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Unités d'entraînement AGK

AGK-032 Configuration et commande

3181
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AGK-032 Configuration et commande

VAB	 =	 vis à billes
d0	 =	 diamètre nominal vis à billes (mm)
P	 =	 pas de vis (mm) 
SPU	 =	 support de vis

Extrémités de vis : Côté palier fixe (à gauche) Côté palier libre (à droite)

Boîtiers d'écrous
Position de montage

Calcul de la longueur ! Chapitre "Caractéristiques techniques"
Exemple de commande ! Chapitre "Service et informations/commande"

MR01
Gauche

MR02
En haut

MR03
Droite

MR01
Gauche

MR02
En haut

MR03
Droite
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1)	Kit de montage également disponible sans moteur (lors de la commande : indiquer "00" pour le moteur)
2)	Moteur recommandé (caractéristiques du moteur et code du type ! chapitre "Moteurs")
3)	Les supports de vis sont toujours installés en nombre égal des deux côtés du boîtier d'écrous, exemple : 3 sup-

ports de vis (option 13) donnent au total 6 supports de vis (3 à gauche et 3 à droite) 
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Exemple : 
Renvoi à courroie RV01
Position de la fiche du moteur 180°

Exemple : 
Bride MF01
Position de la fiche du moteur 90°

Bride Position de la fiche du moteur

0 ° 90 ° 180 ° 270 °
MF01 	 000 	 090 H        180        270

H Livraison standard 

Renvoi 
à courroie

Position de la fiche du moteur

0 ° 90 ° 180 ° 270 °

RV01 	 000 	 –        180        270 H

RV02 	 000 	 090 H        180 	 –
RV03 	 000 H 	 090 	 –        270
RV04 	 – 	 090        180 H        270
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Unités d'entraînement AGK

AGK-032 Schémas cotés
Toutes les dimensions sont en mm. Représentations à différentes échelles.
Tolérance de rectitude et de planéité selon DIN EN 12020-02

Côté palier 
libre

Côté palier fixe

M10 – 15 
profondeur (4x)

Trou de lubrification des deux côtés 
du boîtier d'écrous.  
Graisseur à cuvette DIN 3405-A M6

M8 – 15 profondeur (4x)

Bords de butée (des deux côtés)
Rainure pour capteur

(prépercé pour trou pour goupilles)

Lad = supplément de longueur (voir 	chapitre "Caractéristiques techniques")

Bosch Rexroth AG, R999001328/2024-01
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Unités d'entraînement AGK

Schémas cotés fixation du moteur

Modèle Code du moteur Dimensions (mm)
Lf E

MF01 MS2N06-B1BNN

125 Voir mesure  A ! chapitre 
"Moteurs"

MS2N06-C0BTN
MS2N06-D0BRN
MS2N06-D1BNN

Informations complémentaires pour les moteurs ! Chapitre "Moteurs"

Modèle Code du moteur Dimensions (mm)
E F G K Lsd

i = 1 i = 2 i = 1 i = 2
RV01, RV02,
RV03, RV04

MS2N06-B1BNN 165 –
116 66 59

300 –
MS2N06-C0BTN – 162 – 300
MS2N06-D1BNN 165 – 300 –

R999001328/2024-01, Bosch Rexroth AG
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Unités d'entraînement AGK

3181

AGK-040 Configuration et commande

Extrémités de vis : Côté palier fixe (à gauche) Côté palier libre (à droite)

VAB	 =	 vis à billes
d0	 =	 diamètre nominal vis à billes (mm)
P	 =	 pas de vis (mm) 
SPU	 =	 support de vis
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Fixation du moteur Moteur2) Protection Interrupteur/
prise-fiche

Documentation
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Calcul de la longueur ! Chapitre "Caractéristiques techniques"
Exemple de commande ! Chapitre "Service et informations/commande"
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