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AGK-032

Configuration et commande
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Calcul de la longueur = Chapitre "Caractéristiques techniques" VAB = vis a billes
Exemple de commande = Chapitre "Service et informations/commande" do = diamétre nominal vis a billes (mm)
P = pas de vis (mm)
SPU = support de vis

Extrémités de vis :

Boitiers d'écrous
Position de montage

MRO1
Gauche
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Coté palier fixe (a gauche)

[81]

Coté palier libre (a droite)

MRO02
En haut

MRO3
Droite
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Fixation du moteur Moteur? Protection| Interrupteur/ Documentation
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I Sans 00
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D kit de montage également disponible sans moteur (lors de la commande : indiquer "00" pour le moteur)

2 Moteur recommandé (caractéristiques du moteur et code du type = chapitre "Moteurs")

3 Les supports de vis sont toujours installés en nombre égal des deux cotés du boitier d'écrous, exemple : 3 sup-
ports de vis (option 13) donnent au total 6 supports de vis (3 a gauche et 3 a droite)

Bride Position de la fiche du moteur Exemple :
Bride MFO1

0° 90° 180 ° 270 ° Position de la fiche du moteur 90°
MFO1 000 090 % 180 270
Renvoi Position de la fiche du moteur
a courroie 0° 90 ° 180 ° 270 © Exemple :
RVO1 000 — 180 270 % Renvoi a courroie RVO1
RVO2 000 090 x | 180 _ g Position de la fiche du moteur 180°
RVO3 000 & | 090 - 270 p3y g
RVO4 - 090 180 270 o e

% Livraison standard
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AGK-032 Schémas cotés

Toutes les dimensions sont en mm. Représentations a différentes échelles.
Tolérance de rectitude et de planéité selon DIN EN 12020-02

Coté palier fixe Coteé palier
libre
L/2 ‘
Lad /2 Lad 2
Smax /2 L. =204 Smax /2
58 60 Se Seff /2 183 Seff /2 __Se 70
35, 40 o~
18 | -
5 ) r‘l:\\ ) N
2 ~ = [ T )]
3 & ,E S S S I — ]
g 8 Q = [ »*}‘*8'5
[
L
Trou de lubrification des deux cotés
du boitier d'écrous.
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L.q = supplément de longueur (voir chapitre "Caractéristiques techniques")
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145 Rainure pour capteur
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Schémas cotés fixation du moteur

Modeéle
OFO01 MFO1 RVO01, RV02, RV03, RV04
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Modeéle Code du moteur | Dimensions (mm)
L OE
MFO1 MS2N06-B1BNN
MS2N06-COBTN 195 Voir mesure OO0 A ™ chapitre
MS2N06-DOBRN "Moteurs"
MS2NO06-D1BNN
Modeéle Code du moteur |Dimensions (mm)
E F G K| Loy
i=1 i=2 i=1 i=2
RVO1, RV02, | MS2N06-B1BNN 165 - 300 -
RV0O3, RVO4 | MS2N06-COBTN - 162 116 66 59 - 300
MS2NO06-D1BNN 165 - 300 -

Informations

complémentaires pour les moteurs = Chapitre "Moteurs"
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AGK-040 Configuration et commande

Abréviation, Entrainement Boitier Boitier
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Calcul de la longueur " Chapitre "Caractéristiques techniques" VAB = vis a ‘b|lles . L
Exemple de commande " Chapitre "Service et informations/commande" do = diamétre nominal vis a billes (mm)
[ = pas de vis (mm)
SPU = support de vis
Extrémités de vis : Coté palier fixe (a gauche) Coté palier libre (a droite)

Boitiers d'écrous —
Position de montage

MRO2
En haut
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