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Avertissements

& PRUDENCE

Les cables ne doivent pas étre connectés ou déconnectés durant la mise sous tension. De méme,
aucun test de signal ne doit étre effectué a ce moment.

Le condensateur de bus Varispeed reste chargé méme lorsque le courant a été coupé. Pour éviter
tout choc électrique, déconnectez le variateur de fréquence du réseau avant de procéder a I'entretien.
Attendez ensuite 5 minutes une fois que toutes les DEL se sont éteintes.

N’effectuez pas de test de résistance de la tension sur quelque partie que ce soit du Varispeed. Le
variateur de fréquence contient des semi-conducteurs qui ne sont pas congus pour des tensions aussi
élevées.

Ne démontez pas I'unité de commande numérique aussi longtemps que la tension d'alimentation est
enclenchée. Ne touchez pas non plus la carte du circuit imprimé tant que le variateur est sous tension.

Ne connectez jamais des filtres de suppression d'interférences LC/RC généraux, des condensateurs
ou des appareils de protection contre la surtension a I'entrée ou a la sortie du variateur.

Pour éviter que tout probléme de surintensité inutile, etc, s'affiche, les contacts de signalisation de tout
contacteur ou commutateur placé entre le variateur et le moteur doivent étre intégrés dans la logique
de commande du variateur.

Cela est absolument impératif !
Lisez soigneusement ce manuel avant de connecter et d'utiliser le variateur. Veuillez également
observer toutes les précautions et consignes de sécurité.

Le variateur doit étre actionné avec les filtres en ligne adéquats, les instructions d'installations de ce
manuel doivent étre respectées et tous les couvercles doivent étre fermés et toutes les bornes doivent
étre couvertes.

Ce n'est qu'alors qu'une protection adéquate est offerte. Ne raccordez ou enclenchez jamais les
appareils présentant des défauts visibles ou dont des piéces manquent. L'exploitant est responsable
de toute blessure ou de tout dommages résultant du non respect des avertissements compris dans
ce manuel.

Vil
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Précautions et consignes de sécurité pour l'utilisation !

B 1. Généralités

Veuillez lire soigneusement ces consignes et instructions de sécurité avant d'installer et d'actionner le
variateur. Lisez également tous les avertissements présents sur le variateur et veillez a ce qu'ils soient toujours
présents et en bon état.

Les composants chargés et chauds sont accessibles durant l'utilisation du variateur. L'enlévement des
composants du boitier, de I'unité de commande numérique ou des couvertures des bornes entraine un risque de
blessure grave ou de dommage en cas de mauvaise installation ou utilisation. Le fait que les variateurs de
fréquence contrdélent des composants mécaniques rotatifs de la machine entraine d'autres risques.

Les instructions de ce manuel doivent étre respectées. L'installation, 1'utilisation et la maintenance ne peuvent
étre effectués que par du personnel qualifié. En ce qui concerne le respect des exigences de sécurité, on entend
par personnel qualifié tous les agents qui sont familiarisés avec l'installation, le démarrage, 'utilisation et la
maintenance des variateurs de fréquence et qui possédent les qualifications adéquates pour de tels travaux.
Une utilisation stire de ces unités n'est possible que si elles sont utilisées correctement.

Les condensateurs de bus CC peuvent rester chargés jusqu'a 5 minutes aprés que le variateur ait été
déconnecté de l'alimentation. I1 est dés lors nécessaire d'attendre au moins cinq minutes avant d'en ouvrir les
couvercles. Toutes les bornes du circuit principal peuvent toujours porter des tensions dangereuses.

L'accés a ces variateurs doit €tre interdit aux enfants ainsi qu'aux autres personnes non autorisées.

Gardez ces précautions de sécurité et consignes d'utilisation & portée de main et remettez-les a toute personne
susceptible d'accéder aux variateurs.

B 2. Utilisation prévue
Les variateurs de fréquence sont congus pour étre installés dans des systémes ou machines électriques.

Leur installation dans de tels systémes ou machines ¢lectriques doit étre conforme aux normes suivantes du
produit de la Directive basse tension:
EN 50178, 1997-10,  Equipement de blocs d'alimentation électrique avec des appareils électroniques
EN 60204-1, 1997-12  Sécurité des machines et équipement d'appareils €lectriques
1¢ere partie: Exigences générales (IEC 60204-1:1997)/
Veuilez noter: Comprend le rectificatif de Septembre 1998
EN 61010-1, A2, 1995 Exigences de sécurité pour les équipements de la technologique de I'information
(IEC 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, modifiées)

Certification CE effectuée sur EN 50178, avec les filtres en ligne spécifiés dans ce manuel et dans le respect
des instructions d'installation.

B 3. Transport et stockage

Les instructions pour le transport, le stockage et une utilisation correcte doivent &tre observées conformément
aux fiches techniques.

B 4. Installation

Installez et refroidissez les variateurs comme indiqué dans la documentation. L'air de refroidissement doit
couler dans la direction spécifiée. Le variateur ne peut donc étre utilisé que dans la position spécifiée
(verticale). Observez les écartements spécifiés. Protégez les variateurs contre les charges interdites. Les
composants ne doivent pas étre pliés et les écartements d'isolation ne doivent pas étre modifiés. Pour éviter
tout dommage dii a 1'¢lectricité statique, ne touchez aucun composant électronique ni aucun contact.



B 5. Connexion électrique

Effectuez tous vos travaux sur l'équipement chargé dans le respect des réglements nationaux sur la sécurité et
la prévention des accidents (VBG 4). Procédez a l'installation électrique conformément aux réglements en
vigueur. En particulier, respectez les instructions d'installation assurant une compatibilité électromagnétique
(EMC), par ex le blindage, la mise a la masse, l'arrangement des filtres et la disposition des cables. Cela
s'applique également a I'équipement marqué CE. C'est la responsabilité du fabricant du systéme ou de la
machine de garantir la conformité aux limites EMC.

Contactez votre fournisseur ou représentant Yaskawa en cas d'utilisation du disjoncteur du courant de fuite en
méme temps que les variateurs de fréquence.

Dans certains systémes, il peut s'avérer nécessaire d'utiliser des appareils de controle et de sécurité
supplémentaires conformément aux réglements de sécurité et de prévention des accidents. Le matériel du
variateur de fréquence ne doit pas étre modifié.

B 6. Remarques
Les variateurs de fréquence VARISPEED E7 sont certifiés CE, UL et c-UL.
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Compatibilité EMC

B 1. Introduction

Ce manuel a été réalisé pour aider les fabricants de systéme utilisant les variateurs de fréquence YASKAWA a
concevoir et a installer des dispositifs de commutation électrique. Il décrit également les mesures nécessaires
pour se conformer a la directive EMC. Les instructions d'installation et de cablage de ce manu doivent dés lors
étre strictement respectées.

Nos produits sont testés par des organismes agréés sur base des standards repris ci-dessous.

Standard produit: EN 61800-3 : 1996
EN 61800-3; A11 : 2001

B 2. Mesures pour garantir la conformité des variateurs de fréquence YASKAWA a la
directive EMC

Les variateurs de fréquence YASKAWA ne doivent pas nécessairement étre installés dans un boitier
d'interrupteurs.

Il est impossible de donner des instructions détaillées pour tous les types d'installation possibles. Ce manuel se
limite donc aux directives générales.

Tout équipement électrique produit des interférences radio a différentes fréquences. Les cables les
transmettent & l'environnement comme une antenne.

Connecter un ¢lément de 1'équipement électrique (par ex. un entrainement) a une alimentation sans filtre en
ligne peut dés lors permettre aux interférences HF ou LF de pénétrer dans le secteur.

Les contre-mesures de base sont l'isolation du cablage des composants électriques, une mise a la masse
adéquate et un blindage des cables.

Une grande zone de contact est nécessaire pour une mise a la masse basse impédance des interférences HF.
L'utilisation de bracelets de mise a la terre au lieu de cables est donc certainement conseillée.

En outre, les blindages des cables doivent étre connectés a des brides de mise a la terre prévues a cet effet.

B 3. Disposition des cables
Mesures contre les interférences de ligne:

Le filtre en ligne et le variateur de fréquence doivent étre installés sur la méme plaque métallique. Installez les
deux composants le plus prés possible I'un de l'autre, avec des cables les plus courts possibles.

Utilisez un cable d'alimentation avec un blindage bien reli¢ a la terre. Utilisez un cable moteur blindé ne
dépassant pas 20 métres de long. Disposez le tout de maniére & maximiser la zone a l'extrémité qui est en
contact avec la borne de terre (par ex. plaque métallique).

Cable blindé:
— Utilisez un céble avec un blindage a tresse.

— Reliez a la terre la zone de blindage maximale. Il est conseill¢ de relier a la terre le blindage en
connectant le cable a la plaque de terre a 'aide de clips métalliques (voir figure suivante).



ANS AN SN ANNNT
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Clip de mise a la terre Plague de mise a la terre

Les surfaces de mise a la terre doivent étre du métal nu légérement conducteur. Enlevez toute couche de vernis
ou de peinture.

— Reliez les blindages du cable aux deux extrémités.

— Reliez le moteur de la machine a la terre.
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Compatibilité électromagnétique (EMC)

Filtres EMC recommandés

Xii

Filtre Schaffner)
. Classe Courant Poids Dimensions
Varispeed E7 Type 55%?;11* (A) (kg) LxPxH

CIMR-E7C40P4 B.50m
CIMR-E7C40P7 B,50m
CIMR-E7C41P5 FS 5972-10-07 B, 50 m 10 1,1 141 x 46 x 330
CIMR-E7C42P2 B, 50 m
CIMR-E7C43P7 B, 50 m
CIMR-E7C44P0 B,50m
CIMR-ETCA5PS FS 5972-18-07 B. 50 m 18 1,3 141 x 46 x 330
CIMR-E7C47P5 FS 5972-21-07 B,50m 21 1,8 206 x 50 x 355
CIMR-E7C4011 FS 5972-35-07 B, 50 m 35 2,1 206 x 50 x 355
CIMR-E7C4015 FS 5972-60-07 B,50m 60 4,0 236 x 65 x 408
CIMR-E7C4018 B,50m ’
CIMR-E7C4022 B, 50 m
CIMRETCA030 FS 5972-70-52 B. 50 m 70 3,4 80 x 185 x 329
CIMR-E7C4037 B,50m
CIMRETCA045 FS 5972-100-35 B.50m 100 4,5 90 x 150 x 326
CIMR-E7C4055 FS 5972-130-35 B, 50 m 130 4,7 90 x 180 x 366
CIMR-E7C4075 FS 5972-170-40 B,50m 170 6,0 120 x 170 x 451
CIMR-E7C4090 FS 5972-250-37 A,50m 11,7 130 x 240 x 610
CIMR-E7C4110 ou 250

FN 3359-250-28 A,50m 7,0 230 x 125 x 300
CIMR-E7C4132 FS 5972-400-99 A,50m 400 18,5 300x 160 x 610
CIMR-E7C4160 ou

FS 3359-410-99 A,50m 410 10,5 260 x 115 x 386
CIMR-E7C4185 FS 5972-410-99 A, 50 m 410 10,5 260 x 115 x 386
CIMR-E7C4220 FS 5972-600-99 A,50m 600 11 260 x 135 x 386
CIMR-E7C4300 FS 5972-800-99 A,50m 600 31 300x 160 x 716

* Longueur max. cable moteur : 10 m classe B, 50 m classe A

Tension du réseau : AC480V 3 ph.

Température ambiante : 45°C (max.)




Filtre Schaffner

Classe

i Courant Poids Dimensions
Varispeed E7 Type EN
P P 55011* (A) (kg) LxPxH

CIMR-E7C20P4 B
CIMR-E7C20P7 FS 5972-10-07 B* 7 1.1 141 x 45 x 330
CIMR-E7C21P5 B*
CIMR-E7C22P2 FS 5972-18-07 B* 3 7 T A6 5330
CIMR-E7C23P7 35. %
CIMR-E7C25P5 e g* 35 1.4 141 x 46 x 330
CIMR-E7C27P5 ~60- %
CIMR-E7C2011 5 99730007 ﬁ* 60 3 206 x 60 x 355
CIMR-E7C2015 ~100-
CIMR-E7C2018 F5 397310007 i 100 49 236 x 80 x 408
CIMR-E7C2022 -130-
CIMR-E7C2030 TR ? 130 4,3 90 x 180 x 366
CIMR-E7C2037 FS 5973-160-40 A 160 6 120 x 170 x 451
CIMR-E7C2045 -240-
CIMR-E7C2055 T ? 240 1 130 x 240 x 610
CIMR-E7C2075 A
CIMR-E7C2090 FS 5973-500-37 A 500 19,5 300 x 160 x 564
CIMR-E7C2110 A

* Longueur max. cable moteur : 10 m classe B, 50 m classe A

Tension du réseau : AC480V 3 ph.

Température ambiante : 45°C (max.)

.—l
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B Installation de variateurs et des filtres EMC

PE L3
LI_L[ Connexions de mise a la terre
(enlevez toute peinture)
L1112
L~ N
L N
PE
\ /-\
U ||
N\
Ligne
Inverter
Filtre
Charge L2 Vv
PE L1113 U WPE

| 4=

Longueur de cable laplus
courte possible

Plaque métallique

¥~ N  Cable moteur blindé

Connexions de mise alaterre
(enlevez toute peinture)
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Marques commerciales déposées

Les marques commerciales déposées suivantes sont utilisées dans ce manuel.

¢ DeviceNet est une marque déposée de ODVA (Open DeviceNet Vendors Association, Inc.).
* InterBus est une marque déposée de Phoenix Contact Co.

¢ ControlNet est une marque déposée de ControlNet International, Ltd.

¢ LONworks est une marque déposée de Echolon.







Manipulation des

variateurs

Ce chapitre décrit les contrdles a effectuer lors de la réception et de l'installation d'un variateur.
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Introduction Varispeed E7

€ Applications Varispeed E7
Le Varispeed E7 est idéal pour les applications suivantes.
* Ventilateur, soufflerie, pompe

Les réglages doivent étre effectués en fonction de l'application pour une utilisation optimale. Reportez-vous au
Chapitre 4 Essai.

€ Modéles Varispeed E7

La série E7 Varispeed de variateurs comprend variateurs dans deux gammes de tension: 200 V et 400 V. Les capacités
de moteur maximum varient de 0,55 a 300 kW (42 modg¢les).

Tableau 1.1 Modeéles Varispeed E7

c 46 d Varispeed E7 Spécifications
apacite de P (Toujours spécifier le degré de protection lors de la commande.)
Gamme de moteur . S
tensi g . Chassis ouvert Fixation murale, enfermé
ensions maximum Puissance i .
KW nette kKVA Numéro de modele de base (IEC IP00O) (IEC IP20, NEMA 1)
CIMR-E7COOOOOO CIMR-E7COOOOOO
0,55 1,2 CIMR-E7C20P4 20P410
0,75 1,6 CIMR-E7C20P7 20P710
1,5 2,7 CIMR-E7C21P5 21P510
2,2 3,7 CIMR-E7C22P2 22pP210
3.7 5.7 CIMR-E7C23P7 En'levez' les couvercles supéri.eur 23p710
et inférieur du modéle a fixation
5,5 8,8 CIMR-E7C25P5 . 25P510
murale et enfermé.
7,5 12 CIMR-E7C27P5 27P510
11 17 CIMR-E7C2011 2011103
Classe 15 22 CIMR-E7C2015 201510
200 V 18,5 27 CIMR-E7C2018 201810
22 32 CIMR-E7C2022 202200 202210
30 44 CIMR-E7C2030 203000 203010
37 55 CIMR-E7C2037 203700 203710
45 69 CIMR-E7C2045 204500 204510
55 82 CIMR-E7C2055 205500 205510
75 110 CIMR-E7C2075 207500 207510
90 130 CIMR-E7C2090 209000 -
110 160 CIMR-E7C2110 211000 -




Introduction Varispeed E7

- . Spécifications
Capacité de VLY (Toujours spécifier le degré de protection lors de la commande.)
Gamme de moteur - e
e maimum Puissance Chassis ouvert Fixation murale, enfermé
KW nette KVA Numéro de modele de base (IEC IP00) (IEC IP20, NEMA 1)
CIMR-E7COOOOOO CIMR-E7COOOOOO
0,55 1.4 CIMR-E7C40P4 40P410
0,75 1,6 CIMR-E7C40P7 40rP710
1,5 2,8 CIMR-E7C41P5 41pP510
2,2 4,0 CIMR-E7C42P2 42p210
3,7 58 CIMR-E7C43P7 Enlevez les couvercles supérieur 43p710
4,0 6,6 CIMR-E7C44P0 et inférieur du modele a fixation 44P01
5,5 9,5 CIMR-E7C45P5 murale et enferme. 45P510
7,5 13 CIMR-E7C47P5 47pP510
11 18 CIMR-E7C4011 401110
15 24 CIMR-E7C4015 401510
18,5 30 CIMR-E7C4018 401810
Classe 22 34 CIMR-E7C4022 402200 402210
400 vV 30 46 CIMR-E7C4030 403000 403010 1
37 57 CIMR-E7C4037 403700 403710
45 69 CIMR-E7C4045 404500 404510 I
55 85 CIMR-E7C4055 405500 405510
75 110 CIMR-E7C4075 407500 407510
90 140 CIMR-E7C4090 409000 409010
110 160 CIMR-E7C4110 411000 411010
132 200 CIMR-E7C4132 413200 413210
160 230 CIMR-E7C4160 416000 416010
185 280 CIMR-E7C4185 418500 -
220 390 CIMR-E7C4220 422000 -
300 510 CIMR-E7C4300 430000 -




Confirmations a la livraison

———————————————————————————

& Contréles

Contrdlez les éléments suivants dés la livraison du variateur.

Tableau 1.2 Controles

Elément

Méthode

Le modeéle correct a-t-il été livré?

variateur.

Vérifiez le numéro du modéle sur la plaque signalétique sur le coté du

Le variateur est-il endommagé?

dommages résultant du transport.

Inspectez l'extérieur du variateur pour voir s'il n'y a pas de griffes ou d'autres

desserrés?

Des vis ou des composants sont-ils

Utilisez un tournevis ou ou d'autres outils pour vérifier s'ils sont bien serrés.

Si vous décelez la moindre anomalie dans les éléments ci-dessus, contactez immédiatement 1'agence a laquelle
vous avez acheté le variateur ou votre représentant Yaskawa.

€ Informations plaque signalétique

Une plaque signalétique est fixée sur le c6té du variateur. La plaque signalétique reprend le numéro de
modele, les spécifications, le numéro de lot, le numéro de série et d'autres informations sur le variateur.

B Exemple de plaque signalétique

La plaque signalétique illustre un variateur européen standard: triphasé, 400 VAC, 0,55 kW, IEC IP20 et

normes NEMA 1

Modéle de variateur
de fréquence

Spécifications d'entrée —»-

Sortie spécifications

Numéro de lot —»

Numéro de série —»

— (" MODEL: CIMR-E7C40P4

SPEC: 40P41

INPUT: AC3PH 380480V 50/60Hz 2.34A

OUTPUT: AC3PH 0-480V 0-120Hz _ 1.8A 1.4kVA
LOT NO.: MASS: 3.0kg
SER NO.: PRG:
L
_IP20 YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

Fig 1.1 Plaque signalétique

~<— Variateur de
fréquence
spécifications

«— Masse



Confirmations a la livraison

ENuméros de modéle du variateur de fréquence

Le numéro de modele du variateur indiqué sur la plaque signalétique reprend les spécifications, la gamme de
tension et la capacité de moteur maximum du variateur en codes alphanumériques.

CIMR-E7C20
Variateur
de fréquence

Varispeed E7

lilﬁ

N° Spécifications N° [Capacité de moteur max.
C Norme européenne oP4 | 055kw
0P7 0,75 kw
a a
N° Gamme de tension  |— 300 300 kW
2 Entrée CA, triphasé, 200 V «P» indique le point décimal.
Entrée CA, triphasé, 400 V

Fig 1.2 Numéros de modéle du variateur de fréquence 1

ESpécifications du variateur de fréquence

Les spécifications du variateur («SPEC») sur la plaque signalétique indiquent la gamme de tension, la capacité
du moteur maximum, le degré de protection et la révision du variateur en codes alphanumériques.

20P41

N° Gamme de tensions [~

2 Entrée CA, triphasé, 200 V

Entrée CA, triphasé, 400 V
N° [Capacité de moteur max. N° Degré de protection
| OP4 | 055kW | 0 Chassis ouvert (IEC IP00)

oP7 0,75 kW 1 |Fixation murale, enfermé (IEC IP20
a a NEMA Type 1)
300 300 kW

«P» indique le point décimal.

Fig 1.3 Spécifications du variateur de fréquence




€ Noms des composants

H Variateurs de 18,5 kW ou moins

L'aspect extérieur et les noms des composants du variateur sont illustrés a la Fig /.4. Le variateur avec le

couvercle des bornes enlevé est illustré a la Fig 1.5.

Couvercle de protection supérieur (élément du modéle

enfermé a fixation murale (IEC IP20, NEMA Type

Couvercle avant —__|

Unité de commande numérique

Couverture de la borne

=

Couvercle de protection intérieur

)

Trou de fixation

T~ Boitier moulé

Plaque signalétique

Fig 1.4 Aspect du variateur (18,5 kW maximum)

— Bornes du circuit de controle

TI1[

[
@@@@@@@@@@@@@@ 22222

Q200002202222 o222

‘ ‘
®

L Bornes du circuit principal

RLISL2TL3 [ S ][ |[S2] M U T2
ABCDE

@mE| || Témoin de charge

Borne de masse

=

Fig 1.5 Disposition des bornes (18,5 kW maximum)



Confirmations a la livraison

B Variateurs de 22 kW maximum

L'aspect extérieur et les noms des composants du variateur sont illustrés a la Fig 1.6. Le variateur avec le
couvercle des bornes enlevé est illustré a la Fig 1.7.

Trous de fixation

Couvercle du variateur

Couvercle avant\

Unité de commande —|
numeérique

Ventilateur de refroidissement

| Plaque signalétique

Couvercle de la borne—

Fig 1.6 Aspect du variateur (22 kW maximum)

Commande
circuit
bornes

Témoin de charge

CAUTION

Beler fo nonal for comn
e fo 15C Co wire

[ ) (Sviz] (T3] (@ ) [(01]

ctions. -Teniual fightming lorque,
Lo eqrivalent K62 05 Bn

o @/u J[8L2] T3]

Principal
circuit
bornes

Borne de masse

Fig 1.7 Disposition des bornes (22 kW minimum)
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Dimensions extérieures et d'installation

@ Variateurs a chassis ouvert (IP00)

Les schémas extérieurs des variateurs a chassis ouvert sont repris ci-dessous.

Wi1 4-d ‘ W1 ‘ 4-d
. =] I il
m g [0 I
: B
) |l LIER RN
gl 7)1 i
ml o 0l
E — I — q =
000 [|7 I | g bl
D1
= ﬁe ) w 5 ] o
v D1
3 D
Variateur de classe 200 V/400 V, 0,55 a 18,5 kW Variateur de classe 200 V, 22 ou 30 kW

Variateur de classe 400 V, 22 a 55 kW

Fig 1.8 Schémas extérieurs des variateurs a chassis ouvert

@ Variateurs enfermés a fixation murale (NEMA1)

Les schémas extérieurs des variateurs enfermés a fixation murale (NEMA1) sont illustrés ci-dessous.

ffffff N
Dzl
s g 7 || — 5 |
I NEEEL
2N ? %ﬂﬂmﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ@ﬂﬂﬂﬂﬂ@ al I %

Variateur de classe 400 V, 22 a 55 kW

Fig 1.9 Schémas extérieurs des variateurs enfermés a fixation murale



Dimensions extérieures et d'installation

Tableau 1.3 Dimensions du variateur (mm) et masses (kg)

Puis- . . Valeur calorique
T Dimensions (mm) (W)
Gamme | Moteur Chassis ouvert (IP00) Modele enfermé a fixation murale (NEMA1) Géns- | Méthode
maxi- X gy
de male - | ra;'on froidisse-
tensions I Poids Poids | Trous | =X° n- e ment
appli- | ' w | H [ D [W1|H1|H2| D1 |t |ap-|W |H | D |[W1|HO|H1|H2|H3|D1|t1 | ap- |p,|teme | teme | cha-
cable prox. prox. | g+ leur
[kW] totale
0,4 20 39 59
0,75 27 | 42 | 69 | Na-
157 39 3 157 39 3
1,5 50 | 50 | 100 | turel
140 | 280 126 | 266 | 7 5 140 | 280 126 | 280 [ 266 | 7 5 M5
2,2 0 70 59 129
3,7 112 | 74 186
177 59 4 177 59 4
5,5 164 | 84 | 248
7,5 6 300 6 219 | 113 | 332
200 [ 300 | 197 | 186 | 285 65,5 ——1200 -—— 197 | 186 | 300 | 285 —65,5 —
11 7 310 10 7 374 | 170 | 544
200v | 15 350 0 429 | 183 | 612
X . 240 (350|207 (216335 7,5| 78 |23 | 11 [240 |—207|216(350|335|7,5 }—— 78 [2,3| 11 | M6
(triphas¢)| 18,5 380 30 501 | 211 | 712
22 250 [ 400 195 | 385 21 | 250|535 195|400 | 385 135 24 586 | 274 | 860 | Venti-
258 100 258 —1 100 ]
30 275 [ 450 220 | 435 24 (275|615 220 (450 | 435 165 27 865 | 352 [ 1217 | lateur
37 300 100 57 300 100 62 1015 | 411 | 1426
375 [ 600 —— 250 | 575 ——1 380 | 890 |—— 250 | 600 | 575 210 — —
45 330 63 330 68 1266 | 505 | 1771
13 32 13— 32 —{M10
55 86 130 94 1588 | 619 | 2207
450 | 725|350 325 | 700 130 ——1 455 [1100] 350 | 325 | 725 | 700 305 ]
75 87 95 2019 | 838 | 997
90 500 [ 850 | 360 | 370 | 820 108 2437 | 997 | 3434
15 451 | MI12
110|575 [ 885|380 [ 445 [ 855 140 150 2733 1242 [ 3975
0,4 14 | 39 | 53
0,75 157 39 3 157 39 3 7 [ a1 | 58 | N
turel
15 36 | 48 | 84
2,2 140 | 280 126 | 266 | 7 5 140 | 280 126 | 280 [ 266 | 7 5 M5 | 59 56 115
3,7 80 68 148
177 59 4 177 59 4
4,0 0 70 91 161
5,5 127 | 82 | 209
7,5 193 | 114 | 307
200 [ 300 | 197 | 186 | 285 65,5 6 200300197 186|300 |285 65,5 6
11 252 | 158 | 410
15 326 | 172 | 498
240 350 (207|216 | 335 78 10 [240|350|207 (216|350 335 78 10
18,5 426 | 208 | 634
a0V | 22 75 23 7,5 23 M6 | 466 | 259 | 725
! . 275|450 | 258|220 | 435 100 21 [275]535|258 (220 (450|435 100 24
(triphasé)[ 30 85 678 | 317 | 995 )
37 635 784 | 360 | 1144 ?;ct’e‘l‘llr
45 325550 (283|260 | 535 105 36 |325 715 283 (260|550 | 535 165 105 40 901 | 415 | 1316
55 1203 | 495 | 1698
75 88 96 1399 | 575 | 1974
450(725(350)325(700( 13 3,2 L—1455(1100{ 350|325 725|700 | 13 | 305 3,2 —IMI10
90 89 97 1614 | 671 | 2285
130 130
110 102 122 2097 | 853 | 2950
500 [ 850 [ 360 | 370 | 820 ——{ 505 [1245] 360 | 370 | 850 | 820 395 —
132 451120 15 4,5 | 130 (M12] 2388 | 1002 | 3390
160 | 575(925|380 (445|895 s 140 160 | 580 [1325] 380 | 445 [ 925 | 895 400 | 140 170 2791|1147 | 3938
185 3237 | 1372 | 5609
0 710 [1305[ 415 | 540 |1270 125.5 L 3740 | 1557 | 5277
300 |916 (1475|416 | 730 (1440 583812320 | 8158

* Idem pour les variateurs a chassis ouvert et les variateurs enfermés a fixation murale.




———————————————————————————

Vérification et controle du site d'installation

Installez le variateur dans le site d'installation décrit ci-dessous et maintenez des conditions optimales.

& Site d'installation

Installez le variateur dans les conditions suivantes dans un environnement de degré 2 de pollution.

Tableau 1.4 Site d'installation

Type Température de.fonctlonnement Humidité
ambiante
Fixation murale, enfermé —-10a+40°C 95% HR maximum (sans condensation)
Chassis ouvert -10a+45 °C 95% HR maximum (sans condensation)

Les couvercles de protection sont fixés au sommet et au bas du variateur. Veillez a enlever les couvercles de
protection avant d'installer un variateur de classe 200 ou 400 V avec une puissance de maximum 18,5 kW
dans un panneau.

Observez les précautions suivantes lorsque vous installez le variateur.

* Installez le variateur dans un endroit propre sans huile, brouillard et poussiére. Il peut étre installé dans un
panneau entierement fermé tout a fait blindé de la poussiere flottante.

» Lors de l'installation ou de 1'utilisation du variateur, veillez toujours a éviter toute infiltration de poudre de
métal, d'huile, d'eau ou de toute autre substance étrangére dans le variateur.

* N'installez pas le variateur sur des matériaux combustibles comme du bois.

* Installez le variateur dans un endroit sans matériaux radioactifs et sans matériaux combustibles.
* Installez le variateur dans un endroit sans gaz ni liquides nocifs.

« Installez le variateur dans un endroit sans osscillations excessives.

* Installez le variateur dans un endroit sans chlorures.

* Installez le variateur dans un endroit non exposé a la lumiere directe du soleil.

€ Contréle de la température ambiante

Pour assurer la fiabilit¢ de I'opération, le variateur doit étre installé dans un environnement sans
augmentations externes de température. Si le variateur est installé dans un environnement fermé, comme une
boite, utilisez un ventilateur de refroidissement ou un climatiseur pour maintenier la température de l'air
interne sous 45°C.

@ Protection du variateur contre toute substance étrangére

Placez un couvercle sur le variateur durant I'installation pour le protéger de la poudre de métal produite par le
forage.

Enlevez toujours le couvercle du variateur lorsque vous avez terminé l'installation. Sinon, cela peut réduire la
ventilation et entrainer une surchauffe du variateur.

1-10



Orientation et espace pour l'installation .

Orientation et espace pour l'installation

Installez le variateur verticalement de maniére a ne pas réduire l'effet de refroidissement. Lorsque vous
installez le variateur, prévoyez toujours l'espace d'installation suivant de maniére a permettre une
dissipation normale de la chaleur.

EO mm min. 120 mm min. é
i % lo~—T]

=

oot [ |

oy v -
g

30 mm min. 30 mm min. L 120 mm min.

1_50 mm min. Air

Espace horizontal Espace vertical

Fig 1.10 Orientation et espace pour l'installation du variateur

U 1. Le méme espace est requis horizontalement et verticalement pour les variateurs a chassis ouvert (IP00)
: et les variateurs enfermés a fixation murale (IP20, NEMA 1).
® 2. Veillez a enlever les couvercles de protection avant d'installer un variateur de classe 200 ou 400 V avec

une puissance de maximum 18,5 kW dans un panneau.

IMPORTANT Prévoyez toujours suffisamment de place pour les boulons a ceil de suspension et pour les lignes du
circuit principal lorsque vous installez un variateur de classe 200 ou 400 V d'une puissance de 22 kW
minimum dans un panneau.

1-11
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Enlevement et fixation du couvercle de la borne

Enlevez le couvercle de la borne des cables vers le circuit de commande et les bornes du circuit principal.

& Enlévement du couvercle des bornes

H Variateurs de 18,5 kW ou moins

Desserrez la vis au bas du couvercle de la borne, appuyez sur les c6tés du couvercle de la borne dans les
directions des fléches 1, et soulevez la borne dans la direction de la fléche 2.

Fig 1.11 Enlévement du couvercle de la borne (Modéle CIMR-E7C25P5 illustré ci-dessus)

B Variateurs de 22 kW maximum

Desserrez les vis des c6tés gauche et droit au sommet du couvercle de la borne, tirez le couvercle de la borne
dans la direction de la fléche 1 et soulevez la borne dans la direction de la fléche 2.

Fig 1.12 Enlévement du couvercle de la borne (Modéle CIMR-E7C2022 illustré ci-dessus)

& Fixation du couvercle des bornes

Lorsque le cablage du bloc des bornes est terminé, fixez le couvercle des bornes en inversant la procédure
d'enlévement.

Pour les variateurs d'une puissance de 18,5 kW maximum, insérez l'onglet au sommet du couvercle de la borne
dans la rainure du variateur et appuyez sur le bas du couvercle de la borne jusqu'a ce qu'il se clique en place.

o



Enlévement/Fixation de I'unité de commande numérique et du couvercle avant .

Enlevement/Fixation de I'unité de commande
numeérique et du couvercle avant

@ Variateurs de 18,5 kW ou moins

Pour fixer des cartes optionnelles ou pour modifier le connecteur de carte de la borne, enlevez l'unité de
commande numérique et le couvercle avant en plus du couvercle de la borne. Enlevez toujours I'unité de
commande numérique du couvercle avant avant d'enlever le couvercle avant.

Les procédures d'enlevement et de fixation sont indiquées ci-dessous.

EEnlévement de I'unité de commande numérique

Appuyez sur le levier situé sur le c6té de I'unité de commande numérique dans la direction de la fléche 1 pour
déverrouiller I'unité de commande numérique et soulevez l'unité de commande numérique dans la direction de
la fléche 2 pour I'enlever comme illustré dans la figure ci-aprés. 1

Fig 1.13 Enlévement de I'unité de commande numérique (Modéle CIMR-E7C45P5 illustré ci-dessus)

1-13



EBEnlévement du couvercle avant

Appuyez sur les cotés gauche et droit du couvercle avant dans la direction des fleches 1 et soulevez le bas du
couvercle dans la direction des fleches 2 pour enlever le couvercle avant comme illustré dans la figure ci-
apres.

Fig 1.14 Enlévement du couvercle avant (Modéle CIMR-E7C45P5 illustré ci-dessus)

mFixation du couvercle avant

Apres avoir cablé les bornes, fixez le couvercle avant au variateur en réalisant en sens inverse la procédure
d'enlévement du couvercle avant.

1. Ne fixez pas le couvercle avant avec l'unité de commande numérique fixée au couvercle avant sans quoi
l'unité de commande numérique peut ne pas fonctionner correctement a cause de mauvais contacts.

2. Insérez l'onglet de la partie supérieure du couvercle avant dans la rainure du variateur et appuyez sur la
partie inférieure du couvercle avant dans le variateur jusqu'a ce que le couvercle avant se ferme.

EFixation de I'unité de commande numérique

Apres avoir fixé le couvercle de la borne, installez I'unité de commande numérique sur le variateur a 1'aide de
la procédure suivante.

1. Accrochez l'unité de commande numérique au point A (deux endroits) du couvercle avant dans la direction
de la fleche 1 comme illustré ci-apres.

2. Appuyez sur l'unité de commande numérique dans la direction de la fléche 2 jusqu'a ce qu'elle se fixe en
place au point B (deux endroits).
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Enlévement/Fixation de I'unité de commande numérique et du couvercle avant

Fig 1.15 Fixation de I'unité de commande numérique
I
U 1. N'enlevez pas ou ne fixez pas I'unité de commande numérique ou le couvercle avant a l'aide d'autres
?: méthodes que celles décrites ci-dessus car cela pourrait entrainer une rupture ou un dysfonctionnement
du variateur a cause d'un mauvais contact.

2. Ne fixez jamais le couvercle avant au variateur lorsque l'unité de commande numérique est fixée au
IMPORTANT couvercle avant. Un mauvais contact pourrait en résulter.
Fixez toujours le couvercle avant au variateur par lui-méme d'abord et fixez ensuite I'unité de commande
numérique au couvercle avant.

1-15




& Variateurs de 22 kW maximum

Pour un variateur d'une puissance de 22 kW minimum, enlevez le couvercle de la borne et utilisez ensuite les
procédures suivantes pour enlever I'unité de commande numérique et le couvercle principal.

EEnlévement de I'unité de commande numérique

Utilisez la méme procédure que pour les variateurs d'une puissance de 18,5 kW maximum.

EBEnlévement du couvercle avant

Soulevez a I'emplacement de 1'étiquette 1 au sommet de la carte de la borne du circuit de commande dans la
direction de la fléche 2.

Fig 1.16 Enlevement du couvercle avant (Modéle CIMR-E7C2022 illustré ci-dessus)

B Fixation du couvercle avant

Apres avoir réalisé le travail requis, tel que la fixation d'une carte optionnelle ou le paramétrage de la carte de
la borne, fixez le couvercle avant en inversant la procédure pour l'enlever.

1. Assurez-vous que l'unité de commande numérique n'est pas fixée sur le couvercle avant. Des erreurs de
contact peuvent se produire si le couvercle est fixé alors que I'unité de commande numérique est fixée
dessus.

2. Insérez l'onglet au sommet du couvercle avant dans la rainure du variateur et appuyez sur le couvercle
jusqu'a ce qu'il soit fixé sur le variateur.

HFixation de I'unité de commande numérique

Utilisez la méme procédure que pour les variateurs d'une puissance de 18,5 kW maximum.
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Connexions a des périphériques

Des exemples de connexions entre le variateur de fréquences et les périphériques traditionnels sont
illustrés dans Fig 2.1.

Alimentation @
Boitier moulé

de disjoncteur
Contacteur

magnétique

Réacteur CA pour f
amélioration de la
puissance

Filtre de bruit d'entrée

—, Réacteur CC pour
I amélioration de la
“=|)> puissance

T

—ve (]| =

Variateur de fréquence

Filtre de bruit de sortiﬂ

Fig 2.1 Exemple de connexions a des périphériques



Schéma de connexion .

Schéma de connexion

Le schéma de connexion du variateur de fréquence est illustré dans Fig 2.2.

Lorsque vous utilisez I'unité de commande numérique, le moteur ne peut étre actionné qu'en cablant les
circuits principaux.

Réacteur CC pour améliorer le facteur
de puissance d’entrée (optionnel)

Barre du court-circu:it
@ —

1 @ 1

Contacteur principal,

U= ,
Triphasé Lo Varispeed E7
380 bis480V L2 T CIMR-
50/60 Hz R IR
L3 ——= T E7C47P5
PE,'/
|
Avance/Arét B 1 s1 F ﬁ%
vanceramre D—E MB Sortie contact erreur
- N | 250 VAC, 1A max.
Arriére/Arrét T S2 — _m MC 30 VDC, 1A max. 2
Erreur externe S3 =
1ss o IR i I
R.3.z. défault | s4 =T M1
Entrée numériques i N . T — Sortie contact 1 . .
multi-fonctions Réglage vitesse multi-étape 1 s5 _m M2 [par défaut: Avance] Sortie numérique
Réglage d'usi S —t multi-fonctions
(Réglage d'usine) i - — it
Réglage vitesse multl-etaBL 1 S6 :@: M3 ! 228 xg(é ‘I{j\}\ max.
A - Sortie contact 2 3 max.
Sélection de la fréquence Jo | M4 ar défaut: Vitesse zéro]
= o o e [ wgd ]
SN |
1 1
SC |
P 24v 1

E(G)
1
! 1
Ajustement } +V' analogique
pT) - +15V, 20mA
A1
1

1
1
Alimentation entrée |
3 1
%0 M 0a 10V Entrée analogique 1 : | Ajustement,
2 A Consigne de fréquence L., 20k
1 principale [0 @ 10 V (20 kQ)] M ! : i}
4 a20mA A Entré_e analoglql:le m'j”t" [> - " Sortie analogique multi-fonctions 1
—_——— - ———— — fonctions [par défaut : 1 (02 +10V, 2 mA)
Pl P Ecart de fréquence - @j,} St - Frd ;
v I_ ''AC 4420 mA (2500)] 1 . [par défaut : Fréquence de sortie]
Ajustement,
Q7 oV AN | T 20k0
_ oi [> . }--1 Sortie analogique multi-fonctions 2
l i (0a+10V, 2 mA)
AC - @1_1 [par défaut : Courant de sortie]
e
! Résistance de % ! -
PN termination
e |
dr x> -
Communication
MEMOBUS S+
RS-485/422 N4
LEDE |
P |
R d IG '

. \‘ Fils blindés KN Fil & paire torsadée
—_— : blindé

Fig 2.2 Schéma de connexion (Modéle CIMR-E7C47P5 illustré ci-dessus)




@ Descriptions du circuit

RS

~

®
IMPORTANT

1. Les bornes du circuit de commande sont disposées comme illustré ci-dessous.

BoCannny O SoN | D

|s1][s2[s3[s4]s5][se]s7]rm|ac]au]ic [s+[s-]  [ma]ma [m1

. La capacité de courant de sortie de la borne +V est de 20 mA.

Désactivez le systéme d'évitement du décrochage durant la décélération (L3-04 = 0) lorsque vous
utilisez une option de freinage. Si cette paramétre de I'utilisateur n'est pas modifiée pour désactiver le
systeme d'évitement du décrochage, le systéme peut ne pas s'arréter pendant la durée de la
décélération.

.Les bornes du circuit principal sont indiquées par des doubles cercles et les bornes du circuit de

commande sont indiquées par des cercles simples.

.Le cablage des entrées numériques S1 a S7 est illustré pour la connexion des contacts ou des

transistors NPN (OV mode normal et immersion). C'est le paramétre par défaut.
Pour la connexion des transistors NPN ou pour I'utilisation d'une alimentation 24 V externe, reportez-
vous au Tableau 2.13.

. La référence de la fréquence de vitesse principale peut étre entrée soit a la borne A1, soit a la borne A2

en changeant les parametres H3-13. La valeur par défaut est la borne A2.

. Réacteurs CC pour améliorer le facteur de puissance d'entrée intégrés dans les variateurs de fréquence

de classe 200 V pour 22 a 110 kW et les variateurs de fréquence de classe 400 V pour 22 a 300 kW. Un
réacteur CC ne constitue donc une option que pour les variateurs de fréquence pour 18,5 kW maximum.
Enlevez la barre de court-circuit lorsque vous connectez un réacteur CC.



Configuration bloc de bornes .

Configuration bloc de bornes

Les dispositions des bornes sont illustrées dans la Fig 2.3 et la Fig 2.4.

— Bornes du circuit de controle

222222222222 o202

m — Bornes du circuit principal

RANELZTL3 € @] EZll I
[ Témoin de charge

mhm L Borne de masse

Fig 2.3 Disposition des bornes (variateur de fréquence 200 V/400 V de 0,4 kW)

IE
o

Commande
circuit
bornes

Témoin de charge

Principal
circuit
bornes

Borne de masse

Fig 2.4 Disposition des bornes (variateur de fréquence 200 V/400 V de 22 kW minimum)
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Cablage des bornes du circuit principal

&€ Dimensions des cables et connecteurs en circuit fermé

Sélectionnez les cables adéquats et les bornes de raccordement dans les Tableau 2.1 & Tableau 2.3. Reportez-
vous au manuel d'instructions TOE-C726-2 pour les dimensions des cables pour les unités de freinage et les
unités de résistance de freinage.

Tableau 2.1 Dimensions des cables classe 200 V

T d i Dimensi- Dimensions
B{gjr deevf?g-a- _ Couple de onsdes | des cables
Symbole borne V'issr' serrage | cables pos- | recomman- | Type de céble
glu'\jgcg (Nem) sibles dées mm?
i mm2AWG) | AWC)
R/L1, S/L2, T/IL3, ©, @1, @2, b ass )
E7C20P4 | U/T1, V/T2, W/T3 M4 12415 a 4aé 0 (14
[
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, D ass 5
E7C20P7 | U/T1, V/T2, W/T3 M4 12415 a 4aé 0 (1
D
R/L1,S/L2, T/IL3, ©, @1, @2, bass 5
E7C21P5 | U/T1, V/T2, W/T3 M4 12415 a 432,‘ 0 (1
D
R/L1, /L2, /L3, ©, @1, @2, b ass )
E7C22P2 | U/T1, V/IT2, W/T3 M4 12415 a 4aé 0 (i
D
R/L1, /L2, T/IL3, ©, @1, @2, 35455 3s
E7C23P7 | U/TI, V/IT2, W/T3 M4 12415 R 2 10) (12
D
R/L1, S/L2, T/L3, ©, ®1, @2, Ss o
E7C25P5 | U/T1, V/T2, W/T3 M4 12415 (10) o)
D
R/L1, S/L2, TIL3, ©, @1, @2, - . Cibles
E7C27P5 U/T1, V/T2, W/T3 M5 2,5 (82 6) ®) d'alimentation,
D par ex, cbles
d'alimentation
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, 4am 14 vinyle 600 V
E7C2011 | U/T1, V/T2, W/T3 M5 2,5 634) ©
D
R/LL,S/L2, T/L3, ©, @1, @2, U/T1, V/IT2, M6 40450 30438 30
E7C2015 | W/T3 (4a2) 4
D M6 40450 (242) (242)
RILL,S/L2, T3, ©, @1, @2, UTL VT2, | g 0.0110.0 30438 30
E7C2018 | W/T3 (3a2) 3)
@ M6 | 40450 (242) (242)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, U/T1, V/T2, M8 904100 30460 30
W/T3, R1/L11, S1/L21, T1/L31 ’ ’ (3al (3)
E7C2022 | @)y M6 | 40450 (83ag242) _
D M8 9,04 10,0 2(2 : ;;3 (242)
R/L1, /L2, T/L3, ©, @1 U/Tl, M8 902100 504 60 50
V/T2, W/T3, R1/L11, S1/L21, T1/L31 (1a1/0) (1)
E7C2030 | @3 M6 40450 fgaézf) -
o M8 9,0410,0 2(421 2 ;;; (242)




Cablage des bornes du circuit principal

Type de varia- Dimensi- | o onsions
teur de fré- . Couple de @I des des cables
once Symbole borne Visbor | serrage | cébles pos- | recomman- | Type de cable
glllj\/IR Z (N°m) sibles dées mm?
mm2AWG) | AWC)
R/LL, S/L2, T/L3, @, @1 U/T1 . 602100 60
»S/L2, TIL3, &, ; MI0 | 17,64225 ;
V/T2, W/T3, R1/L11, S1/L.21, T1/L31 (2/0 2 4/0) (2/0)
55422
@3 M8 8,8410,8 8 -
E7C2037 (10a4)
, 302 60 30
@ MI0 | 17,6422;5 (23 2/0) s
. 0,545,5 125
/11, A2 M4 13414 304 10) (6
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1 U/TI X 804 100 80
»S/L2, T/L3, &, ; MI0 | 17,6422;5 i
V/T2, W/T3, R1/L11, S1/L21, T1/L31 (3/0 2 4/0) (3/0)
55422
@3 M8 8,8410,8 - a -
E7C2045 (10a4)
X 38360 33
@ MI0 | 17,64225 (132/0) 0
. 0,545,5 125
11, M2 M4 13414 (304 10) i
N 504100 50 x 2P
RILL S/L2, T3, ©, ®1 MI2| 3142392 1 Goaa/0) | (10 x 2P)
) 100 100 2
U/T1, V/T2, W/T3, RI/L11, SI/L21, TI/L31 | MI0 | 17,6422,5 @0) @0)
. 55260 I
E7C2055 | @3 MS 8,84 10,8 (102/0) -
X 304 60 30
@ MI0 | 17,6422,5 (33 4/0) ()
X 0,545,5 125
11, M2 M4 13414 303 10) (6
X 804125 80 x 2P
R/LL, S/L2, T/L3, ©, ®1 MI2 | 3144392 1 303250/0) | (3/0%x2P) | Cables dali-
X 802100 80 x 2P mentation, par
U/TL V/T2, W/T3, RULIL SUL2L TIA3L | MIO | 1764225 | %o | 30 x2p) | ex, cables dali-
A 5,54 60 mentation
E7C2075 @3 M8 8,8410,8 (10 4 2/0) - vinyle 600 V
. 100 & 200 100
D MIO 1 17,6222.5 1 303 40000 | (3/0)
) 0,545,5 125
v, M2 M4 13414 304 10) (i
X 1505200 | 150 x 2P
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1 MI2 | 3144392 | 0505 400) | (250 x 2P)
X 1004150 | 100 x2P
U/TL V/T2, W/T3, RULIL SUL2L TIA3L | MI2 | 3142392 | iS00 op)
X 55460
E7C2090 | @3 M8 8,8410,8 (104 2/0) -
X 602150 60 x 2P
D MIZ | 3144392 1 50430000 | (200 x 2P)
. 0,545,5 125
11, M2 M4 13414 304 10) (6
200 x 2P, ou
. 2004325 | 50x4P
RILL S/L2, T3, ©, ®1 MI2 1 3148392 | 350 3600) | (350 x 2P,
ou 1/0 x 2P)
150 X 2P, ou
. 1504325 | 50x4P
U/TL V/T2, W/T3, RULIL SUL2L TIA3L | MI2 | 3142392 | qooan | 200550
E7C2110 ou 1/0 x 4P)
X 55260
@3 M8 8,8410,8 (104 2/0) -
) 150 150 x 2P
@ MI2 | 3144392 (300) (300 % 2P)
. 0,545,5 125
1, M2 M4 13414 304 10) (i

* L'épaisseur des cables est définie pour des cables de cuivre a 75°C
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Tableau 2.2 Dimensions des cables classe 400 V

Type de Dimensi- | e nsions
variateur de . Couple de onsdes | des cables
iy Symbole borne Visbor- | serrage | cables pos- | recomman- | Type de cable
Igl?\;l;née (N+m) sibles dées mm?
mm2AWG) | (AWG)
R/LI, /L2, T/L3, ©, @1, @2, b ass )
E7C40P4 | U/TL, V/T2, W/T3 M4 12415 a4
3 (142 10) (14)
R/L1, S/L2, T/L3, O, @1, @2, 5ass 5
E7C40P7 | U/T1, V/T2, W/T3 M4 12415 4>
3 (142 10) (14)
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, bass 5
E7C41P5 | U/T1, V/T2, W/T3 M4 12415 4>
3 (142 10) (14)
R/LL, S/L2, T/L3, D, @1, @2, b ass )
E7C42P2 | U/TL, V/T2, W/T3 M4 12415 i
3 (142 10) (14)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, 35
E7c43p7 | U/TL, V/T2, W/T3 M4 12415 ( 12435151?) | (122)
© (14)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, 35
E7C44p0 | U/TL, V/T2, W/T3 M4 12315 ( 124aa5if) ) (122)
© (14)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, 3,545,5 3.5
E7c45p5 | U/TL, V/T2, W/T3 M4 12415 (122 10) (12
D 2455 2
(142 10) (14) Cibles
R/LL,S/L2, T3, ©, @1, @2, 5.5(10) 55 | qalimentation,
E7c47Ps | U/TL, V/T2, W/T3 M4 | 12415 (0) | par ex, cables
D 3,5 a 5,5 3.5 d'alimentation
(12410) (2) | vinyle 600 V
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, 8
E7C4011 U/T1, V/IT2, W/T3 M5 2.5 5,5 % 14 ®)
(10)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, M5 25 8al4 3
E7c4015 | U/TL V/T2, W/T3 ’ (82a6) ®)
O M5 25 55414 55
M6) | (4,0245,0) (1024 6) (10)
R/LLS/L2, T/L3, ©, @1, @2, UTL VT2, | w6 40450 88a‘328 S
E7C4018 W/T3 8a2) (8)
- 8322 3
D M6 4,0245,0 8 44) ®
R/L1, S/L2, T/L3, ©, ®1, @3, U/T1, V/T2, . 14222 14
M6 4,0245,0 can p
E7C4022 | W/T3, RI/L1L, S1/L21, T1/L31 (6a4) (6
. 14238 !
D M8 9,010,0 642) ©
R/L1,S/L2, TIL3, ©, @1, @3, UTL VT2, | 6 40450 22 22
E7C4030 | W/T3, RI/L1L, S1/L21, T1/L31 “ “
. 22438 22
D M8 9,0410,0 432) @
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, U/T1, V/IT2, W/ M8 9.04 10,0 22260 38
T3, R1/L11, S1/L.21, T1/L31 (42a1/0) 2
E7C4037 . 8322 B
@3 M6 4,045,0 83 4)
) 22438 22
@) M8 9,02 10,0 @32 @




Cablage des bornes du circuit principal

Type de Dimensi- | b ensions
variateur de , Couple de ons des des cables
fréquen Symbole borne V'f]:s"r' serrage | cables pos- | recomman- | Type de cable
gl?\;ljl?{ Ele (Nem) sibles dées mm?
mm2AawG) | (AVG)
RILLS/L2, T3, O, @LUTLVIZLW | vs | 904100 38460 38
T3,RI/L11, SI/L21, T1/L31 ’ ’ (2a1/0) 2
E7C4045 . 8a22 _
@3 M6 4,045,0 84)
- 22438 22
() MS 9,04 10,0 @12) @
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, U/TL, V/T2, MS 904100 50460 50
W/T3, RI/L11, S1/L21, T1/L31 ’ ’ (1a1/0) M
E7C4055 i 8322 B
@3 M6 4,045,0 84)
. 22438 22
() M8 9,04 10,0 @32) @
. 604 100 60
R/L1, /L2, T/L3, ©, @1 MI2 | 3148392 | 0400 2/0)
. 504 100 30
U/T1, V/T2, W/T3, R1/L11, SI/L21, T1/L31 MI0 | 1764225 | Fo% a0 (0)
X 554322
E7C4075 | @3 MS 8,8210,8 (102 4) -
. 38260 38
@) MI2 | 3144392 (242/0) ) 2
: 0,5455 125
1/11, A200/15200, A400/;,400 M4 13414 (204 10) (16) I
. 304 100 100
R/LL, S/L2, T/L3, @, D1 Mi2 3142392 (3/0 a4 4/0) (4/0)
- 304 100 100
U/TI, V/T2, W/T3, RI/L11, SI/L21, TI/L31 MI0 | 1764225 | 0% 4 (4/0)
. 8a22
E7C4090 | @3 M8 8,8410,8 84) -
. 504 100 50 Cébles
D MI2 1 3144392 1 (13 400 (1) | dalimentation,
5 0,5a5,5 1.25 par ex, cébles
t/11, A200/,,200, A400/,,400 M4 13a14 i, AR
12 12 a (204 10) (16) d'alimentation
. 504 100 S0X2P | vinyle 600 V
R/LL, /L2, T3, ©, @1 MI2 | 3144392 1 Qi a0y | (10 x2p)
. 504 100 50 x 2P
UITL, V/T2, W/T3, RILIL SIA2L TIL33S | MI2 | 3142392 | Jofun | 0 %ap)
X 8360
E7C4110 | @3 MS 8,8410,8 (842/0) -
. 604 150 600
<@ MI2 1 3144392 1 50330000 | (2/0)
: 05455 125
r/11, A200/1,200, A400/,,400 M4 13214 (304 10) a6
. 304 100 80 x 2P
R/L1, /L2, T/L3, @, @1 MI2 | 3148392 | 30400 | (300 x2p)
X 604 100 60 x 2P
U/T1, V/T2, W/T3, RI/L11, S1/L21, T1/L33 MI2 | 3144392 | io%an | 0 x2p)
. 8460
E7C4132 | @3 M8 8,8410,8 (842/0) -
X 100 & 150 100
D MI2 | 3144392 | 0230000 | (4/0)
. 05455 125
/11, A200/,5200, A400/,,400 M4 13a14 (304 10) (i6)
X 1005200 | 100 2P
R/LL, S/L2, T/IL3, ©, @1 MI2 | 3144392 | 0 a000) | 40 x 2P)
. 302 200 80 x 2P
UITL, V/T2, W/T3, RILIL SIA2L, TIL33 | MI2 | 3144392 | iidinn ol 205 5p)
X 304260
E7C4160 | @3 MS 8,8410,8 (84.2/0) -
. 504 150 50 x 2P
<@ MI2 1 3144392 1 163 300/0) | (1/0 x 2P)
: 0,5355 125
t/11, A200/,,200, A400/,,400 M4 13a14 (204 10) (i6)
E7C4185
E7C4220 En développement
E7C4300

* L'épaisseur des cables est définie pour des cables de cuivre a 75°C.




Tableau 2.3 Dimensions des crans (JIS C2805) (classe 200 V et classe 400 V)

Epaisseur des cables (mm?) Vis bornes Dimensions
M3.5 1,25/3,5
0,5
M4 1,25/4
M3.5 1,25/3,5
0,75
M4 1,25/4
M3.5 1,25/3,5
1,25
M4 1,25/4
M3.5 2/3,5
M4 2/4
2 M5 2/5
M6 2/6
M8 2/8
M4 55/4
M5 55/5
3,5/5,5
M6 55/6
MS 55/8
M5 8/5
8 M6 8/6
M8 8/8
M6 14/6
14
M8 14/8
M6 22/6
22
MS 22/8
30/38 MS 38/8
M8 60/8
50/60
M10 60/10
80 80/10
M10
100 100/ 10
100 100/ 12
150 M12 150/ 12
200 200/ 12
Ml12x 2 325/12
325
Ml6 325/16
U Déterminez la dimension des céables pour le circuit principal de maniére a ce que la chute de tension de la
?‘ ligne se situe dans les 2% de la tension nominale. La chute de la tension de la ligne est calculée de la
@ maniére suivante :

IMPORTANT

1073

Chute de la tension de la ligne (V) = /3 x résistance cable x (W/km) x longueur cable (m) x courant (A) x
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€ Fonctions bornes circuit principal

Les fonctions des bornes du circuit principal sont résumées conformément aux symboles des bornes dans le
Tableau 2.4. Céblez les bornes correctement aux fins souhaitées.

Tableau 2.4 Fonctions des bornes du circuit principal (classe 200 V et classe 400 V)

Objectf Symbole bome Class<|evI ;g(? I\P; ClMR-E7C(I§|IgsteD 400 V
Entrée d'alimentation du R/L1, S/L2, T/L3 20P4 42110 40P4 4 4300
circuit principal RI/L11, SI/L21, TI/L31 202222110 4022 2 4300
Sortie variateur de fréquence |U/T1, V/T2, W/T3 20P4 a 2110 40P4 a 4300
Bornes bus CC ®1,0 20P4 242110 40P4 4 4300
fezcc‘t’;’;‘ciznéecm bobine de @1, ®2 20P4 42018 40P4 2 4018
Connexion unité de freinage ®3, © 2022 42110 4022 a 4300
Masse @ 20P4 22110 40P4 2 4300 2
I
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€ Configurations du circuit principal

Les configurations du circuit principal du variateur sont illustrées dans Tableau 2.5.

Tableau 2.5 Configurations du circuit principal du variateur de fréquence

200 V Class 400 V Class
CIMR-E7C20P4 & 4018 CIMR-E7C20P4a 4018
r""”""’””””””””\ ""”""”””””””””\
| |
® 4 | | | @ 4 || |
@2 U @20— BT, ¢
RIL1&——| 4? RIL1&——] ;
Sh26— + ——o vim2 sn2e—1 L 6 vm2
TA3o—| - w3 T3S 6 w3
O e = 1 o e = | 1
i ! i !
I I
I I 1 e I 1
! Alimen- Circuits de : ! Alimen- Circuits de :
! tation commande i ! tation commande i
I I
i ! i !
i ! i !
N | |
CIMR-E7C2022, 2030 CIMR-E7C4022 a 4055
,,,,,,,,, O R
| ! | |
i — | i T |
| i ; ;
RIL1 ! RIL1 i
si2 |4 o um sz e o ur
T3 e 1 & VIT2 T3 e 1 ——& VIT2
RAL: m T ! RA/L11 M T !
st~ 6 WIT3 s121 7 ——0 WIT3
T1IL31L@77 ! T1L31 ] !
© w‘ = i (@) J, = i
| I 1 | I |
| ! | |
I _ | I - — - |
ro e | [T | re e |
| | | &} |
Lo I Lo I
CIMR-E7C2037 a 2110 CIMR-E7C4075 a 4160
@3 s
,,,,,,,,,, e e N
1 1 | |
o b 1 o bt ] |
i ! i —— i
} I I
gjt; eum gjt; ——ourT1
-Fl;/ﬂLlsLﬁ T OVIT2 TIL3 gL ——évim2
S1/L21 F——0W/T3 RA/L11 ——oW/T3
T1/L31 i S1/L21 r ‘
o _ ! T1/L31 i _ i
- | © 400/200 - |
r/e¢q D : rleq = D i
I
A 200/¢200 Alimen- Circuits d : A200/¢2200 Alimen- Circuits d :
tation commande| i A200/¢2 200 tation commande| i
L | ‘ :
L L ___._ I =2 I

Remarque :Consultez votre représentant Yaskawa avant de faire appel a la rectification en 12 phases.
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€ Schémas de connexion standard

Les schémas de connexion standard du variateur sont illustrés a la Fig 2.5. Ce sont les mémes pour les
variateurs de classe 200 V et 400 V. Les connexions dépendent de la capacité du variateur de fréquence.

ECIMR-E7C20P4 a 2018 et 40P4 a 4018

Unité de résistance de

freinage (optionnel)
Unité de freinage
(optionnel)

Réacteur CC
(optionnel)

~©O- o —
e SO @1 @2
L1 R/H T ©
Lo— %+ 0O /L2 VT2 Q-W
L3—E—'/4@m3 W3 @.

triphasé 200 VAC
(400 VAC)

w

Veillez a enlever la barre de court-circuit avant de connecter le
réacteur CC.

ECIMR-E7C2037 a 2110

Unité de résistance de
freinage (optionnel)

Unité de freinage

(optionnel)
: ©--0—
L= i
Lo— o VT2 -M
[3—E=— 1 P S
triphasé W3 ©

200 VAC

ECIMR-E7C2022, 2030 et 4022 a 4055

Unité de résistance de
freinage (optionnel)
;'3 Unité de freinage

(optionnel)
——0--—0--0—

@1 @3Q
L1—F—=—-= R/LT Ut ©
L2—E—— L0512 V12 6— g
L3—F——=— QL3 w13 &——
triphasé 200 VAC O RI/L1

(400 VAC)

Le réacteur CC est intégré.

ECIMR-E7C4075 a 4300

Unité de résistance de
freinage (optionnel)

Unité de freinage

(optionnel)
2
L — b
L2— e 1 A
L3 —F———= H— .
triphasé w3
400 VAC |

La puissance de contrdle est fournie en interne du bus CC a tous les modéles de variateur de fréquence.

Fig 2.5 Connexions bornes circuit principal
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€ Cablage des circuits principaux

Cette section décrit des connexions de céblage pour les entrées et sorties du circuit principal.

mCablage des entrées du circuit principal

Observez les précautions suivantes pour I'entrée de 1'alimentation du circuit principal.

Installation des fusibles

Pour protéger le variateur, il est recommandé d'utiliser des fusibles semi-conducteurs tels qu'ils sont illustrés

dans le tableau ci-dessous.

Tableau 2.6 Fusibles d'entrée

Modéle de iSTORE
variateur Tension (V) (LT 1%t (AZs)
nominal (A)

20P4 240 10 12~25
20P7 240 10 12~25
21P5 240 15 23~55
22P2 240 20 34~98
23P7 240 30 82~220
25P5 240 40 220~610
27P5 240 60 290~1300
2011 240 80 450~5000
2015 240 100 1200~7200
2018 240 130 1800~7200
2022 240 150 870~16200
2030 240 180 1500~23000
2037 240 240 2100~19000
2045 240 300 2700~55000
2055 240 350 4000~55000
2075 240 450 7100~64000
2090 240 550 11000~64000
2110 240 600 13000~83000
40P4 480 5 6~55
40P7 480 5 6~55
41P5 480 10 10~55
42P2 480 10 18~55
43P7 480 15 34~72
44P0 480 20 50~570
45P5 480 25 100~570
47P5 480 30 100~640
4011 480 50 150~1300
4015 480 60 400~1800
4018 480 70 700~4100
4022 480 80 240~5800
4030 480 100 500~5800
4037 480 125 750~5800
4045 480 150 920~13000
4055 480 150 1500~13000
4075 480 250 3000~55000
4090 480 300 3800~55000
4110 480 350 5400~23000
4132 480 400 7900~64000
4160 480 450 14000~250000
4185 480 600 20000~250000
4220 480 700 34000~400000
4300 480 900 52000~920000
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Cablage des bornes du circuit principal

Installation d'un disjoncteur moulé

Lorsque vous connectez les bornes d'entrée de I'alimentation (R/L2, S/L2 et T/L3) et l'alimentation via un
disjoncteur moulé (MCCB), veillez a ce que le disjoncteur convienne au variateur.

* Choisissez un disjoncteur moulé d'une capacité de 1,5 a 2 fois le courant nominal du variateur.

» Pour les caractéristiques du disjoncteur moulé, veillez a prendre en considération la protection de
surcharge du variateur (une minute a 150% du courant de sortie nominal).

Installation d'un disjoncteur de mise a la terre

Les sorties du variateur utilisent une commutation a vitesse ¢levée de telle sorte qu'un courant de fuite haute
fréquence soit généré. Si un disjoncteur de mise a la terre doit étre utilisé, sélectionnez un disjoncteur qui
détecte uniquement le courant de fuite qui se trouve dans la plage de fréquence dangereuse pour les humains
mais pas des courants de fuite haute fréquence.

* Pour un disjoncteur de mise a la terre spécial pour les variateurs, choisissez un interrupteur de défaut a la
terre avec un ampérage de sensibilité d'au moins 30 mA par variateur.

» Lorsque vous utilisez un disjoncteur de mise a la terre, choisissez-en un d'un ampérage de sensibilité de
200 mA minimum par variateur et avec un temps d'exploitation de 0,1 s minimum.

Installation d'un contacteur magnétique
Si I'alimentation du circuit principal doit étre fermée par un circuit de contrdle, un contacteur magnétique peut
étre utilisé.
Les éléments suivants doivent étre pris en considération :

* Le variateur peut étre démarré et arrété par l'ouverture du contacteur magnétique du coté primaire. Une
ouverture et une fermeture fréquente du contacteur magnétique, toutefois, peut provoquer une panne du
variateur de fréquence. Démarrez et arrétez le variateur au plus toutes les 30 minutes.

» Lorsque le variateur est actionné avec I'unité de commande numérique, une utilisation automatique ne peut
pas étre réalisée aprés avoir récupéré d'une interruption de courant.

Connexion de I'alimentation d'entrée au bloc de bornes

L'alimentation d'entrée peut étre connectée a toute borne R, S ou T sur le bloc de bornes ; la séquence de phase
de l'alimentation d'entrée est sans rapport avec la séquence de phase de sortie.

Installation d'un réacteur CA

Si le variateur est connecté a un transformateur de grande capacité (600 kW ou plus) ou si le condensateur
d'avancement de phase est commuté, un courant de pointe excessif peut couler dans le circuit d'alimentation,
provoquant une panne de 1'unité du variateur.

Pour éviter cela, installez un réacteur CA optionnel du coté entrée du variateur ou un réacteur CC sur les
bornes de connexion du réacteur CC.

Cela améliore également le facteur de puissance du coté de l'alimentation.

Installation d'un amortisseur de surtension

Utilisez toujours un amortisseur de surtension ou une diode pour les charges inductives a proximité du
variateur. Ces charges inductives incluent les contacteurs magnétiques, les relais électromagnétiques, les
vannes ¢électromagnétiques, les solénoides et les freins magnétiques.

mCablage du co6té sortie du circuit principal

Observez les précautions suivantes lorsque vous céablez les circuits de sortie principaux.
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Connexion du variateur de fréquence et du moteur

Connectez les bornes de sortie U/T1, V/T2 et W/T3 aux fils de connexion du moteur U, V et W
respectivement.

Vérifiez si le moteur tourne en avant avec la commande Avant. Permutez deux des bornes de sorties et
reconnectez si le moteur tourne en sens inverse avec la commande Avant.

Ne connectez jamais une alimentation aux bornes de sortie

Ne connectez jamais une alimentation aux bornes de sortie U/T1, V/T2 et W/T3. Si la tension et appliquée aux
bornes de sortie, les circuits internes du variateur seront endommaggés.

Ne reliez jamais les bornes de sortie a la masse

Si les bornes de sortie sont touchées mains nues ou si les cables de sortie entrent en contact avec le boitier du
variateur, une secousse ¢lectrique se produira. Cela peut-étre extrément dangereux. Ne pas court-circuiter les
cables de sortie.

N'utilisez pas de condensateur d'avanceur de phase

Ne connectez jamais un condensateur d'avanceur de phase a un circuit de sortie. Les composants haute
fréquence de la sortie du variateur peuvent surchauffer et étre endommaggs et briler d'autres pieces.

N'utilisez pas de commutateur électromagnétique

Ne raccordez jamais un commutateur électromagnétique (MC) entre le variateur et le moteur et ne 1'allumez
pas ou ne le coupez pas pendant l'utilisation. Si le MC est allumé lorsque le variateur fonctionne, un grand
courant est créé et la protection de surintensité du variateur se met en marche.

Lorsque vous utilisez un MC pour commuter par exemple entre deux moteurs, arrétez la sortie du variateur
avant d'actionner le MC.

Installation d'un contact de relais de surcharge thermique pour la protection du moteur

Ce variateur posseéde une fonction de protection thermique électronique pour protéger le moteur contre toute
surchauffe. Toutefois, si plus d'un moteur est actionné avec un variateur ou si un moteur multi-polaire est
utilisé, installez toujours un relais thermique (THR) entre le variateur et le moteur et réglez L1-01 sur 0 (pas de
protection moteur). Le circuit de contrdle doit étre congu de maniére a ce que les contacts du relais de
surcharge thermique coupent le contacteur magnétique des entrées du circuit principal.

Longueur du cable entre le variateur et le moteur

Si le cable entre le variateur et le moteur est long, le courant de fuite haute fréquence augmentera, provoquant
également une augmentation du courant de sortie du variateur. Cela peut affecter des périphériques. Pour
éviter cela, réglez la fréquence de découpage (réglée dans C6-02) comme illustré dans le Tableau 2.7. (Pour
plus de détails, reportez-vous a Chapitre 5 Parameétres de [ utilisateur.)

Tableau 2.7 Longueur du cable entre le variateur et le moteur

Longueur du cable 50 m (max.) 100 m (max.) Plus de 100 m

Fréquence de découpage 15 kHz maxi 10 kHz maxi 5 kHz maxi
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mCablage au sol

Observez les précautions suivantes lorsque vous cablez la ligne terrestre.

« Utilisez toujours la borne de masse du variateur 200 V avec une résistance de masse inférieure a 100 Q et
celle du variateur 400 V avec une résistance de masse inférieure a 10 Q.

» Ne partagez pas le fil de mise a la terre avec d'autres appareils, tels que des appareils a souder ou des outils
a commande mécanique.

» Utilisez toujours un fil de mise a la terre conforme aux normes techniques des équipements €lectriques et
limitez la longueur de ce fil.
Le courant de fuite passe dans le variateur. D¢s lors, si la distance entre I'électrode de mise a la terre et la
borne de terre est trop longue, le potentiel de la borne de terre du variateur deviendra instable.

» Lorsque vous utilisez plusieurs variateurs, veillez a ne pas boucler le fil de mise a la terre.

O X

OK NON |

Fig 2.6 Cablage au sol

EConnexion d'une unité de freinage (CDBR) et une unité de résistance de freinage
(LKEB)

Connectez une unité de résistance de freinage et I'unité de freinage au variateur comme illustré dans la Fig
2.7.

Tableau 2.8

L3-04 (Bloquer l'empéchement de sélection durant la
décélération) 0 (Désactive la fonction de blocage de 'empéchement)
(Sélectionner 1'un des deux.)

L'unité de résistance de freinage ne fonctionne pas si L3-04 est défini sur 1 (c'est-a-dire si la prévention du
décrochage est activée pour la décélération). La décélaration peut donc s'avérer plus longue que prévu (C1-02/
04).

Pour empécher toute surchauffe de I'unité de freinage / de I'unité de résistance de freinage, concevez le circuit
de contrdle pour couper la sortie du variateur a l'aide des contacts de relais de surcharge thermique de ['unité,
comme illustré dans Fig 2.7.

Variateurs de classe 200 V/400 V, capacité de sortie 0,4 a 18,5 kW

Unité de Unité de résistance
freinage CDBR de freinage LKEB

C
Contact de relais de
surcharge thermique

Variateur de
fréquence

Contact de relais de
surcharge thermique
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Variateurs de classe 200 V/400 V avec capacité de sortie de minimum 22 kW

Connexion des unités de freinage en paralléle

Variateur de
fréquence

Unité de
freinage CDBR

Unité de résistance
de freinage LKEB

Contact de relais de

surcharge thermique

Fig 2.7 Connexion de l'unité de résistance de freinage et de I'unité de freinage

Contact de relais de
surcharge thermique

Lorsque vous connectez au moins deux unités de freinage en paralléle, utilisez le cablage et les cavaliers
illustrés dans Fig 2.8. 1l existe des cavaliers pour sélectionner si chaque unité de freinage doit étre un maitre
ou un esclave. Sélectionnez «Maitre» pour la premiére unité de freinage uniquement et sélectionnez «Esclavey»
pour toutes les autres unités de freinage (par ex., a partir de la seconde unité).

Variateur de

fréquence

Détecteur
de niveau

Contact de relais de surcharge
thermiqye

Unité de
résistance
de freinage

thermiqu

Contact de relais de surcharge

Unité de
résistance
de freinage

Unité de freinage #1 I3

14

Relais de surcharge
thermique contact

13 |4
Relais de surcharge
thermique contact

, 2

thermique

SLAVE
Unité de freinage #3

Contact de relais de surcharge

Unité de
résistance
de freinage

Fig 2.8 Connexion des unités de freinage en paralléle

O O

ISR
Relais de surcharge
thermique contact
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Cablage des bornes du circuit de contréle

& Dimensions des cables

Pour une utilisation a distance a 'aide de signaux analogiques, gardez la longueur de la ligne de contrdle entre
'unité de commande analogique ou les signaux d'utilisation et le variateur en deca de 50 metres et séparez les
lignes des lignes de tension ou autres circuits pour réduire 1'induction des périphériques.

Lorsque vous réglez les fréquences a partir d'une source de fréquence externe (et non d'une unité de
commande numérique), utilisez des fils a paire torsadée blindés et mettez la protection & la masse pour un plus
grand contact possible entre la protection et la masse. Reportez-vous a l'illustration ci-dessous pour obtenir
des détails sur le cablage.

E(G)
Borne de protection

Réglage entrée analogique
Jj—. v Alimentation entrée analogique
o +15V, 20mA
2 kQ
3 o0aitov Al Entrée analogique 1 : Consigne de fréquence principale 2
2k | 9 7y 04 +10V (20 kQ)
Aa 20nlA__ [ S R _2 Entrée analogique multi-fonctions 2 _
I [par défaut : écart de fréquence 4 a 20 mA (250Q)]
Pl P
I AC
$ ov

Fig 2.9
Les numéros des bornes et les dimensions des fils sont indiqués dans Tableau 2.9.

Tableau 2.9 Numéros des bornes et dimensions des cables (identiques pour tous les modeéles)

Dimensions DU
Vis bor- Couple de des cables des cables
Bornes nes serrage possibles recommar;— Type de cable
(Nem) mm2(AWG) dées mm
(AWG)
FM, AC, AM, SC, SP, o 3.
SN, Al, A2, +V, S1, S2, Fil simple "*: L o
$3,94,85,86,S7 | Modéle 0,1422,5 075 |7 Tilapaire torsadée, blinde
MA, MB, MC, M1, M2, | Phoenix 0,5a0,6 Fil stal}dard: (18) . ga.me,de cable en vinyle,
M3. M4 0,14a1,5 blindée, couverte de
’ (26 2 14) polyéthyléne
+, R-, S+, S-
R+, R~ 5+ 8- 1G (KPEV-S de Hitachi Electrical
E(G) M35 0.84 1.0 0,542 1,25 Wire ou équivalent)
a
U 20414 (12)

* 1. Utilisez des cables a paire torsadée blindés pour entrer une référence de fréquence externe.

* 2. Reportez-vous aux Tableau 2.3 Dimensions des crans (JIS C2805) (classe 200 V et classe 400 V) pour des dimensions de crans convenables pour les
cables.

* 3. Nous recommandons l'utilisation de bornes droites sans soudures sur les lignes de signaux pour simplifier le cablage et améliorer la fiabilité.
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B Bornes droites sans soudures pour les lignes de signaux

Les modéles et les dimensions des bornes droites sans soudure sont illustrés dans le tableau suivant.

Tableau 2.10 Dimensions des bornes droites sans soudure

Dimensions des cables X .
P Modéle d1 d2 L Fabricant
mm< (AWG)
0,25 (24) AT 0,25 -8YE 0,8 2 12,5
0,5 (20) AI 0,5 - 8WH 1,1 2,5 14
0,75 (18) Al 0,75 - 8GY 1,3 2,8 14 Contact Phoenix
1,25 (16) Al 1,5 - 8BK 1,8 3.4 14
2(14) AI2,5-8BU 23 4,2 14

W $di

8 mm

I
14 mm
L

—J—L* ¢d2

Fig 2.10 Dimensions des bornes droites sans soudure

mMéthode de cablage
Utilisez la procédure suivante pour connecter des cables au bloc de bornes.

1. Desserrez les vis des bornes avec un tournevis.
2. Insérez les fils par le bas du bloc de bornes.

3. Serrez fermement les vis des bornes.

Tournevis Lame du tournevis
i\‘\ Circuit de commande
(\\\ bloc de borne
v 7
© @ @
| | |
sur 7mm si aucune _f

[y | —
borne sans soudure | -
n'est utilisée. A-l=_ Borne ou fil sans soudure = = 3,5mm (max.)
sans soudure

Fils Epaisseur de la lame : 0,6 mm (max.)
e

Dénudez I'extrémité

Fig 2.11 Connexion des fils au bloc de bornes
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& Fonctions bornes circuit de contrdle

Les fonctions des bornes du circuit de contrdle sont illustrées dans Tableau 2.11. Utilisez les bornes

appropriées aux buts correspondants.

Tableau 2.11 Bornes du circuit de commande avec paramétres par défaut

Type N° Nom signal Fonction Niveaux du signal
. Avance quand MARCHE; interrompu quand
S1 Commande avance/arrét ARRET.
.\ . Arriere quand MARCHE; interrompu quand
S2  |Commande arriére/arrét ARRET.
S3 Entrée défaut exteme*l Défaut quand MARCHE.
4 riz. defaut” Réinitialisation quand 24 VDC, 8 mA
MARCHE Isolation du ph !
. — : —— = Les fonctions sont |1s0lation du photocoupleur
d‘es;%rnézuzu_ S5 Référence rapide 1 mu1t1-.eFape Ré crence frequence sélectionnées en
mériques (commutateur maitre/auxiliaire) |auxiliaire quand MARCHE. réglant H1-01 &
« |Réglage multi-étape 2 H1-05.
S6  |Référence rapide 2 multi-étape” ! qufn dgM ARCHE.p
Lok Fréquence jog quand
e . 1
S7  |Référence fréquence jog MARCHE.
SC  |Entrée numérique normale - -
SN  |Entrée numérique neutre - -
SP Alimentation d'entrée numérique |Alimentation +24VDC pour entrées numériques | 24 VDC, 250 mA max. *2
. . . . e . 15V
+
'V |Puissance sortie 15 V Alimentation 15 V pour références analogiques (Courant max.: 20 mA)
Al |Consigne de fréquence 0a+10 V/100% 0a+10 V(20 kQ)
Sgman Entrée analogique multi- 4320 mA/100% Lafonctionest 1, . ) 1 A2500)
A2 . £ sélectionnée en
analo- fonctions 0Va +10V/100% \ 0Va+10 V(20kQ)
giques réglant H3-09.
AC |Référence analogique commune - -
Fil blindé, point de raccordement
EG) |,. . - -
ligne de terre optionnel
M1 . .
Signal en cours Fonctionnement quand
M2 (contact INO) MARCHE.
Sorties contact
M3 multifonction Contacts secs
Signéu); de Vi . Niveau zéro (b2-01) ou Capacité du contact:
séauence "4 ttesse zero inférieur quand MARCHE 1 A max. 4 250 VAC
1 A max. 230 VDC™3
MA
. Y Défaut quand FERME sur MA et MC
MB __|Signal sortie défaut Défaut quand OUVERT sur MB et MC
MC
M Sortlle analoglque multi-fonctions Fréquence 0 a +10 V/100% Sortlle analqglque
(sortie de fréquence) multi-fonction 1
Signaux des 3+ 0
sorties AC | Analogique normal - 04 +10 Vmax 5%
analogiques 2 mA max.
AM Sortie analogique multi-fonctions |5 V/ Courant nominal du | Sortie analogique
(témoin de courant) variateur multi-fonction 2
R+ |Entrée communication Entrée différentiel,
R- |MEMOBUS Pour 2 fils RS-485, court R+ et S+ ainsi que R- isolation PHC
RS-485/ -
422 S+ Sortie communication et S-. Entrée différentiel,
S MEMOBUS isolation PHC
IG  |Signal commun - -
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* 1. Les paramétres par défaut sont donnés pour des bornes S3 a S7. Pour une séquence a trois fils, les paramétres par défaut sont une séquence a 3 fils pour

S5, un paramétre de vitesse multi-étapes 1 pour S6 et un paramétre de vitesse multi-étapes 2 pour S7.
* 2. N'utilisez pas cette alimentation pour fournir des équipements externes.

* 3. Lorsque vous conduisez une charge réactive, telle qu'une bobine relais avec alimentation CC, insérez toujours une diode du volant comme illustré dans

Fig 2.12.

Diode du volant

1« < |
78_“—4>_;‘| . Le calibre de la diode du volant
Puissance Bobine T TN ! doit étre au moins aussi élevé
externe: I 1 A max. - /1 que la tension du circuit.
30 VDC max. ol !

Fig 2.12 Connexion de la diode du volant

ECavalier CN15 et commutateur DIP S1

Le cavalier CN 15 et le commutateur DIP S1 sont décrits dans cette section.

r—--—--—- - - -"-"-"=—-—-—- - - - = a
| s1 |
| FFFT on | Résistance de terminaison,
I [V 77 Commutateur A2 entrée analogique
! 72  : Programmation usine !
b o m = = = = — = —
CN15 —  Commutateur sortie analoglgue*
I cHi ‘efe[e®] . .
| cH2 ‘efele] Sortie tension |
CH1 [@]e]e’ .
' chz [elele!  Sortie courant !
LY !
i T i 4 -
-

Remarque :Reportez-vous au
Tableau 2.12 pour les fonction S1.

L <4
@@@@@@@@@@@@@@ [2X7X7/X?X")

[T=T=p=p=y=y=m1 [EEy=y=y=y=m1

Q000222222222 Q0222

Fig 2.13 Cavalier CN15 et commutateur DIP S1
Les fonctions du commutateur DIP S1 et du cavalier CN15 sont illustrées dans le tableau suivant.

Tableau 2.12 Commutateur DIP S1 et cavalier CN15

Désignation Fonction Réglage
L. . OFF : Pas de résistance de terminaison
S1-1 Résistance terminaison RS-485 et RS-422 ON : Résistance de terminaison de 110 O
. N . . V:0a10V (résistance interne: 20 kQ)
S1-2 Meéthode d'entrée pour entrée analogique A2 [:4 420 mA (résistance interne: 250 (Q)
CN15-CH1* Interrupteur COU{ant / tfensmn FM sortie I: SOI‘U? coura.nt
analogique multi-fonctions V : Sortie tension
CN15-CH2* Interrupteur courant / t{ensmn AM sortie I: SOI‘U? coura.nt
analogique multi-fonctions V : Sortie tension

* CNI15 n’est pas disponible sur le bornier standard. Un bornier optionnel possédant ce cavalier est disponible.
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B Mode de torpillage/de sourgage

La logique de la borne d'entrée peut étre commutée entre le mode de torpillage (0-V commun) et le mode de
sourgage (+24V commun) en utilisant les bornes SN, SC et SP. Une alimentation externe est ¢galement
supportée, fournissant davantage de liberté dans les méthodes d'entrée du signal.

Tableau 2.13 Mode de torpillage/de sourgage et signaux d'entrée

Alimentation interne — Mode de torpillage Alimentation externe — Mode de torpillage

§1 2=l s yaz|

) %*ﬁ(i 52 §*§§:

4% SN SN

L

JSC il Jsc

o = P24V (+24V) EXte‘rne _;_‘24V ! 5 = P24V (+24V)

| | 2

Alimentation interne — Mode de sourgage Alimentation externe — Mode de sourcage

|
¥ . yasr b . yasl

-+ o ] Yio 4! 2 g i E=l

SN Externe +24V = oSN
{ 5C J 5C
s

= P24V (+24V) = P24V (+24V)

L ] Al
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&€ Connexions des bornes circuit de contrdle

Les connexions aux bornes du circuit de contréle du variateur sont illustrées dans Fig 2.14.

— e — . — 4
| |
| |
~ ~
1 1
Avance/Arré - l s1 . _+MA
vance/Arét —1 m MB Sortie contact erreur
Arricre/Arrét ' s2 =] 250 VAG, 1A max.
& — MC 30 VDC, 1A max.
Erreur externe T S — '—m
hd — I
R4.z. défault Is¢ [Tl M1
Entrée numériques i N . T L Sortie contact 1 X .
multi-fonctions Réglage vitesse multi-étape 1 S5 "m M2 [par défaut: Avance] Sortie numérique
(Réglage d'usine) I —t multi-fonctions
Réglage vitesse multi-étape. s6 "m M3 250 VAC, 1A max.
g . ) hd 1 = Sortie contact 2 30 VDC, 1A max.
Sélection de la frequenceﬁ, 1s7 m M4 | [par défaut: Vitesse zéro]
-
SN
1 1
SC |
’ sP
24V 1
E(G) E(G)

L b

Ajustement 11‘ Alimentation entrée
analogique
2kQ — +15V, 20mA
% M 0a 10V Entrée analogique 1: Ajustement,
P [y Consigne de fréquence L 20k
1 principale [0 a 10 V (20 kQ)] f‘
4 a 20mA A_2 Fntrie analoglgyfe Tl_"n" ”13 Sortie analogique multi-fonctions 1

onctions [par défaut : | (0a+10V,2mA)

Ecart de fréquence
4420 mA (250Q)]

ov

Résistance de 6
/ termination

T
o

I
|
|
|
>
1
|
I
.

- +
@ [par défaut : Fréquence de sortie]
Ajustement,

>
(¢}

V4
2

— ey — e
o

B
\V

--=  Sortie analogique multi-fonctions 2
1 (0a+10V, 2 mA)
i [par défaut : Courant de sortie]

>
o

— e e — - —

T

‘Y
SR —

b
o

Communication
MEMOBUS
RS-485/422

s

n |»

-+

o

b —G-
AP

Cﬁﬁ

+— Fils blindés Ky Fil a paire torsadée
—_— iyi P biinds

Fig 2.14 Connexions des bornes circuit de contréle
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@ Précautions du cablage du circuit de contréle

Observez les précautions suivantes lorsque vous procédez au cablage des circuits de contrdle.

Séparez le cablage du circuit de contrdle du cablage du circuit principal (bornes R/L1, S/L2, T/L3, U/T1,
V/T2, W/T3, @, @1, @2, et ®3) et autres lignes haute puissance.

Séparez le cablage pour les bornes du circuit de contréle MA, MB, MC, M1, M2, M3 et M4 (sorties
contact) du cablage aux autres bornes du circuit de contréle.

Si vous utilisez une alimentation externe optionnelle, il s'agira d'une source d'alimentation de classe 2
répertoriée UL.

Utilisez des cables a paire torsadée ou des cables a paire torsadée blindés pour les circuits de contrdle pour
éviter les défauts de fonctionnement.

Reliez a la terre les cables blindés de maniére a maximiser la zone de contact du blindage et de la masse.

Les blindages des cables doivent étre reliés a la masse aux deux extrémités du cable.

2.25
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Vérification du cablage

& Contréles

Vérifiez tout le cablage une fois celui-ci terminé. N'effectuez pas de contrdle de continuité sur les circuits de
contrdle. Effectuez les contrdles suivants sur le cablage.

» Le cablage est-il correct ?
* N'avez-vous pas oublié¢ de rognure, de vis ou d'autres matériaux ?
* Les vis sont-elles toutes bien serrées?

* Des extrémités de cable touchent-elles d'autres bornes?

2-26



Unitée de commande
numerique et modes

Ce chapitre décrit les affichages et les fonctions de 1'unité de commande numérique et donne un

apercu des modes d'utilisation et des possibilités de commutation entre ces modes.
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Unité cde. num.

Cette section décrit les affichages et les fonctions de I'unité de commande numérique.

€ Affichage unité de commande numérique

Les noms et fonctions clés de I'unité¢ de commande numérique sont décrits ci-dessous.

Indicateurs du mode entrainement

FWD: Allumé en cas d'entrée de la commande

o d ® d o Avance.

FWD REV SEQ BEF ALARM —
REMOTE

REV: Allumé en cas d'entrée de la commande
Arriére.

SEQ: Allumé lorsque la commande Avance de la
borne du circuit de controle est activée.

REF:  Allumé lorsque la référence de fréquence des
bornes du circuit de controle A1 et A2 est
activée.

ALARM: Allumé en cas d'erreur ou d'alarme.

L Affichage des données

Affiche les données de contrble, les nombres
constants et les paramétres.

— —— Mode Affichage
lM— ESC DRIVE: Allumé en mode Entrainement.
REMOTE QUICK: Allumé en mode Programmation rapide.
ADV: Allumé en mode Programmation avancée.
DATA VERIFY: Allumé en mode Vérification.
ENTER A. TUNE:Allumé en mode Réglage automatique.
> I Clés

RESET

Exécute les opérations telles que le réglage des
parameétres de ['utilisateur, du contréle et du
réglage automatique.

Fig 3.1 Noms et fonctions des composants de |'unité de commande numérique

@ Clés de I'unité de commande numérique

Les noms et fonctions des clés de 1'unité de commande numérique sont décrits dans Tableau 3.1.

Tableau 3.1 Fonctions clés

Touche Désignation Fonction

Commute entre l'utilisation via I'unité de commande numérique
(LOCAL) et l'utilisation via la borne du circuit de contrdle
Touche LOCAL/REMOTE (REMOTE).

Cette touche peut étre activée ou désactivée via le réglage de la
parametre de I'utilisateur 02-01.

LOCAL

REMOTE

MF 1\' :U Touche MENU Sélectionne les modes.

Revient au statut qui était celui avant que la touche DATA/ENTER

ESC Touche ESC e ras ,
n'ait ete entree.




Unité cde. num.

Tableau 3.1 Fonctions clés (Suite)

Touche Désignation Fonction

Active l'utilisation du jog lorsque le variateur est utilisé depuis I'unité

JOG Touche JOG .
de commande numérique.

FWD Touche FWD/REV Se.lc?cylonne.le vsen.s 'de rotation du moteu'r }orsque le variateur est
REV utilisé depuis I'unité de commande numérique.

Définit le chiffre actif lors de la programmation des paramétres de
Touche Shift/RESET l'utilisateur.
Fait également office de touche de remise a zéro en cas de défaut.

Sélectionne les éléments du menu, définit les nombres de la
A Touche Increment paramétre de I'utilisateur et incrémente les valeurs définies.

Utilisée pour se déplacer vers I'élément ou la donnée suivant.

Sélectionne les éléments du menu, définit les nombres de la
Touche Décrément parametre de l'utilisateur et décrémente les valeurs définies.
Utilisée pour se déplacer vers 1'é1ément ou la donnée précédent.

Utilisée pour entrer dans les éléments du menu, les paramétres de

DATA Touche DATA/ENTER l'utilisateur et les valeurs définies.

ENTER Egalement utilisée pour commuter d'un écran a un autre.

RUN Touche RUN Lance le VariateLrlr.lorsque le variateur est contrdler par l'unité de 3
commande numérique. s

Arréte le variateur.

Cette touche peut étre activée ou désactivée en cas d'utilisation
depuis la borne du circuit de contrdle en réglant la paramétre de
l'utilisateur 02-02.

STOP Touche STOP

Remarque : Sauf dans les schémas, les touches sont appelées par les noms des touches répertoriés dans le tableau ci-dessus.

Il y a des indicateurs dans la parte supérieure gauche des touches RUN et STOP de l'unité de commande
numérique. Ces indicateurs s'allument et clignotent pour indiquer le statut d'utilisation.

L'indicateur de la touche RUN clignote et l'indicateur de la touche STOP s'allume lors de 1'excitation initiale
du frein dynamique. La relation entre les indicateurs des touches RUN et STOP et le statut du variateur sont

indiqués dans la Fig 3.2.
FWD >

) .
RUN STOP

Fréquence de sortie du variateur e

RUN
STOP . STOP 1
Réglage de la fréquence
. _T

L
RUN (] O o} (] LF
STOP ¥ ° ¥ O 5]

5 Allumé & : Clignote o : Eteint

Fig 3.2 Indicateurs RUN et STOP
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[]
Modes

Cette section décrit les modes du variateur et la commutation entre les modes.

€@ Modes du variateur

Les paramétres de l'utilisateur et les fonctions de contrdle du variateur sont organisées en groupes appelés
modes qui facilitent la lecture et la définition des paramétres de I'utilisateur.Le variateur comprend 5 modes.

Les 5 modes et leurs fonctions primaires sont illustrés dans le Tableau 3.2.

Tableau 3.2 Modes

Mode Fonctions primaires

Le variateur peut étre utilisé dans ce mode.

Utilisez ce mode lorsque les valeurs de contréle telles que les références de
fréquence ou le courant de sortie, affichent des informations de défaut ou affichent
l'historique des défauts.

Mode Entrainement

Utilisez ce mode pour lire et définir les parametres utilisateur de base pour actionner

Mode Programmation rapide .
le variateur.

Mode Programmation avancée Utilisez ce mode pour référencer et définir toutes les paramétres de l'utilisateur.

Utilisez ce mode pour lire/définir les paramétres de 1'utilisateur qui ont été modifiées

Mode Vérification , e
par rapport aux réglages d'usine.

Utilisez ce mode lorsque vous utilisez un moteur avec des paramétres moteur
Mode Réglage automatique inconnues. Durant le réglage automatique, la résistance composée est mesurée et
réglée automatiquement.
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€ Commutation des modes

L'affichage de la sélection du mode apparait lorsque la touche MENU est enfoncée depuis l'affichage de
contréle ou de réglage. Appuyez sur la touche MENU depuis 1'écran de sélection du mode pour commuter
entre les modes.

Appuyez sur la touche DATA/ENTER depuis I'écran de sélection des modes pour contrdler les données et
depuis un écran de contrdle pour accéder a I'écran de réglage.

MENU | Tension réseau ON |

Mode Entrainement

- BN EENI (Utilisation possible)
] NN NN N]
e e ee@
. DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE
Rapide pro-

grammation model

[ I _
1 Lo

e o0 0

DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE

Avancée pro-
grammation model

DRVE QUICK ADV VERIFY ATUNE

oo _ - > [N I
i ] [ -~ o
— )
oo oo ° °
DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE DRVE QUICK ADV VERIFY ATUNE

Mode Venf|cat|onl Lorsque I'on revient d'un écran

de réglage, le chiffre de droite

o de I'écran de controle
" I ek clignote.
DRIVE QUICK ADV \/EHl DRIVE QUICK ADV VERIFY A.TUNE

Réglage auto-
matique mode

Si une paramétre de I'utilisateur est modifiée

DATA | le nombre est affiché. DATA

DATA

— 1 _ M >~ 1 _ M1 > 0T
] ! I ] ! LT |- L
— Sy i)
® 000 O ® 0 00 2
DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE DRIVE QUICK RDY VERIFY ATUNE
Ecrans de sélection de mode Ecrans de contréle Ecrans de réglage

¢ Allumé ¢ Clignote @ Eteint

Fig 3.3 Mode Transitions




€ Mode Entrainement

Le mode Entrainement est le mode dans lequel le variateur peut étre utilisé. Les écrans de contrdle suivants
sont possibles en mode Entrainement: La référence de fréquence, la fréquence de sortie, le courant de sortie et
la tension de sortie ainsi que les informations sur les défauts et 'historique des défauts.

Lorsque b1-01 (Sélection de référence) est défini sur 0, la fréquence peut étre modifiée depuis 1'écran de
réglage de la fréquence. Utilisez les touches Increment, Decrement et Shift/RESET pour modifier la fréquence.
La parametre de l'utilisateur est écrite et vous revenez a I'écran de controle lorsque la touche DATA/ENTER est
enfoncée apres avoir modifié le parameétre.

EExemples
Les touches en mode Entrainement sont illustrées dans la figure suivante.
Ecrans de sélection de mode Ecran des paramétres de controle Ecrans des paramétres de  Affichage de controle
[Tension rdseau On contréle supprimée
Réglage de la consigne de fréquence
Mode Entrainement 3
[l s N Nl
) R )
o] °
i
Durée dufilishtidn
du yentilateur
Al
Relevé de défauts = Erreur courant %
veo-§ i EFJ]
-
|
Durée d'utilisation
lors de l'erreur
ue - =El
1ére erreur précédente
] EF 3]
Durée d'ufilis:
la 4¢
Al
e Uk 01 veRRY A
Fig 3.4 Utilisation en mode Entrainement
1 L'écran pour la premiére paramétre de contrdle (consigne de fréquence) sera modifié lorsque la tension
~ - . 1212 N " . . ~ 2 2 . .
?‘ réseau est sur ON. L'élément de controle affiché au démarrage peut étre réglé dans 01-02 (Sélection du
® contréle aprés la mise sous tension).
IMPORTANT L'utilisation ne peut débuter depuis I'écran de sélection des modes.
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€ Mode Programmation rapide

En mode Programmation rapide, les paramétres nécessaires pour les essais du variateurs peuvent étre
contrdlées et définies.

Les paramétres peuvent étre modifiées depuis les écrans de réglage. Utilisez les touches Increment,
Decrement et Shift/RESET pour modifier la fréquence. La parameétre de I'utilisateur est écrite et vous revenez
a 1'écran de contrdle lorsque la touche DATA/ENTER est enfoncée aprés avoir modifié le paramétre.

Reportez-vous au Chapitre 5 Parameétres de [ utilisateur pour plus de détails sur les paramétres affichées en
mode programmation rapide.

EExemples
Les touches en mode programmation rapide sont illustrées dans la figure suivante.
Ecrans de sélection de mode Affichage de controle Ecrans de réglage
*
Mode Programmation rapide n Sélection de la méthode de commande
o _ i1 o o > In
[ [ () | |- | l l l I l < [ 1 3
. J; =a =
R M1 N
DRVE QUICK RDY VERFY ATUNE I
Sélection source référence
DATA
- Lol Ix] _l > o
[ Y B Y O gy o
Sélection source commande AVANCE
— ~— ENTER —
- 1 > 1M
- [ I |- |
) ) X E1-01: Réglage de la tension d'entrée
d1-01: Consigne de fréquence 1 £4.03: Sejection du schéma Vif

d1-02: Consigne de fréquence 2 £1.04: Fréquence de sortie max.

C1-01: Temps d'accélération 1 d1-03: Consigne de fréquence 3 £1.05: Tengion max.

C1-02: Temps de décélération 1 d1'04f Consigne de frequence 4 £1.0; Frequence de base
C6-01: Sélection charge lourde/normale d1-17: Consigne de fréquence jog  E1.09: Fréquence de sortie minimum
C6-02: Sélection de la fréquence de découpage E1-13: Tension de base
Gain de sortie AO FM1 — E2-01: Puissance du variateur de fréquence
~ —zE— -ENTER 7 —
< > I NN
‘-ESC < [EsC | Kl
ESC —
T
Gam de some AO AM2 DATA
ENTER [ —
> 1 m
- [ R )
Sélection de Ia rotection du moteur DATA
o i —
< ,l l 'l 'l > 'l 'l /
= f ¢L - e P
Selecﬂon du blocage de la décélération DATA
" ENTER ~—
I I I l > o
L1 1 | ]
P! e —

ADV VERIFY ATUNE

Fig 3.5 Utilisation en mode Programmation rapide




€ Mode Programmation avancée

En mode Programmation avancée, toutes les parameétres du variateur peuvent étre controlées et définies.

Les paramétres peuvent étre modifiées depuis les écrans de réglage. Utilisez les touches Increment,
Decrement et Shift/RESET pour modifier la parameétre. La paramétre de 1'utilisateur est écrite et vous revenez
a I'écran de controle lorsque la touche DATA/ENTER est enfoncée aprés avoir modifié le paramétre.

Reportez-vous au Chapitre 5 Parameétres de ['utilisateur pour plus de détails sur les paramétres.

EExemples

Les touches en mode programmation avancée sont illustrées dans la figure suivante.

Ecrans de sélection de mode  Ecran de sélection des fonctions Affichage de contrdle Ecrans de réglage
DATA | > |
ENTER i l o |Reser l
Mode Programmation avancée Réglages de programmation: A1-xx
O 1 _ r —> 0 i _ N > T
o Lt = [N i [N
o6 oo
DRVE QUICK ADV VERIFY ATUNE
DATA
ENTER ——————
1 oooe
Sélection du mode de contrdle [HaTA
— ENTER —
> InE N BN
L
ESC s
S = —
Sélection du” ¥
Contrdle PI. b5-xx mode de contréle PI DATA_
— — ENTER —
o L, - /__/ / P E5-0 1 o0
= = //‘ = = N =
by
Gain proportionnel DAIA_
T ENTER — —
I’-I-I-I’I’I-' I'I' I’lllll'l'
— = TN it = =
by
Commande de retour Pl
perte temps de détection %
CoC o o
0 ] o
PR e
T
] ]
X . RESET
Fonctions copie: 03-xx Sélection de la fonction copie [DAA
— — ~— ENTER ——
Y N o 3- 0 i
- 2y == N =\ =
by
Sélection lecture autorisée DATA
— ENTER —
> 1
[ I o I | - oo
DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE ESC

DRVE QUICK ADV VERFY ATUNE DRIVE QUICK Al

Fig 3.6 Utilisation en mode Programmation avancée
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mRéglage des paramétres de l'utilisateur

Ici, la procédure est illustrée pour modifier C1-01 (Temps d'accélération 1) de 10 s a 20 s.

Tableau 3.3 Réglage des paramétres de I'utilisateur en mode Programmation avancée

Etr?ope Affichage unité de commande numérique Description
£ aoo
1 s = = Mise sous tension.
DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNI
[ N W
) ! L Appuyez sur la touche MENU pour entrer en
S @ mode Entrainement.
Dfi’\‘\/‘E QUICK ADV VERIFY ATUNE
Lo _ 1
3 o o Appuyez sur la touche MENU pour entrer en
e e o @ mode Programmation rapide.
DRVE Q/JEK ADV VERIFY ATUNE
| R B Ay I |
4 ] (N Appuyz sur la touche MENU pour entrer en 3
e 0 O mode Programmation avancée.
DRVE  QUICK »&‘D‘V VERIFY ATUNE _
O _ i
5 L Y N ] Appuyez sur la touche DATA/ENTER pour
e o accéder a l'écran de controle.
DRIVE QUICK ;\‘D‘/ VERIFY A.TUNE
~ 1 _ o Appuyez sur la touche Increment ou
L o
6 — S Decrement pour afficher C1-01 (Temps
Xx o d'accélération 1).
DRVE QUICK ADV VERIFY ATUN
Appuyez sur la touche DATA/ENTER pour
7 accéder a l'écran de réglage. Le réglage de
C1-01 (10,00) est affiché.
g Appuyez sur la touche Shift/RESET pour
déplacer le chiffre qui clignote vers la droite.
9 Appuyez sur la touche Increment pour
modifier le point de consigne sur 20,00 s.
Appuyez sur la touche DATA/ENTER pour
10 C o_ M0 entrer les données définies. «kEND» est affiché
Ly UL uoy pour 10 s et la valeur entrée est affichée pour
0,5s.
I’- i - l'-ll \ ’i
11 — a7 Retour a I'écran de contréle C1-01.
® 0
DRVE  QUICK AI‘:;V VERIFY ATUNE
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Le mode Vérification est utilisé pour afficher toute parameétre qui a ét€¢ modifiée par rapport a
d'usine dans un mode de programmation ou par réglage automatique. «None» sera affiché si aucun réglage n'a

été modifié.

Méme en mode Vérification, les mémes procédures peuvent étre utilisées pour modifier les paramétres que
celles utilisées dans les modes de programmation. Utilisez les touches Increment, Decrement et Shift/RESET
pour modifier les paramétres. La paramétre de I'utilisateur est €crite et vous revenez a

& Mode Vérification

lorsque la touche DATA/ENTER est enfoncée.

EExemples

Un exemple de touche est donné ci-dessous lorsque les réglages suivants ont été modifiés depuis leur réglage
d'usine: b1-01 (Sélection de référence), C1-01 (Temps d'accélération 1), E1-01 (Réglage de tension d'entrée),

et E2-01 (courant nominal du moteur).

Ecrans de sélection de mode

MENU

|

Mode Vérification

~~

A
-
Uy

123

DATA
NTER

Affichage de contréle

ConS|gne de fréquence

se ec on

'
!
[ ]

IFY ATUNE

e}
2

IVE QUICK ADV VE!

\l
N

DATA
ENTER

Ecrans de réglage

Consigne de fréquence
sélection

I'écran de controle

N /_‘ = I, 2

@t m

Temps d'accélération 1

T r_

‘

~‘

|-

L

DATA
ENTER

Temps d'accélération 1

LA = N

@] =

Réglage de la tension d'entrée

|

Réglage de Ia tension d'entrée

@] @

Puissance du variateur

de fréquence

r‘

1101
l_

DAA_| Puissance du variateur de fréquence
EN

DATA
ENTER

IsNE=EnEn

[ ey By
|

CIC N O ]

Fig 3.7 Utilisation en mode Vérification

DRVE QUICK ADV VERFY ATUNE

DATA

ENTER

son réglage
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€ Mode Réglage automatique

Le réglage automatique mesure et régle automatiquement la résistance composée du moteur et du cable du
moteur pour compenser la chute de tension et réaliser les meilleures performances.

EExemple d'utilisation

Réglez la puissance de sortie nominale du moteur (en kW) et le courant nominal du moteur spécifié sur la
plaque signalétique du moteur et appuyez sur la touche RUN. Le moteur est lancé automatiquement et la

résistance composée est mesurée.

Les paramétres peuvent étre modifiées depuis les écrans de réglage. Utilisez les touches Increment,
Decrement et Shift/RESET pour modifier le paramétre. La paramétre de I'utilisateur est écrite et vous revenez
a I'écran de contréle lorsque la touche DATA/ENTER est enfoncée aprés avoir modifié le parametre.

L'exemple suivant montre la procédure de réglage automatique.

Ecran controle réglage automatique Ecrans de réglage
l 1
Réglage automatique Puissance de sortie du moteur Puissance de sortie du moteur 3
— — N = T [ —— — DATA
) /] [ ] > ] [y ] >l M
P SR R v N T ™ NN N e ] LB | L
S~ oo L
o =
DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE
t
- - DRVE QUICK ADV VERIFY ATUNE

Puissance du variateur de fréquence . . )
oalA ] Puissance du variateur de fréquence

ESC p— ET—7 ENTER y7a— — DATA
] / i L B R B Y b
! [ B | I I B Y ] Ll
® 00 0

DRVE QUICK ADV VE

Réglage automatique Entrée commande arrét

ESC RUN S —
< N Y Y RO e | O 1
popr e L/ ro
Réglage automatique terminé
DRVE QUICK ADV VERFY ATUNE - - _ _
Coro
e e

DRVE QUICK ADV VERIFY ATUNE

* TUnlO s'affiche durant le réglage automatique rotatif et TUnl11 lors du réglage automatique stationnaire. L'indicateur DRIVE s'allume lors du début du
réglage automatique.

Fig 3.8 Fonctionnement en mode Réglage automatique

o
-
?: En cas de défaut durant le réglage automatique, voyez Chapitre 7 Dépannage.

IMPORTANT
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Essal

Ce chapitre décrit les procédures pour les essais du variateur et donne un exemple d'essai.




———————————————————————————
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Procédure d'essai

Effectuez un essai conformément au diagramme suivant.

DEMARRAGE

Installation

\
Cablage
\

Réglez la tension de *1q
I'alimentation.

Mettez I'appareil
sous tension.

Confirmez statut

:;ﬁgg’;nez Réglages de base
d'utilisation. (Mode Programmation rapide)

Réglez E1-03. Par défaut V/f:
200V/50Hz (400V/50Hz)

able
moteur sur
50 m ou charge lourde
éventuellement provoquant un
blocage du moteur ou
une surcharge?

NON

Réglage automatique
stationnaire pour résistance
compensée uniquement

Réglages de l'application
(Mode Programmation avancée)

Utilisation sans
charge *1. Réglez pour variateur de fréquence de classe 400 V pour
~ 75 KW minimum.
Utilisation avec
charge

Réglages optimum et
réglages constants

Vérifiez/enregistrez les
paramétres.

FIN

Fig 4.1 Schéma des essais

4=2



Essai .

Essai

La procédure d'essai est décrite dans cette section.

€ Confirmation de I'application

Tout d'abord, confirmez l'application avant d'utiliser le variateur. Elle est congue pour :

* Ventilateur, soufflerie, pompe

€ Réglage du cavalier de tension de I'alimentation (variateurs de
fréquence classe 400 V de 75 kW minimum)

La tension d'alimentation du cavalier doit &tre pour des convertisseurs de fréquence de classe 400 V de 75 kW
minimum. Insérez le cavalier dans le connecteur de tension le plus proche de la tension d'alimentation.

Le cavalier est réglé en usine sur 440 V. Si la tension d'alimentation n'est pas de 440 V, utilisez la procédure
suivante pour modifier le réglage.

. Coupez l'alimentation et attendez 5 minutes au moins.

. Assurez-vous que le t¢émoin de CHARGE s'est éteint.

1

2

3. Enlevez le couvercle des bornes

4. Insérez le cavalier dans sa position pour la tension fournie au variateur (voir Fig 4.2).
5

. Replacez le couvercle de la borne a sa position originale. 4
I
(o] o] [
‘ Connecteur
Om‘.,, : .\ () Cavalier (position réglage d'usine)

Alimentation classe 200 V
Alimentation classe 400V

Bornes d'entrée de I'alimentation
Témoin de CHARGE

Fig 4.2 Réglage de la tension d’alimentation

& Tension réseau ON

Vérifiez tous les éléments suivants et mettez la tension réseau en position ON.

 Vérifiez si 'alimentation posséde la tension correcte.
Classe 200 V : triphasé 200 a 240 VDC, 50/60 Hz
Classe 400 V : triphasé 380 a 480 VDC, 50/60 Hz

» Assurez-vous que les bornes de sortie du moteur (U, V, W) et le moteur sont connectés correctement.

» Assurez-vous que la borne du circuit de contrdle du variateur et 1'appareil de contrdle sont correctement
cablés.

» Réglez toutes les bornes du circuit de contrdle du variateur sur OFF.

* Assurez-vous que le moteur n'est pas connecté au systéme mécanique (statut sans charge) si possible.




@ Vérification du statut d'affichage

Aprés une mise sous tension normale sans défauts, l'unité de commande affiche les éléments suivants :

Affichage pour utilisation
normale

-

-

!

-
-
™~ -

Iy

1
Ll

~
-

)R‘\\/E QUICK ADV VERIFY ATUNE

Le contréle de consigne de fréquence est
affiché dans la section affichage des
données.

En cas de défaut, les détails du défaut sont affichés au lieu de l'affichage repris ci-dessus. Dans ce cas,
reportez-vous au Chapitre 7 Dépannage. L'affichage suivant est un exemple d'affichage de fonctionnement

défectueux.

Affichage pour utilisation
défectueuse

-

!
/

~

()

e e e e

)P‘\\/E QUICK ADV VERIFY ATUNE

L’affichage varie en fonction du type de
défaut.

Une alarme basse tension est affichée a
gauche.
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€ Réglages de base

Passez au mode programmation rapide (le témoin QUICK de l'unité de commande numérique devrait étre
allumé) et réglez ensuite les paramétres de 'utilisateur suivantes.

Reportez-vous au Chapitre 3 Unité de commande numérique et modes pour les procédures d'utilisation de

l'unité de commande numérique, au Chapitre 5 Paramétres de ['utilisateur et au Chapitre 6 Parameétres des
constantes par fonction pour plus de détails sur les paramétres de 1'utilisateur.

Tableau 4.1 Réglages de la paramétre de base

@ : Doit étre réglée. O : Réglée comme requis.

Numéro Plage de Program-
Classe R Désignation Description . 9 mation Page
paramétre réglage .
usine
Réglez la méthode d'entrée de la
consigne de fréquence.
. " 5-9
Sélection de la 0: Unité de commande numérique 6.5
[ J b1-01 s 1: Borne circuit de contréle multi- 0a3 1
référence . \ . 6-53
fonctions (entrée analogique) 6-68
2: Communications MEMOBUS
3: Carte optionnelle
Réglez la méthode d'entrée de la
commande avance. 5.9
Sélection de la 0: Unité de commande numérique 6.5
[ J b1-02 | méthode 1: Borne circuit de controle (entrée 0a3 1 6-5 3
d'utilisation numérique multi-fonctions) 6-68
2: Communications MEMOBUS
3: Carte optionnelle
Sélectionnez la méthode d'arrét lorsque
la commande arrét est envoyée.
Sélection du type | 0: Décéleration jusqu'a arrét R 5-9
b1-03 d'arrét 1: Glissement jusqu'a arrét 0as 0 6-12
2: Arrét freinage CC
3: Glissement vers arrét avec minuterie
Réglez le temps d'accélération en
Temps , . . 5-16
[ J C1-01 . secondes pour que la fréquence de sortie | 0,0 & 6000,0 10,0 s
d'accélération 1 . . 6-17
grimpe de 0 & 100%.
Réglez le temps d'accélération en
[ ) C1-02 dTZZII)éSr:;on | secondes pour que la fréquence de sortie | 0,0 a 6000,0 10,0 s 2:13
descende de 0 a 100%.
Sélection de la
(0] C6-02 | fréquence de Définissez la fréquence de découpage. 0aF F 5-18
découpage
. | Consigne de di-01a
dl-0ra fréquence 1 a4 et | Réglez les références de vitesse requises d1-04: 5-19
0 | dl-0det | glez es ret by q 04 120,00 Hz | 0,00 Hz
consigne de pour l'utilisation multi-étapes. 6-8
d1-17 fréquence io d1-17:
quence Jog 6,00 Hz
200 V
1552255V (classe
° E1-01 Réglage de la Réglez la tension d'entrée nominale du | (classe 200 V) | 200 V) 5-22
tension d'entrée | variateur en volts. 310a510V 400 V 6-97
(classe 400 V) | (classe
400 V)




Tableau 4.1 Réglages de la paramétre de base(Suite)

@ : Doit étre réglée. O : Réglée comme requis.

Numéro Plage de Program-
Classe R Désignation Description . 9 mation Page
paramétre réglage .
usine
Réglage
pour le
o/ o moteur
Puissance du lgfczjg?f d'usage 5-23
[ J E2-01 |variateur de Définit le courant nominal du moteur. . généralde | 6-36
. nominal du R
fréquence . méme 6-96
varlateur -
capacite
que le
variateur
A I . . H4-02:
o |H4-02¢etGaindesortie iri:lltoegtir:uinllc;i:qi?;l; ?rjllsltszrrnlsnstoerze 0,004 2,50 1,00 ) 508
H4-05 | borne FM et AM connecté a la borne FM ou AM. H(? _5005:
Utilisé pour activer ou désactiver la
Seélection de Ia fonction de protection de surcharge du
. moteur. 5-31
[ J L1-01 }I);(c))tt:ﬁ?on du 0: Désactivé Ooul 1 636
1: Protection du moteur a usage général
(refroidi par ventilateur)
Seélection de Ia Si vous utilisez 'option de frein
évention de dynamique (unités de résistance de 5.33
(0] L3-04 |P freinage et unités de freinage), veillez a 0a2 1
blocage durantla | 6-21
décélération régler la constante L3-04 sur 0
(désactivé).

& Sélection du schéma V/f

* Réglez I'un des schémas fixes (0 a D) dans E1-03 (Sélection de schéma V/f) ou réglez F dans E1-03 pour
spécifier un schéma défini par l'utilisateur pour les caractéristiques du moteur et de la charge dans E1-04 a
E1-13 en mode programmation avancée.

Utilisation simple d'un moteur a usage E1-03 =0 ouF (valeur par défaut)
général a 50 Hz: Si E1-03 = F, les réglages par défaut dans le réglage
utilisateur de E1-04 a E1-13 sont pour 50 Hz

* Il est conseillé d'effectuer un réglage automatique stationnaire pour la résistance compensée si le cable du
moteur fait au moins 50 m pour l'installation réelle ou si la charge est suffisamment lourde pour provoquer
un blocage.
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€ Réglage automatique

Réglage automatique pour la résistance compensée

Le réglage automatique peut étre utilis€é pour améliorer les performances lorsque de trés longs céables de
moteur sont utilisés ou lorsque le moteur et les concertisseur présentent différentes puissances nominales.

Pour effectuer le réglage automatique, réglez T1-02 (puissance nominale du moteur) et T1-04 (courant
nominal du moteur) et appuyez ensuite sur la touche RUN de l'unit¢ de commande numérique. Le
convertisseur fournit l'alimentation au moteur stationnaire pendant environ 20 secondes et la résistance
compensée et le moteur + la résistance du cable sont automatiquement mesurés

U 1. L'alimentation est fournie au moteur durant le réglage automatique mais le moteur ne tourne pas. Ne
? - touchez pas le moteur tant que le réglage automatique n'est pas terminé.
~
®
IMPORTANT

B Réglages des paramétres pour le réglage automatique

Les paramétres suivantes doivent étre définies pour le réglage automatique.

Tableau 4.2 Réglages des paramétres avant le réglage automatique

. Program-
Numéro - . Plage de g_
. Désignation Ecran A mation 4
paramétre réglage .
usine
] 10% a200% de | Comme pour —
Puissance s . . . .
. Définissez la puissance de sortie du la sortie la sortie
T1-02 nominale du . . .
moteur en Kilowatts. nominale du | nominale du
moteur . .
varlateur variateur
Comme pour
, 10%2200% du | 1€ moteur
Puissance du s . d'usage
. Définir le courant nominal du moteur en courant .,
T1-04 variateur de . général de
. Amps. nominal du h
fréquence . méme capa-
variateur cité que le
variateur




mAffichages de I'unité de commande numérique durant le réglage automatique

Tableau 4.3 Affichages de I'unité de commande numérique durant le réglage automatique

Les affichages suivants apparaissent sur l'unité de commande numérique durant le réglage automatique.

Description

Affichage unité de commande numérique

Puissance nominale du moteur : T1-02

- i _ 3
T =
® 0 0 O [}

ERIFY UNE

l

L'affichage du début du réglage automatique apparait
lorsque tous les paramétres de T1-04 ont été terminés.

Les témoins A. TUNE et DRIVE sont allumés.

D¢ébut réglage automatique : TUn10

1 _ 40
LA A B B B

DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE

l

Le réglage automatique débute lorsque la touche RUN
est enfoncée a partir de l'affichage de début du réglage

automatique.

Réglage automatique

Entrée commande arrét

VN D B [ Y i e |
[ SN =N c! o J
e e e e @ @ (¥

DRVE QUICK ADV VERIFY ATUNE

:)R‘NE QUICK ADV VERIFY A'LNE

|

Si la touche STOP est enfoncée ou si une erreur de
mesure se produit durant le réglage automatique, un
message d'erreur apparait et le réglage automatique est
interrompu.

Reportez-vous a Erreurs durant le réglage

automatique a la page 7-12.

Réglage automatique terminé

-

(]

NN

|

-
-~

Y ATUNE

=

DV VERIF

>

DRIVE QUICK

END est affiché apres environ 1 minute, indiquant que
le réglage automatique est terminé.
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€ Réglages de I'application

Les paramétres de 'utilisateur peuvent étre définies comme requis en mode programmation avancée (c'est-a-
dire, avec le témoin ADV allumé sur l'unité de commande numérique). Toutes les paramétres qui peuvent étre
définies en mode programmation rapide peuvent également étre affichées et définies en mode programmation
avancée.

EExemples de paramétrage

Vous trouverez ci-apres des exemples de réglages pour applications.
» Pour éviter que la machine ne soit actionnée en sens inverse, réglez b1-04 sur 1 pour désactiver le
. . , . . .k
fonctionnement inverse ou sur 3 pour désactiver la rotation de la phase de sortie.

» Pour éviter que la machine ne soit actionnée en sens inverse, réglez b1-04 sur 1 pour désactiver le
fonctionnement inverse.

* Pour augmenter la vitesse d'un moteur de 50 Hz de 10%, réglez E1-04 sur 55,0 Hz.

* Pour utiliser un signal analogique 0 a 10-V pour une utilisation d'un moteur de 50 Hz a vitesse variable
entre 0 et 45 Hz (déduction de vitesse 0% a 90%), réglez H3-02 sur 90.0%.

* Pour limiter la plage de vitesse entre 20% et 80%, réglez d2-01 sur 80,0% et d2-02 sur 20,0%.

€ Utilisation sans charge

*

Cette section d'écrit les essais dans lesquels le moteur est en état sans charge, c'est-a-dire que la machine n'est
pas connectée au moteur. Pour éviter toute panne due au cablage du circuit de contréle, il est recommandé
d'utiliser le mode LOCAL. Appuyez sur la touche LOCAL/REMOTE de I'unité de commande numérique
pour passer en mode LOCAL (les témoins SEQ et REF de 1'unité de commande numérique doivent étre
éteints).

Veillez toujours a la sécurioté autour du moteur et de la machine avant de démarrer le variateur depuis 'unité
de commande numérique. Assurez-vous que le moteur fonctionne normalement et qu'aucune erreur n'est
affichée sur le variateur. Pour les applications pour lesquelles la machine ne peut étre entrainée que dans une
seule direction, vérifiez le sens de rotation du moteur.

Utilisation avec consigne de fréquence Jog (d1-17, valeur par défaut: 6.00 Hz) peut étre démarrée et
interrompue en enfongant et relachant la touche JOG de 1'unité de commande numérique. Si le circuit de
controle externe empéche l'utilisation depuis I'unité de commande numérique, assurez-vous que les circuits
d'arrét d'urgence et les mécanismes de sécurit¢ de la machine fonctionnent et démarrez ensuite en mode
REMOTE (avec un signal des bornes du signal de contrdle).

Tant une commande RUN (avant ou arriére) qu'une consigne de fréquence (commande de vitesse multi-
étapes) doivent étre fournies pour démarrer le variateur.

Le réglage 3 pour bl-04 sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre
représentant Yaskawa.

4
I




® Utilisation avec charge

EConnexion de la charge
» Apres vous étre assuré que le moteur était entierement arrété, connectez le systéme mécanique.

* Veillez a serrer toutes les vis lorsque vous fixez I'arbre du moteur au systéme mécanique.

mUtilisation avec I'unité de commande numérique

o Utilisez 1'unité de commande numérique pour démarrer en mode LOCAL de la méme maniére qu'en
utilisation sans charge.

e Si un défaut se produit durant I'utilisation, assurez-vous que la touche STOP de l'unit¢ de commande
numérique est facilement accessible.

» Tout d'abord, la référence de fréquence a une vitesse faible, c'est-a-dire a un dixieme de la vitesse
d'utilisation normale.

B Vérification du statut d'utilisation

» Apres avoir vérifié si le sens d'utilisation était correct et si la machine fonctionnait correctement a basse
vitesse, augmentez la référence de fréquence.

* Aprés avoir modifié la référence de fréquence ou le sens de rotation, assurez-vous qu'il n'y a pas
d'oscillation ou de bruit anormal du moteur. Vérifiez I'écran de contrdle pour vous assurer que U1-03
(courant de sortie) n'est pas trop élevé.

» Reportez-vous a Suggestions de réglage a la page 4-12 en cas de probléme de vibration ou autre dans le
systéme de contrdle.

& Vérifiez et enregistrer les paramétres de l'utilisateur

Utilisez le mode Vérification (c'est-a-dire lorsque le témoin VERIFY est allumé sur 1'unité de commande
numérique) pour vérifier les paramétres de 'utilisateur qui ont été modifiées pour les essais et enregistrez-les
dans une table des paramétres de 1'utilisateur.

Toutes les paramétres de 1'utilisateur qui ont ét€¢ modifiées par le réglage automatique sont affichées en mode
vérification.

Si nécessaire, la fonction copie dans les paramétres 03-01 et 03-02 affichées en mode programmation avancée
peut étre utilisée pour copier les réglages modifiés du variateur vers une zone d'enregistrement dans l'unité de
commande numérique. Si les réglages modifiés sont enregistrés dans l'unité de commande numérique, ils
peuvent facilement étre recopiés dans le variateur pour accélérer la récupération du systéme si, pour quelque
raison que ce soit, le variateur doit étre remplacé.

Les fonctions suivantes peuvent également étre utilisées pour gérer les paramétres de 'utilisateur.
* Enregistrement des paramétres de 'utilisateur
» Réglages des niveaux d'acces pour les parameétres de 1'utilisateur

* Définition d'un mot de passe

B Enregistrement des paramétres de l'utilisateur (02-03)

Si 02-03 est réglé sur 1 apres les essais, les réglages des paramétres de 1'utilisateur seront enregistrés dans une
zone de la mémoire distincte dans le variateur. Lorsque les réglages du variateur ont été modifiés pour quelque
raison que ce soit, les paramétres de 'utilisateur peuvent étre initialisées sur les parameétres enregistrés dans la
zone de mémoire distincte en réglant A1-03 (Initialisation) sur 1110.
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ENiveaux d'accés des paramétres de I'utilisateur (A1-01)

A1-01 peut étre réglé sur 0 (contrdle uniquement) pour éviter que les paramétres de l'utilisateur ne soient
modifiées. A1-01 peut également étre défini sur 1 (Paramétres spécifiées par l'utilisateur) pour afficher
uniquement les parameétres requises par la machine ou l'application dans un mode de programmation. Ces
paramétres peuvent étre déterminées en réglant les parametres A2-XX.

HEMot de passe (A1-04 et A1-05)

Lorsque le niveau d'accés est défini sur controle uniquement (A1-01 = 0), un mot de passe peut étre défini de
maniére a ce que les paramétres de 1'utilisateur soient affichées lorsque le mot de passe correct est entré.




———————————————————————————

Suggestions de réglage

En cas de vibration ou d'autres problémes dans le systéme de contrdle durant les essais, réglez les
parameétres répertoriées dans le tableau suivant conformément a la méthode de contréle. Ce tableau

répertorie uniquement les constantes de I'utilisateur les plus fréquemment utilisées.

Tableau 4.4 Paramétres de |'utilisateur ajustées

Nom (numéro PRI Réglage
N Performance mation g'ag . Méthode d'ajustement
paramétre) : recommandé
usine
, 4 Contréle de l'oscillation Redulsez les réglages si le couple est
Prévention g o insuffisant pour les charges lourdes.
L longitudinale et des vibrations R , . .
d'oscillation . 1,00 0,50 42,00 Augmentez le réglage si une oscilla-
o dans des vitesses de moyenne . o o
longitudinale (N1-02) X tion longitudinale ou des vibrations se
gamme (10 a 40 Hz) .
produisent en cas de charges lourdes.
Sélection de la . Reductlon du bruit magné- ‘ Augm’el'ltez le réglage si le’brullt
. tique du moteur 0a magnétique du moteur est élevé.
fréquence de X C . Selon la Lo , . DA
, » Controle de l'oscillation ., valeur par Réduisez le réglage si une oscillation
découpage o .. |capacité , o N
(C6-02) longitudinale et des vibrati- défaut longitudinale ou des vibrations se pro-
ons a basses vitesses duisent a des vitesses moyennes.
Paramétre temps de ) Augm?ntatlon du gouple ot Réduisez le réglage si le couple ou la
o de la réponse de vitesse R \ . .
retard primaire R B Selonla  |200 a 1000 réponse de vitesse sont trop faibles.

. * Controle de l'oscillation . A o
compensation de longitudinale et des vibrati- capacit¢  |ms Augmentez le réglage en cas d'oscilla-
couple (C4-02) onsg tion longitudinale ou de vibration.

’ Amehorgtlon du couple & Augmentez le réglage si le couple est
basses vitesses (10 Hz . \ .
Gain de compensation maximum) insuffisant a basses vitesses.
P . BT 1,00 0,50a 1,50 Réduisez le réglage si une oscillation
de couple (C4-01) » Controle de l'oscillation . .
oy L longitudinale ou des vibrations se pro-
longitudinale et des vibrati- .
ons duisent en cas de charges lourdes.
Tension moyenne de la
fréquence de sortie . Amehor?tlon du couple a Selonla | Défaut a . .'Augmentez‘ le reglagf; si le couple est
(E1-08) basses vitesses ., . 5 insuffisant a basses vitesses.
‘o 4 ; . capacité et |défaut+3a > ) :
Tension a la fréquence |+ Contréle des chocs au la tension # Réduisez le réglage si le choc au
de sortie minimum démarrage S5V démarrage est important.
(E1-10)

* Le réglage est donné pour les variateurs de classe 200 V. Doublez la tension pour les variateurs de classe 400 V.

Les paramétres de I'utilisateur suivantes affecteront également le systéme de contrdle indirectement.

Tableau 4.5 Paramétres affectant le contrdle et les applications indirectement

Nom (numéro parameétre)

Application

(C1-01 a C1-11)

Accélération / décélération

Réglez le couple durant I'accéléraiton et la décélération.

C2-02)

Caractéristiques de la courbe S (C2-01 et

Utilisé pour empécher les chocs lors de 'accélération.

Fréquences des cavaliers (d3-01 a d3-04)

Utilisé pour éviter des points de résonance durant 1'accélération ou la
décélération.

Paramétre filtre entrée analogique (H3-12)*

Utilisé pour éviter les fluctuations dans les signaux d'entrée analogiques
provoqués par du bruit.

Prévention de blocage (L3-01 a L3-06)

Utilisé pour empécher les erreurs de surtension et les blocages du moteur
pour les charges lourdes ou les accélérations / décélérations rapides.
L'évitement des blocages est activé par défaut et le réglage ne doit
normalement pas étre modifié. Lorsque vous utilisez une résistance de
freinage optionnelle et une unité de freinage, toutefois, désactivez la
prévention du blocage durant la décélération en réglant L.3-04 sur 0.

* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.




Parametres de
I"'utilisateur

Ce chapitre décrit toutes les paramétres de l'utilisateur qui peuvent étre réglées dans le variateur.
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Descriptions des parametres de l'utilisateur

Cette section décrit le contenu des tableaux des parameétres de 1'utilisateur.

@ Description des tableaux des paramétres de I'utilisateur

Les tableaux des paramétres de 1'utilisateur sont structurés comme illustré ci-dessous. Ici, b1-01 (Sélection de
la référence de fréquence) est utilis€ comme exemple.

Chan-
Enregistre-
- | gement
Numéro - " - Plage de Program 9 Niveau ment
2 Désignation Description 2 mation | durant P Page
parametre réglage . P d’accés MEMO-
usine | |'utilisa- BUS

tion

Réglez la méthode d'entrée de la
consigne de fréquence.

Sélection de la ré- 0 : Unité cde. num.
b1-01 1 : Borne circuit de contrdle (ent- | 0a3 1 Non Q 180H -

férence B .
rée analogique)

2 : Communications MEMOBUS

3 : Carte optionnelle
* Numéro parametre : Le numéro de la parameétre utilisateur.
* Désignation : Le nom de la paramétre utilisateur.
* Description : Détails sur la fonction ou les réglages de la paramétre utilisateur.
* Plage de réglage : La plage de réglage pour la parametre de l'utilisateur.
* Programmation usine : Le paramétre par défaut de parameétre utilisateur.

* Changement durant l'utilisation :  Indique si la paramétre peut étre modifiée ou non lorsque le variateur
est utilisé.

Oui : Des changements sont possibles durant l'utilisation.
Non : Des changements ne sont possibles durant 1'utilisation.

* Niveau d’accés : Indique le niveau d'accés constant dans lequel la paramétre peut étre
modifiée ou contrdlée.

Q: Mode programmation rapide et mode programmation avancée.

A : Mode Programmation avancée uniquement.

* Enregistrement MEMOBUS : Le numéro d'enregistrement utilisé pour les communications
MEMOBUS.
* Page : La page de référence pour des informations plus détaillées sur la

parametre.



Fonctions et niveaux de I'affichage de I'unité de commande numérique .

Fonctions et niveaux de I'affichage de I'unité de commande numérique

La figure suivante illustre la hiérarchie de l'affichage de 1'unit¢ de commande numérique pour le variateur.

| N° ‘ Fonction | Page |
MENU Mode Entrainement u1 Paramétres de controle du statut 5-42
] . o u2 Relevé de défauts 5-45
';znvzt”;ﬁ“;eﬁlgtir:ﬁli’::f o U3 Historique des défauts 546
A1 Mode initialisation 5-7
A2 Mode réglage spécifié par I'utilisateur 5-8
b1 Sélections mode d'utilisation 5-9
b2 Injection de CC durant le freinage 5-10
Mode Programmation rapide b3 Recherche rapide 5-11
Les parametres minimum b4 Fonction minuterie* 5-12
nécessaires pour l'utilisation b5 Controle PI 5-13
peuvent étre contrdlées ou b8 Economie d'énergie 515
définies. - -
C1 Accélération / Décélération 5-16
Cc2 Accélération courbe S 5-16
C4 Compensation du couple 5-17
C6 Fréquence de découpage 5-18
Mode Programmation avancée d1 Référence prédéfinie 5-19
Toutes les parametres d2 Limites de référence 5-19
peuvent étre contralées ou d3 Fréquences des cavaliers 5-20
définies. d4 Maintien fréquence de référence* 5-20
dé Affaiblissement du champ 5-21
E1 Schéma V/f 5-22
E2 Réglage moteur 5-23
F6 Carte optionnelle communications 5-24
H1 Entrées numériques multifonctions 5-25
Mode Verification H2 Sorties numériques multifonctions 5-26 5

Les paramstres mc‘)difiées par H3 | Entrées analogiques multi-fonctions 5-27

::;’2Sfpil:f::traé?::z:tf;rées H4 Sorties analogiques multifonctions 5-28 I
ou définies. H5 Communications MEMOBUS 5-29
L1 Surcharge moteur 5-31
L2 Période de gl_'éce pour perte de 5.32

puissance

L3 Prévention blocage 5-33
Mode Réglage automatique L4 Détection référence 5-34
L5 Redémarrage aprés défaut 5-34
Mesure automatiquement la L6 Détection couple 5-35
résistance composeée. L8 Protection matérielle 5-36
N1 Fonction deloprll'si\ﬁgitgr;ed'oscillation 5.37
N3 Freinage fort glissement 5-37
o1 Sélection controle 5-38
02 Sélections multifonctions 5-39
o3 Fonction copie 5-40
_| T | Réglage automatique moteur 5-41

* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.




€ Parameétres de I'utilisateur pouvant étre définies en mode programmation
rapide
Les paramétres utilisateur minimum requises pour l'utilisation du variateur peuvent étre contrélées et définies

en mode Programmation rapide. Les paramétres utilisateur affichées en mode programmation rapide sont
répertoriées dans le tableau suivant. Celles-ci, et toutes les autres parameétres utilisateur, sont également

affichées en mode programmation avancée.

Chan- MEMO
Numéro Désignati . Plage de Pl eI Niveau BUS
o ésignation Description 2 mation durant P .
paramétre réglage - I'utilisa- d’accés Enregi-
X strement
tion
Réglez la méthode d'entrée de la consigne de
fréquence.
Sélection source 0: Unité d§ commande numérique
bl-01 |, ., 1: Borne circuit de contrdle (entrée analo- 0a3 1 Non Q 180H
référence .
gique)
2: Communications MEMOBUS
3: Carte optionnelle
Réglez la méthode d'entrée de la commande
avance.
Sélection source |0: Unité de commande numérique
b1-02 |commande 1: Borne circuit de contrdle (entrées nu- 0a3 1 Non Q 181H
AVANCE mériques multi-fonctions)
2: Communications MEMOBUS
3: Carte optionnelle
Sélectionnez la méthode d'arrét lorsque la
commande arrét est entrée.
0: Décéleration jusqu'a arrét
1: Glissement jusqu'a arrét
b1-03 Séle(ition du type |2: Arrét freinage CC Earrét plug r‘api.de qu’e !e 043 0 Non Q 1821
d'arrét glissement pour arrét, sans utilisation régé-
nératrice.)
3: Glissement vers arrét avec minuterie (Les
commandes Run sont ignorées durant la
décélération.)
Temps d'accéléra- | Définit le temps d'accélération pour accélérer .
cl-ol tion 1 de 0 Hz a la fréquence de sortie maximum. 0,0a 10.0 s Oui Q 200H
Temps de Définit le temps de décélération pour décélé- | 6000,0 ’ .
C1-02 décélération 1 rer de la fréquence de sortie maximum & 0 Hz. Oui Q 2010
Sélecion dea |G our aciver e eghages dé- 6
C6-02 | fréquence de dé- taillés des paramétres utilisateur C6-03 a 0aF *] Non Q 2240
coupage C6-05.




Fonctions et niveaux de I'affichage de I'unité de commande numérique

Chan- MEMO
Numéro Désignati . Plage de Pl Rl Niveau BUS
5 ésignation Description 2 mation durant P .
paramétre réglage " ' s d’accés Enregi-
usine | l'utilisa- strement
tion
Consigne de fré- s . , . .
d1-01 quence | Définit la consigne de fréquence principale. 0,00 Hz| Oui Q 280H
Consigne de fré- Définit la consigne de fréquence lorsque la
d1-02 N & ) commande de vitesse multi-étape 1 est sur ON 0,00 Hz| Oui Q 281H
quence pour une entrée multi-fonctions.
Consigne de fré- Définit la consigne de fréquence lorsque la
d1-03 uenci 3 commande de vitesse multi-étape 2estsurON | g3 |0,00 Hz| Oui Q 282H
4 pour une entrée multi-fonctions. 120,00
Consiene de fié- Définit la consigne de fréquence lorsque la
d1-04 en commande de vitesse multi-étapes 1 et 2 sont 0,00 Hz| Oui Q 283H
quence 4 . . .
sur ON pour une entrée multi-fonctions.
Définit la consigne de fréquence lorsque les
d1-17 C0n51gr{e de fré- |entrées multi-fonctions, commande de fré- 6.00Hz| Oui Q 2901
quence jog quence Jog, commande FJOG, ou commande
RJOG sont sur ON.
Réelace de la ten- Définit la tension d'entrée du variateur. Cette | 155 a 200V
E1-01 . & 'g , valeur définie est la base pour les fonctions de 255 Non Q 300H
sion d'entrée . *2
protection. *2
0aD : Sélectionnez dans 14 schémas
prédéfinis.
Sélection du sché- | F : Schémas personnalisés définis par \
E1-03 ma V/f l'utilisateur (Applicable pour le 0aD,F F Non Q 302H
réglage E1-04 a
E1-10).
Fréquence de sor- 40,0 a
E1-04 |.. ’ 50,0 Hz| Non Q 303H
tie max. (FMAX) Tension de sortie (V) 120,0
. VMAX 0,02
Tension max. - . 200,0 V
) (E1-05) ,
E1-05 (VMAX) VBASE 255,0 o Non Q 304H
(E1-13) *2
Fréquence de ba- 0,0a
E1-06 se (FA) Fréquence 120,0 50,0 Hz| Non Q 305H
VMIN (Hz)
Fréquence de sor- |(E1-10) FMIN FA  FMAX 0.04
E1-09 |tie minimale (E1-09) (E1-06) (E1-04) "~ +4| L5Hz | Non Q 308H
(FMIN) 120,0
. e . o . 0,02
Tension de base | Définit la tension de sortie a la fréquence de > 0,0V
EI-13 1 vBASE) base (E1-06). 25*52’0 sy | Nom | A ] 30CH
Définit le courant nominal du moteur en
. Amps.
Puissance du va- o . 0,32 a
£2:01 |riateur de fré- Cette valeur deflme devient la Vale}lr Fie base 6.40 1,90 A Non Q 30EH
pour la protection du moteur et la limite de g *4
quence e s 5
couple. Il s'agit d'une donnée d'entrée pour le
réglage automatique.
Définit le gain 1 (borne FM) pour la sortie
analogique multifonctions. 03
H4-02 |Gain (borne FM) |Définit le pourcentage de I'é1ément moniteur 1.000% 100% Oui Q 41EH
égal a la sortie 10V a la borne FM. Notez que | °
la tension de sortie maximum est de 10V.
Définit le gain 2 (borne FM) pour la sortie
analogique multifonctions. 04
H4-05 |Gain (borne AM) |Définit le pourcentage de I'é1ément moniteur 1.000% 50% Oui Q 421H
. 0

égal a la sortie 10V a la borne AM. Notez que
la tension de sortie maximum est de 10V.




Chan-
) Program- | gement
:;Tnzrt?e Désignation Description Prléaglg dee mation | durant
P 9a9¢ | usine | |utilisa-
tion

MEMO-
Niveau BUS

d’'acces Enregi-
strement

Réglez pour activer ou désactiver la fonction

de protection de surcharge du moteur a 1'aide

du relais thermique électronique.

0: Désactivé

1: Protection du moteur a usage général (re-
froidi par ventilateur)

Lorsque l'alimentation du variateur est cou-

pée, la valeur thermique est réinitialisée, donc

méme si la paramétre est définie sur 1, la pro-

tection peut s'avérer inefficace.

Lorsque plusieurs moteurs sont connectés a

un variateur, réglez sur 0 et assurez-vous que

chaque moteur est équipé d'un appareil de

protection.

Sélection de la
L1-01 |protection du mo-
teur

Ooul 1 Non Q 480H

0: Désactivé (Décélération comme définie. Si
le temps de décélération est trop court, une
surtension du circuit principal peut en ré-
sulter.)

1: Activé (La décélération est interrompue
lorsque la tension du bus CC dépasse le ni-
veau d'empéchement du blocage. La

Sélection de la décélération démarre lorsque la tension

prévention de blo-| tombe a nouveau sous le niveau de bloca-

cage durant la ge.)

décélération 2: Mode décélération intelligent (Le taux de

décélération est automatiquement ajusté de

maniére a ce que le variateur puisse décélé-
rer le plus rapidement possible. Le temps
de décélération défini est ignoré.)

Lorsqu'une option de freinage est utilisée

(unité de résistance de freinage, unité de frei-

nage), réglez toujours sur 0.

L3-04 0a2 1 Non Q 492H

. Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence.

. Ce sont des valeurs pour un variateur de classe 200 V. Les valeurs pour un variateur de classe 400 V sont doubles.

. Apreés le réglage automatique, E1-13 contient la méme valeur que E1-05.

. Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence. (La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est donnée.)

. Laplage de réglage varie de 10% a 200% du courant de sortie nominal du variateur. (La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est
donnée.)

*
[ N



Tableaux des paramétres utilisateur

Tableaux des parametres utilisateur

@ A : Réglages de programmation

B Mode initialisation : A1

Change-

Program-| ment
mation durant
usine I'utilisa-

tion

MEMO-
Niveau BUS

d’accés Enregi-
strement

Numéro - . - Plage de

paramétre Désignation Description réglage Page

Utilisé pour sélectionner la langue
affichée sur I'unité de commande nu-
mérique JVOP-160 uniquement.

0: Anglais

: Japonais

: Allemand

: Frangais

: Italien

: Espagnol

: Portugais

Cette paramétre n'est pas modifiée
par l'opération d'initialisation.

Sélection de la
langue pour l'af-
A1-00 |fichage de l'unité
de commande nu-
mérique

0a6 0 Oui A 100H -

oA e S

Utilisé pour définir le niveau d'accés
de la paramétre (définition/lecture.)
0: Controle uniquement (contréle
du mode entrainement et réglage 5
A1-01 et A1-04.)
1: Utilisé pour sélectionner la pa-
. o ramétre utilisateur
A1-01 E‘;:i‘;féi‘fges el (Seules les paramétres définies | 042 2 Oui A 101H 2:]1 } ;
dans A2-01 a A2-32 peuvent étre
lues et définies.)
2: Avancée
(Les parametres peuvent étre lues
et définies tant en mode, pro-
grammation rapide (Q) qu'en mo-
de programmation avancée (A).)

Utilisé pour initialiser les paramétres

a l'aide de la méthode spécifiée.

0: Pas d'initialisation

1110:  S'initialise a 1'aide des
paramétres de l'utilisateur
qui ont été stockées avant a 04

A1-03 |Initialiser l'aide du paramétre 02-03 3330 0 Non A 103H -

2220: S'initialise a l'aide de la
séquence a deux cables.
(s'initialise aux paramétres
d'usine.)

3330: S'initialise a 1'aide de la
séquence a trois cables.




———————————————————————————

Change-

Program-| ment
mation durant
usine | ['utilisa-

tion

MEMO-
Niveau BUS

d’acceés Enregi-
strement

Numéro
parametre

Plage de

Désignation Description .
réglage

Page

Entrée mot de passe lorsqu'un mot
de passe a ét¢ défini dans A1-05.
Cette fonction protége en écriture
des parameétres du mode initialisati-
on. 0a
Al-04 | Mot de passe Si le mot de passe est modifié, les 9999 0 Non A 104H 1 6-112
paramétres A1-01 a A1-03 et A2-01
a A2-32 ne peuvent plus étre modi-
fiées qu'apres saisie du mot de passe
correct.

Utilisé pour définir un nombre a
quatre chiffres comme mot de passe.
Généralement, cette parametre n'est
, pas affichée. Lorsque le mot de pas- .
A1-05 i:iiiz dumot | . 9(;;‘9 0 Non A 105H |6-112
(A1-04) est affiché, maintenez la
touche RESET enfoncée et appuyez
sur la touche Menu, A1-05 appa-
raitra.

mParameétres définies par I'utilisateur A2

Les paramétres définies par 1'utilisateur sont répertoriées dans le tableau suivant.

_| Change- MEMO-
Numéro - ) L Plage de Program ment Niveau BUS
2 Désignation Description p mation " g f Page
parametre réglage ) durant I'uti- | d’accés Enregi-
LEIE lisation strement
Utilisées pour sélectionner la
fonction pour chacune des pa-
Paramétres spéci ramétres spécifiées par l'utilisateur.
A2-013a fides par l'utill)isa Les parameétres de l'utilisateur sont | b1-01 a Non A 106H a 6-112
A2-32 teur P les seules parametres accessibles sile | 02-08 125H
Niveau d'acces des paramétres est
réglé sur les paramétres de l'utilisa-
teur (A1-01=1)




Tableaux des paramétres utilisateur

€ Paramétres de I'application: b

mSélections des modes d'utilisation b1

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Program-
mation
usine

durant l'uti-
lisation

Niveau
d’acceés

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

b1-01

Sélection source
référence

Réglez la méthode d'entrée de la
consigne de fréquence.

0: Unité de commande numérique

1: Borne circuit de contrdle (entrée
analogique)

2: Communications MEMOBUS

3: Carte optionnelle

0a3

Non

180H

6-5
6-53

b1-02

Sélection source
commande
AVANCE

Régle la méthode d'entrée de la com-

mande avance.

0: Unité de commande numérique

1: Borne circuit de contrdle (entrées
numériques multi-fonctions)

2: Communications MEMOBUS

3: Carte optionnelle

0a3

Non

181H

6-10
6-53

b1-03

Sélection du type
d'arrét

Utilisé pour définir la méthode d'ar-

rét utilisée lorsqu'une commande

d'arrét est entrée.

0: Décélération jusqu'a arrét

1: Glissement jusqu'a arrét

2: Arrét freinage injection CC (arrét
plus rapide que le glissement
pour arrét, sans utilisation régé-
nératrice.)

3: Glissement vers arrét avec minu-
terie (Les commandes Run sont
ignorées durant la décélération.)

0a3

Non

182H

6-12

b1-04

Interdiction d'uti-
lisation inverse

0: Commande arriére activée
: Commande arriére désactivée
: Rotation de la phase de sortie (les
deux sens de rotation sont acti-
vés)
3: Rotation phase de sortie avec in-
version interdite.*

N =

0a3

Non

183H

6-40

b1-07

Sélection d'utilisa-
tion aprés com-
mutation au mode
remote

Utilisé pour définir le mode d'utilisa-

tion en commutant au mode Remote

a l'aide de la touche Local/Remote.

0: Les signaux Run qui sont entrés
durant la commutation de mode
sont ignorés. (Entrez les signaux
Run apres avoir commuté de mo-
de.)

1: Les signaux Run deviennent ef-
fectifs directement aprés la com-
mutation en mode Remote.

Ooul

Non

186H

b1-08

Sélection de la

commande Run
dans les modes
programmation

Utilisée pour définir un verrouillage
dans les modes de programmation.
0: Utilisation impossible.

1: Utilisation possible (désactivé
lorsque I'unité de commande nu-
meérique est définie pour sélec-
tionner la commande run
(lorsque b1-02 = 0)).

Ooul

Non

187H




Change- MEMO-
N1 Désignation Description Flagds Pr?agtzgnm_ mergt i £ Page
parametre 9 p réglage ] durant l'uti- | d’accés Enregi- 9
LISINE lisation strement
b1-10* |Retard RUN Regle le délai pour la commande 1, 650 | Non A I88H | -
RUN interne.
* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.
EFrein injection CC : b2
Change- MEMO-
Numéro T e Plage de Program-| - ment | pNjveay BUS
8 ésignation Description , mation durant B " Page
parametre réglage ; I'utilisa- | dacces Enregi-
usine tion strement
Utilisé pour régler la fréquence a la-
quelle l'injection de CC pour le freina-
Fréquence de dé. |8€ commence en unités de Hz lorsque
mafra e etion |D1-03 est défini sur 0 (décélération | o
b2-01 ge iy pour arrét). y 0,5Hz | Non A 189H | 6-12
de CC durant le P 10,0
freinage Lorsque b2-01 est inférieur a E1-09,
E1-09 devient la fréquence de démar-
rage de l'injection de CC pour le frei-
nage.
Courant injection |Régle I'injection de CC pendant le 04 6-12
b2-02 |de CC pendant le |freinage comme un pourcentage du 100 50% Non A 18AH 6-14
freinage courant nominal du variateur.
Utilisé pour régler le temps pour ef-
fectuer l'injection de CC pendant le
Durée de linjec- freinage au démarrage en unités de 1
. seconde. 0,00
tion de CC pen- e . . .
b2-03 . Utilisé pour interrompre le glisse- a 0,00 s | Non A I8BH | 6-14
dant le freinage au ,
, ment du moteur et le redémarrer. Lor- | 10,00
départ .
sque la valeur de consigne est 0,
l'injection de CC durant le freinage au
démarrage n'est pas effectuée.
Utilisé pour régler le temps pour ef-
fectuer l'injection de CC pendant le
, e freinage a l'arrét en unités de 1 secon-
Durée de l'injec-
tion de CC pen de. 0,00 6-12
b2-04 b . |Utilisé pour éviter le glissement aprés a 0,50s | Non A 18CH
dant le freinage a .. . 6-14
\ la saisie de la commande d'arrét. Lors-| 10,00
l'arret .
que la valeur de consigne est 0,00,
l'injection de CC durant le freinage a
l'arrét n'est pas effectuée.
Courant de pré-  |R’egle le courant CC qui est activé
b2-09* |chauffage du mo- |lorsque le préchauffage du moteurest | 0 a 100 | 50 % Non A IEOH 6-14
teur sélectionné par une entrée numérique.

* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.




ERecherche rapide : b3

Tableaux des paramétres utilisateur

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Program-
mation
usine

Change-
ment
durant
I'utilisa-
tion

Niveau
d’acceés

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

b3-01

Sélection recher-
che rapide (détec-
tion de courant ou
calcul de la vites-
se)

Active/désactive la fonction de recher-
che de la vitesse pour la commande
RUN et régle la méthode de recherche
rapide.

0: Désactivé, calcul de la vitesse

1: Activé, calcul de la vitesse

2: Désactivé, détection du courant

3: Activé, détection du courant

Calcul de la vitesse:

Lorsque la recherche est lancée, la vi-
tesse du moteur est calculée et I'ac-
célération/décélération sont effectuées a
partir de la vitesse calculée jusqu'a la
fréquence spécifiée (le sens du moteur
est également recherché).

Détection du courant:

La recherche rapide est lancée depuis la
fréquence lorsque la puissance a été
momentanément perdue et que la fré-
quence maximale et la vitesse sont dé-
tectées au niveau courant de recherche.

0a3

Non

191H

6-42

b3-02

Courant de régime
de la recherche ra-
pide (détection de
courant)

Définit le courant de régime de la re-
cherche rapide comme un pourcentage,
prenant le courant nominal du variateur
comme 100%.

Généralement pas nécessaire de régler.
Lorsque le redémarrage n'est pas possi-
ble avec les réglages d'usine, réduisez la
valeur.

0a
200

120%

Non

192H

6-42

b3-03

Temps de
décélération re-
cherche rapide
(détection de cou-
rant)

Définit le temps de décélération fré-
quence de sortie durant la recherche ra-
pide en unités de 1 seconde.

Définit le temps de décélération pour la
fréquence de sortie maximum a la fré-
quence de sortie minimum.

0,14
10,0

20s

Non

193H

6-42

b3-05

Temps d'attente
recherche rapide
(détection de cou-
rant ou calcul de
la vitesse)

Lorsqu'une recherche rapide est réalisée
apres avoir récupéré d'une perte de
puissance momentanée, la recherche est
retardée du temps défini ici.

Si par exemple un contacteur est utilisé
du c6té extérieur du variateur, réglez
cette parameétre sur le temps d'attente du
contacteur ou davantage.

0,0a
20,0

0,2s

Non

195H

6-42




mFonction minuterie : b4’

P Change- | Méthodes de contréle MEMO-
, rogram- ment
Numgro Désignation Description Pl’age de mation durant Vit Boucle BUS. Page
parametre réglage " Iitilisas \V/ii avec t Enregi-
tion PG |CUvene| strement
Régle la sortie de la fonction de
minuterie sur ON-temps d'at-
Fonction mi- |tente (temps mort) pour l'entrée
nuterie ON- |de la fonction minuterie, en uni-| 0,0 a
b4-01 \ R > y 0,0s Non A A A 1A3H | 6-82
temps d'at- |tés de 1 seconde. 3000,0
tente Activé lorsqu'une fonction mi-
nuterie est définie dans H1-O10O
et H2-O10I.
Régle la sortie de la fonction de
minuterie sur OFF-temps d'at-
Fonction mi- |tente (bande neutre) pour l'en-
nuterie OFF-|trée de la fonction minuterie,en | 0,0 a
b4-02 ) iy 0,0s Non A A A 1A4H | 6-82
temps d'at- |unités de 1 seconde. 3000,0

tente

Activé lorsqu'une fonction mi-
nuterie est définie dans H1-0O0O
et H2-O101.

*  Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.




EControle Pl : b5

Tableaux des paramétres utilisateur

- Change- MEMO-
Numéro Désignation Description Plage de rrr?gtriz:]- dnl]re:r:t Niveau BUS Page
parametre 9 p réglage e I'utilisa- d’acceés Enregi- 9
tion strement
0: Désactivé
Sélectiondumode |1: Activé
b3-01 de controle PI 3: Controle PI activé (référence de 0.1,3 0 Non A IASH | 6-83
fréquence + sortie PI)
Amplification OD;flerlnt le gain de contrdle P proporti- 0,00
b5-02 |proportionnelle A , L1 a 1,00 Oui A 1A6H | 6-83
(amplification P) Le controle P n'est pas réalisé lorsque 25.00
p le réglage est 0,00. ?
Définit le temps d'intégration du con-
Temps d'intégrati- |trole I en unités de 1 seconde. 0,0a .
b3-03 on (temps I) Le controle I n'est pas réalisé lorsque | 360,0 L.Os Oui A IATH | 6-83
le réglage est 0,0.
Limite d'intéerati Définit la limite de contréle I comme 0.04
b5-04 & un pourcentage de la fréquence de > 100,0% | Oui A 1A8H | 6-83
on (temps I) . . 100,0
sortie maximum.
Définit la limite aprées le contrdle PI 0.04
b5-06 |Limite PI comme un pourcentage de la fré- ) (’) 0.0 100,0% | Oui A 1AAH | 6-83
quence de sortie maximum. ’
Définit la compensation apres le con- | -100,0
b5-07 |Compensation PI |tréle PI comme un pourcentage de la a 0,0% Oui A 1ABH | 6-83
fréquence de sortie maximum. +100,0
Définit la paramétre pour le filtre LPF
R pour les sorties du contrdle PI en uni- R
bs-08 | bArametre PLIe e de 1 seconde. 0008 1 6005 | oui | A | 1ACH |63
tardement L, , . , 10,00
Généralement pas nécessaire de rég-
ler.
— Sélectionne avant/arriére pour sortie
Sélection carac- Pl
b5-09 :cierllitllques de sor- 0: La sortic PI est avant. Ooul 0 Non A 1ADH | 6-83
¢ 1: La sortie PI est arriére.
b5-10 g’lam delasortie |1 fiit le gain de sortie. g’g g 1,0 | Non | A | 1AEH | 683
0: Limite sur 0 lorsque la sortie PI est
négative.
Sélection de sor 1: S'inverse lorsque la sortie PI est né-
b5-11 | . ) gative. Ooul 0 Non A 1AFH | 6-83
tie arriere PI . , .
La limite 0 est également active lors-
que interdiction arriére est sélec-
tionnée en b1-04.
0: Pas de détection de perte du retour
PL
1: Détection de perte du retour PI.
— , L'utilisation continue durant la dé-
Seélection de dé- tection, le contact défectueux n'est
b5-12 |tection de perte de L 0a2 0 Non A IBOH | 6-84
signal de retour PI pas actionne.
2: Détection de perte du retour PI.
Le moteur s'arréte lors de la détec-
tion, et le contact défectueux
fonctionne.
N dedi [P el
b5-13 |[tion pour la perte P 0a100| 0% Non A IBIH | 6-84

du retour PI

pourcentage, avec la fréquence de sor-
tie maximum a 100%.




5 Change- MEMO-
. rogram-| ment ;
Numgro Désignation Description Plgge @3 mation durant l\’llvea]u BUS. Page
parametre réglage ; I'utilisa- | dacces Enregi-
usine tion strement
Durée pour la dé- Régle la durée de détection de perte 0,0a
b5-14 |tection de perte de g p ’ 1,0s Non A 1B2H 6-84
de retour PI. 25,5
retour PI
Niveau d'utilisati- | Définit le niveau de démarrage de la 004
b5-15 |on de la fonction |fonction de temporisation comme une ) 2’ 0.0 0,0 Hz | Non A IB3H | 6-84
temporisation fréquence. ’
I]:IE?Z d; rfitl?r::i: Définit le temps de retardement 0.04
b5-16 otf de 1: s jusqu'a ce que la fonction de tempori- 2’5 5 0,0s Non A IB4H | 6-84
. sation débute en secondes. ’
temporisation
Temps accél/décél |, i . \
o Reégle le temps d'accél. / décél. pourle | 0,0 a
b5-17 g(l)ur la référence démarreur soft PI (SFS). 25.5 0,0s Non A IB5H | 6-84
b5-18 Sele§t10n point de |0: Des'ac’tlve 04l 0 Non A 1DCH | 6-84
consigne PI 1: Activé
bs-19 | boint de consigne |y, 0. cible I 04 1 0 | Non | A | IDDH | 684
PI 100,0%
Régle I'unité pour b5-10, UI-38 et
UlI-24
0:0,01 Hz
1 vuuuuuuuuuuuuu: 0,01% (la
fréquence de sortie maximum
E1-04 est prise comme 100%.
2-39 : tpm, le point de consigne est
Echelf)nnement égal aux poles moteur 0a
b5-20* d}l point de con- | 40-39999 - Affichage souhaité par 39999 0 Non A 10EH | 6-85
signe P1 l'utilisateur
|
Régle la valeur d’affichage
pour 100%.
Définit le nombre de
décimales.
Régle la méthode d'opération de la
Sélection de Ia fonction veille PI
b5-21* fonction veille 0 : Consigne de fréquence 0a2 0 Non A IDFH | 6-85
1 : Consigne de fréquence / cible PI
2 : Snooze
Régle le niveau de fréquence auquel
b5-22% |Niveau Snooze |12 fonction snooze démarre comme | 04 0 | Non | A | IEOH | 685
pourcentage de la fréquence de sortie | 100%
maximum.
b5-23% Délai d'attente Régle un retardateur pour la fonction 0a 0s Non A E1H | 685
Snooze snooze. 3600 s
Niveau d'activa- Régle le niveau de retour auquel le 0a
b5-24%* | . variateur s'active depuis le mode 0 Non A 1E2H | 6-85
tion 100%
snooze.
Régle le point de consigne PI lorsque
le mode snooze est activé. S'il est
Amplification atteint une fois que la sortie est 0a
5% -
b3-25 point de consigne |coupée. La valeur est définie comme | 100% 0 Non A IE3H ) 6-85
un pourcentage du point de consigne
PL
b5-26* Temps dg propul- Deﬁplt le durée maximum de la pro- 0a 0s Non A 1E4H | 6.85
sion maximum pulsion. 3600 s




Tableaux des paramétres utilisateur

Change- MEMO-
Numéro T _ Plage de Program-| - ment | pNjveay BUS
8 ésignation Description , mation durant ol " Page
parametre réglage p I'utilisa- | d'accés Enregi-
usine utilisa
tion strement
La fonction PI Snooze n'est activée
que lorsque la valeur de feed-back se 04
b5-27* |Feed-back snooze |situe au-dessus de ce paramétre. 100% 60% Non A 1E5H | 6-85
La valeur est définie comme un ¢
pourcentage du point de consigne PI.
. . Active ou désactive 'opération racine
Opération racine carrée pour la valeur retour PI
bS-28* |carrée feed-back oot ' Ooul | 0 | Non | A | IEAH | 6-85
Pl 0: Désactivé
1: Activé
. . Définit le gain pour le feed-back lor-
« |Gain racine car- B . . \
b5-29 , sque l'opération racine carrée est 0a2,00( 1.00 Non A 1EBH | 6-85
rée feed-back PI .
activee.
Sélectionnez si le témoin de sortie PI
Racine carrée est affiché comme une valeur racine
b5-30* |, . . carrée ou non. Ooul 0 Non A 1IECH | 6-85
témoin sortie PI , .
0: Désactiver
1: Activer
* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.
EEconomie d'énergie : b8
X Change- MEMO-
MU= RS o - Plage de Program-| - ment | pjveay BUS
para- Désignation Description 2 mation durant Sl . Page
5 réglage 5 " iien. | d'acces Enregi-
metre usine I'utilisa
tion strement
. Sélectionnez d'activer ou de désactiver
S€lection mode le contréle d'économie d'énergie
b8-01 |économie d'éner- .. gle. Ooul 0 Non A ICCH | 6-94
‘o 0: Désactiver
£ 1: Activer
Définit le coefficient d'économie d'én-
. , ergie. R
Coefficient d'éco- | . 0,0 a
b8-04 . . Ajustez la valeur par paliers de 5% * Non A ICFH | 6-94
nomie d'énergie |, " . . 655,00
jusqu'a ce que la puissance de sortie
devienne minimale.
Paramétre tempo-
relle du filtre de | Définit la paramétre temporelle de dé- 0a
b8-05 i par por 20ms | Non | A | IDOH | 6-94
recherche de per- |tection de puissance de sortie. 2000
formance
Définit la valeur limite de la plage de
Valeur limite de la |contrdle de tension durant la fonction
tension de la de recherche. .
b8-06 0al100| 0% Non A IDIH | 6-94

fonction de re-
cherche

Réglez sur 0 pour désactiver la
fonction de recherche. 100% est la ten-
sion nominale du moteur.

* Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence.




€ Paramétres de réglage: C

HmAccélération / Décélération : C1

Proarame Change- Enregistre-
Numéro Désianati e Plage de ar ment | Niveau ment
o ésignation Description , mation durant B Page
parametre réglage e I'utilisa- | dacces MEMO-
tion BUS
Définit le temps d'accélération pour
T 'accéléra- . . 4-5
cl-o1 | .omps daccéléra accélérer de 0 a la fréquence de sortie Oui Q 200H
tion 1 . 6-17
maximum.
Définit le temps de décélération pour
T X . 4-5
C1-02 ernps de. décélérer de la fréquence de sortie Oui Q 201H
décélération 1 . . 6-17
maximum a 0 Hz.
Définit le temps d'accélération lorsque 5
T 'accéléra- . . . 0,0a .
C1-03 tiZIrI:IZ)S daccéléra l'entrée multi-fonctions «temps accél/ 10,0 s Oui A 202H | 6-17
décél 1» est définie sur ON. 6000,0
Définit le temps de décélération lors-
Temps de Vs . . .
C1-04 décélération 2 que 'entrée multi-fonctions «temps Oui A 203H | 6-17
accél/décél 1» est définie sur ON.
Durée arrét d'ur Définit le temps de décélération lors-
C1-09 que 'entrée multi-fonctions «Arrét Non A 208H | 6-16
gence , -
d'urgence» est définie sur ON.
Définit la fréquence pour une commu-
tation automatique accélération/
décélération.
Si la fréquence de sortie est inférieure
, a la fréquence définie : Temps d'ac-
Fréquence de célération / de décélération 2 0,02
C1-11 |commutation . . . L. ’ 0,0 Hz | Non A 20AH 6-18
1. |Silafréquence de sortie est supérieure | 120,0
temps accél/décél | \ - .
a la fréquence définie : Temps d'ac-
célération / de décélération 1
Les entrées multi-fonctions «temps
accél/décél 1» ou «temps accél/décél
2» ont priorité.
BAccélération / Décéleration courbe S : C2
Pl Pro- | Change- MEMO-
Numéro Désianati - a%€ | gram- | Ment | Niveau BUS
8 ésignation Description de rég- ; durant B " Page
parametre [ mation | |\ tilisa- | d'acces Enregi-
9 usine tion strement
Temps de la ca-  |Lorsque le temps de la caractéristique de
ractéristique de la |la courbe S est défini, les temps d'accél | 0,00 a
C2-01 , ’ L ’ 0,20 N A 20BH | 6-18
courbe S au début |augmentent de seulement la moitié¢ du 2,50 s on
de I'accélération |temps de la caractéristique de la courbe S
au début et 4 la fin.
Commande Run
ON OFF
Fréqu:ence de sortie
cé-oz L
Temps de la ca- 3
ractéristique de la vt 0,00 a
C2-02 . ; ’ 0,20 N A 20CH | 6-18
courbe S 4 la fin Durée 2,50 s on
de 'accélération Taccel = 221 +c101+ €202
La durée de la caractéristique de la cour-
be S au démarrage et a la fin de la
décélération est fixé a 0,2 sec et ne peut
pas étre modifié.




Tableaux des paramétres utilisateur

ECompensation du couple : C4

Change- MEMO-
Program. ment Niveau BUS
mation durant daces £ )

usine | l'utilisa- acces nregis-

tion trement

Numéro Plage de

paramétre Désignation Description réglage Page

Définit le gain de compensation du

couple.

Un réglage n'est généralement pas

nécessaire.

Ajustez dans les circonstances suivan-

tes :

* Lorsque le cable est long,
augmentez la valeur de consigne.

» Lorsque la capacité du moteur est
plu.s petite que 15'1 ?apacne du 0,00 a 1,00 Oui A 215H 4-12
variateur (capacité dumoteur 2,50 6-30
maximale applicable), augmentez
les valeurs de consigne.

 Lorsque le moteur tourne, diminuez
les valeurs de consigne.

Ajustez le gain de compensation du

couple de maniére a ce que a la vitesse

minimale le courant de sortie ne
dépasse pas le courant de sortie nomi-
nal du variateur.

Gain de la com-
C4-01 |pensation du
couple

Le temps de retardement de la com-

pensation du couple est défini en uni-

tés ms.

Un réglage n'est généralement pas

Parameétre de nécessaire.

temps d'attente Ajustez dans les circonstances suivan-| 0 a 200ms | Non A 216H 4-12 5

pour la compensa- |tes : 10000 6-30

tion du couple » Lorsque le moteur tourne,
augmentez les valeurs de consigne.

 Lorsque la réceptivité du moteur est
faible, diminuez les valeurs de
consigne.

C4-02




mFréquence de découpage : C6

Plage | Pro- | Change- MEMO-
Numéro Désianati - 9 gram- ment | Niveau BUS
A ésignation Description de rég- . durant S . Page
parametre fhas mation | |y tilisa- d’accés Enregi-
9 usine tion strement
sacinels [ s Fomeel Foomer T
C6-02 |fréquence de dé- |o oo pout DS TEBEESS g | Non Q 224H | 4-12
coupage détaillés des paramétres utilisateur C6- 1 6.2
03 a C6-05.
Définit la limite supérieure et la limite
Limite supérieure inférieure de la fréquence de découpage | 5 g4 | 15.0
C6-03 |fréquence de d¢-  |en unités kHz. 150 | kHz | Non | A | 225H | 62
coupage Le gain de la fréquence de découpage ) 3 ]
est défini comme suit:
oL . Fréquence de découpage
Limite inférieure 04a | 150
C6-04 |fréquence de dé- 0603 150 | kHz | Non A 226H | 6-2
coupage C6-04 , i *) *3 *1
e Fréquence de sortie x (C6-05) x K
i Fréquence
E1-04 de sortie
(Fréquence de sortie max.)
Gain proporti- K est un coefficient qui dépend du réglage de 00 4
. C6-03.
6-05 1 fi 00 N A 227H 6-2
C onne’ réquence | - 0.0 kHz: K = 3 99 on 7
de découpage *3

10,0 kHz > C6-03 25,0 kHz: K =2
5,0kHz>C6-03: K=1

* 1. Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence.

* 2. Laplage de réglage dépend de la capacité du variateur de fréquence.

* 3. Cette parameétre peut étre controlée ou définie uniquement lorsque F est défini pour C6-02.




Tableaux des paramétres utilisateur

& Parameétres référence: d

mRéférence prédéfinie : d1

Change- MEMO-
Numéro S - Plage de Program-|  ment Niveau BUS
2 Désignation Description 2 mation durant S . Page
parametre réglage . I'utilisa- d’acceés Enregi-
usine tion strement
d1-01 qct?:lféinle de fre- Définit la consigne de fréquence. 0,00 Hz| Oui Q 280H g:g
Définit la consigne de fréquence lors-
Consigne de fré- |que la commande de vitesse multi- . 4-6
1-02 0,00 H: 281H
d quence 2 étape 1 est sur ON pour une entrée ’ z| Oul Q 6-8
multi-fonctions.
Définit la consigne de fréquence lors- 12%%0
41-03 Consigne de fré- |que la commande de vitesse multi- ’ 0.00Hz| oOui Q 2801 4-6
quence 3 étape 2 est sur ON pour une entrée ’ 6-8
multi-fonctions.
Définit la consigne de fréquence lors-
Consigne de fré- |que les commandes de vitesse multi- . 4-6
1-04 H 283H
d quence 4 étapes 1 et 2 sont sur ON pour des ent- 0.00Hz|  Oui Q 83 6-8
rées multi-fonctions.
Définit la consigne de fréquence lors- 4.5
d1-17 Consigne de fré- |que la sélection de la consigne de fré- 6.00Hz| Oui Q 290H 6-8
quence jog quence jog, la commande FJOG ou la ’ 6-61
commande RJOG sont sur ON.
Remarque : L'unité est définie dans 01-03 (unités de fréquence ou réglage et contrdle de référence, valeur par défaut: 0,01 Hz).
HLimites de référence : d2
Change- MEMO-
Numéro Désignati o Plage de Program- | ment Niveau BUS
8 ésignation Description n mation durant B " Page
parametre réglage sy I'utilisa- | d'accés Enregi-
tion strement
Valeur maximum Définit la limite supérieure de la con-
201 |de la consigne de |$18"€ de fréquence comme un pour- | 0,02 155 5o | oy A agon | 026
fréquence centage de la fréquence de sortie 110,0 6-56
maximum.
Valeur minimum Définit la limite inférieure de la consi-
d2-02 |de la consigne de gne de frequ,ence comme un pourcen- 0,02 0,0% Non A 28AH 6-26
fréquence tage de la fréquence de sortie 110,0 6-56
maximum.
Limite inférieure Définit la limite inférieure de la fré-
42-03 | référence vitesse | AUENCE de vitesse prmc*pale comme 0,0 a 0.0% Non A 293H 6-26
un pourcentage de la fréquence de 110,0 6-56

principale

sortie maximum.

Remarque: La fonction Sleep PI est également disponible et peut étre utilisée sans controleur PI activé. Elle peut étre
utilisée pour laisser le variateur couper sa sortie automatiquement lorsqu'une fréquence de sortie minimum
(définie dans b5-15) a été sortié pendant une plus longue période que b5-16. Voir aussi la page 6-82.




5-20

EFréquences des cavaliers : d3

Change- MEMO-
Numéro Désianati o Plage de Program-| - ment | pjyeay BUS
A ésignation Description 2 mation durant S . Page
parametre réglage ; I'utilisa- d’accés Enregi-
usine utilisa
tion strement
) Définit les valeurs centrales des fré-
Saut de fré- .
d3-01 ) quences des cavaliers en Hz. 0,0Hz | Non A 204H 6-25
quence Cette fonction est désactivée lorsque la
fréquence des cavaliers est réglée sur 0
Saut de fré- Hz. Assurez-vous toujours que les élé- 0.0 3
. L ,0a .
d3-02 quence 2 ments suivants sont d'application : 120.0 0,0Hz | Non A 295H | 6-25
d3-01 = d3-02 = d3-03 ’
Toute utilisation dans la plage de fré-
Saut de fré- quence du cavalier est interdite sauf du-
d3-03 quence 3 rant l'accélération et la décélération, la 0,0Hz | Non A 296H 6-25
vitesse change en douceur.
Définit la largeur de bande de la fré-
Largeur des uence des cavaliers en Hz 0,02
d3-04 |[sauts de fré- |4 ) oo ’ 1,0Hz | Non | A | 297H | 6-25
Lence La plage de fréquence des cavaliers sera | 20,0
q la fréquence des cavaliers + d3-04.
- - r4 r'4 r4 *
EMaintien fréquence de référence : d4
Change- MEMO-
Numéro Désignati . Plage de Program- | ment Niveau BUS
5 ésignation Description n mation durant PN " Page
parametre réglage . I'utilisa- | dacces Enregi-
usine utilisa
tion strement
Définit si la valeur de référence de
fréquence maintenue est enregistrée
ou non.
0: Désactivé (lorsque l'utilisation est
interrompue ou que la puissance
. est a nouveau allumée, la consigne
Sélection de la , L &
. de fréquence est réglée sur 0.)
fonction de 1: Activé (lorsque l'utilisation est in
d4-01 |maintien de laré- |~ 4 . Ooul 0 Non A 298H 6-55
, . terrompue ou que la puissance est
férence de fré- R . . .
a nouveau allumée, le variateur dé-
quence ) \ .
marre a la fréquence de maintien
précédente.)
Cette fonction est disponible lorsque
les entrées multi-fonctions des com-
mandes «maintien accél/décél» ou
«haut/bas» sont fixées.
Définit la fréquence a ajouter ou a
soustraire de la référence de fréquence
analogique comme un pourcentage de
+ — Limites de vi- |la fréquence de sortie maximum. \ o
d4-02 0a100| 10% Non A 299H | 6-59

tesse

Activé lorsque la commande augmen-
tation de vitesse (+) ou diminution de
vitesse (—) est définie pour une entrée
multi-fonctions.

*  Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.




Tableaux des paramétres utilisateur

mAffaiblissement du champ : d6

Change- MEMO-
Numéro o - Plage de Program-| - ment | pjveay BUS
2 Désignation Description 2 mation durant v . Page
parametre réglage 5 " iien. | d'acces Enregi-
usine |'utilisa:
tion strement

Définit la tension de sortie du varia-
teur lorsque la commande d'affaiblis-
sement du champ est entrée a l'entrée
46-01 Niveau affaiblis- mlrllti-.foncti.ons. . 0a100!| 80% Non A 2A0H | 6.95
sement du champ |Définit le niveau de tension comme
un pourcentage prenant la tension dé-
finie dans le schéma V/f comme

100%.

Définit la limite inférieure de la plage
de fréquence ou le contréle du champ
est valable.

Limite de la fré- |La commande d'affaiblissement du
d6-02 |quence d'affaiblis- | champ est uniquement valable a des
sement du champ |fréquences supérieures a ce réglage et
uniquement lorsque la vitesse est en
accord avec la référence de vitesse ac-
tuelle.

0,0a

1200 0,0Hz | Non A 2A1H | 6-95
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& Paramétres du moteur: E

BSchéma V/f : E1

Change- MEMO-
Numéro e - Plage de | ro9ram-| - ment | Niveay | BUS
5 Désignation Description n mation durant PN " Page
parametre réglage T I'utilisa- | dacces Enregi-
tion strement
Définit la tension d'entrée du varia-
, teur. 155a
E1-01 Regla:g,e de’ la ten- Ce réglage est utilis¢ comme valeur 255 200V Non Q 300H 4-5
sion d'entrée i . *] 6-97
de référence dans les fonctions de pro-|  *1
tection.
0 a D : Sélectionnez dans les 14
Sélection du sché- schémas prédéfinis.
E1-03 ma V/f F : Schémas personnalisés définis par |0 a D, F F Non Q 302H 6-97
l'utilisateur (Applicable pour le
réglage E1-04 a E1-10).
Fréquence de sor- 40.0 &
E1-04 |tie max. Tension de sortie (V) 12’0 0 50,0 Hz| Non Q 303H 6-97
ension de sortie
(FMAX) A >
VBAst) 0.0a
Tension de sortie |\ (E1-13) ; 200,0 V
- ’ 6-97
E1-05 max.(VMAX) 25*51,0 f Non Q 304H
VB
. (E1-08) A
Fréquence de ba- 0,0a
- VMIN 6-97
E1-06 se (FA) - 120,0 50,0 Hz| Non Q 305H
F . d FMIN (E1FBD7) A (FV\(]%X) 0 0 N
réquence de sor- (E1:09) - (E1-06) E1-04 J0a
- . . 6-97
E1-07 tie moyenne (FB) Fréquence (Hz) 120,0 2,5Hz | Non A 306H
Tension a la fré- | Pour définir les caractéristiques V/f .
E1-08 . di défini 1 A 2] 008 | 150V
- quence de sortie lrectement, CIImissez Ies memes va *1 : Non A 307H 6-97
moyenne (VB) leurs pour E1-07 et E1-09. Dans ce 255 !
Fré a cas, le réglage pour E1-08 sera ignoré.
requence de Sor= | A ssurez-vous toujours que les quatre | 0,0 &
E1-09 |tie minimale A o | 1,2Hz | Non Q 308H 6-97
fréquences sont définies de la maniére | 120,0
(FMIN) suivante :
Tension a la fré-  |E1-04 (FMAX) 2 E1-06 (FA)>E1-07 | 0,04 .
E1-10 |quence de sortie |(FB) = E1-09 (FMIN) 2550 | OV | Nom | A | 3oom | *12
> 1 6-97
moyenne (VMIN) *]
Fréquence de sor- 0,0a | 0,0Hz
El-11 tie moyenne 2 Définie uniquement pour régl(?r fine- | 1200 » Non A 30AH | 697
- - ment V/f pour la plage de sortie. Nor-
Tension de fre-' malement, ce réglage n'est pas 0,04 0.0V
El-12 |quence de sortie | pacessaire. 255,0 ) Non A 30BH | 697
moyenne 2 *]
. - . . . 0,0a
Tension de base | Définit la tension de sortie a la fré- ’ 0,0V
- > 6-97
E1-13 (VBASE) quence de base (E1-06). 25*51’0 *3 Non A 30CH

* 1. Ce sont des valeurs pour un variateur de classe 200 V. Les valeurs pour un variateur de classe 400 V sont doubles.

* 2. El-11 et E1-12 sont ignorés lorsque définis sur 0,0.
* 3. El-13 est défini sur la méme valeur que E1-05 par un réglage automatique.




Tableaux des paramétres utilisateur

mConfiguration moteur : E2

Change- MEMO-
Numéro Désianati - Plage de Program-| - ment | pjveay BUS
2 ésignation Description 2 mation durant v . Page
parametre réglage 5 I'utilisa- d’acceés Enregi-
usine utilisa
tion strement
Définit le courant nominal du moteur.
. Cette valeur définie devient la valeur .
Puissance du va- . . 0,32 a
. X de référence pour la protection du mo-| > 1,90 A 6-36
E2-01 |riateur de fré- . 6,40 Non Q 30EH
Lence teur et les limites de couple. Y *2 6-96
q Cette parametre est une donnée d'ent-
rée pour le réglage automatique.
Définit la résistance composée du mo-
. teur en Q. 0,000
Résistance com- . e T
E2-05 , . Cette parameétre est définie automa- a 9.8420 Non A 312H | 6-96
posee uniquement | . X *2
tiquement durant le réglage automa- | 65.000
tique.

* 1. Laplage de réglage varie de 10% a 200% du courant de sortie nominal du variateur. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est
donnée.

* 2. Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est donnée.
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€ Parameétres options: F

HCarte optionnelle communications : F6

Change- MEMO-
Numéro Désianati e Plage de Program-| - ment | pNjveay BUS
ésignation Description , mation durant B " Page
parametre réglage ; I'utilisa- | dacces Enregi-
usine
tion strement
Définit la méthode d'arrét pour les er-
reurs de communication.
S ... |0: Décélération pour arrét a l'aide du
Sélection dutilisa- temps de décélération dans C1-02
F6-01 |tion apres erreur ip . B 0a3 1 Non A 3A2H -
. .. |1: Glissement jusqu'a arrét
de communication .~ <
2: Arrét d'urgence a l'aide du temps
de décélération dans C1-09
3: Utilisation continue
Niveau d'entrée
ou erreur externe 0: Détecter toujours
F6-02 |depuis la carte op- |, ! e Ooul 0 Non A 3A3H -
. 1: Détecter durant utilisation
tionnelle
Communications
, R 0: Décélération pour arrét a l'aide d
Méthode d'arrét , p ,u . Y
temps de décélération dans C1-02
pour efreur exter- 1: Glissement jusqu'a arrét
F6-03 |ne de la carte opti- |, - oot Jusquaa 0a3 1 Non A 3A4H | -
onnelle 2: Arrét d'urgence a l'aide du temps
. de décélération dans C1-09
Communications e .
3: Utilisation continue
Sélection unité Définit I'unité du contréle actuel
F6-05 controle actuelle 0: Ampere Ooul 1 Non A 3A6H -
1: 100%/8192




Tableaux des paramétres utilisateur

& Parameétres fonction borne : H

BEntrées contact multifonctions : H1

Change- MEMO-
Numéro T _ Plage de Program-| - ment | pNjveay BUS
8 ésignation Description , mation durant ol " Page
parametre réglage p I'utilisa- | d'accés Enregi-
usine tion strement
H1-01 Selec.tlon dela Confact multi-fonctions 04 6F 24 Non A 400H 3
fonction borne S3 |entrée 1
H1-02 SelecFlon de la Confact multi-fonctions 04 6F 14 Non A 401H B
fonction borne S4 |entrée 2
H1-03 Selec.tlon de la Con?act multifonctions 046F | 3 (0)* Non A 4021 3
fonction borne S5 |entrée 3
Sélection de la Contact multifonctions \ *
H1-04 fonction borne S6 |entrée 4 0a6F 1 403 Non A 403H B
Sélection de la Contact multifonctions R %
HI-05 fonction borne S7 |entrée 5 0a6F | 6(4) Non A 404t B
* Les valeurs entre parenthéses indiquent les valeurs initiales lorsqu'elles sont initialisées dans une séquence a trois fils.
Fonctions entrées contact multifonctions
Valegr Fonction Page
parametre
0 Séquence a trois fils (Commande Avant/Arriére) 6-11
1 Sélection Local/Distant (ON : Opérateur, OFF : Réglage paramétre b1-01/b1-02) 6-53
2 Carte optionnelle source opération / sélection variateur (ON : Carte optionnelle) 6-61 5
3 Consigne fixe de vitesse 1 6-8 I
Lorsque H3-09 est réglé sur 2, cette fonction est combinée avec le commutateur de vitesse maitre/auxiliaire.
4 consigne fixe de vitesse 2 6-8
. . y o . . 6-8
6 Commande de fréquence jog (priorité plus ¢levée que la consigne fixe de vitesse) 6-53
7 Temps d'accélération / de décélération 1 6-18
6-54
8 Bloc de base externe NO (contact NO : Bloc de base sur ON) 646
6-54
9 Bloc de base externe NC (contact NC : Bloc de base sur OFF) 646
A* Rampe accélération/décélération maintien (ON : Accélération/décélération interrompue, maintien fré- 6-55
quence)
C*  |Entrée analogique A2 multi-fonctions activer / désactiver (ON : Activer) 6-55
F Non utilisé¢ (Défini quand une borne n'est pas utilisée) -
10 |Commande Up (Toujours définie avec la commande Down) 6-56
11 Commande Down (Toujours définie avec la commande Up) 6-56
12 |Commande FJOG (ON : Avance a la fréquence jog d1-17) 6-61
13* |Commande RJOG (ON : Arriére a la fréquence jog d1-17) 6-61
14  |Réinitialisation des défauts (Réinitialisé lorsqu'il est mis en position ON) 7-2
15% Arrét d'urgence. (NON : Décélération a arrét dans le temps de décélération défini dans C1-09 quand en po- 6-16
sition ON.)
17% Arrét d'urgence (NC : Décélération a arrét dans le temps de décélération défini dans C1-09 quand en positi- 6-16
on OFF.) )
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Valeur

a Fonction Page
paramétre
Entrée fonction minuterie (les fonctions sont définies dans b4-01 et b4-02 et les sorties de la fonction minu-
18%* . s 6-82
terie sont définies dans H2-010.)
19  |Désactiver controle PI (ON : contrdle PI désactivé) 6-86
B Activer en écriture les paramétres (ON : Toutes les paramétres sont actives en écriture. OFF : Toutes les pa- 6111
rametres sont protégées en écriture.)
To Augmentation de la commande de compensation (ON : la fréquence d4-02 est ajoutée a la consigne de fré- 6-59
quence analogique.)
|D* Diminution de la commande de compensation (ON : la fréquence d4-02 est déduite de la consigne de fré- 659
quence analogique.)
1E  |Echantillon/maintien de la consigne de fréquence analogique 6-60
204 2F Erreur exte,rne o o 6-62
Mode entrée : contact NO/contact NC, Mode de détection: normal / durant utilisation
30% Réinitialisation compléte du contréle PI (réinitialisation lorsque la commande de réinitialisation est entrée 6-36
ou lorsqu'elle est interrompue durant le controle PI)
31*  |Maintien complet contrdle PI (ON : Maintien) 6-86
34  |Désactivation Démarrage doux PI (ON: désactivé) 6-86
35*  |Commutateur caractéristiques entrée PI 6-86
60* | Préchauffage du moteur (ON : Effectue préchauffage du moteur) 6-14
61 Commande recherche externe 1 (ON : recherche rapiude depuis la fréquence de sortie maximum) 6-43
62 Commande recherche externe 2 (ON : Recherche rapide depuis la fréquence définie) 6-43
63 Commande affaiblissement du champ (ON : contrdle affaiblissement du champ défini pour d6-01 et d6-02) | 6-95
64  |Commande recherche rapide externe 3 6-42
65* |Commande KEB (décélération a perte de puissance momentanée) (Contact NC) -
66* |Commande KEB (décélération a perte de puissance momentanée) (Contact NO) -
67  |Mode de test de communication 6-81
68 Freinage fort glissement (HSB) 6-103
69  |Fréquence jog 2 6-9
6A  |Activer entrainement (NC, ON : Entrainement activé, OFF: Entrainement désactivé 6-55
6F* | Mode Maintenance -
* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.
B Sorties contact multifonctions : H2
Change- MEMO-
Numéro Désianati - Plage de Program-| - ment | pNjveay BUS
A ésignation Description 2 mation durant P . Page
parametre réglage T I'utilisa- d’accés Enregi-
tion strement
Sélection de la . .
H2-01 |fonction de borne gggfzclt multifonctions 0438 0 | Non | A | 40BH | -
MI1-M2
Sélection de la . .
H2-02 |fonction de borne gogaczt multifonctions 0a38 | 1 | Non | A | 40cH | -
M3-M4 e




Tableaux des paramétres utilisateur

Fonctions sortie contact multifonctions

Valegr Fonction Page
parametre
0 Durant utilisation (ON : la commande run est en position ON ou la tension est sortie) 6-63
1 Vitesse zéro 6-64
2 fref/fout accord 1 (la largeur de détection L4-02 est utilisée.) 6-28
3 frefregle, accord 1 (ON : Fréquence de sortie = +L4-01, avec largeur de détection L4-02 utilisée et durant 608
accord de fréquence)
4 Détection de fréquence 1 (ON : +L4-01 = fréquence de sortie = -L.4-01, avec largeur de détection L4-02 uti- 628
lisée)
Détection de fréquence 2 (ON : Fréquence de sortie = +L.4-01 ou fréquence de sortie < -L4-01, avec largeur
5 . S 6-28
de détection L4-02 utilisée)
6 Variateur de fréquence prét 6-64
PRET : Aprés initialisation ou pas de défauts
7 Durant la détection de sous-tension de bus CC 6-64
8 Durant bloc de base (contact NO, ON : durant bloc de base) 6-64
9 Sélection source de la consigne de fréquence (ON : consigne de fréquence depuis l'opérateur) 6-64
A Statut sélection source commande Run (ON : commande Run depuis l'opérateur) 6-64
B Détection surcouple / sous-couple 1 NO (contact NO, ON : Détection de surcouple ou de sous-couple 6-33
C Perte de la consigne de fréquence (Effectif quand 1 est défini pour L4-05) 6-46
E Défaut (ON : Erreur communication unité de commande numérique ou un défaut autre que CPF00 et CPF01 6-64
s'est produit.)
F Non utilisé. (Défini lorsque la borne n'est pas utilisée.) -
10 | Défaut mineur (ON : alarme affichée) 6-64
11 Commande réinitialisation du défaut activée 6-65 5
12* | Sortie fonction minuterie 6-82 I
17 | Détection surcouple / sous-couple 1 NC (contact NC, OFF : Détection couple) 6-33
1E  |Redémarrage activé (ON : redémarrage activé) 6-48
IF  |Surcharge moteur (OL1, y compris OH3) pré-alarme (ON : 90% ou plus du niveau de détection) 6-36
38 Entrainement activé 6-65
3A* |Pendant oH et fréquence réduite 6-65
3B* |Commande RUN de la carte d'options/communications 6-65
* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.
EEntrées analogiques : H3
Change- MEMO-
Numéro T _ Plage de Program-| - ment | pNjveay BUS
8 ésignation Description , mation durant ol " Page
parametre réglage p I'utilisa- | d'accés Enregi-
usine tion strement
Définit la fréquence comme un pour- 004
H3-02 |Gain (borne Al) |centage de la fréquence de sortie ma- 1 O’OO 0 100,0% | Oui A 411H | 6-23
ximum, lorsque 10 V est entré. ’
Distorsion (borne Définit la fréquence comme un pour- | -100,0
H3-03 Al centage de la fréquence maximum lor- a 0,0% Oui A 412H | 6-23
sque 0 V est entré. +100,0
Sélection duni- [0: 0a+10V (11 bits).
veau de signal 2:4 220 mA (entrée 9 bits).
H3-08 |borne A2 entrée |Commutez l'entrée de courant et de 0ou?2 2 Non A 417H | 6-23
analogique multi- |tension a l'aide du commutateur S1
fonctions sur le panneau de configuration.
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5 Change- MEMO-
) rogram-| ment )
Numefo Désignation Description P[age ek mation durant ","Vea}J BUS. Page
parametre réglage ; I'utilisa- | dacces Enregi-
usine tion strement
Sélection de la Sélectionnez la fonction entrée analo-
H3-09 foncrtlon bor@e A2 |gique multi-fonctions pour la borne 0416 0 Non A 4180 | 623
entrée analogique |A2. Reportez-vous au tableau de la
multi-fonctions  |page suivante.
Définit le niveau d'entrée lorsque
l'entrée de la borne A2 estde 10 V (20 0.04
H3-10 |Gain (borne A2) |mA) selon la valeur 100% de la 10’00 0 100,0% | Oui A 419H 6-23
fonction définie dans la paramétre ’
H3-09.
Définit le niveau d'entrée lorsque
Distorsion (borne l'entrée de la borne A2 estde 0 V (4 | -100,0
H3-11 A2) mA) selon la valeur 100% de la a 0,0% Oui A 41AH | 6-23
fonction définie dans la paramétre +100,0
H3-09.
Définit la paramétre de temps du filt-
Paramétre de re de retardement primaire pour les 0004 | 0.00
H3-12* |temps filtre ent- |deux bornes d'entrée analogique (Al 2’ 00 ’S Non A 41BH | 6-23
rée analogique et A2). ’
Effectif pour le contrdle du bruit, etc.
0: Utilisez l'entrée analogique de la
borne Al comme consigne de fré-
. quence principale.
H3-13 Commutation bor 1: Utilisez l'entrée analogique dela | Oou 1 0 Non A 41CH -
ne A1/A2 . i
borne A2 comme consigne de fré-
quence principale.
Effectif quand H3-09 est réglé sur 2.
* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.
Réglages H3-09
Valel:Ir Fonction Contenu (100%) Page
paramétre
0 Distorsion de fréquence Fréquence de sortie maximum 6-23
) Consigne de ‘frequence, auxiliaire (est utilisée Fréquence de sortie maximum 66
comme consigne de fréquence 2)
B Réaction PI Fréquence de sortie maximum 6-86
D Ecart de fréquence 2 Fréquence de sortie maximum -
E Entrée température moteur - -
IF  |Entrée analogique non utilisée. - -
6B* |Mode différentiel PI Fréquence de sortie maximum -
* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.
ESorties analogiques multifonctions : H4
5 Change- MEMO-
. rogram- ment .
Numefo Désignation Description PI'aQe ek mation durant ","Vea}J BUS. Page
parametre réglage ; I'utilisa- d’accés Enregi-
usine tion strement
Définit le nombre d'éléments de con-
H4-01 Sélection con- trole a sortir (U1-000) a la borne FM. 1438 ) Non A AIDH | 6-66

trole (borne FM)

10 a 14, 28, 34, 39, 40 ne peuvent pas
étre réglés.




Tableaux des paramétres utilisateur

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Program-
mation
usine

Change-
ment
durant
I'utilisa-
tion

Niveau
d’accés

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

H4-02

Gain (borne FM)

Définit le gain de la sortie analogique
multifonctions 1 (borne FM).

Définit le pourcentage de 1'élément
moniteur égal a la sortie 10V a la bor-
ne FM. Notez que la tension de sortie
maximum est de 10V.

0al
000,0%

100%

Oui

41EH

4-6
6-66

H4-03

Distorsion (borne
FM)

Définit la distorsion de la sortie analo-
gique multifonctions 1 (borne FM).
Définit le pourcentage de 1'élément de
contrdle égal a la sortie OV a la borne
FM.

La sortie maximale de la borne est
10V.

-110a
+110%

0,0%

Oui

41FH

6-66

H4-04

Sélection con-
trole (borne FM)

Définit le nombre d'éléments de con-
trole a sortir (U1-00) a la borne AM.
10 a 14, 28, 34, 39, 40 ne peuvent pas
étre réglés.

1a38

Non

420H

6-66

H4-05

Gain (borne AM)

Définissez le gain de la sortie analo-
gique multifonctions 2 (borne AM).
Définit le pourcentage de 1'élément
moniteur égal a la sortie 10V a la bor-
ne AM. Notez que la tension de sortie
maximum est de 10V.

0al
000,0%

50,0%

Oui

421H

4-6
6-66

H4-06

Distorsion (borne
AM)

Définit la distorsion de la sortie analo-
gique multifonctions 2 (borne AM).
Définit le pourcentage de 1'élément de
contrdle égal a la sortie OV a la borne
FM.

La sortie maximale de la borne est
10V.

-110,0 a
+110,0
%

0,0%

Oui

422H

6-66

H4-07

Sélection niveau
signal sortie ana-
logique 1

Définit le niveau de sortie du signal
pour la sortie multi-fonctions 1 (borne
FM)

0: Sortie0a+10V

2:4-20 mA*

Oou?2

Non

423H

6-66

H4-08

Sélection niveau
signal sortie ana-
logique 2

Définit le niveau de sortie du signal
pour la sortie multi-fonctions 2 (borne
AM)

0: Sortie0a+10V

2:4-20 mA*

Oou?2

Non

424H

6-66

* Un signal de sortie analogique de 4 — 20 mA requiert un bornier optionnel pour la sortie de courant.

ECommunications MEMOBUS : H5

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Program-
mation
usine

Change-
ment
durant
I'utilisa-
tion

Niveau
d’accés

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

H5-01

Adresse station

Définit 'adresse du nceud du varia-
teur.

0a20

*

IF

Non

A

425H

6-68
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Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Program-
mation
usine

Change-
ment
durant
I'utilisa-
tion

Niveau
d’'acces

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

H5-02

Sélection vitesse
de communication

Définit la vitesse en bauds pour la
communication MEMOBUS.

0: 1200 bps

: 2400 bps

: 4800 bps

1 9600 bps

1 19200 bps

N R S

0a4

Non

426H

6-68

H5-03

Sélection parité de
la communication

Définit la parité pour la communicati-
on MEMOBUS.

0: Sans parité

1: Parité paire

2: Parité impaire

0a2

Non

427TH

6-68

H5-04

Méthode d'arrét
apres erreur de
communication

Définit la méthode d'arrét pour les er-

reurs de communication.

0: Décélération pour arrét a 'aide du

temps de décélération dans C1-02

: Glissement jusqu'a arrét

2: Arrét d'urgence a l'aide du temps
de décélération dans C1-09.

3: Utilisation continue

4:** Opération Continuer avec la con-
signe de fréquence définie dans
d1-04

—

0a4

Non

428H

6-68

H5-05

Sélection détec-
tion erreur de
communication

Définit quand un arrét d'une commu-
nication doit étre détecté ou non com-
me une erreur de communication.

0: Ne pas détecter.

1. Détecter

Ooul

Non

429H

6-68

H5-06

Temps d'attente
de I'émission

Définit le délai entre la réception des
données depuis le variateur et 1'envoi
des données du variateur.

5465

5 ms

Non

42AH

6-68

H5-07

Controle RTS
ON/OFF

Active ou désactive le controle RTS.

0: Désactivé (RTS est toujours sur
ON)

1: Activé (RTS sur ON uniquement
lors de I'envoi)

Ooul

Non

42BH

6-68

H5-08**

Sélection Com-
munications

Sélectionne le protocole pour la com-
munication

0: Bus mémo

1: Protocole N2

2: Protocole P1

0a2

Non

434H

6-68

* Définir H5-01 sur 0 pour désactiver les réponses du variateur aux communications MEMOBUS.




Tableaux des paramétres utilisateur

€ Paramétres fonction protection : L

ESurcharge moteur : L1

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Program-
mation
usine

Change-
ment
durant
I'utilisa-
tion

Niveau
d’acceés

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

L1-01

Sélection de la
protection du mo-
teur

Définit si la fonction de surcharge du

moteur est activée ou désactivée au

relais de surcharge thermique élec-

trique.

0: Désactivé

1: Protection du moteur a usage gé-
néral (moteur refroidi par ventila-
teur)

Lorsque plusieurs moteurs sont con-

nectés a un variateur, réglez sur 0 et

assurez-vous que chaque moteur est

équipé d'un appareil de protection.

Ooul

Non

480H

4-6
6-36

L1-02

Parameétre de
temps de protec-
tion du moteur

Définit le temps de détection ther-
mique é€lectrique en unités secondes.
Il n'est généralement pas nécessaire de
modifier ce réglage.

La programmation d'usine est 150%
de surcharge pour une minute.
Lorsque la capacité de surcharge d'un
moteur est connue, réglez le temps de
protection de résistance de surcharge
pour quand le moteur est démarré a
chaud.

0,14
5,0

1,0 mn

Non

481H

6-36

L1-03

Sélection utilisati-
on alarme durant
une surchauffe
dumoteur

Sélectionne l'utilisation lorsque 1'ent-

rée de la température du moteur d'ent-

rée (thermistor) dépasse le niveau de

détection d'alarme (1,17 V) (H3-09

doit étre défini sur E).

0: Décélérez jusqu'a arrét

1: Glissement jusqu'a arrét

2: Arrét d'urgence a l'aide du temps
de décélération dans C1-09.

3: Utilisation continue (oH3 sur
l'unité clignote).

0a3

Non

482H

6-38

L1-04

Sélection utilisati-
on surchauffe du
moteur

Définit 'utilisation lorsque l'entrée de

la température du moteur d'entrée

(thermistor) dépasse le niveau de dé-

tection de surchauffe (2,34 V) (H3-09

doit étre défini sur E).

0: Décélérez jusqu'a arrét

1: Glissement jusqu'a arrét

2: Arrét d'urgence a l'aide du temps
de décélération dans C1-09.

0a2

Non

483H

6-38

L1-05

Paramétre de
temps du filtre
d'entrée de la tem-
pérature du mo-
teur

Définit H3-09 sur E et définit la pa-
ramétre de temps de retardement pour
la température du moteur (thermistor)
en secondes.

0,00 a
10,00

0,20 s

Non

484H

6-38

5-31




5-32

mPériode de grace pour perte de puissance : L2

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Program-
mation
usine

Change-
ment
durant
I'utilisa-
tion

Niveau
d’accés

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

L2-01

Détection perte de
puissance mo-
mentanée

0: Désactivé (sous-tension bus CC
(UV1) détection)

1: Activé (redémarré lorsque la puis-
sance revient dans le délai défini
dans L2-02. Lorsque L2-02 est
dépassé, détection de sous-tension
du bus CC.)

2: Activé alors que le CPU
fonctionne. (Redémarre lorsque la
puissance revient durant les opéra-
tions de controle. Ne détecte pas la
sous-tension bus CC.)

Non

485H

6-41

L2-02

Période de grace
pour perte de
puissance mo-
mentanée

Période de grace, lorsque la sélection
de la perte de puissance momentanée
(L2-01) est définie sur 1, en unités de
secondes.

0a2,0

0,1s
*]

Non

486H

6-41

L2-03

Temps de bloc de
base min.

Définit le temps de bloc de base mini-
mum, lorsque le variateur est redé-
marré aprés une période de grace pour
perte de puissance.

Définit le temps sur approximative-
ment 0,7 fois la paramétre de temps
du moteur.

En cas de surintensité ou de surtensi-
on lors d'une recherche rapide ou lors
d'une injection de CC durant le freina-
ge, augmentez les valeurs définies.

0,14
50

0,1s
*1

Non

487H

6-41
6-42

L2-04

Temps de récu-
pération de la ten-
sion

Définit le temps nécessaire pour que
la tension de sortie du variateur revi-
enne de OV a la normale a la fin d'une
recherche rapide.

0,0
50

0,3s
*]

Non

488H

6-41
6-42

L2-05

Niveau de détec-
tion de sous-tensi-
on

Définit le niveau de détection de sous-
tension du circuit principal (tension
CC du circuit principal).

Il n'est généralement pas nécessaire de
modifier ce réglage.

150 a
210
*2

190 V
*2

Non

489H

6-41

* 1. Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est donnée.
* 2. Ce sont des valeurs pour un variateur de classe 200 V. La valeur pour un variateur de classe 400 V est double.




EPrévention blocage :

L3

Tableaux des paramétres utilisateur

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Program-
mation
usine

Change-
ment
durant
I'utilisa-
tion

Niveau
d’acceés

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

L3-01

Sélection de la
prévention de blo-
cage durant l'ac-
célération

0: Désactivé (Accélération comme dé-
finie. Avec une charge lourde, le
moteur peut bloquer.)

: Activé (Accélération interrompue
lorsque le niveau L3-02 est dépassé.
L'accélération redémarre lorsque le
courant est tombé sous le niveau
d'empéchement de blocage.)

2:Mode d'accélération intelligent

(Utilisation du niveau L3-02 com-
me base, I'accélération est automa-
tiquement ajustée. Le temps d'ac-
célération défini est ignoré.)

—_—

0a2

Non

48FH

6-19

L3-02

Niveau de préven-
tion de blocage
durant 'accélérati-
on

Effectif quand L3-01 est défini sur 1
ou 2.

Défini comme un pourcentage du cou-
rant nominal du variateur.

Il n'est généralement pas nécessaire de
modifier ce réglage. Réduisez le rég-
lage lorsque le moteur bloque.

0a200

120%

Non

490H

6-19

L3-03

Limite de la pré-
vention de bloca-
ge durant
l'accélération

Définit la limite inférieure pour la pré-
vention du blocage durant 1'accélérati-
on, comme un pourcentage du courant
nominal du variateur.

Il n'est généralement pas nécessaire de
modifier ce réglage.

0a100

50%

Non

491H

6-19

L3-04

Sélection de la
prévention de blo-
cage durant la
décélération

0: Désactivé (Décélération comme dé-
finie. Si le temps de décélération est
trop court, une surtension du bus
CC peut en résulter.)

: Activé (la décélération est inter-
rompue lorsque la tension du bus
CC dépasse le niveau de surtension.
La décélération redémarre lorsque
la tension tombe a nouveau sous le
niveau d'empéchement de blocage.)

2:Mode décélération intelligent (le

taux de décélération est automa-
tiquement ajusté de maniére a ce
que le variateur puisse décélérer le
plus rapidement possible. Le temps
de décélération défini est ignoré.)

Lorsqu'une option de freinage est uti-

lisée (unité de résistance de freinage,

unité de freinage), réglez toujours

sur 0.

—_

0a2

Non

492H

4-6
6-21

L3-05

Sélection de la
prévention de blo-
cage durant ['utili-
sation

0: Désactivé (Fonctionne comme dé-
fini. Avec une charge lourde, le
moteur peut bloquer.)

1: Décélération avec le temps de
décélération 1 (C1-02).

2: Décélération avec le temps de
décélération 2 (C1-04).

0a2

Non

493H

6-32

5-33




5-34

Change- MEMO-
Numéro Désianati - Plage de Program-| - ment | Njveay BUS
8 ésignation Description , mation durant B " Page
parametre réglage e I'utilisa- | dacces Enregi-
tion strement
Effectif quand L3-05 est 1 ou 2.
Défini comme un pourcentage du cou-
Niveau de préven- [rant nominal du variateur. 304
L3-06 |tion de blocage Il n'est généralement pas nécessaire de 200 120% | Non A 494H | 6-32
durant ['utilisation | modifier ce réglage.
Réduisez le réglage lorsque le moteur
bloque.
EDétection référence : L4
Change- MEMO-
Numéro Désignati . Plage de Program- | ment Niveau BUS
5 ésignation Description n mation durant PN " Page
parametre réglage iy I'utilisa- | dacces Enregi-
tion strement
Effectif quand «Fréquence souhaitée
. , (réf/parameétre) accord 1», «Détection .
N tec- . .| 0,0
L4-01 | veau de de. " de fréquence 1», ou «Détection de fré- a 0,0Hz | Non A 499H 6-27
tion accord vitesse g . 120,0
quence 2» est défini pour une sortie
multi-fonctions.
Effectif quand «Fréquence souhaitée
e (réf/paramétre) accord 1», «Détection .
L tect . .| 0,0
L4-02 | -AEUr (.ie eetion 1 4e fréquence 1», ou «Détection de fré- 4 2,0Hz | Non A 49AH | 6-27
accord vitesse e . 20,0
quence 2» est défini pour une sortie
multi-fonctions.
0: Arrét (I'utilisation suit la consigne
de fréquence).
1: L'utilisation continue a la fré-
Utilisation lorsque quence définie au paramétre L4-
L4-05 [la consigne de fré-|  06. Ooul 0 Non A 49DH | 6-47
quence est absente|La perte de la consigne de fréquence
signifie que la valeur de la consigne
de fréquence chute de plus de 90%
en 400 ms.
Valeur de consi-
gne de fréquence |Définit la consigne de fréquence lors- 0.04
L4-06 |ala perte dela que la consigne de fréquence est ab- 10 (’) 0% 80% Non A 4C2H | 6-47
consigne de fré- |sente e
quence
HERedémarrage aprés défaut : L5
Change- MEMO-
Numéro Désignati - Plage de Program- | ment Niveau BUS
5 ésignation Description n mation durant PN " Page
parametre réglage T I'utilisa- | dacces Enregi-
tion strement
Définit le nombre de tentatives de re-
Nombre de tenta- |démarrage automatique.
L5-01 [tives de redémar- |Redémarre automatiquement apréesun | 0a 10 0 Non A 49EH | 6-48
rage automatique |défaut et assure une recherche rapide
depuis la fréquence d'utilisation.
Définit si une sortie de contact de
I ... .. |défaut est activée durant un redémar-
Sélection utilisati- race aprés défaut
L5-02 |on redémarrage £¢ap . . Ooul 0 Non A 49FH | 6-48
. 0: Pas de sortie (contact défaut non
automatique .
activé.)
1: Sortie (contact défaut activé.)
Duré de nouvel | Définit le temps maximum, tentative | 0,5a
L5-03 | o c o8 hOuY . cmips maximum, [eative | 222 110,05 | Non | A | 4A0H | 6-48
essai panne de redémarrage. 180,0




Tableaux des paramétres utilisateur

mDétection couple : L6

Change- MEMO-
Program-|  ment | jeay BUS

mation durant Jems E
usine |'utilisa- 9
tion strement

Numéro Plage de

paramétre Désignation Description réglage Page

0: Détection de dépassement du
couple ou de sous-couple désacti-
vée.

1: Détection de dépassement de coup-
le uniquement avec accord de vit-
esse; l'utilisation se poursuit
(avertissement).

2: Dépassement de couple détecté en
permanence durant l'utilisation,
I'utilisation se poursuit (un avertis-
sement est émis).

3: Détection de dépassement de coup-
le uniquement avec accord de vit-
esse; la sortie est interrompue
apres la détection.

4: Dépassement de couple détecté en

Sélection détec- permanence durant l'utilisation ;

tion de couple sortie interrompue lors de la détec-
tion.

5: Détection de sous-couple unique-
ment avec accord de vitesse; l'utili-
sation se poursuit (un
avertissement est émis).

6: Sous-couple détecté en perma-
nence durant l'utilisation, 1'utilisati-
on se poursuit (un avertissement 5
est émis).

7: Détection de sous-couple unique- L
ment avec accord de vitesse; la
sortie est interrompue apres la dé-
tection.

8: Sous-couple détecté en perma-
nence durant l'utilisation ; sortie
interrompue lors de la détection.

L6-01 0ag 0 Non A 4A1H | 6-33

L6-02 vaeau de détec- |Courant nominal du variateur défini 024300 | 150% Non A AA2H | 633
tion de couple comme 100%.

Définit le temps de détection du
dépassement de couple/du sous-coup-
le.

Temps détection
de couple

0,0a

L6-03 10,0

0,1s Non A 4A3H | 6-33

5-35
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HProtection matérielle : L8

Change- MEMO-
Numéro Désianati - Plage de Program-|  ment | pNjveay BUS
A ésignation Description 2 mation durant P . Page
parametre réglage T I'utilisa- d’accés Enregi-
tion strement
Définit la température de détection
Niveau de pré- pour la pré-alarme de détection de
L8-02 |alarme de surch- surch:iluffe du Va,rlateur en °C. S0a 95°C* | Non A 4AEH | 6-50
auffe La pré-alarme détecte lorsque la tem- 130
pérature des ailettes de refroidisse-
ment atteint la valeur de consigne.
Définit I'utilisation en cas de pré-alar-
me de surchauffe du variateur.
0: Décélération jusqu'a arrét avec le
temps de décélération C1-02.
Sélection d'utilisa-|1: Glissement jusqu'a arrét
1.8-03 tion apres pré- 2: Arr.et rapide dans le temps d'arrét 043 3 Non A AAFH | 6-50
alarme de sur- rapide C1-09.
chauffe 3: Utilisation continue (affichage de
contrdle uniquement.)
Un défaut est donné dans la parametre
0 a 2 et un défaut mineur est donné
dans le paramétre 3.
Sélection de la (1) Eif?vcéuve
L8-09 |protection erreur | ', e Ooul 1 Non A 4B5H | 6-50
do masse Il n'est pas recommandé d'utiliser un
autre réglage que le réglage d'usine.
Temps de retarde Définir le temps en secondes du retar-
menf du contréle dement de la coupure du ventilateur
L8-11 du ventilateur de de refroidissement apres que lacom- [0a300| 60s Non A 4B7H | 6-50
refroidissement mande OFF du ventilateur de refroi-
dissement ait été donnée.
L8-12 g:;lf’:ramre M| Définir la température ambiante. 45260 | 45°C | Non A 4BSH | 6-50
0: Caractéristiques OL2 a basses vi-
Seélection des ca tesses désactivées.
P 1: Caractéristiques OL2 a basses vi-
L8-15 |ractéristiques OL2 tesses activées Ooul 1 Non A 4BBH | 6-50
a basses vitesses . ) s
Il n'est pas recommandé d'utiliser un
autre réglage que le réglage d'usine.
0: Désactiver (gain = 0)
Lg-1g |Sclection CLA —j1: Activer e Ooul | 1 | Non | A | 4BFH | 6-50
douce Il n'est pas recommandé d'utiliser un

autre réglage que le réglage d'usine.

* Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est donnée.




Tableaux des paramétres utilisateur

€ N : Ajustements spéciaux

BFonction de prévention d'oscillation longitudinale : N1

Change- MEMO-
Numéro Désianati _ Plage de Program-| - ment | pNjveay BUS
8 ésignation Description , mation durant ol " Page
parametre réglage p I'utilisa- | d'accés Enregi-
usine tion strement
Selec't ion de la, 0: Sélection de la fonction de préven-
fonction de pré- tion de I'oscillation longitudinale
N1-01 |vention de l'oscil- . , . g L. Ooul 1 Non A 580H 6-31
lation 1: Fonction de prévention de l'oscilla-
longitudinale tion longitudinale activée
Gain de la préven- | Définit le facteur du multiplication du 0.00 4 412
N1-02 |tion de l'oscillati- |gain de prévention de I'oscillation lon- 2’ 50 1,00 Non A S581H 631
on longitudinale |gitudinale. ’
EFreinage fort glissement : N3
Change- MEMO-
Numéro Désignati I Plage de Program-|  ment Niveau BUS
2 ésignation Description 2 mation durant S . Page
parametre réglage . I'utilisa- d’acceés Enregi-
usine tion strement
Largeur de fré- Définit la largeur de fréquence pour la
quence de décélération durant le freinage a fort
N3-01 |décélération frei- |glissement en pour cent, en prenantla | 1a20 5% Non A S88H | 6-103
nage a fort glisse- |fréquence maximum (E1-04) comme
ment 100%.
Définit la limite de courant pour la
décélération durant un freinage a fort
Limite de courant |glissement en pour cent, prenant le 100 6-103
N3-02 |de freinage a fort |courant nominal du moteur comme 200 150% | Non A 589H
glissement 100%. La limite qui en résulte doit ét-
re 120% maximum du courant nomi-
nal du variateur.
Définit le temps de tenur pour la fré-
Temps de tenue | quence de sortie pour FMIN (1,5 Hz). 0.0 6-103
N3-03 |d'arrét de freinage |Effectif uniquement durant la 1’0 0 1,0s Non A 58AH
a fort glissement |décélération pour freinage a fort glis- ’
sement.
Définir le temps OL lorsque la fré-
N3-04 Temps OL freina- quence de sortie ne ch'an'gc': pas pour 30a 40's Non A 53BH 6-103
ge fort glissement |une raison durant la décélération pour | 1200
freinage a fort glissement.
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€ Paramétres de I'unité de commande numérique : o

mSélection controle : o1

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Program-
mation
usine

Change-
ment
durant
I'utilisa-
tion

Niveau
d’'acces

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

01-01

Sélection contrdle

Définir le numéro du troisiéme ¢€lé-
ment de contrdle a étre affiché en mo-
de entrainement. (U1-000)

(Pas sur l'unité de commande LCD.)

4a33

Oui

500H

6-104

01-02

Sélection con-
trole apres mise
sous tension

Définit I'élément de contrdle a af-

ficher lors de la mise sous tension.

1: Consigne de fréquence

2: Fréquence de sortie

3: Courant de sortie

4: L'élément de contrdle défini pour
ol-01

l1a4

Oui

501H

6-104

01-03

Unités de fré-
quence du régla-
ge et controle de
consigne

Définit les unités qui seront réglées et
affichées pour la référence et le con-
trole de consigne.
0: 0.01 Hz unités
1: 0.01% unités (la fréquence de
sortie maximum est de 100%)
2a39
unités t/min (définit les poles du
moteur).
40439999
Affichage désiré par l'utilisateur
Définir les valeurs souhaitées pour le
réglage et l'affichage pour la
fréquence de sortie maximum.
e

Définit la valeur qui
doit étre affichée a
100% a I'exclusion du
point décimal.

Définit le nombre de
décimales.

Exemple : lorsque la fréquence de sor-
tie maximale est de 200,0, réglez sur
12000

0a
39999

Non

502H

6-104

01-05

Mise au point
LCD

Définit la luminosité de 1'unité de
commande numérique LCD opti-
onnelle (JVOP-160).

1: clair

2:

3: normal

4:

5: foncé

0as

Oui

509H




mSélections multifonctions : 02

Tableaux des paramétres utilisateur

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Change-
ment
durant
I'utilisa-
tion

Program-
mation
usine

Niveau
d’acceés

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Page

02-01

Activer/dés-
activer touche
LOCAL/REMO-
TE

Définit la touche Local/Remote de

'unité de commande numérique

0: Désactivé

1: Activé (Commute entre I'unité de
commande numérique et les pa-
ramétres de la paramétre b1-01,
b1-02.)

Ooul

1 Non

505H

6-104

02-02

Touche STOP du-
rant I'utilisation de
la borne du cir-
cuit de controle

Définit la touche Stop en mode exécu-

tion.

0: Désactivé (Lorsque la commande
exécution est émise depuis une
borne externe, la touche Stop est
désactivée.)

1: Activé (Effective méme durant
I'exécution.)

Ooul

1 Non

506H

6-104

02-03

Valeur initiale de
la paramétre de
['utilisateur

Efface ou stocke les valeurs initiales

de l'utilisateur.

0: Stocke/non défini

1: Débute le stockage (Enregistre les
paramétres définies comme les va-
leurs initiales de l'utilisateur.)

2: Tout effacer (Efface toutes les va-
leurs initiales de l'utilisateur enre-
gistrées.)

Lorsque les paramétres définies sont

enregistrées comme des valeurs initia-

les de l'utilisateur, 1110 est défini
dans A1-03.

0a2

0 Non

507H

6-104

02-04

Sélection kVA

Ne pas définir sauf'si vous utilisez une
carte de contréle d'un variateur d'une
capacité différente. (Reportez-vous a
la page 5-48 pour les valeurs des pa-
rametres.)

0aFF

0 Non

508H

02-05

Sélection méthode
réglage de la ré-
férence de consi-
gne

Lorsque la consigne de fréquence est
définie sur le contrdle de la consigne
de fréquence de 1'unité de commande
numérique, définit si la touche Enter
est nécessaire.

0: Touche Enter nécessaire

1: Touche Enter non nécessaire
Lorsque cela est défini sur 1, le varia-
teur accepte la référence de consigne
sas utilisation de la touche Enter.

Ooul

0 Non

509H

6-104

02-06

Sélection utilisati-
on lorsque 'unité
de commande nu-
mérique est dé-
connectée

Définit I'utilisation lorsque 1'unité de
commande numérique est déconnec-
tée.

0: Désactivé (L'utilisation se pour-
suit méme si l'unité de commande
numérique est déconnectée.)

1: Activé (OPR est détecté lors de la
déconnexion de l'unité de com-
mande numérique. La sortie du va-
riateur est coupée et un contact de
défaut est actionné.)

Ooul

0 Non

50AH

6-104
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Change- MEMO-
Numéro T - Plage de Program-| - ment | Njveay BUS
8 ésignation Description , mation durant B " Page
parametre réglage ; I'utilisa- | dacces Enregi-
usine tion strement
i Définit le temps d'utilisation cumula-
Réglage du temps tif en heures 0a
02-07 |d'utilisation cu- AT L 0 heure | Non A S0BH |6-104
. Le temps d'utilisation est calculé a 65535
mulatif . )
partir des valeurs de consigne.
0: Temps cumulatif lorsque le varia-
teur est mis sous tension. (Tout le
Sélection du temps que le variateur est sous ten-
02-08 [temps d'utilisati- sion est accumulé.) Ooul 0 Non A S0CH |6-104
on cumulatif 1: Temps d'utilisation cumulatif du
variateur. (Seul le temps de sortie
du variateur est accumulé.)
oo o [1:US
02-09 xlOde nitialisati- ). B ope 2ous| 2 | Non | A | 50DH |6-104
5: PV-E Spec.
, Définir la valeur initiale du temps
Réglage du temps d'utilisation du ventilateur 0a
02-10 |d'utilisation du e e 0 heure | Non A S0EH | 6-104
. Le temps d'utilisation s'accumule de- | 65535
ventilateur . .
puis la valeur de consigne.
Initialisation sui- 0: Désactiver
02-12 | . , 1: Initialiser (= effacement zéro) aprés | 0 ou 1 0 Non A 511H | 6-104
vi du défaut . S
réglage «1» 02-12 revient a «0»
H Fonction copie : 03
Change- MEMO-
Numéro Désianati - Plage de Program-| - ment | pNjveay BUS
A ésignation Description 2 mation durant P . Page
parametre réglage T I'utilisa- d’accés Enregi-
tion strement
0: Fonctionnement normal
1: LECTURE (variateur a unité de
Sélection de la commande) .
03-01 fonction copie 2: COPIE (unité de commande a va- 0a3 0 Non A SISH 1 6-107
riateur)
3: Vérification (comparaison)
03-02 Sélection d'autori- |0: Interdite en LECTURE 0oul 0 Non A S16H | 6-107

sation en lecture

1: Autorisée en LECTURE




Tableaux des paramétres utilisateur

€ T: Réglage automatique moteur

Change- MEMO-
Program- ment

Numéro A " - Plage de " Niveau BUS
o Désignation Description n mation durant D " Page
parametre réglage ] v tilien. | d'accés Enregi-
usine |'utilisa
tion strement
Puissance de sor- |Définit la puissance de sortie du mo- | 0,00 a 0,40
T1-02 |. . kW Non A 702H 4-7
tie du moteur teur en Kilowatts. 650,00 f

Puissance du va-
T1-04 |riateur de fré-
quence

Définit le courant nominal du moteur | 0,32a | 1,90 A

on Amps, 6a02 | o | Nom | A | 704H | 47

* 1. Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence. (La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est donnée.)

* 2. Laplage de réglage varie de 10% a 200% du courant de sortie nominal du variateur. (La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est
donnée.)
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&€ U : Paramétres de contréle

B Parameétres de controle du statut : U1

(0 a+ 10V possible)

MEMO-
Numéro Dési . - Niveau du signal de sortie durant la sor- | Unité BUS
5 ésignation Description N o o o . .
parametre tie analogique multi-fonctions min. Enregi-
strement
Ul-01 Consigne de fré- | Controle/définit la valeur de la consigne |10 V: Fréquence max. 0,01 40H
quence de fréquence.* (0 a+ 10 V possible) Hz
Fréquence de sor- R , - 10 V: Fréquence max. 0,01
U1-02 tie Controle la fréquence de sortie. (0a+ 10V possible) Hz 41H
10 V: Courant de sortie nominal du
U1-03 |Courant de sortie |Contrdle le courant de sortie. variateur 0,1A| 42H
(0 a+10V, sortie valeur absolue)
U1-06 |Tension de sortie Cpntrole la yaleur de référence de la ten-| 10 V 209 VAC (400 VAC) 01v| asu
sion de sortie. (sortie 0 a +10 V)
U1-07 |Tension bus CC Contrdle la tension du bus CC principa- |10 V:'400‘VDC (800 VDC) v 46H
le. (sortie 0 a+10 V)
10 V: Capacité du variateur
Puissance de sor- |Contrdle la puissance de sortie (valeur |(capacité du moteur max. applica- | 0,1
Ul1-08 |.. o . 47H
tie détectée en interne). ble) kW

* L'unité est définie dans 01-03 (unités de fréquence ou réglage et contrdle de référence).




Tableaux des paramétres utilisateur

Numéro
parametre

Désignation

Description

Niveau du signal de sortie durant la
sortie analogique multi-fonctions

Unité
min.

MEMO-
BUS
Enregi-
strement

Ul-10

Etat des bornes
d'entrée

Affiche le statut ON/OFF d'entrée.

U]-]O:////“”L 1: Commande FWD
(S1) est ON
1: Commande REV
(S2) est ON

1: Multi entrée 1
(S3) est ON

1: Multi entrée 2
(S4) est ON

1: Multi entrée 3
(S5) est ON

1: Multi entrée 4
(S6) est ON

1: Multi entrée 5
(S7) est ON

(Ne peut étre sortie.)

49H

Ul-11

Etat des bornes de
sortie

Affiche le statut ON/OFF de sortie.
U= o duannnd?

1: Multi-fonctions

sortie contact 1

(M1-M2) est ON

1: Multi-fonctions
sortie contact 2
(M3-M4) est ON

Non utilisé
(Toujours 0).

1: Sortie erreur
(MA/MB-MC) est
ON

(Ne peut étre sortie.)

4AH

Ul-12

Statut utilisation

Statut utilisation variateur.
Ut-12=0000iit

[Run
L1 : Vitesse zéro

1: Marche arriere
1: Signal
réinitialisation
entrée

1: Accord vitesse

1: Variateur prét

1: Défaut mineur

1: Défaut majeur

(Ne peut étre sortie.)

4BH

U1-13

Temps d'utilisati-
on cumulatif

Controdle le temps d'utilisation total du va-
riateur.

La valeur initiale et le temps d'utilisation /
temps de mise sous tension peuvent étre
définis dans 02-07 et 02-08.

(Ne peut étre sortie.)

hr

4CH

Ul-14

Logiciel n° (mé-
moire flash)

(Numéro ID fabricant)

(Ne peut étre sortie.)

4DH

U1-15

Niveau entrée
borne Al

Contrdle le niveau d'entrée de l'entrée ana-
logique A1. Une valeur de 100 % corre-
spond a une entrée de 10V.

10 V: 100%
(0 a+ 10V possible)

0,1%

4EH

Ul-16

Niveau d'entrée
borne A2

Contrdle le niveau d'entrée de l'entrée ana-
logique A2. Une valeur de 100 % corre-
spond a une entrée de 10V/20mA.

10 V/20mA: 100%
(0a+ 10V possible)

0,1%

4FH

Ul-18

Courant secondai-
re moteur (Iq)

Controle la valeur calculée du courant se-
condaire du moteur.

Le courant nominal du moteur correspond
a 100%.

10 V: Courant nominal du
moteur)
(sortie 0 a +10 V)

0,1%

51H

543




MEMO-

Numéro Dési " - Niveau du signal de sortie durantla | Unité BUS
5 ésignation Description ; ; ; ] : .
parametre sortie analogique multi-fonctions min. Enregi-
strement
Controle la consigne de fréquence aprés le
Fréquence de sor- |démarreur doux.
U1-20 tie aprés démar- | Cette valeur de fréquence n'inclut pas les |10 V: Fréquence max. 0,01 S3H
reur doux (sortie |compensations, telles qu'une compensation |(0 a + 10 V possible) Hz
SES) de glissement.
L'unité est définie dans 01-03.
Controéle la valeur de retour lorsque le con-|10 V: 100% valeur retour 0,01
Ul-24 | Valeurretour PL | o1 b o utillise. 02+ 10 V possible) o | M
Version du logi- . . R .
U1-28 ciel N° (CPU) (Version du logiciel CPU) (Ne peut étre sortie.) - 5BH
Pour tester les DEL de I'unité de comman-
de. Si ce controle est sélectionné, toutes les . .
UL-31 ) Test LED DEL s'allument (uniquement sur I'unité de (Ne peut étre sortie.) - 3CH
commande DEL).
Parameétre défaut | Affiche le premier numéro de paramétre R .
Ul-34 1 opg oil un défaut OPE a été détecté. (Ne peut étre sortic.) - | o
, . 10 V: 100% entrée PI 0,01
U1-36 |Volume entrée PI | Volume entrée PI 04+ 10 V possible) % 63H
. . R 10 V: 100% sortie PI 0,01
U1-37 |Volume sortie PI |Sortie contrdle PI (0a+ 10 V possible) % 64H
U1-38 g;)mt de consigne Point de consigne PI 10 V: 100% point de consigne PI O(’)? ! 65H
0
Affiche erreurs MEMOBUS.
U1-39=i00tit
[ 1: Erreur CRC
1: Erreur longueur de
données
Non utilisé (Toujours 0
MEMOBUS 1: Erreur de parité
U1-39 |code erreur com- (Ne peut étre sortie.) - 66H
munication e
1: Erreur de cadrage
1: Durée maximum
Non utilisé (Toujours 0
Temps d'utilisati- |Controle le temps d'utilisation total du ven- |
U1-40 |on du ventilateur |[tilateur de refroidissement. Ce temps peut |(Ne peut étre sortie.) hr 67H
de refroidissement | étre défini dans 02-10.
Contrdle la valeur de retour de I'entrée PI
. . 10V: 100 % valeur retour 0,01
o . e »
U1-52* |Retour PI 2 fdbk2 lorsque le Différentiel PI est sélec (0 4 +16V possible) % 74H

tionné

* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.




B Relevé de défauts : U2

Tableaux des paramétres utilisateur

défaut

MEMO-
Numéro Dési . _ Niveau du signal de sortie durantla | Unité BUS
5 ésignation Description ; . . - . n
parametre sortie analogique multi-fonctions min. Enregi-
strement
U2-01 |Défaut courant Le contenu du défaut de courant. - 80H
U2-02 |Dernier défaut Le contenu d'erreur de la derniére erreur. - 81H
Consigne de fré- |La consigne de fréquence lors de 1'occur- 0,01
U2-03 , \ . 82H
quence au défaut |rence du défaut précédent. Hz
U2-04 Fréquence de sor- |La fréquence de sortie lors de I'occurrence 0,01 3
tie au défaut du dernier défaut. Hz
U2-05 Couryant de sortie |Le cour.ant df: sortie lors de 1'occurrence 0.1 A Q4H
au défaut du dernier défaut.
Référence de ten- .  or .
U2-07 |sion de sortic au ITa tension de referer'lce dfe sortie lors de 01V| 86H
A I'occurrence du dernier défaut.
défaut
Tension bus CC  |La tension CC du courant principal lors de |(Ne peut étre sortie.)
U2-08 , , . . 1V 87H
au défaut I'occurrence du dernier défaut.
U2-09 Pulssan?e de sor- |La pulss.ance' de sortie lors de 'occurrence 0,1 QRH
tie au défaut du dernier défaut. kW
Statut borne d'ent Le statut de la borne d'entrée lors de I'oc-
U2-11 rée au défaut currence du dernier défaut. - 8AH
Le format est le méme que pour U1-10.
Statut borne de Le statut de la borne d'entrée lors de 1'oc-
U2-12 . , currence du dernier défaut. Le format est - 8BH
sortie au défaut -
le méme que pour Ul-11.
Statut utilisation Le statut d'utilisation lors de I'occurrence
U2-13 , du dernier défaut. Le format est le méme - 8CH
au défaut
que pour U1-12.
Temps dutl'hsatl- Le temps d'utilisation lors de 1'occurrence 1
U2-14 |on cumulatif au . , 8DH
du dernier défaut. hr

RemarqueLes erreurs suivantes ne sont pas comprises dans le suivi des erreurs : CPF00, 01, 02, 03, UV, et UV2.
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EHistorique des défauts : U3

Niveau du signal de sortie durant LAELIO
Numéro Dési ) . p ; . Unité BUS
8 ésignation Description la sortie analogique multi- " "
parametre f ; min. Enregi-
onctions
strement
U3-01 | Dernier défaut Lf contenu d'erreur de la premiere der- B 90H
niére erreur.
U3-02 Seconde derniére |Le contenu d'erreur de la seconde derniére B O1H
erreur erreur.
U3-03 T.r‘()lsleme der- L'e‘ contenu d'erreur de la troisiéme der- 3 92H
niére erreur niére erreur.
U3-04 Ql}atrleme der- L'e‘ contenu d'erreur de la quatrieme der- 3 93H
niére erreur niére erreur.
Temps d'utilisati- e ,
. Le temps d'utilisation total lors de 1'occur- 1
U3-05 |on cumulatif au o\ . 94H
X rence de la premiére erreur précédente. hr
défaut
U3-06 Temps accumulé |Le temps d'utilisation total lors de l'occur- 1 95H
du second défaut |rence de la seconde erreur précédente. hr
Temps' a'lfcumule Le temps d'utilisation total lors de l'occur- 1
U3-07 |du troisiéme o " R . 96H
X rence de la troisiéme erreur précédente. | (Ne peut étre sortie.) hr
défaut
Temps accumulé eqe ,
U3-08 |du quatriéme/du Le temps d utlhsg‘tlon total lorsrde': l'occur- 1 97H
. , rence de la quatriéme erreur précédente. hr
plus ancien défaut
804
Du cinquiéme au 805H
U3-09 — dixiémg dernier Le contenu d'erreur du cinquiéme au di- B 806H
U3-14 défaut xiéme dernier défaut 807H
éfau 808H
809H
806H
. S , 80FH
Temps accumulé | Temps de génération total lors de l'occur-
U3-15 - S s . A 810H
U3-20 du cinquiéme au |rence du cinquiéme au dixiéme défaut lhr 3111
dixiéme défaut précédent R12H
813H

RemarqueLes erreurs suivantes ne sont pas enregistrées dans le journal des erreurs : CPF00, 01, 02, 03, UV1, et UV2.




Tableaux des paramétres utilisateur

WVariateurs de classe 200 V/400 V, 0,4 a 1,5 kW

Numéro
para- | Unite Programmation usine
métre
E1-03 - 0 1 2 3 4 5) 6 7 8 9 A B C D F

E1-04 Hz | 50,0 | 60,0 [ 60,0 | 72,0 [ 50,0 | 50,0 | 60,0 [ 60,0 | 50,0 [ 50,0 | 60,0 | 60,0 [ 90,0 | 120,0 [ 60,0
E1-05
*

VvV 1200,0 | 200,0 [ 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 { 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 [ 200,0

E1-06 Hz | 50,0 | 60,0 | 50,0 [ 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 [ 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 [ 60,0 | 60,0
E1-07
*

Hz 2,5 3,0 3,0 3,0 25,0 | 25,0 | 30,0 | 30,0 2,5 2,5 3,0 3,0 3,0 3,0 3,0

EI08 1y | 150 | 150 | 150 | 150 | 350 | 500 | 350 | 500 | 19,0 | 240 | 190 | 240 | 150 | 150 | 150

E1-09 Hz 1,3 1,5 1,5 1,5 1,3 1,3 1,5 1,5 1,3 1,3 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
E1-10

*

\Y 9,0 9,0 9,0 9,0 8,0 9,0 8,0 9,0 11,0 | 13,0 | 11,0 | 15,0 9,0 9,0 9,0

* Le réglage est donné pour les variateurs de classe 200 V. Doublez la tension pour les variateurs de classe 400 V.

WVariateurs de classe 200 V/400 V, 2,2 a 45 kW

Numéro
para- | Unite Programmation usine
métre
E1-03 - 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D F

E1-04 | Hz | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 72,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 90,0 | 120,0 | 60,0
E1-05
*

VvV 1200,0 | 200,0 [ 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 [ 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 [ 200,0

E1-06 Hz | 50,0 | 60,0 | 50,0 [ 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 [ 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 [ 60,0 | 60,0
E1-07
*

Hz 2,5 3,0 3,0 3,0 25,0 | 25,0 | 30,0 | 30,0 2,5 2,5 3,0 3,0 3,0 3,0 3,0 5

E1-08
" v | 14,0 | 140 | 140 | 140 | 350 | 500 | 350 | 50,0 | 18,0 | 23,0 | 18,0 | 23,0 | 140 | 140 | 14,0 [

E1-09 Hz 1,3 1,5 1,5 1,5 1,3 1,3 1,5 1,5 1,3 1,3 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
E1-10

*

\Y% 7,0 7,0 7,0 7,0 6,0 7,0 6,0 7,0 9,0 11,0 9,0 13,0 7,0 7,0 7,0

* Le réglage est donné pour les variateurs de classe 200 V. Doublez la tension pour les variateurs de classe 400 V.

EVariateurs de fréquence de classe 200 V de 55 a 110 kW et variateurs de fréquence de
classe 400 V de 55 a 300 kW

Numéro
para- | Unite Programmation usine
meétre
E1-03 - 0 1 2 3 4 5) 6 7 8 9 A B C D F

E1-04 | Hz | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 72,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 90,0 | 120,0 | 60,0

E105 1y 12000 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0

E1-06 | Hz | 50,0 | 60,0 | 50,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0
E1-07
*

Hz 2,5 3,0 3,0 3,0 25,0 | 25,0 | 30,0 | 30,0 2,5 2,5 3,0 3,0 3,0 3,0 3,0

E1-08

*

v | 120 | 120 | 12,0 | 12,0 | 350 | 500 | 350 | 50,0 | 150 | 20,0 | 150 | 20,0 | 120 | 12,0 | 12,0

El09 | Hz | 13 | 15 | 15 | 1,5 [ 13 | 13 | 15 | 15| 13|13 ] 15| 15| 15| 15 ] 15
E1-10

*

v |60 ]| 60| 60| 60| 506050/ 60| 70] 9 | 70|10 60| 60| 60

* Le réglage est donné pour les variateurs de classe 200 V. Doublez la tension pour les variateurs de classe 400 V.




@ La programmation d'usine change avec la capacité du variateur (02-04)

WmVariateurs de classe 200 V

Numefo Désignation Unité Programmation usine
parameétre
- Capacité du variateur kW 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 1 15
02-04 Sélection kVA - 0 1 2 3 4 5) 6 7 8
Coefticient d'économie d'én-
b8-04 . — 288,20 223,70 169,40 156,80 122,90 94,75 72,69 70,44 63,13
ergie
Sélection fréquence
C6-02 - 6 6 6 6 6 6 6 6 6

*
porteuse

E2-01 |[Puissance du variateur de fré-

A | 1,90 | 3,30 | 6,20 | 8,50 | 14,00 | 19,60 | 26,60 | 39,7 | 53,0
E4-01 |[quence

E2-05 |Résistance composée unique-

(E4-05) |ment Q 9,842 5,156 1,997 1,601 0,771 0,399 0,288 0,230 0,138

Lo-gp |Périededegracepourperte | oy g1 00 | 03 | os | 10 | 1.0 | 10 | 20
de puissance momentanée

Temps de bloc de base min.

1203 | pos s | o1 |02 ] 03] 04 ] 051 061 07| 08/ 09
Lo-4 |Tempsderéeupérationdela | o4 | o5 1 o3 | o3 | 03 | 03 | 03 | 03 | 03
tension

Niveau de pré-alarme de sur-

L8-02 °C 95 95 95 95 95 95 95 95 95
chauffe
Numefo Désignation Unité Programmation usine
paramétre
- Capacité du variateur kW 18,5 22 30 37 45 55 75 90 110
02-04 Sélection kVA - 9 A B C D E F 10 11
Coefficient d'économie d'én-
b8-04 . — 57,87 51,79 46,27 38,16 35,78 31,35 23,10 23,10 23,10
ergie
Sélection de la fréquence de
C6-02 q - 6 6 4 3 3 3 3 3 1

découpage*

E2-01 [Puissance du variateur de fré-

A 65,8 77,2 1050 | 131,0 | 160,0 | 190,0 | 260,0 | 260,0 | 260,0
E4-01 |quence

E2-05 |Résistance composée unique-

Q 0,101 0,079 0,064 0,039 0,030 0,022 0,023 0,023 0,023
(E4-05) |ment

12.0p |Périodedegracepourperte |, b o o0 L o0 [ 20 | 20 | 20 | 20 | 20
de puissance momentanée

Temps de bloc de base min.

L2:03 | g s | 1,0 | Lo | Lt oL 12 |2 13| s |17
Lo-4 |Tempsderéoupérationdela | oo\ o6 1 06 | 06 | 06 | 10 | 10 | 10 | 10
tension

Niveau de pré-alarme de sur-

L8-02 chauffe

°C 95 95 95 95 95 95 95 95 95

Remarque : Fixez une unité de compensation de puissance momentanée si une compensation pour des interruptions de courant jusqu'a 2 secondes est
nécessaire pour des variateurs de fréquence de classe 200 V avec dessorties de 0,4 a 11 kW.
* §i C6-02 est défini sur 0, 1, ou F et que la valeur initiale de C6-03 et C6-04 est 2,0 kHz, les réglages initiaux pour C6-02 sont les suivants : 2: 5,0 kHz,
3: 8,0 kHz, 4: 10 kHz, 5: 12,5 kHz et 6: 15 kHz) Si la fréquence porteuse est définie plus haut que la programmation d'usine pour les variateurs avec des
sorties de 30 kW minimum, le courant nominal du variateur devra étre réduit.



Tableaux des paramétres utilisateur

WVariateurs de classe 400 V

Numéro

2 Désignation Unité Programmation usine
paramétre
- Capacité du variateur kW 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 4,0 55 7,5 1" 15

02-04 Sélection kVA - 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
Coefficient d'économie

b8-04 ' . — 576,40 | 447,40 | 338,80 | 313,60 | 245,80 | 236,44 | 189,50 | 145,38 | 140,88 | 126,26
d'énergie
Sélection fréquence

C6-02 - 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

porteuse*
E2-01 |Puissance du variateur
E4-01 |de fréquence
E2-05 | Résistance composée
(E4-05) |uniquement
Période de grace pour
L2-02 | perte de puissance mo- S 0,1 0,1 0,2 0,3 0,5 0,5 0,8 0,8 1,0 2,0

A | 1,00 | 1,60 | 3,10 | 4,20 | 7,00 | 7,00 | 9,80 | 13,30 | 19,9 | 26,5

Q | 38,198 | 22,459 | 10,100 | 6,495 | 3,333 | 3,333 | 1,595 | 1,152 | 0,922 | 0,550

mentanée
1203 |Tempsdeblocdebase || oo | 03 | 04 | 05 | 06 | 06| 07 | 08 | 09
min. (BB)
12-04 | femps derécupération | 1 o5 051 03 | 03 | 03 | 03 | 03 | 03 | 03 | 03
de la tension
1802 |Niveaudepréalarmede | o | o5 | g5 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95
surchauffe
Numéfo Désignation Unité Programmation usine
paramétre
= Capacité du variateur kw | 185 22 30 37 45 55 75 90 110 132
02-04 Sélection kVA = 2A 2B 2C 2D 2E 2F 30 31 32 33
Coefficient d'économie
b8-04 \ . — | 115,74 | 103,58 | 92,54 | 76,32 | 71,56 | 67,20 | 46,20 | 41,22 | 36,23 | 33,18
d'énergie
Sélection fréquence
C6-02 . - 6 6 4 4 4 4 3 3 3 2 5
porteuse
E2-01 |Puissance du variateur I

, A | 329 | 386 | 523 | 656 | 797 | 950 | 130,0 | 156,0 | 190,0 | 223,0
E4-01 |de fréquence

E2-05 | Résistance composée
(E4-05) |uniquement

Période de grace pour
L2-02 | perte de puissance mo- S 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0

Q 0,403 0,316 | 0,269 | 0,155 0,122 | 0,088 0,092 | 0,056 0,046 | 0,035

mentanée

L2-03 | Lemps de bloc de base s | 1,0 | 1,0 | L1 | L1212 13 LS| L7 | L7
min. (BB)

12.04 | tempsderéeupération | o b o0 f 06 [ o6 | 06 | 1.0 | 1.0 | 10 | 10 | 1.0
de la tension

8.0z |NViveaudepréalarmede |0 | o5 | 95 | 95 | 95 | 95 | 100 | 95 | 110 | 110 | 110

surchauffe
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Numéro

o Désignation Unité Programmation usine
parametre
- Capacité du variateur kW 160 185 220 300

02-04 Sélection kVA - 34 35 36 37
Coefticient d'économie

b8-04 . . — | 30,13 | 30,57 | 27,13 | 21,76
d'énergie
Sélection fréquence

C6-02 - 2 2 1 1

*
porteuse

E2-01 |Puissance du variateur

. A 270,0 | 310,0 | 370,0 | 500,0
E4-01 |de fréquence

E2-05 | Résistance composée

(E4-05) | uniquement Q 0,029 | 0,025 0,020 | 0,014

Période de grace pour
L2-02 |perte de puissance mo- S 2,0 2,0 2,0 2,0

mentanée
Temps de bloc de base
L2-03 min. (BB) s 1,8 1,9 2,0 2,1
12-04 Temps de. récupération s 1.0 1.0 1.0 1.0
de la tension
18-02 Niveau de pré-alarme de sc | 100 95 95 95

surchauffe

Remarque  Fixez une unité de compensation de puissance momentanée si une compensation pour des interruptions de courant jusqu'a 2 secondes est
nécessaire pour des variateurs de fréquence de classe 200 V avec dessorties de 0,4 a 11 kW.
* Si C6-02 est défini sur 0, 1, ou F et que la valeur initiale de C6-03 et C6-04 est 2.0 kHz, les réglages initiaux pour C6-02 sont les suivants : 2: 5,0 kHz,
3: 8,0 kHz, 4: 10 kHz, 5: 12,5 kHz et 6: 15 kHz) Si la fréquence porteuse est définie plus haut que la programmation d'usine pour les variateurs avec des
sorties de 30 kW minimum, le courant nominal du variateur devra étre réduit.
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Sélections application

€ Réglage de la fréquence porteuse

A l'aide des paramétres suivantes, le réglage de la fréquence porteuse peut étre réalisé en fonction des
exigences des applications.

EParameétres connexes

. Pro- Change- .
N° Désignation Détails Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation?
Sélection de la Sélectionne la fréquence de découpage.
C6-02 fréquence de Sélectionnez F pour activer les réglages détaillés des 0aF 6*1 Non Q
découpage paramétres utilisateur C6-03 a C6-05.
Définit les limites de fréquence de découpage supérieure et
Limite supérieure inférieure en kHz. 2,04 "
C6-03 fréquence de Réglez le gain d'onde de découpage comme indiqué ci-dessous. 15.0 15’21 Hz Non A
découpage . *2 %2
Fréquence de découpage
C6-03f-------> .
réquence de slortie
N . C6-05) x K 1
Limite inférieure C6-04 x (C&-0 . ) 042
Fréquence de sortie 4
C6-04 fréquence de a ' 15,0 15’(1 lkHZ Non A
découpage E1-04 *2 %3
(Fréquence de sortie maximum)
K est le coefficient déterminé par la valeur définie dans
Gain proportionnel €6-03.
C6-05 fréquence de C6-03210.0 kHz: K =3 00:‘1399 00 Non A
découpage 10,0 kHz > C6-03 = 5,0 kHz: K =2
5,0 kHz>C6-03: K=1

* 1. Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence.
* 2. Les plages de réglage dépendent de la capacité du variateur de fréquence.
* 3. Peuvent uniquement étre définies et référencées lorsque C6-02 est réglé sur F.

Lorsque vous sélectionnez la fréquence de découpage, observez les précautions suivantes:

* Si la distance de cablage entre le variateur de fréquence et le moteur est importante : Optez pour une
fréquence de découpage basse. (Utilisez les valeurs suivantes comme lignes directrices.

Longueur de cablage 50 m maximum 100 m maximum Plus de 100 m

Paramétre C6-02
(fréquence de découpage)

046 (15 kHz) 044 (10 kHz) 042 (5 kHz)

« Si la vitesse et le couple varient a vitesses faibles : Optez pour une fréquence de découpage basse.

* Si le bruit du variateur affect les périphériques : Optez pour une fréquence de découpage basse.

* Si la fuite de courant du variateur est importante : Optez pour une fréquence de découpage basse.

* Si le bruit métallique du moteur est important : Optez pour une fréquence de découpage élevée.

» La fréquence porteuse peut étre pour varier en fonction de la fréquence de sortie, comme illustré dans le

schéma suivant, en réglant C6-03 (limite supérieure fréquence de découpage), C6-04 (limite inférieure
fréquence de découpage) et C6-05 (gain proportionnel fréquence de découpage).



Sélections application

Fréquence de découpage

C6-03

C6-04

Fréquence de sortie x
(C6-05) x K*

Fréquence de sortie

E1-04
Fréquence de sortie max.

Fig 6.1

*K est le coefficient déterminé par la valeur définie dans C6-03.
C6-03 2 10.0 kHz: K=3
10,0 kHz > C6-03 = 5,0 kHz: K=2
5,0 kHz > C6-03: K=1

* Pour fixer la fréquence de découpage, réglez C6-03 et C6-04 sur la méme valeur ou réglez C6-05 sur 0.

* Si le gain proportionnel de la fréquence porteuse (C6-05) > 6 et C6-03 < C6-04 une erreur OPE11 (erreur
paramétre données) se produira.




EFréquence de découpage et niveau du courant de surcharge du variateur de
fréquence

La capacité de surcharge du variateur dépend notamment du réglage de la fréquence de découpage. Si le
réglage de la fréquence de découpage est supérieur au réglage d'usine, la capacité actuelle de surcharge doit
étre réduite comme illustré dans le tableau ci-dessous.

Réglage maximum

Modéle de Réglage initial fré- 5 a Déclassement actuel

variateur quenge ge découpage freqléiﬂ;:lg: el %
20P4 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
20P7 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
21P5 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
22P2 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
23P7 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
25P5 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
27P5 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
2011 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
2015 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
2018 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
2022 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
2030 4 (10 kHz) 6 (15 kHz) 80 %
2037 3 (8 kHz) 4 (10 kHz) 80 %
2045 3 (8 kHz) 4 (10 kHz) 80 %
2055 3 (8 kHz) 4 (10 kHz) 80 %
2075 3 (5 kHz) 4 (10 kHz) -
2090 3 (5 kHz) 4 (10 kHz) -
2110 1 (2 kHz) 1 (2 kHz) -
40P4 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
40P7 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
41P5 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
42P2 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
43p7 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
44P0 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
45pP7 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
47P5 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
4011 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
4015 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
4018 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
4022 6 (15 kHz) 6 (15 kHz) -
4030 4 (10 kHz) 6 (15 kHz) 80 %
4037 4 (10 kHz) 6 (15 kHz) 80 %
4045 4 (10 kHz) 6 (15 kHz) 80 %
4055 4 (10 kHz) 6 (15 kHz) 80 %
4075 3 (8 kHz) 4 (10 kHz) 80 %
4090 3 (8 kHz) 4 (10 kHz) 80 %
4110 3 (8 kHz) 4 (10 kHz) 80 %
4132 2 (5 kHz) 4 (10 kHz) 75 %
4160 2 (5 kHz) 4 (10 kHz) 80 %
4185 2 (5 kHz) - -
4220 1 (2,5 kHz) - -
4300 1 (2,5 kHz) - -




Consigne de fréquence .

Consigne de fréquence

Cette section explique comment entrer la consigne de fréquence.

€ Sélection de la source de la consigne de fréquence

Réglez la parameétre b1-01 pour sélectionnez la source de la consigne de fréquence.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro e " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
2 Désignation Description P . o
parametre réglage tion rant d’acces
usine I'utilisation

Réglez la source de la consigne de fréquence
0: Unité de commande numérique

b1-01 Sélection de la référence 1: Borne circuit de contrdle (entrée analogique) 0a3 1 Non Q

2: Communications MEMOBUS

3: Carte optionnelle

BEntrez la consigne de fréquence de I'unité de commande numérique

Lorsque b1-01 est défini sur 0, vous pouvez entrer la consigne de fréquence de l'unit¢ de commande
numérique.

Pour plus de détails sur le réglage de la consigne de fréquence, reportez-vous a Chapitre 3 Unité de
commande numérique et modes.
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Fig 6.2 Affichage paramétre fréquence




EEntrée de la consigne de fréquence a l'aide de la tension (Réglage analogique)

Lorsque b1-01 est défini sur 1, vous pouvez entrer la consigne de fréquence de la borne du circuit de controle
A1 (entrée tension), ou de la borne du circuit de controle A2 (entrée courant ou tension).

Entrée de la consigne de fréquence de la vitesse maitre uniquement

Si vous entrez uniquement la consigne de fréquence de la vitesse maitre, entrez la référence de tension pour
contrdler la borne du circuit de contrdle Al.

Variateur de fréquence
2kQ

+V (Alimentation : 15V, 20 mA)

2 kQ A1 (Consigne de fréquence
principale)
A2 (Consigne de fréquence
auxiliaire)
AC (Analogique commun)

Fig 6.3 Entrée consigne de fréquence vitesse maitre

Commutation 2 étapes: maitre/auxiliaire

Si vous effectuez la commutation en 2 étapes entre les fréquences maitre et auxiliaire, entrez la consigne de
fréquence de la vitesse maitre pour la borne du circuit de contréle Al et entrez la consigne de fréquence de la
vitesse auxiliaire sur A2.

Lorsque la borne S3 (commande de vitesse multi-étapes 1) est en position OFF, I'entrée de la borne Al
(consigne de fréquence vitesse maitre) sera la consigne de fréquence du variateur et lorsque la borne S3 est en
position ON, I'entrée de la borne A2 (consigne de fréquence vitesse auxiliaire) sera la consigne de fréquence
du variateur.

Variateur de fréquence

Commande vitesse
maitre/ multi-étapes S3
auxiliaire

Entrée numérique SN neutre

+V (Alimentation : 15 V,
20 mA)

L
2kQ Entrée 0a 10 V)
A1 (Consigne de fréquence
Entrée 0 principale)
a10v ) A
< A2 (Consigne de fréquence
auxiliaire)

AC (Analogique commun)

2kQ

OFF _ON

1 E Commutateur DIP S1
2

Fig 6.4 Entrée consigne de fréquence maitre/auxiliaire

Précautions paramétre

Lorsque vous entrez un signal de courant sur la borne A2, mettez la broche 2 en position OFF sur le
commutateur DIP S1 pour passer en entrée de tension (le réglage d'usine est ON).
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EEntrée de la consigne de fréquence a I'aide du courant

Lorsque b1-01 est défini sur 1, vous pouvez entrer la consigne depuis la borne du circuit de controle A2.
Entrez le courant (4 a 20 mA) dans la borne du circuit de controle A2.

Lorsque H3-09 (sélection fonction A2 borne d'entrée analogique multi-fonctions) est défini sur 0 (réglage
d'usine) l'entrée de A2 est ajoutée a Al.

Variateur de
fréquence

+V (Alimentation : 15V, 20 mA)

A2 (Consigne de fréquence

Entrée 4 3 20 mA auxiliaire)
A2 (Consigne de fréquence

auxiliaire)

AC (Analogique commun)

OFF _ON

1 E Commutateur DI S1
2

Fig 6.5 Consigne de fréquence a I'aide du courant

Précautions paramétre
» Lorsque vous entrée un signal de courant sur la borne A2, mettez la broche 2 en position ON sur le
commutateur DI S1 (réglage d'usine : ON).
* Si vous utilisez la borne A2 pour entrer la consigne de fréquence vitesse maitre et la borne A1 pour entrer
la consigne de fréquence auxiliaire, réglez H3-13 (Commutation borne A1/A2) sur 1.




& Utilisation de la vitesse multi-étapes

Avec les variateurs de la série Varispeed-F7, vous pouvez modifier la vitesse jusqu'a un maximum de 5 étapes,

avec 4 consignes de fréquence multi-étapes et une consigne de fréquence jog.

L'exemple suivant d'une fonction de borne d'entrée multi-fonctions illustre une utilisation en 5 étapes avec les

fonctions références multi-étapes 1 et 2 et sélection de fréquence jog.

EmParameétres connexes

Pour changer de consigne de fréquence, réglez les références multi-étapes 1 et 2 et la sélection de fréquence

jog dans les entrées de contact multi-fonctions.

Entrées de contact multi-fonctions (H1-01 a4 H1-04)

Numéro Point de e
Borne | A Détails
paramétre consigne

Commande vitesse multi-étapes 1 (également utilisée pour commutation vitesse

S4 H1-02 3 maitre/auxiliaire lorsque 'entrée analogique multi-fonctions H3-09 est réglée sur 2 (consigne
de fréquence auxiliaire).)

S5 H1-03 4 Commande vitesse multi-étape 2

S6 H1-04 6 Sélection de fréquence jog (priorité donnée sur la commande vitesse multi-étapes)

Combinaison des références de vitesses multi-étapes et entrées de contact multi-fonctions

Vous pouvez modifier la consigne de fréquence sélectionnée en combinant le statut ON/OFF de S4 a S6

(bornes d'entrée contact multi-fonctions) . Le tableau suivant illustre les combinaisons possibles.

Borne S4 Borne S5 Borne S6
Vitesse  "Commande vitesse | Commande vitesse | Sélection de [a fré- Fréquence sélectionnée
multi-étape 1 multi-étape 2 quence Jog
1 OFF OFF OFF Consigne de fréquence 1 d1-01, fréquence vitesse maitre
2 ON OFF OFF Consigne de fréquence 2 d1-02, fréquence auxiliaire
3 OFF ON OFF Consigne de fréquence 3 d1-03
4 ON ON OFF Consigne de fréquence 4 d1-04
5 - - ON* Fréquence jog d1-17

* La sélection de la fréquence jog de la borne S6 a priorité sur les commandes de vitesse multi-étapes.




Consigne de fréquence

Précautions paramétre
Lorsque vous réglez les entrées analogiques sur 1'étape 1 et I'étape 2, observez les précautions suivantes.

» Lorsque vous réglez 'entrée analogique de la borne Al sur I'étape 1, réglez b1-01 sur 1 et lorsque vous
réglez d1-01 (consigne de fréquence 1) sur étape 1, réglez b1-01 sur 0.

» Lorsque vous réglez l'entrée analogique de la borne A2 sur I'étape 2, réglez H3-09 sur 2 (consigne de
fréquence auxiliaire). Lorsque vous réglez d1-02 (Consigne de fréquence 2) sur 1'étape 2, réglez H3-09 sur
1F (n'utilisez pas les entrées analogiques).

EExemple de connexion et graphique chronologique

Le schéma suivant illustre un schéma chronologique et un exemple de connexion de borne du circuit de
contrdle durant une utilisation a 9 étapes.

Variateur de
fréquence

s1 Avant/arrét

s2 Arriére/arrét

s3 Réinitialisation erreur

s4 Commande multi-étapes 1
s5 Commande multi-étapes 2
s6 Fréquence jog

-
-
-
-
-
-

s7 Erreur externe

SN

Fig 6.6 Borne du circuit de contrdle durant I'utilisation a 9 étapes

Consigne de
fréquence 4
Consi p Consigne de
onsigne de fréquence 3/
fréquegnce q 6
Consigne de
fréquence 2 I
Consigne de
fréquence 1
Fréquence jog
Avant/arrét | ON OFF
Commande vitesse | OFF ON
multi-étapes 1
Commande vitesse ‘ OFF ON
multi-étapes 2
Sélection de la | OFF ON
fréquence Jog

Fig 6.7 Commande vitesse multi-étapes/graphique chronologique sélection fréquence jog

Remarque :

* Le réglage d'entrée multi-fonctions «Fréquence jog 2» (69) peut étre utilisé pour la sélection de la
fréquence jog lorsqu'un contréle a 3 fils est utilisé pour le circuit de controle. S'il est sélectionné alors que
le variateur est initialisé sur le contrdle a 2 fils, une erreur OPEO3 apparaitra.
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Commande Run

Cette section explique les méthodes d'entrée pour la commande Run.

& Sélection de la source de la commande Run

Réglez la paramétre b1-02 pour sélectionner la source pour la commande Run.

EParameétres connexes

Pro- Change-

Numéro R " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
2 Désignation Description 5 . A

parametre réglage tion rant d’acces

usine I'utilisation

Réglage de la source de la commande Run
0: Unité de commande numérique
Sélection de la méthode 1: Borne circuit de contréle (entrée numérique
b1-02 AT . -
d'utilisation multi-fonctions)
2: Communications MEMOBUS
3: Carte optionnelle

HRéalisation des opérations a I'aide de I'unité de commande numérique

Lorsque b1-02 est réglé sur 0, vous pouvez effectuer des opérations du variateur a 1'aide des touches de 1'unité
de commande numérique (RUN, STOP et FWD/REV). Pour plus de détails sur l'unit¢ de commande
numérique, reportez-vous a Chapitre 3 Unité de commande numérique et modes.

ERéalisation des opérations a lI'aides des bornes du circuit de contréle

Lorsque b1-02 est réglé sur 1, vous pouvez réaliser les opérations du variateur a l'aide des bornes du circuit de
contréle.

Réalisation des opérations a I'aide d'un contréle a 2 fils

Le réglage d'usine est réglé sur un contréle a 2 fils. Lorsque la borne du circuit de contrdle S1 est réglée sur la
position ON, une opération avant est effectuée et lorsque S1 est mise en position OFF, le variateur s'arréte. De
la méme maniére, lorsque la borne du circuit de controle S2 est réglée sur la position ON, une opération arriére
est effectuée et lorsque S2 est mise en position OFF, le variateur s'arréte.

Variateur de

Avant/arrét fréquence

O s

Arriere/arrét

J—() 2

Entrée numérique SN

O neutre

Fig 6.8 Excemple de cablage de contrdle a 2 fils avec logique positive
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Commande Run

Réalisation des opérations a I'aide d'un controéle a 3 fils

Lorsqu'une paramétre de H1-01 a H1-05 (bornes d'entrée de contact multi-fonctions S3 a S7) est définie sur 0,
les bornes S1 et S2 sont utilisées pour un contrdle a 3 fils et la borne d'entrée multi-fonctions qui a été définie
sur 0 fonctionne comme une borne de commande de sélection avant/arriére.

Lorsque le variateur est initialisé pour un contrdle a 3 fils avec A1-03, l'entrée multi-fonctions 3 devient le
borne d'entrée pour la commande Run avant/arriére.

Commutateur Commutateur utilisation
d'arrét (contact NC) (contact NO)
S1

Commande Run (fonctionne quand en position ON)

—F
S2

Commande Arrét (arrété quand position ON)

S5
Commande avant/arriere (entrée multi-fonctions)

SN

Entrée numérique neutre

Fig 6.9 Exemple de cablage de contrdle a 3 fils

—» 4 50 ms min.

Commande Run ‘ Peut se trouver en position

OFF
Commande Stop ‘ (arrété)

OFF (avant >
Commande Avant/arriére ‘ (avant) | ON (arriere) |
Vitesse du moteur 6
I
Arrét Marche avant Marche arriére rrét Marche avant

Fig 6.10 Graphique chronologique de contréle a trois fils

Utilisez un circuit de contrdle qui met en position ON la borne S1 pour 50 ms ou plus pour la commande Run.
La commande Run se maintiendra alors seule dans le variateur.

INFO

6-11
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Méthodes d'arrét

Cette section explique les méthodes permettant d'arréter le variateur.

@ Sélection de la méthode d'arrét lorsqu'une commande d'arrét est entrée

11 existe quatre méthodes d'arrét du variateur lorsqu'une commande d'arrét a été entrée:
» Décéleration jusqu'a arrét
* Glissement jusqu'a arrét
o Arrét freinage CC

» Glissement vers arrét avec minuterie

Réglez la parametre b1-03 pour sélectionner la méthode d'arrét du variateur.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Plagede | gramma- | ment du- | Niveau
réglage tion rant d’acces
usine I'utilisation

Numéro

paramétre Désignation Description

Sélectionnez la méthode d'arrét lorsque la commande arrét

est envoycée.

0: Décélération jusqu'a arrét

1: Glissement jusqu'a arrét

2: Arrét freinage CC (arrét plus rapide que le glissement
pour arrét, sans utilisation régénératrice.)

3: Glissement vers arrét avec minuterie (Les commandes
Run sont ignorées durant la décélération.)

b1-03 Sélection du type d'arrét

Réglez la fréquence a laquelle I'injection de CC pour le
Niveau vitesse zéro (fréquence freinage commence en unités de Hz lorsque b1-03 est
b2-01 de démarrage injection de CC défini sur 0 (décélération pour arrét). 0,0a410,0| 0,5Hz Non A
durant le freinage) L'injection de CC durant le freinage démarre de E1-09
quand b2-01 <E1-09.

Réglez l'injection de CC pendant le freinage comme un N

) . . 0a o

pourcentage, le courant nominal du variateur étant 50% Non A

POy o 100
considéré comme 100%.

Courant injection de CC pendant

b2-02 le freinage

Durée de l'injection de CC pendant le freinage jusqu'a
l'arrét.

Durée de l'injection de CC Utilisez lors d'un arrét si les rotations continuent suite a
pendant le freinage a l'arret I'inertie de la machine.

Réglez sur 0.00 pour désactiver l'injection de CC durant le
freinage jusqu'a arrét.

0,00
b2-04 a 0,50's Non A

a
10,00

mDécélération jusqu'a arrét
Si la commande d'arrét est entrée (c'est-a-dire si la commande Run est mise en position OFF) lorsque b1-03 est

défini sur 0, le moteur décélére jusqu'a arrét conformément au temps de décélération défini. (Programmation
usine: C1-02 (Durée de décélération 1))

Si la fréquence de sortie, lors d'une décélération jusqu'a arrét, tombe sous b2-01, I'injection de CC durant le
freinage sera appliquée a 'aide du courant CC réglé dans b2-02 pour la durée définie dans b2-04.
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Méthodes d'arrét

Pour les réglages du temps de décélération, reportez-vous a la page 6-17 Réglage des temps d'accélération et
de décélération.

Commande Run
ON OFF

Fréquence de sortie

Décélere jusqu'a arrét au
moment de décélération

Tnjection de CC
dur:

Injection de CC durant le freinage
temps lors de
l'arrét (b2-04)

Fig 6.11 Décélération jusqu'a arrét

mGlissement jusqu'a arrét

Si la commande d'arrét est entrée (c'est-a-dire lorsque la commande Run est mise en position OFF) lorsque
b1-03 est réglé sur 1, la tension de sortie du variateur est interrompue. Le moteur glisse jusqu'a 'arrét.

ON

Commande Run
| OFF

Fréquence de sortie

l— Fréquence de sortie du variateur interrompue

Fig 6.12 Glissement jusqu'a arrét

Lorsque la commande d'arrét a été entrée, les commandes Run sont ignorées jusqu'a ce que le temps de
bloc de base minimum (L2-03) se soit écoulé.

INFO 6

HArrét freinage CC

Lorsque la commande d'arrét a été entrée et que le temps de bloc de base minimum (L2-03) s'est écoulé,
l'injection de CC est appliquée par le moteur. Le courant d'injection de CC appliqué est programmé dans le
parametre b2-02. La durée d'injection de CC durant le freinage est déterminée par la valeur définie dans b2-04
et la fréquence de sortie lorsque la commande d'arrét est entrée.

Durée d'injection de CC durant le freinage

Commande Run
. ON OFF b2-04 x 10
Fréquence de
sortie
[«— Tension de sortie du variateur interrompue
Injection de CC durant le freinage
- -l - b2-04 Fréquence de sortie a
Temps de bloc de base Durée d'injection de CC I'entrée de la
minimum (L2-03) — durant le freinage commande d'arrét

10% 100% (fréquence de sortie maximum

Fig 6.13 Arrét freinage injection CC

Q Allongez le temps de bloc de base minimum (L2-03) lorsqu'une surintensité (OC) se produit durant I'arrét.

INFO
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BGlissement vers arrét avec minuterie

Si la commande d'arrét est entrée (c'est-a-dire lorsque la commande Run est mise en position OFF) lorsque
b1-03 est réglé sur 3, la sortic du variateur est interrompue jusqu'au glissement du moteur jusqu'a arrét.
Lorsque la commande d'arrét a été entrée, les commandes Run sont ignorées jusqu'a ce que le temps T se soit
écoulé. Le temps T dépend de la fréquence de sortie lorsque la commande d'arrét est entrée et le temps de
décélération.

Temps d'attente d'utilisation T
Commande Run

Fréquence de ON OFF ON OFF ON Temps de
sortie décélération
—_—j (par ex., C1-02)

Tension de sortie du
variateur interrompue

Temps de bloc de base Fréquence de sortie &
Temps d'attente d'utilisation T minimum (L2-03) I'entrée de la
commande d'arrét

Fréquence de sortie minimum  100% (fréquence de sortie maximum)

Fig 6.14 Glissement vers arrét avec minuterie

€ Utilisation de I'injection de CC durant le freinage

Réglez la parametre b2-03 pour appliquer l'injection de CC au moteur, avant qu'il ne commence a accélérer.
Appliquer l'injection de CC au démarrage arrétera le moteur avant le démarrage, s'il glissait par inertie ou par
effet d'autorotation.

Réglez b2-03 sur 0 pour désactiver 'injection de CC durant le freinage au démarrage.

Réglez la paramétre b2-04 pour appliquer un frein d'injection CC au moteur a l'arrét. Cela empéche le moteur
de glisser s'il n'était pas enticrement arrété a I'aide de la décélération normale. Cela peut se produire si I'inertie
est trés élevée. L'injection de CC durant le freinage peut étre désactivée en réglant b2-04 sur 0.

Réglez l'injection de CC durant le freinage a 'aide de b2-02.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description n " e
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
Utilisé pour régler la fréquence a laquelle l'injection de CC
. . durant le freinage commence en unités de Hz lorsque
Fréquence de démarrage b1-03 est défini sur 0 (décélération pour arrét).
b2-01 lf?cieﬁ;mél de CC durant le Lorsque b2-01 est inférieur a E1-09, E1-09 devient la 0,0410,01 0,5 Hz Non A
& fréquence de démarrage de 1'injection de CC pour le
freinage.
b2-02 Courgnt injection de CC pendant | Réglez l'injection de CC pcnfiant le frqnagc comme un 0a 50% Non A
le freinage pourcentage du courant nominal du variateur. 100
Utilisé pour régler le temps pour réaliser l'injection de CC
. e durant le freinage au démarrage. 0,00
b2-03 Dcurfszn(ielcl lf;uc ?;:Tffica tt Utilisé pour interrompre le glissement du moteur et le a 0,00 s Non A
p & P redémarrer. Lorsque la valeur de consigne est 0, 1'injection 10,00
de CC durant le freinage au démarrage n'est pas effectuée.
Utilisé pour régler le temps pour effectuer 'injection de
CC pendant le freinage a l'arrét en unités de 1 seconde.
b2-04 Durée de l'injection de CC Utilisé pour éviter le glissement apreés la saisie de la 0,00 a 0.50's Non A
pendant le freinage a l'arret commande d'arrét. Lorsque la valeur de consigne est 0,00, 10,0 ’
l'injection de CC durant le freinage a l'arrét n'est pas
effectuce.




Méthodes d'arrét

@ Fonction préchauffage du moteur’

La fonction de préchauffage du moteur peut étre utilisée pour éviter 'humidité au sein du moteur a cause de la
condensation. Le courant de préchauffage peut étre réglé dans b2-09. Avec une entrée numérique qui est
définie pour le préchauffage du moteur (H1-OO=60), la fonction peut étre activée ou désactivée.

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro e " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau

A Désignation Description P . s
parametre réglage tion rant d’acceés
usine I'utilisation

Courant de préchauffage du

b2-09
moteur

Entrées numériques multi-fonctions (H1-01 a H1-05) 0a100 50 % Non A

EEntrées numériques multi-fonctions (H1-01 a H1-05)

Point de

. Fonction
consigne

60 Commande de préchauffage du moteur

Le graphique chronologique pour le préchauffage du moteur est illustré ci-dessous.

Préchauffage du motor | l

RUN

Fréquence de sortie :
b2-09 6

Préchauffage du motor Préchauffage du motor I

Fig 6.15 Graphique chronologique de l'injection de CC durant le freinage

*  Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
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@ Utilisation d'un arrét d'urgence*

Réglez une borne d'entrée multi-fonctions (H1-O0O) sur 15 ou 17 (arrét d'urgence) pour décélérer jusqu'a
'arrét avec le temps de décélération défini dans C1-09. En cas d'entrée de l'arrét d'urgence avec un contact
NO, réglez la borne d'entrée multi-fonctions (H1-OOO) sur 15, et en cas d'entrée de 1'arrét d'urgence avec un

contact NC, réglez le borne d'entrée multi-fonctions (H1-O0O) sur 17.

Lorsque la commande d'arrét d'urgence a été entrée, 1'opération ne peut redémarrer tant que le variateur n'a pas
été arrété. Pour annuler l'arrét d'urgence, mettez la commande Run et la commande d'arrét d'urgence en
position OFF.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description n " e
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
Définit le temps de décélération lorsque I'entrée
multi-fonctions «Arrét d'urgence» est définie sur ON. 0.04
C1-09 Durée arrét d'urgence Ce temps est utilisé lorsqu'un défaut est détecté pour 60’00 0 10,0 s Non A
lequel un arrét d'urgence a été programmé comme ’
méthode d'arrét.

*

Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.




Caractéristiques de I'accélération et de la décélération .

Caractéristiques de l'accélération et de la décélération

Cette section explique les caractéristiques d'accélération et de décélération du variateur.

@ Réglage des temps d'accélération et de décélération

Le temps d'accélération indique le temps nécessaire pour augmenter la fréquence de sortie de 0% a 100% de la
fréquence de sortie maximum (E1-04). Le temps de décélération indique le temps nécessaire pour diminuer la
fréquence de sortie de 100% a 0% de (E1-04). Les temps d'accélération/décélération 1 sont utilisés avec le
réglage d'usine, les temps d'accélération/décélération 2 peuvent étre sélectionnés a l'aide d'une entrée
multi-fonctions.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
réglage tion rant d’acces
usine I'utilisation

Numéro

paramétre Désignation Description

Définit le temps d'accélération pour accélérer de 0 a la

Cl1-01 Temps d'accélération 1 fréquence de sortic maximum. Oui Q
Al g Réglez le temps d'accélération en secondes pour que la .
C1-02 Temps de décélération 1 fréquence de sortie descende de 0 a 100%. Oui Q
Définit le temps d'accélération lorsque 1'entrée 0,04 10,0 s
C1-03 Temps d'accélération 2 multi-fonctions «Sélection temps 6000,0 Oui A

d'accélération/décélération 1» est en position ON.

Définit le temps d'accélération lorsque l'entrée
C1-04 Temps de décélération 2 multi-fonctions «Sélection temps Oui A
d'accélération/décélération 1» est en position ON.

Définit la fréquence a laquelle le temps
d'accélération/décélération commute automatiquement.

R . Inférieur a la fréquence définie: Temps
Fréquence de commutation

Cl-11 du temps d'accélération/ d a,cceleratlol}/dgcelerano? 2 . 0,04 0,0 Hz Non A
décélération FrequenceAdeﬁnle ou supérieur: Temps 120,0
d'accélération/décélération 1
Les entrées multi-fonctions «Sélection temps
d'accélération/décélération 1» est prioritaires.
Temps de la caractéristique | Définit la caractéristique courbe S pour chaque partie en .
€201 | delacourbe S au début de | Secondes. oéoooa 020 Non A 6
l'accélération Lorsque vous réglez le temps caractéristiques de la courbe S
S, le temps d'accélération du moment de démarrage et
d'arrét du temps caractéristique de la courbe S n'est L
rallongé que de 2 uniquement.
Commande Run
OFF
S
s ' ON
Temps de la caractéristique Fréquence de sortie 0.00 &
C2-02 de la courbe S a la fin de : C2-02 é 50 0,20s Non A

l'accélération

Durée

ECommutation entre temps d'accélération et temps de décélération a I'aide des
commandes de la borne d'entrée multi-fonctions

Deux temps d'accélération et de décélération différents peuvent étre définis. Lorsqu'une borne d'entrée
multi-fonctions (H1-OO) est définie sur 7 (sélection 1 temps d'accélération/décélération), vous pouvez
commuter le temps d'accélération/décélération méme durant I'utilisation en combinant le statut ON/OFF des
bornes.

Le tableau suivant indique les combinaisons de commutation du temps d'accélération/décélération.

‘Born’e'sél'ectior} 1rtgmps Temps d'accélération Temps de décélération
d'accélération/décélération
OFF C1-01 C1-02
ON C1-03 C1-04
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ECommutation automatique entre le temps d'accélération et le temps de décélération

Utilisez ce réglage lorsque vous souhaitez commuter automatiquement entre le temps d'accélération et le
temps de décélération a l'aide de la fréquence de sortie.

Lorsque la fréquence de sortie atteint le point de consigne dans C1-11, le variateur commute automatiquement
le temps d'accélération/décélération comme illustré dans le schéma suivant.

Réglez C1-11 sur une valeur autre que 0,0 Hz. Si C1-11 est réglé sur 0,0 Hz, la fonction sera désactivée.

Fréquence de sortie

Fréquence de
commutation du temps
d'accélération/décélérati
on (C1-11)

[
C1-03 C1-01 C1-02 C1-04
Lorsque la fréquence de sortie = C1-11, I'accélération et la décélération sont réalisés
a l'aide du temps d'accélération/décélération 1 (C1-01, C1-02).

Lorsque la fréquence de sortie <C1-11, I'accélération et la décélération sont réalisés
a l'aide du temps d'accélération/décélération 2 (C1-03, C1-04).

Fig 6.16 Fréquence de commutation du temps d'accélération/décélération

HEntrée de la caractéristique de courbe S dans le temps d'accélération/décélération

En effectuant l'accélération et la décélération a l'aide d'un schéma de courbe S, vous pouvez réduire le choc
lorsque vous démarrez et arrétez la machine.

Deux temps de caractéristique courbe S différents peuvent étre définis : Au début et a la fin de 'accélération.
Pour le début et la fin de la décélération, les temps des courbes S sont fixés a 0,2 sec.

Temps d'accél. = w +C1-01

Temps decel. = 0,2s + C1-02/04

% Lorsque la courbe S est définie, calculez le temps d'accélération/décélération comme suit:

INFO

Exemple de réglage

La caractéristique de courbe S lors de la commutation (avant/arric¢re) est illustrée dans le schéma suivant.

Marche avant

Marche arriere

Fréquence de sortie ----
C2-01

C2-02

Fig 6.17 Caractéristique courbe S durant la commutation
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Caractéristiques de I'accélération et de la décélération

@ Eviter tout blocage moteur durant I'accélération (Fonction d'évitement de
blocage durant I'accélération)

La fonction d'évitement de blocage durant I'accélération empéche le moteur de se bloquer si une charge lourde
est appliquée au moteur ou en cas d'accélération rapide.

Si vous réglez L.3-01 sur 1 (activé) et que le courant de sortie du variateur atteint 85% du point de consigne
dans L3-02, le taux d'accélération commence a ralentir. Lorsque L.3-02 est dépassé, I'accélération s'arréte.

Si vous réglez L3-01 sur 2 (réglage optimal), le moteur accélére de maniére a ce que le courant soit maintenu
au niveau défini dans L3-02. Avec ce réglage, le temps d'accélération est ignoré.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro e " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau

2 Désignation Description 2 . o
parametre réglage tion rant d’accés

usine I'utilisation

0: Désactivé (accélére selon le réglage. Le moteur peut
bloquer si la charge est trop élevée.)

1: Activé (l'accélération s'arréte lorsque le niveau défini
dans L.3-02 est dépassé. L'accélération continue lorsque
la valeur du courant descend sous le niveau défini dans 0a2 1 Non A
L3-02)

2: Réglage optimal (régle I'accélération a l'aide du niveau
de courant défini dans L3-02 comme la référence. Le
réglage du temps d'accélération est ignoré.)

Sélection de la prévention de

L3-01 blocage durant l'accélération

Défini comme un pourcentage considérant le courant
nominal du variateur comme 100%.

Normalement, il n'est pas nécessaire de modifier ce 024200 120% Non A
réglage. Diminuez le point de consigne si le moteur bloque
avec le réglage d'usine.

Niveau de prévention de blocage

L3-02 durant 'accélération

Définit la limite de courant inférieure pour la prévention
du blocage durant I'accélération, comme un pourcentage
prenant le courant nominal du variateur comme 100%. 04100 50% Non A
Normalement, il n'est pas nécessaire de modifier ce 6
réglage.

Limite de la prévention de

L3-03 blocage durant l'accélération

EGraphique chronologique

Les chiffres suivants illustrent les caractéristiques de fréquence lorsque L3-01 est défini sur 1.

Courant de sortie

Niveau de blocage
durant I'accélération

. — Durée
Fréquence de sortie
<> ; ;
LM *9
* 1. Le taux d'accélération est réduit.
* 2. L'accélération est interrompue pour réduire le courant de sortie. Durée

Fig 6.18 Graphique chronologique pour la prévention du blocage durant I'accélération
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EPrécautions parameétre

* Si la capacité du moteur est faible comparée a la capacité du variateur, ou si le variateur est utilisé avec les
réglages d'usine et que le moteur bloque, réduisez le point de consigne de L3-02.

* Sivous utilisez le moteur dans la plage de sortie de la paramétre, L3-02 sera automatiquement réduire pour
éviter tout blocage. L3-03 est la valeur limite pour éviter que le niveau de prévention du blocage dans la
gamme de sortie de la paramétre soit réduit plus que nécessaire.

» Définit les parametres comme un pourcentage considérant le courant nominal du variateur comme 100%.

Niveau de prévention de
blocage durant l'accélération

L3-02 (Niveau de prévention de blocage durant
I'accélération)

L3-02 (Limite de prévention de blocage durant
I'accélération)

Fréquence de sortie

E1-06
Fréquence de base (FA)

Fig 6.19 Niveau de prévention du blocage et limite durant I'accélération
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Caractéristiques de I'accélération et de la décélération

€ Evitement de la surtension durant la décélération
(Prévention du blocage durant la fonction de décélération)

Cette fonction allonge automatiquement le temps de décélération relatif a la tension du bus CC pour éviter tout
déclenchement de surtension.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
8 Désignation Description A " B
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
0: Désactivé (le moteur décélere selon le réglage. Lorsque
le temps de décélération est trop court, il existe un
Sélection de la prévention risque de surtension du bus CC (0V).)
de blocage durant la 1: Activé 5
L3-04 sélection de la fonction de | 2: Réglage optimal 0az ! Non A
décélération Si vous utilisez I'option de frein dynamique (unités de
résistance de freinage et unités de freinage), veillez a
régler la parameétre L3-04 sur 0.

mRéglage de la sélection de la prévention de blocage durant la décélération (L3-04)

Quatre réglages différents peuvent étre sélectionnés pour L3-04.

L3-04=0:

L3-04=0:

L3-04=2:

Ce réglage désactive la fonction de prévention de blocage durant la décélération. Le moteur
décélérera a l'aide du temps défini dans C1-02 (C1-04). Si l'inertie de la charge est trés élevée et
qu'une erreur OV se produit durant la décélération, une option de freinage doit étre utilisée ou le
temps doit étre prolongé.

Ce réglage active la fonction de prévention de blocage durant la décélération. Le variateur essaie
de décélérer avec le temps de décélération défini. Il observe également la tension du bus CC. Si la
tension du bus CC atteint le niveau de prévention de blocage, la décélération est interrompue et la
fréquence de sortie est maintenue. Lorsque la tension du bus CC tombe sous le niveau de
prévention de blocage, la décélération se poursuit.

Ce réglage active la fonction de prévention de blocage durant la décélération. Le temps de
décélération défini comme C1-00 est pris comme référence. La fonction essaie automatiquement
d'optimiser le temps de décélération en observant la tension du bus CC et en réduisant le temps de
décélération. La fonction n'allonge pas le temps de décélération, c'est-a-dire que si C1-000 est
défini trop court, OV peut se produire.
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EExemple de réglage

Un exemple de prévention du blocage durant la décélération lorsque L3-04 est défini sur 1 comme illustré

ci-dessous.

Fréquence de sortie

s

Temps de décélération controlé
pour éviter la surtension

Temps de décélération
(point de consigne)

Fig 6.20 Prévention de blocage duran

EPrécautions parameétre

Durée

t 'opération de décélération

* La niveau de prévention de blocage durant la décélération varie en fonction de la tension nominale du
variateur et de la tension d'entrée. Reportez-vous au tableau suivant pour plus de détails.

Tension d'entrée/nominale du variateur Niveau de prévention de blocage durant la décélération (V)
Classe 200 V 380
E1-01 =400V 760
Classe 400 V
E1-01 <400V 660

» Lorsque vous utilisez l'option de freinage, veillez a régler la parameétre L3-04 sur 0.



Réglage des consignes de fréquence .

Réglage des consignes de fréquence

Cette section explique des méthodes de réglage des consignes de fréquence.

€ Réglage des consignes de fréquence analogiques
Le gain et le distorsion sont parmi les paramétres utilisées pour régler les entrées analogiques.

EmParameétres connexes

. Program- Otz .
Numéro pa- e " - Plage de h ment du- | Niveau
n Désignation Description P mation o
rametre réglage . rant d’acces
usine o
I'utilisation
Consigne de fréquence gain | Définit la fréquence comme un pourcentage de la fréquence 0,0a o .
H3-02 entrée borne Al de sortie maximum, lorsque 10 V est entré. 1000,0 100,0% Oui A
H3-03 Consigne de fréquence Définit la fréquence comme un pourcentage de la fréquence | -100,0 0.0% Oui A
distorsion entrée borne A1 | de sortie maximum, lorsque 0 V est entré. a+100,0 e
Sélection du niveau de g 043;;100;/&1 (lczgi)c 9 bits)
H3-08 signal A2 analogique N e . P Oou?2 2 Non A
X . Commutez l'entrée de courant et de tension a l'aide du
multi-fonctions .
commutateur S1 sur le panneau de configuration.
H3-09 Sclcctlpn foncthn A2 ) Sclcgtlonng la fonction entrée entrée analogique 0416 0 Non A
analogique multi-fonctions | multi-fonctions pour la borne A2.
Gain entrée A2 analogique Définit le niveau d'entrée lorsque l'entrée de la borne A2 est 0.0
H3-10 : i S1UC 1 4 10 V (20 mA) selon la valeur 100% de la fonction y 100,0% Oui A
multi-fonctions o N 1000,0
définie dans la paramétre H3-09.
Distorsion entrée A2 Définit le niveau d'entrée lorsque l'entrée de la borne A2 est -100.0
H3-11 . X . de 0 V (20 mA) selon la valeur 100% de la fonction définie | | y 0,0% Oui A
analogique multi-fonctions . a+100,0
dans la paramétre H3-09.
i Paramétre de temps filtre De‘ﬁm‘t la parameétre de temps c}u ﬁlt’re de retgrdement 0004
H3-12 entrée analogique primaire pour les deux bornes d'entrée analogique (A1 et 5.00 0,00 s Non A
glq A2). Effectif pour le contrdle du bruit, etc. >
0: Utilisez l'entrée analogique de la borne A1 comme
consigne de fréquence principale.
H3-13 Commutation borne A1/A2 | 1: Utilisez I'entrée analogique de la borne A2 comme Ooul 0 Non A
consigne de fréquence principale.
Effectif quand H3-09 est réglé sur 2.
* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
[

HRéglage de la consigne de fréquence analogique a I'aide de paramétres

La consigne de fréquence peut étre entrée depuis les bornes du circuit de contrdle a l'aide des signaux de la
tension et du courant analogiques.

Si vous utilisez la borne A1 comme une borne d'entrée pour la valeur de la consigne de fréquence, effectuez
des réglages a l'aide des paramétres H3-01 a H3-03. Si vous utilisez la borne A2 entrée analogique
multi-fonctions comme une borne de consigne de fréquence, effectuez les réglages a 1'aide de H3-08 a H3-11.
Définissez le niveau du signal d'entrée analogique a l'aide des parametres H3-01 ou H3-08. Reportez-vous
aux ¢léments suivants pour définir le gain et la distorsion d'entrée.

Consigne de fréquence Consigne de fréquence

Ha-02 H3-10

; ' 4 Tension d'entrée
H3-03 Tension d'entrée H3-11

borne A1 borne A2 (courant)

ov 10V 0V (4 mA) 10 V(20 mA)
Entrée borne A1 Entrée borne A2

Fig 6.21 Entrées bornes A1 et A2

mRéglage de la distorsion de fréquence a I'aide de I'entrée analogique

Lorsque la parametre H3-09 est réglée sur 0 (distorsion fréquence), la fréquence équivalente a la tension
d'entrée de la borne A2 est ajoutée a A1 comme une distorsion.
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Distorsion de fréquence

100%

Niveau d'entrée borne A2 entrée
analogique multi-fonctions

0V (4 ma) 10 V(20 mA)

Fig 6.22 Réglage distorsion de fréquence (Entrée borne A2)

Par exemple, si H3-02 est 100%, H3-03 est 0% et que la borne A2 est réglée sur 1 V, la consigne de fréquence
de la borne Al lorsque 0 V est entrée dans Al sera de 10%.

Consigne de fréquence

H3-02

10%
Bias { Tension d'entrée borne A1

ov 10V



Réglage des consignes de fréquence

@ Utilisation évitant la résonance (fonction fréquence saut)

* Cette fonction permet l'interdiction ou le «saut» de certaines fréquences dans la plage de fréquence de
sortie du variateur de telle sorte que le moteur puisse fonctionner sans oscillations résonantes causées par
des machines systémes.

* Cela peut également étre utilisé pour le contrdle a zone morte.

EmParameétres connexes

Pro- Change-

Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
2 Désignation Description P " o
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation

Réglez la valeur centrale de la fréquence des paramétres de
fréquence de saut, en hertz. 0,0 Hz Non A
Réglez sur 0,0 pour désactiver la fonction de fréquence de
saut.

d3-01 Saut de fréquence 1

$3-02 Saut de fréquence 2 ?;.S(l)lzrczz_;;}(l)sg. que les paramétres sont les suivants: d3-01 = 102(());1) 0.0 Hz Non A
Toute utilisation dans la plage de fréquence de saut est
interdite. Les changements durant l'accélération et la

43-03 Saut de fréquence 3 décélération sont réalisés progressivement sans effectuer 0,0 Hz Non A

de sauts.

Définit la largeur des sauts de fréquence en hertz.
La plage des sauts de fréquence est la suivante: (Saut de 0,0a220,0| 1,0Hz Non A
fréquence +d3-04).

Largeur des sauts de

d3-04 .
fréquence

La relation entre la fréquence de sortie et la consigne de fréquence de saut est la suivante :

Fréquence de
sortie

e o~
¥ A

Consigne de fréquence descendante /

e

1 Largeur saut de fréquence d3-04

/ f?g cs1 Lijgenneci i

montante

A

Largeur
/targeur saut de
saut de fréquence
fréquence d3-04
d3-04

Consigne de fréquence de saut

Fréquencede Fréquence de Fréquencede
saut saut saut
3 (d3-03) 2 (d3-02) 1 (d3-01)

Fig 6.23 Fréquence de saut

EPrécautions parameétre
» Réglez les fréquences de saut selon la formule suivante : d3-01 = d3-02 = d3-03.

* Lorsque les parametres d3-01 a d3-03 sont définies sur 0 Hz, la fonction de fréquence de saut est
désactivée.
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———————————————————————————

Limite de vitesse (limite consigne de fréquence fonction)

Cette section explique comment limiter la vitesse du moteur.

€ Limitation de la fréquence de sortie maximum

Si vous ne souhaitez pas que le moteur tourne au-dela d'une fréquence donnée, utilisez la paramétre d2-01.

Réglez la valeur de la limite supérieure de la consigne de fréquence comme un pourcentage, considérant que
E1-04 (fréquence de sortie maximale) est 100%.

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro 2 of . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
B Désignation Description , ; B
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation
Valeur maximum de la Réglez la limite supérieure de la fréquence de sortie en 0.0
d2-01 . . considérant la fréquence de sortie maximale comme étant : 100,0% Non A
consigne de fréquence 100% 110,0
0.

€ Limitation de la fréquence minimum

Si vous ne souhaitez pas que le moteur tourne en dega d'une fréquence donnée, utilisez les parametres d2-02
ou d2-03.
11 existe deux méthodes pour limiter la fréquence minimum, a savoir :

» Régler le niveau minimum pour toutes les fréquences.

» Régler le niveau minimum pour la fréquence de la vitesse principale (c'est-a-dire les niveaux inférieurs de
la fréquence jog, la fréquence de vitesse multi-étapes et la fréquence auxiliaire ne seront pas réglées).

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro 2 of . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
A Désignation Description N . s
parametre réglage tion rant d’acces
usine | l'utilisation
Valeur minimum de la Réglez la limite supérieure de la fréquence de sortie en 0,0a o
42-02 consigne de fréquence considérant que la fréquence de base est 100%. 110,0 0,0% Non A
TP e Réglez la limite inférieure de la fréquence de la vitesse N
Limite inférieure référence = e ; . . 0,0a o
d2-03 . o principale en considérant la fréquence de sortie maximale 0,0% Non A
vitesse principale . 110,0
comme étant 100%.
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Détection de fréquence .

Détection de fréquence

& Fonction accord vitesse

Quatre types différents de méthodes de détection de fréquence sont disponibles. Les sorties multi-fonctions
numériques M1 a M4 peuvent étre programmeées pour cette fonction et peuvent étre utilisées pour indiquer une
détection de fréquence ou un accord a tout équipement externe.

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro 2o . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
8 Désignation Description P " o
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
. I Effectif quand «Fréquence souhaitée (réf/parametre) N
14-01 Nxvcau de détection accord accord 1», «Détection de fréquence 1» ou «Détection de 0,0a 0,0 Hz Non A
vitesse . P . . R 120,0
fréquence 2» est défini pour une sortie multi-fonctions.
Lareeur détection accord Effectif quand «Fréquence souhaitée (réf/parametre)
14-02 i te%se accord 1», «Détection de fréquence 1» ou «Détection de 0,0220,0| 2,0Hz Non A
fréquence 2» est défini pour une sortie multi-fonctions.

* Avec L4-01, un niveau d'accord de vitesse absolue est défini, c'est-a-dire un accord de vitesse est détecté
dans les deux directions (FWD et REV).
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EGraphique chronologique

Le tableau suivant illustre les graphiques chronologiques pour chacune des fonctions d'accord de vitesse.

Parametres L4-01: Niveau accord vitesse
connexes L4-02 : Largeur accord vitesse

fref/Tout Accord 1

Consignede . ey $
fréquence

Sortiefréquence L4-02
T - ou vitesse du

moteur
Accord

OFF | ON

fref/fout Accord 1
(Réglage sortie multi-fonctions = 2)

fref/fout Accord 1
(ON aux conditions suivantes durant l'accord de fréquence)
L4-02

L4-01

Fréquence
frefTout de sortie ou

vitesse du
Accord moteur

OFF | ON

freflfout Accord 1
(Réglage sortie multi-fonctions = 3)

Détection de fréquence 1 (ERREUR)
(L4-01 > | Fréquence de sortie |)

L4-02
< 14-01
Fréquence / \ *
de sortie ou
vitesse du
moteur L4-01
ON | OFF

Fréq. Détection 1
, . (Réglage sortie multi-fonctions = 4)
Détection de

fréquence Détection de fréquence 2 (ERREUR)
(L4-01 <| Fréquence de sortie |)

L4-02

\ ‘ « L4-01
Fréquence / *
de sortie ou
vitesse du \ /
moteur * ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

L4-01 x /

OFF ON

Fréq. Détection 2
(Réglage sortie multi-fonctions = 5)
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Détection de fréquence

mRéglages sortie multi-fonctions: H2-01 a H2-02
(sélection de fonction M1 — M4)

Le tableau ci-dessous illustre le réglage nécessaire du parametre H2-01 et H2-02 pour chacune des fonctions
accord de vitesse.

Fonction Réglage
fref/fout Accord 1 2
fref/fout Accord 1 3
Détection de fréquence 1 4
Détection de fréquence 2 5
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———————————————————————————

Efficacité d'utilisation améliorée

Cette section explique des fonctions pour améliorer l'efficacité du moteur.

€ Compensation pour couple suffisant au démarrage et utilisation basse
vitesse Fonctionnement

La fonction de compensation de couple détecte que la charge du moteur a augmenté et augmente le couple de
sortie.

Le variateur calcule et ajuste la tension de perte primaire du moteur et ajuste la tension de sortie (V) pour
compenser tout couple insuffisant au démarrage et durant toute utilisation a faible vitesse. La tension de
compensation est calculée comme suit: Perte de tension primaire du moteur x parametre C4-01.

EParameétres connexes

Change-
2 Program- "
Numéro pa- 2 of . _ Plage de . ment du- | Niveau
n Désignation Description , mation bty
rametre réglage ; rant d’accés
usine o
I'utilisation
Gain de la compensation du | Définit le gain de compensation de couple a l'aide du 0,00 a .
C4-01 P gam ce cormp P ’ 1.00 Oui A
couple facteur de multiplication. 2,50
Parametre temporelle pour la | Réglez le retardement pour la fonction de compensation du N
C4-02 remporetep & P P 0410000 | 200 ms Non A
compensation du couple couple en ms.

mRéglage du gain de compensation de couple (C4-01)
Normalement, il n'est pas nécessaire d'effectuer ces parameétres.

Réglez le gain de compensation du couple dans les circonstances suivantes.
* Lorsque le cable est trés long, augmentez la valeur de consigne.

» Si la capacité du moteur est plus petite que la capacité du variateur (capacit¢ du moteur maximale
applicable), augmentez le point de consigne.

* Si le moteur vibre, réduisez la valeur de consigne.

Ajustez cette parametre de maniere a ce que le courant de sortie durant la rotation a faible vitesse ne dépasse
pas la plage de courant de sortie nominal du variateur.

HRéglage de la paramétre de temps de retardement primaire de la compensation du
couple (C4-02)

Réglez le retardement primaire pour la fonction de compensation du couple en ms.

Normalement, il n'est pas nécessaire d'effectuer ces parametres. Ajustez la parametre dans les circonstances
suivantes :

* Si le moteur vibre, augmentez la valeur de consigne .

* Si la réponse est faible, diminuez la valeur de consigne.
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Efficacité d'utilisation améliorée

€ Fonction de prévention d'oscillation longitudinale

La fonction de prévention de 'oscillation longitudinale supprime I'oscillation longitudinale lorsque le moteur
fonctionne avec une charge 1égere.

Si une réponse élevée a la priorité sur la suppression des vibrations, cette fonction doit étre désactivée (N1-01
=0).

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
o Désignation Description P . s
parametre réglage tion rant d’acceés

usine I'utilisation

Sélection de la fonction de 0: Sélection de la fonction de prévention de 'oscillation

, . A longitudinale
NI1-01 prcvs:ntlgn de loscillation 1: Fonction de prévention de l'oscillation longitudinale Ooul ! Non A
longitudinale .
activée
N1-02 Gain de la prévention de Définir le facteur du multiplication du gain de prévention 0,00 a 1.00 Non A
l'oscillation longitudinale de 1'oscillation longitudinale. 2,50 ’

mRéglage du gain de prévention d'oscillation longitudinale (N1-02)

Normalement, il n'est pas nécessaire de modifier ce réglage.

Ajustez la valeur dans les circonstances
suivantes :

» Si les vibrations se produisent avec une charge 1égére, augmentez le réglage.
* Si le moteur bloque, réduisez le réglage.
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———————————————————————————

Protection de la machine

@ Prévention de blocage du moteur durant I'utilisation

La prévention du blocage durant 1'utilisation empéche le moteur de bloquer en réduisant automatiquement la
fréquence de sortie du variateur lorsqu'une charge transitoire se produit lorsque le moteur tourne a vitesse
parametre.

Si le courant de sortie du variateur continue a dépasser le parametre de la parameétre L3-06 pendant 100 ms ou
plus, la vitesse du moteur est réduite. Réglez s'il faut activer ou désactiver le temps de prévention du blocage a
l'aide de la parametre L3-05. Réglez les temps de décélération a l'aide de C1-02 (Temps de décélération 1) ou
C1-04 (Temps de décélération 2).

Si le courant de sortie du variateur atteint le point de consigne dans L3-06 — 2%, le moteur accélére a nouveau
jusqu'a la fréquence réglée.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro R " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description n " e
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
0: Désactivé (fonctionne selon le réglage. Le moteur peut
Sélection de la prévention bloquer lorsque la charge est trop importante.)
de blocage durant la 1: Activé — Temps de décélération 1 (le temps de
L3-05 sélection de la fonction décélération défini dans C1-02 est utilisé.) 0a2 ! Non A
d'utilisation 2: Activé — Temps de décélération 2 (le temps de
décélération défini dans C1-04 est utilisé.)
Activé lorsque L3-05 est réglé sur 1 ou 2. Régler comme
un pourcentage, en considérant que le courant nominal du
Niveau de prévention de variateur est 10,0%' .
L3-06 . Normalement, il n'est pas nécessaire d'effectuer ces 304200 120% Non A
blocage durant I'utilisation .
parametres.
Diminuez le point de consigne si le moteur bloque avec le
réglage d'usine.
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Protection de la machine

€ Détection du couple moteur

Si une charge excessive est placée sur 1'équipement (surcouple) ou si la charge est brusquement réduire
(sous-couple), vous pouvez provoquer un signal d'alarme sur l'une des bornes de sortic multi-fonctions
M1-M2 ou M3-M4,

Pour utiliser la fonction de détection de surcouple / sous-couple, réglez B ou 17 (détection de surcouple /
sous-couple NO/NC) dans l'une des parameétres H2-01 et H2-02 (sélection de fonction bornes de sortie
multi-fonctions M1-M2 et M3-M4).

Le niveau de détection de surcouple/sous-couple est le niveau courant courant de sortie nominal du variateur
100%.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation

Numéro

paramétre Désignation Description

j=3

: Détection de dépassement du couple ou de sous-couple
désactivée.

: Détection de dépassement de couple uniquement avec
accord de vitesse; l'utilisation se poursuit apres le
dépassement de couple (un avertissement est émis).

: Dépassement de couple détecté en permanence durant
l'utilisation, l'utilisation se poursuit (un avertissement
est émis).

: Détection de dépassement de couple uniquement avec
accord de vitesse; la sortie est interrompue apres la

Détection couple détection.

g . s 0 Non A
sélection 1 : Dépassement de couple détecté en permanence durant
l'utilisation ; sortie interrompue lors de la détection.

: Détection de sous-couple uniquement avec accord de
vitesse; l'utilisation se poursuit (un avertissement est
émis).

: Sous-couple détecté en permanence durant ['utilisation, 6
I'utilisation se poursuit (un avertissement est émis).

: Détection de sous-couple uniquement avec accord de I
vitesse; l'utilisation est interrompue apres la détection.

: Sous-couple détecté en permanence durant I'utilisation ;
sortie interrompue lors de la détection.

I

(%)

L6-01

N

w

=}

~

0

L6-02 Ic\i)ll‘_\/;?: ld ¢ détection de Courant nominal du variateur défini comme 100%. 04300 150% Non A

Temps détection de Définit le temps de détection du dépassement de couple/du

L6-03
couple 1 sous-couple.

0,0a100| 0,s Non A

Sortie multi-fonctions (H2-01 et H2-02)

Point de consigne Fonction

Détection surcouple/sous-couple 1 NO

(Contact NO : détection de surcouple et détection de sous-couple activés lorsque le contact est en position ON)

Détection surcouple/sous-couple 1 NC

17 (Contact NC: Détection de surcouple et détection de sous-couple activés lorsque le contact est en position OFF)
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EPoints de consigne L6-01 et L6-04 et unité de commande

La relation entre les alarmes affichées par 1'unité de commande numérique lorsque le surcouple ou le

sous-couple sont détectés et les points de consigne de L6-01 sont illustrés dans le tableau suivant.

Point de
consigne

Opérateur

Fonction

Détection
surcouple/
sous-couple 1

Détection de dépassement du couple ou de sous-couple désactivée.

Détection de dépassement de couple uniquement avec accord de vitesse; I'utilisation
se poursuit (un avertissement est émis).

OL3 clignote

Dépassement de couple détecté en permanence durant 'utilisation, I'utilisation se
poursuit (un avertissement est émis).

OL3 clignote

Détection de dépassement de couple uniquement avec accord de vitesse; I'utilisation
est interrompue apres la détection.

OL3 s'allume

Dépassement de couple détecté en permanence durant l'utilisation ; sortie interrompue
lors de la détection.

OL3 s'allume

Détection de sous-couple uniquement avec accord de vitesse; I'utilisation se poursuit
(un avertissement est émis).

UL3 clignote

Sous-couple détecté en permanence durant I'utilisation, l'utilisation se poursuit (un
avertissement est émis).

UL3 clignote

Détection de sous-couple uniquement avec couplage de vitesse; l'utilisation est
interrompue apres la détection.

UL3 s'allume

Sous-couple détecté en permanence durant 'utilisation ; sortie interrompue lors de la
détection.

ULS3 s'allume

HEExemple de réglage

Le schéma suivant illustre le graphique chronologique pour la détection du dépassement de couple et de

sous-couple.

 Détection de dépassement de couple

Détection de dépassement de couple 1 NO

6-34

Courant moteur (couple de sortie)

L6-02 X

L6-03 L6-03

ON ON

*La largeur de bande de détection de dépassement de couple désactivée est environ
10% du courant de sortie nominal du variateur (ou du couple nominal du moteur).




» Détection de sous-couple

Courant moteur (couple de sortie)

L6-02

Détection de sous-couple 1 NO

EERN

Protection de la machine

v

L6-03

L6-03

ON

ON

*Bande de détection de sous-couple désactivée est environ 10% du courant de sortie
nominal du variateur (ou du couple nominal du moteur).
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@ Protection de surcharge moteur

Vous pouvez protéger le moteur de toute surcharge a l'aide du relais de surcharge thermique électronique
intégré du variateur.

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
réglage tion rant d’acces
usine I'utilisation

Numéro

paramétre Désignation Description

Définit le courant nominal du moteur du moteur 1.
Puissance du variateur de Cette valeur définie devient la valeur de base pour la
fréquence protection du moteur et la limite de couple. Il s'agit d'une
donnée d'entrée pour le réglage automatique.

032a 1.90 A

E2-01 6,40 - Non Q

Réglez pour activer ou désactiver la fonction de protection

de surcharge du moteur a l'aide du relais thermique

¢lectronique.

0: Désactivé

1: Protection générale du moteur (moteur refroidi par
ventilateur)

Avec des applications dans lesquelles l'alimentation est Ooul 1 Non Q

souvent mise en position ON et OFF, il existe un risque

que le moteur ne puisse pas étre protégé méme si la

parameétre a été réglée sur 1, comme la valeur thermique

sera réinitialisée. Si des moteurs multiples sont connectés

a un variateur, réglez cette paramétre sur 0 et installez un

relais thermique dans chaque moteur.

Sélection de la protection

L1-01 du moteur

Réglez le temps de détection thermique électronique en
minutes.

Normalement, il n'est pas nécessaire d'effectuer ces
parameétres.

La programmation d'usine est 150% de surcharge pour une
minute.

Si la résistance de surcharge du moteur est connue, réglez
le temps de protection de la résistance de surcharge durant
le démarrage a chaud sur L1-02.

Paramétre de temps de
protection du moteur

0,14

L1-02 5.0

1,0 mn Non A

* 1. Laplage de réglage varie de 10% a 200% du courant de sortie nominal du variateur. (Les valeurs illustrées s'adressent a un variateur de classe 200 V
pour 0,4 kW.)

* 2. Les réglages d'usine dépendent de la capacité du variateur. (Les valeurs illustrées s'adressent a un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW.)

Sorties multi-fonctions (H2-01 a H2-03)

Point de consigne Fonction

IF Surcharge moteur (OL1, y compris OH3) pré-alarme (ON: 90% ou plus du niveau de détection)

BRéglage du courant nominal du moteur (E2-01)

Réglez la valeur du courant nominal sur la plaque signalétique du moteur dans les paramétres E2-01 (pour le
moteur 1). Ce point de consigne est le courant de base pour le calcul de la surcharge thermique interne.

HRéglage des caractéristiques de protection de surcharge du moteur (L1-01)
Réglez la fonction de protection de surcharge dans L1-01 en fonction de 'application.

Réglez L1-01 sur :

0: pour désactiver la fonction de protection thermique du moteur.

1: pour activer la protection thermique du moteur pour un moteur a usage général refroidi par ventilateur
(autorefroidi).
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Protection de la machine

mRéglage temps d'utilisation de la protection du moteur (L1-02)
Réglez le temps d'utilisation de la protection du moteur dans L1-02.

Le temps d'utilisation de la protection du moteur est le temps pour que le moteur puisse traiter une surcharge
de 150% lorsqu'il tournait a la charge nominale avant (c'est-a-dire que la température d'utilisation était atteinte
avant d'appliquer une surcharge de 150%). Réglez le temps d'utilisation de la protection du moteur dans
L1-02. Le réglage d'usine est de 60 sec.

Le schéma suivant illustre un exemple des caractéristiques du temps d'utilisation de la protection thermique
électronique (L1-02 = 1.0 min., utilisation a 50 Hz, caractéristiques du moteur a usage général, quand L1-01
est réglé sur 1)

Temps d'utilisation (min)

10
7

3
~—~ ~—Démarrage a froid

1

0.4 - Démarrage a chaud

0.1

Courant moteur (%)
0 100 150 200 (E2-01 est réglé sur 100%)

Fig 6.24 Temps d'utilisation de la protection du moteur

EPrécautions parameétre

* Si plusieurs moteurs sont connectés a un variateur, réglez la paramétre L1-01 sur 0 (désactivée). Pour
protéger chacun desmoteurs, utilisez un circuit de contréle qui coupe la sortie du variateur lorsque 1'un des
moteurs surchauffe.

» Avec des applications dans lesquelles 1'alimentation est souvent mise en position ON et OFF, il existe un 6
risque que le moteur ne puisse pas étre protégé méme si la parametre a été réglée sur 1 (activé), comme la pr—
valeur thermique sera réinitialisée lorsque 1'alimentation du variateur aura été coupée.

* Pour éviter tout blocage dii a une surcharge, réglez la valeur de la paramétre L1-02 sur une donnée basse.

BRéglage de la préalarme de surcharge du moteur

Pour activer la pré-alarme de surcharge du moteur, activez la fonction de protection de surcharge du moteur
(L1-01 doit étre défini sur 1) et réglez H2-01 ou H2-02 (sélection de fonction bornes de sortie multi-fonctions
MI1-M2 et M3-M4) sur 1F (pré-alarme OL1 surcharge du moteur). Si la valeur thermique électronique atteint
minimum 90% du niveau de détection de surcharge, la borne de sortie qui a été réglée sera mise en position
ON.

6-37




& Protection de surchauffe du moteur a I'aide des entrées du Thermistor PTC

Cette fonction fournit une protection de surchauffe du moteur a l'aide d'un thermistor (caractéristique PTC —
coefficient de température positive) qui est intégré dans les enroulements de chaque phase du moteur.

EParameétres connexes

Pro- Change-

Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description n " e
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation

Définit I'utilisation lorsque 'entrée de la température du

moteur d'entrée (thermistor) dépasse le niveau de détection

d'alarme (1,17V).

Sélection utilisation alarme | 0: Décélérez jusqu'a arrét

L1-03 durant une surchauffe : Glissement jusqu'a arrét 0a3 3 Non A

dumoteur 2: Arrét d'urgence a l'aide du temps de décélération dans
C1-09.

3: Utilisation continue (0H3 sur l'unité de commande
numérique clignote).

—_

Définit I'utilisation lorsque 'entrée de la température du

moteur d'entrée (thermistor) dépasse le niveau de détection

d'utilisation (2,34 V).

0: Décélérez jusqu'a arrét 0a2 1 Non A

1: Glissement jusqu'a arrét

2: Arrét d'urgence a l'aide du temps de décélération dans
C1-09.

Sélection utilisation
L1-04 surchauffe du moteur

Paramétre de temps du filtre
L1-05 d'entrée de la température
du moteur

Définit la parameétre de temps de retardement pour 'entrée 0,00 a

de la température du moteur (thermistor) en secondes. 10,00 0205 Non A

mCaractéristiques du thermistor PTC

Le schéma suivant illustre les caractéristiques de température du thermistor PTC jusqu'a la valeur de
résistance.

Classe F Classe H

Résistance (Ohms) 150 °C 180 °C

A

1330

Tr: Valeur seuil de température
L L L

/ o Température

Fig 6.25 Caractéristiques valeurs de résistance température thermistor PTC*

* La valeur de résistance affichée est pour une phase du moteur. Normalement, les résistances sont connectées en série.
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Protection de la machine

mUtilisation durant surchauffe moteur

L'utilisation lorsque le moteur surchauffe peut étre sélectionnée a l'aide des paramétres L.1-03 et L1-04.
Réglez la parameétre de temps du filtre d'entrée de la température du moteur dans L1-05. Si le moteur
surchauffe, les codes d'erreur OH3 et OH4 seront affichés sur 1'unité de commande numérique.

Codes d'erreur si le moteur surchauffe

Code d'erreur Détails
OH3 Le variateur s'arréte ou continue & fonctionner selon le réglage défini dans L1-03.
OH4 Le variateur s'arréte conformément au réglage de L1-04. Le contact défecteux est activé

En réglant H3-09 (sélection de fonction borne A2 entrée analogique multi-fonctions) sur E (entrée
température moteur) la température du moteur peut étre détectée et OH3 et OH4 peuvent &tre sortis

respectivement si le moteur surchauffe. Les connexions des bornes qui doivent étre utilisées sont illustrées
dans Fig 6.26.

Entrée contact M1 Sortie contact
multi-fonctions erreur
: M2
: S M3 Sortie contact
' multi-fonctions
+V : M4
O (+15V, 20mA) :
Résistance * [ YA Sortie contact
dérivation 18 kQ — MB multi-fonctions
! \—O MC
D A2 !
v (0-10V) }
Thermistor PTC A 3
. ; 6
i AC ' I

"1 Lavaleur de résistance de 18 kQ est uniquement valide pour utilisation d'un PTC triphasé

avec les caractéristiques illustrées a la page précédente.
Fig 6.26 Connexions des bornes pour protection de surchauffe du moteur

Précautions paramétre

+ Comme cette fonction utilise un signal de tension sur la borne A2, la broche 2 du commutateur DIP S1 du
panneau des bornes doit étre mise en position OFF pour I'entrée tension A2. Le réglage d'usine est en
position ON (entrée courant A2).

* Pour la méme raison, le parameétre H3-08 (niveau signal borne A2 entrée analogique) doit étre réglé sur 0
(entrée 0-10V).
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€ Limite du sens de rotation du moteur et rotation de la phase de sortie

Si vous optez pour un réglage interdisant la rotation inverse, une commande run inverse ne sera pas acceptée,
méme si elle est entrée. Utilisez ce réglage pour les applications dans lesquelles la rotation inverse du moteur
peut provoquer des problémes (par ex. ventilateurs, pompes, etc.)

I1 est également possible de changer 1'ordre de la phase de sortie en modifiant b1-04 sur 2 ou 3. Cela est

beaucoup plus rapide et ais¢ que de modifier le cablage si le sens de rotation du moteur est incorrect.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro A " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
2 Désignation Description 5 . e
parametre réglage tion rant d’acces
usine | l'utilisation
0 : Commande arriére activée
b1-04 !nterdiction d'utilisation 1: Comrpande arriére dés'activée 0ou? 0 Non A
inverse 2 : Rotation phase de sortie
3 :* Rotation phase de sortie, sens inverse désactivé

* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.



Redémarrage automatique .

Redémarrage automatique

Cette section explique les fonctions permettant une utilisation continue ou un redémarrage automatique
apres une perte d'alimentation momentanée.

€ Redémarrage automatique aprés perte de puissance momentanée
Aprés une perte d'alimentation momentanée, le variateur peut &tre redémarré automatiquement pour
poursuivre le fonctionnement du moteur.
Pour redémarrer le variateur apres récupération de 1'alimentation, réglez L2-01 sur 1 ou 2.

Si L2-01 est défini sur 1, le variateur redémarrera, lorsque la puissance est récupérée dans le délai imparti dans
L2-02. Si le temps de perte de puissance dépasse le délai défini dans L2-02, une alarme UV (sous-tension bus
CC) sera détectée.

Si L2-01 est définie sur 2, le variateur redémarre lorsque l'alimentation principale est récupérée aussi
longtemps que 1'alimentation de contrdle (alimentation du circuit de contrdle) est maintenue. Par conséquent,
l'alarme UV (sous-tension du bus CC) ne sera pas détectée.

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation

Numéro

paramétre Désignation Description

0: Désactivé (détection sous-tension bus CC (UV))

1: Activé (redémarré lorsque la puissance revient dans le
délai pour L2-02. Lorsque L2-02 est dépassé, détection
de sous-tension du bus CC.) 0a2 0 Non A

2: Activé alors que le CPU fonctionne . (Redémarre
lorsque l'alimentation revient durant les opérations de
contrdle. Ne détecte pas la sous-tension du bus CC)

Détection perte de

L2-01 . .
puissance momentanée

Période de grace pour perte | Période de grace lorsque la sélection de la perte

\ 0,1s
de puissance momentanée | d'alimentation momentanée (L2-01) est réglée sur 1. 0420 Non A

*1

L2-02

Définit la temps de bloc de base minimum, lorsque le 6
variateur est redémarré apres une période de grace pour
perte de puissance. I
Temps de bloc de base min. Dcﬁm'f le temps sur approximativement 0,7 fois la 01450 0.1's Non A
(BB) paramétre de temps du moteur.

En cas de surintensité ou de surtension lors d'une
recherche rapide ou lors d'une injection de CC durant le
freinage, augmentez les valeurs définies.

L2-03

Définit le temps nécessaire pour que la tension de sortie du
variateur revienne de OV & la normale a la fin d'une
recherche rapide.

Temps de récupération de la
tension

0,04

L2-04 5,0

035! Non A

Définit le niveau de détection de sous-tension du circuit .
Niveau de détection de principal (tension CC du circuit principal). 1504 190 V
sous-tension (UV) Il n'est généralement pas nécessaire de modifier ce 2*120 *2
réglage.

L2-05 Non A

* 1. Les réglages d'usine dépendent de la capacité du variateur. (Les valeurs illustrées s'adressent a un variateur de classe 200 V pour 0.4 kW.)
* 2. Ce sont des valeurs pour un variateur de classe 200 V. Pour un variateur de classe 400 V, doublez ces valeurs.

EPrécautions parameétre

* Les signaux de sortie d'erreur ne sont pas sortis durant la récupération apres perte d'alimentation
momentanée.

* Pour poursuivre I'utilisation du variateur apres la restauration de I'alimentation, effectuez les réglages de
maniére a ce que les commandes run de la borne du circuit de contréle principal soient stockées méme
lorsque l'alimentation est suspendue.

+ Si la sélection d'utilisation de la perte d'alimentation momentanée est réglée sur 0 (Désactivé), une alarme
UV1 (sous-tension du circuit principal) sera détectée lorsque la perte d'alimentation momentanée dépasse
15 ms durant ['utilisation.
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€ Recherche rapide

La fonction de recherche rapide trouve la vitesse réelle d'un moteur glissant sans contrdle et démarre ensuite
doucement depuis cette vitesse. Elle est également activée aprés détection d'une perte d'alimentation

momentanée lorsque L2-01 est réglé sur activée.

EmParameétres connexes

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Pro-
gramma-
tion
usine

Change-
ment du-
rant
I'utilisation

Niveau
d’'acces

b3-01

Sélection recherche rapide
(détection de courant ou
calcul de la vitesse)

Active/désactive la fonction de recherche de la vitesse
pour la commande RUN et régle la méthode de recherche
rapide.

0: Désactivé, calcul de la vitesse

1: Activé, calcul de la vitesse

2: Désactivé, détection du courant

3. Activé, détection du courant

Calcul de la vitesse:

Lorsque la recherche est lancée, la vitesse du moteur est
calculée et l'accélération/décélération sont effectuces a
partir de la vitesse calculée jusqu'a la fréquence spécifiée
(le sens du moteur est également recherché).

Détection du courant

La recherche rapide est lancée depuis la fréquence lorsque
la puissance a été momentanément perdue ou que la
fréquence maximale et la vitesse sont détectées lorsque le
niveau courant de recherche est atteint.

b3-02

Courant de régime de la
recherche rapide (détection
de courant)

Définit le courant de régime de la recherche rapide comme
un pourcentage, prenant le courant nominal du variateur
comme 100%.

Généralement pas nécessaire de régler. Lorsque le
redémarrage n'est pas possible avec les réglages d'usine,
réduisez la valeur.

0a
200

120%

b3-03

Temps de décélération
recherche rapide (détection
de courant)

Régle le temps de décélération de la fréquence de sortie
durant la recherche rapide.

Définit le temps de décélération pour la fréquence de sortie
maximum a la fréquence de sortie minimum.

0,14
10,0

2,0s

b3-05

Temps d'attente recherche
rapide (détection de courant
ou calcul de la vitesse)

Lorsqu'une recherche rapide est réalisée aprés avoir
récupéré d'une perte de puissance momentanée, la
recherche est retardée du temps défini ici.

Si par exemple un contacteur est utilisé du coté extérieur
du variateur, réglez cette paramétre sur le temps d'attente
du contacteur ou davantage.

0,04
20,0

0,2s

L2-03

Temps de bloc de base min.

Définit la temps de bloc de base minimum, lorsque le
variateur est redémarré apres une période de grace pour
perte de puissance.

Définir le temps sur approximativement 0,7 fois la
paramétre de temps du moteur.

En cas de surintensité ou de sous-courant lors d'une
recherche rapide ou lors d'une injection de CC durant le
freinage, augmentez les valeurs définies.

0,145,0

0,1s

L2-04

Temps de récupération de la
tension

Définit le temps nécessaire pour que la tension de sortie du
variateur revienne a la normale 4 la fin d'une recherche
rapide.

Définit le temps nécessaire pour récupérer de 0 V a la
tension maximum.

0,04
5,0

03s

* Les réglages d'usine dépendent de la capacité du variateur. (Les valeurs illustrées s'adressent a un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW.)




Redémarrage automatique

Entrées contact multi-fonctions

Point de consigne Fonction

Commande recherche externe 1
OFF : Recherche rapide désactivée (Début depuis la fréquence de sortie la plus faible)

6l ON: Calcul de la vitesse (Calcule la vitesse du moteur et lance la recherche a partir de la vitesse calculée)
Détection de courant (Début de la recherche rapide depuis la fréquence de sortie maximum)
Commande recherche externe 2
OFF : Recherche rapide désactivée (Début depuis la fréquence de sortie la plus faible)
62 ON:: Calcul de la vitesse (Calcule la vitesse du moteur et démarre la recherche depuis la vitesse calculée) (Méme

opération qu'une commande de recherche externe 1)
Détection de courant : Débute la recherche rapide depuis la fréquence définie (consigne de fréquence lorsque
la commande de recherche a été entrée).

Commande recherche externe 3
64 OFF : Variateur bloqué a la base
ON: Le variateur démarre l'utilisation a l'aide de la recherche rapide (méme utilisation que la recherche rapide 2)

EPrécautions parameétre

e Lorsque les commandes de recherche externes 1 et 2 sont définies pour les bornes de contact
multi-fonctions, une erreur d'utilisation OPEO3 (sélection entrée multi-fonctions invalide) se produit.
Réglez soit la commande de recherche externe 1, soit la commande de recherche externe 2.

* En cas de réalisation de la recherche rapide a l'aide des commandes de recherche externe, concevez le
circuit de contrdle de maniére a ce que la commande run et la commande de recherche externe soient
toutes deux en position ON. Ces deux commandes doivent rester sur la position ON au moins pendant la
durée définie dans le parametre L2-03.

* Si la sortie du variateur est équipée d'un contact, réglez le temps de retardement du contact dans le Temps
d'attente de recherche rapide (b3-05). Le réglage d'usine est 0.2 s. Lorsque vous n'utilisez pas le contact,
vous pouvez réduire le temps de recherche en réglant sur 0.0 s. Aprés avoir attendu le temps d'attente de
recherche rapide, le variateur démarre la recherche rapide.

* La paramétre b3-02 (niveau de détection de courant pour fin de la recherche) est efficace uniquement
lorsque la recherche de la vitesse de détection du courant est sélectionnée. Lorsque le courant tombe sous
le niveau de détection, la recherche rapide est considérée comme terminée et le moteur accélére ou 6
décélere jusqu'a la fréquence réglée. .
* Si une surintensité (OC) est détecté lors de l'utilisation d'une recherche rapide aprés récupération
d'alimentation, allongez le temps de bloc de base minimum (L2-03).

HPrécautions de I'application pour les recherches rapides a I'aide de la vitesse estimée

* Effectuez toujours un réglage automatique stationnaire pour la résistance composée avant d'utiliser les
recherches de vitesse basées sur les vitesses calculées.

* Si la longueur du céable entre le moteur et le variateur est modifiée apres la réalisation d'un réglage
automatique, effectuez a nouveau un réglage automatique stationnaire pour la résistance composée.

mSélection recherche rapide

La méthode de la recherche rapide peut étre sélectionnée a l'aide de b3-01. Si b3-01 est défini sur 0, la
méthode de recherche est le calcul de la vitesse. Elle doit étre activée par une entrée multi-fonctions (H1-0OO
défini sur 61 ou 62).

Si b3-01 est défini sur 1, la méthode de recherche est le calcul de la vitesse également, mais la recherche
rapide est réalisée lors de chaque commande RUN et ne doit pas étre activée par une entrée multi-fonctions.

Il en va de méme pour le réglage b3-01 a 2 ou 3, seule la méthode de recherche est la détection de courant et
non le calcul de la vitesse.

6-43




Tableau 6.1 Méthodes de recherche

Nom de recherche Calcul de la vitesse Détection du courant

Démarrez la recherche rapide depuis la
fréquence lorsque la perte d'alimentation
temporaire a été constatée ou depuis la
fréquence la plus élevée et effectuez une
détection de la vitesse en regardant le niveau
de courant durant la recherche.

Calcule la vitesse du moteur lorsque la
recherche démarre et accélére ou décélere de la
Méthode de recherche | vitesse calculée jusqu'a la fréquence réglée. Le
sens de rotation du moteur est également
détecté.

Commande recherche rapide externe 1 :
La commande recherche rapide externe 1 et la | Démarre la recherche rapide depuis la

commande recherche rapide externe 2 fréquence de sortie maximum.
Commande recherche . N S .
. deviennent la méme utilisation, calculant la Commande recherche rapide externe 2 :
rapide externe . \ , . . .
vitesse du moteur et démarrant la recherche Démarre la recherche rapide depuis la consigne
depuis la vitesse calculée. de fréquence définie avant la commande de
recherche.

Ne peut pas €tre utilisé dans les entrainements
Précautions de a plusieurs moteurs ou dans les moteurs de Le moteur peut accélérer brusquement avec
l'application minimum 2 cadres plus petits que la capacité | des charges légéres.

du variateur.

ECalcul de la vitesse

Recherche au démarrage

Le graphique chronologique pour la recherche rapide au démarrage et la recherche rapide aux bornes d'entrée
multi-fonctions est illustré ci-dessous.

OFF ON
Commande Run Temps de décélération défini dans b3-03 Réglez la consigne
Démarrage a / de fréquence
raide de la /v
vitesse
; X calculée
Fréquence de sortie
T~ b3-02
/ e
Courant de sortie
0,7a10s *Limite inférieure réglée a I'aide du temps d'attente de
< > » larecherche rapide (b3-05)

Temps de bloc de base minimum (L2-03) x 0.7*

Remarque : Sila méthode d'arrét est réglée sur glissement jusqu'a arrét, et que la commande run est mise
rapidement en position ON, 'utilisation peut étre la méme que la recherche dans le cas 2.

Fig 6.27 Recherche rapide au démarrage (Vitesse calculée)



Redémarrage automatique

Recherche rapide aprés bloc de base court
(lors de la récupération de la perte d'alimentation, etc.)

¢ Perte de temps plus courte que le temps de bloc de base minimum (L2-03)

Alimentation CA ON OFF Démarrage vitesse Reéglez la consigne

AT . . de fréquence
d'utilisation détecté /

Fréquence de sortie

Courant de sortie /m

<«—— 10 ms

*1. Aprés récupération de l'alimentation CA, le moteur
attend le temps d'attente de recherche rapide minimum

Temps de bloc de base minimum (L2-03) x 0,75*1 (63-05).

Fig 6.28 Recherche rapide aprés bloc de base (vitesse calculée : perte de temps réglée dans L2-03)

* Perte de temps plus longue que le temps de bloc de base minimum (L2-03)

Alimentation CA ON OFF Démarrage vitesse d'utilisation détectée
Réglez la
/ )/ consigne
Fréquence de sortie de fréquence
Courant de sortie
o | [, —>» <«—10ms 6
Temps bloc de base minimum Temps d'attente recherche rapide L
(L2-03) (b3-05)

Remarque : Si la fréquence immédiatement avant le bloc de base est basse ou si le temps de rupture de
I'alimentation est long, I'opération peut étre la méme que la recherche dans le cas 1.

Fig 6.29 Recherche rapide aprés bloc de base (vitesse calculée : perte de temps > L2-03)

mDétection du courant

Recherche rapide au démarrage

Le graphique chronologique lorsque la recherche rapide au démarrage ou la recherche rapide externe sont
sélectionnées est illustré ci-dessous.

Commande Run OFF ON Temps de décélération défini dans b3-03
Fréquence de sortie - » Réglez la consigne
maximum ou régtez de fréquence

la fréquence
Fréquence de sortie

—_ b3-02

Courant de sortie

<

;Il—_ezmg;) bloc de base minimum * | imite inférieure réglée a 'aide du temps de recherche rapide (b3-05).

Fig 6.30 Recherche rapide au démarrage (détection de courant)
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Recherche rapide aprés bloc de base court
(lors de la récupération de la perte d'alimentation, etc.)

* Perte de temps plus courte que le temps de bloc de base minimum

Alimentation CA ON OFF Fréquence de sortie avant perte de puissance

Temps de décélération F‘?g'ez la consigne de
/ défini dans b3-03 réquence
Fréquence de sortie

b3-02
Courant d'utilisation recherche rapide

//\\/ \;

Courant de sortie

< > v

[l Le temps de bloc de base peut étre réduit par la fréquence de

. . sortie immédiatement avant le bloc de base.
Temps de bloc de base minimum (L2-03)*1 *2  Aprés récupération de I'alimentation CA, le moteur attend le
> temps d'attente de recherche rapide minimum (b2-03).

—

Fig 6.31 Recherche rapide aprés bloc de base (détection de courant : perte de temps < L2-03)

* Perte de temps plus longue que le temps de bloc de base minimum

Alimentation CA ON OFF Fréquence de sortie avant perte de puissance

- e — Réglez la consigne
dgﬁzs&(_i;()e;eceleratlon définie de fréquence
Fréquence de sortie

b3-02
Temps d'utilisation recherche rapide

v
~— 1
Courant de sortie /

Temps d'attente recherche rapide (b3-05)

< » <

y

Temps bloc de base minimum *
(L2-03)

Fig 6.32 Recherche rapide aprés bloc de base (détection de courant : perte de temps > L2-03)

@ Poursuite de I'utilisation a vitesse paramétre lorsque la consigne de
fréquence est perdue

La fonction de détection de la perte de la consigne de fréquence peut étre utilisée pour poursuivre l'utilisation
a vitesse réduite a l'aide du point de consigne du paramétre L4-06 comme valeur de consigne de fréquence.
Lorsque vous utilisez une entrée analogique comme source de consigne de fréquence, une perte de consigne

de fréquence est détectée lorsque la valeur de référence chute de plus de 90% en 400 ms ou moins.

Lorsqu'un signal d'erreur est émis durant la perte de la consigne de fréquence, réglez H2-01 ou H2-02
(sélection de fonction de borne de sortie de contact multi-fonctions M1-M2 et M3-M4) sur C (consigne de

fréquence perdue).



Redémarrage automatique

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
8 Désignation Description P " o
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
0: Arrét
Utilisation lorsque la 1: Utilisation (L4-06*fref@loss) le variateur tourne a
L4-05 consigne de fréquence est vitesse réduite. Ooul 0 Non A
absente Perte de consigne de fréquence signifie que la consigne de
fréquence chute de plus de 90% en 400 ms.
Réglage de la fréquence de 3; rI;;lt-c(l)JSr te;tl ;elfl; sur 1 et la référence est perdue, le
L4-06 sortie apres perte de la _ o 02 100% 80% Non A
- . erreur = L4-06*fref
consigne de fréquence
avant la perte.




€ Redémarrage de l'utilisation aprés erreur intermittente
(Fonction redémarrage auto)

Si une erreur de variateur se produit durant 1'utilisation, le variateur effectuera un auto-diagnostic. Si aucune
erreur n'est détectée, le variateur redémarre automatiquement. C'est ce que l'on appelle la fonction de
redémarrage automatique.

La fonction de redémarrage automatique peut étre appliquée aux erreurs suivantes.

* OC (surintensité) * PF (erreur tension circuit principal)
* GF (Mise a la masse défectueuse, Ground fault) * OL1 (surcharge du moteur)
« PUF (fusible bus CC grillé) * OL2 (Surcharge du variateur de
fréquence)
* OV (surtension du circuit principal) * OHI1 (surchauffe moteur)
» UV1 (sous-tension du circuit principal, échec utilisation MC circuit * OLS3 (sur-couple)
principal)*

* Lorsque L2-01 est réglé sur 1 ou 2 (utilisation continue durant perte d'alimentation momentanée)
Si une erreur non répertoriée ci-dessus se produit, la fonction de protection fonctionne et la fonction de
redémarrage automatique ne fonctionne pas.

Le nombre de redémarrages automatiques est défini dans le paramétre L5-01. Si une erreur se produit, le
variateur effectue un redémarrage automatique correspondant a Fig 6.33. Le variateur essaie de redémarrer
toutes les 5 minutes pendant le temps maximum de L5-03. Toutes les nouvelles tentatives réalisées durant
L5-03 sont considérées comme une tentative de redémarrage.

Le comptage interne des tentatives est remis a zéro lorsque 'unité a tourné 10 minutes sans erreur.

occurrence

d'une erreur

défaut

Sortie ~retardateur
i controleur

RUN e

contréleur 4.7 i E—

fonction | e

nouvelle :

tentative g )
L2.03 L5-03 (max)

bloc de base i1 :
L

contréleur

temps bloc :

de base total

Fig 6.33 Chronogramme pour fonction redémarrage automatique

ESorties externes redémarrage automatique

Pour sortir en externe des signaux de redémarrage automatique, réglez H2-01 ou H2-02 (sélection de fonction
des bornes de sortie de contact multi-fonctions M1-M2 ou M3-M4) sur 1E (redémarrage automatique).



Redémarrage automatique

EmParameétres connexes

Pro- Change-

Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
2 Désignation Description P " o
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation

Définit le nombre de tentatives de redémarrage
L5-01 Nombre de tentatives de automatique.

. . , . \ P 0al10 0 N A
redémarrage automatique Redémarre automatiquement aprés un défaut et assure une a on
recherche rapide depuis la fréquence d'utilisation.
Définit si une sortie de contact de défaut est activée
1.5-02 Séle’ction utilisation ) durant un redéman‘age apr’és défaut. o Ooul 0 Non A
redémarrage automatique 0: Pas de sortie (contact défaut non activé.)
1: Sortie (contact défaut activé.)
. . Définit le t i tentative d 0,5a
L5-03* Duré de nouvel essai panne it fe Iemps maximum pour ufle tentattve de 8 10,0 s Non A
redémarrage. 180,0

* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.

W Précautions de I'application
Le compteur du nombre de redémarrages automatiques est réinitialisé dans les conditions suivantes :
» Apres un redémarrage automatique, l'utilisation normale s'est poursuivie durant 10 minutes.
» Lorsque la protection a été utilisée et qu'une réinitialisation de l'erreur a ét¢ entrée.

» Apres que l'alimentation ait été coupée et a nouveau mise en position ON.
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Protection du variateur

& Protection de surchauffe du variateur

Le variateur est protégé contre la surchauffe a l'aide d'un thermistor qui détecte la température.
Lorsque le niveau de la température de surchauffe est atteint, la sortie du variateur est coupée.

Pour éviter un arrét soudain ou inattendu du variateur di a une température trop élevée, une pré-alarme de
surchauffe peut étre émise. Le niveau de température pour cette pré-alarme peut étre défini dans la parametre
L8-02. Avec la paramétre L8-03, I'utilisation du variateur en cas de température trop élevée peut étre
sélectionnée.

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro Dési . _ Plagede | gramma- | ment du- | Niveau
2 ésignation Description . . o
parametre réglage tion rant d’acces
usine | l'utilisation
Définit la température de détection pour la pré-alarme de
L8-02 Niveau de pré-alarme de dc’tcct,ion de surchal}ffc Qu variateur en °C., 504130 95°C Non A
surchauffe La pré-alarme est détectée lorsque la température des
ailettes de refroidissement atteint la valeur de consigne.
Définit I'utilisation en cas de pré-alarme de surchauffe du
variateur.
0: Décélération jusqu'a arrét dans le temps de décélération
Sélection de l'utilisation de C1-02.
18-03 la pré-alarme surchauffe 1: Glissement jusqu'a arrét 0a3 3 Non A
variateur de fréquence (OH) | 2: Arrét rapide dans le temps d'arrét rapide C1-09.
3: Utilisation continue (affichage de contrdle uniquement.)
Un défaut est donné dans la paramétre 0 a 2 et un défaut
mineur est donné dans le paramétre 3.

BRéglages sortie multi-fonctions: H2-01 et H2-02 (Sélection de fonction M1 a M4)

Pré-alarme de surchauffe du variateur “20”

Si une sortie multi-fonctions est programmée pour cette fonction, la sortie est mise en position ON lorsque la
température dépasse le niveau de pré-alarme de surchauffe défini dans L8-02.

& Protection erreur de masse
Cette fonction détecte la courant de fuite de terre en calculant la somme des trois courants de sortie.

Normalement, cela doit étre 0. Si le courant de fuite de terre est trop élevé, le variateur est coupé et une erreur
GF est affichée a 1'écran. Le contact défaut est activé.

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro R " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau

A Désignation Description 2 . s
parametre réglage tion rant d’acces

usine I'utilisation

Sélection de la protection 0: Désactivé

1.8-09 erreur de masse 1: Activé

Ooul 1 Non A

Il n'est pas recommandé de désactiver cette fonction.
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Protection du variateur

€ Réglage de la température ambiante
La capacité de surcharge du variateur dépend de la température ambiante. A des températures ambiantes

supérieures a 45°C (40°C pour IP20/NEMAL1 types) la capacité du courant de sortie est réduite, c'est-a-dire
que le niveau d'alarme OL2 est réduit.

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro e " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau

o Désignation Description P . s
parametre réglage tion rant d’acceés
usine I'utilisation

L8-12 Température ambiante Définit la température ambiante. 45a 60 45°C Non A

La température ambiante doit étre définie dans la paramétre L8-12.

& Caractéristiques OL2 a basse vitesse

A des fréquences de sortie inférieures a 6 Hz, la capacité de surcharge du variateur est inférieure par rapport a
des vitesses plus élevées, une erreur OL2 (surcharge variateur) peut se produire méme si le courant est
inférieur au niveau de courant OL2 normal (voir Fig 6.34).

Niveau d'alarme OL2

—— 100 %

50 %

f [Hz]
6 Hz 0 Hz 6 Hz

Fig 6.34 Niveau d'alarme OL2 a basses fréquences

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro e " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
8 Désignation Description A " S
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation

Sélection des
L8-15 caractéristiques OL2 a
basses vitesses

0: Caractéristiques OL2 a basses vitesses désactivées.

. X . A Ooul 1 N A
1: Caractéristiques OL2 a basses vitesses activées. ou on

Il n'est généralement pas recommandé de désactiver cette fonction. Cela pourrait réduire la durée de vie du
variateur.
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& Sélection CLA douce

CLA doux est un niveau de détection de courant pour la sortie protection IGBT. Avec la parametre L8-18,
CLA doux peut étre activé ou désactivé.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro A " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
parametre DS Dl réglage tion rant d’acces
usine | l'utilisation

L8-18 Sélection CLA douce 0: Dcsgctlvcr Ooul 1 Non A
1: Activer

Il n'est généralement pas recommandé de désactiver cette fonction.
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Fonctions borne d'entrée .

Fonctions borne d'entrée

& Utilisation commutation momentanée entre I'unité de commande
numérique et les bornes du circuit de contréle

Vous pouvez commuter les entrées de la commande run du variateur et les entrées de la consigne de fréquence
entre local (unité de commande numérique) et distant (méthode d'entrée avec b1-01 et b1-02).

Si une entrée de H1-01 a H1-05 (sélection de fonction borne S3 a S7 entrée contact multi-fonctions) a été
définie sur 1 (sélection locale/distante), cette entrée peut étre utilisée pour commuter entre local et distant.

Pour régler la source de la consigne de fréquence et la source de la commande RUN pour les bornes du circuit
de controle, réglez b1-01 et b1-02 sur 1.

EmParameétres connexes

Pro- Change-

Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description A " B
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation

Définit la méthode d'entrée de la consigne de fréquence.
0: Unité de commande numérique

b1-01 Sélection de la référence 1: Borne circuit de contréle (entrée analogique) 0a3 1 Non Q

2: Communications MEMOBUS

3: Carte optionnelle

Définit la méthode d'entrée de la commande avance
0: Unité de commande numérique

b1-02 Sélection source commande | 1: Borne circuit de contrdle (entrée multi-fonctions

AVANCE numérique)

2: Communications MEMOBUS

3: Carte optionnelle

0a3 1 Non Q

I'unité de commande numérique. Lorsque la fonction local/remote a été réglée pour une borne externe, la I

Q Vous pouvez également effectuer une commutation local/distant a I'aide de la touche LOCAL/REMOTE de
touche LOCAL/REMOTE de l'unité de commande numérique est désactivée.

INFO
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@ Blocage des sorties du variateur (Commandes bloc de base)

Réglez 8 ou 9 (commande bloc de base NO/NC) dans l'une des paramétres H1-01 a H1-05 (sélection de
fonction borne d'entrée de contact multi-fonctions S3 a S7) pour réaliser les commandes de bloc de base a
l'aide de 1'utilisation ON/OFF de la borne, et interdire la sortie du variateur.

Effacez la commande du bloc de base pour redémarrer l'utilisation avec la méthode de recherche rapide
définie dans b3-01 (sélection recherche rapide).

Entrées de contact multi-fonctions (H1-01 a4 H1-05)

Point de consigne

Fonction

8

Bloc de base externe NO (contact normalement ouvert: Bloc de base sur ON)

9

Bloc de base externe NC (contact normalement fermé: Bloc de base sur OFF)

EGraphique chronologique

Le graphique chronologique lors de l'utilisation des commandes du bloc de base est illustré ci-dessous.

Commande bloc de base

Consigne de fréquence |

Fréquence de sortie \

~ -

~

®
IMPORTANT

Avant/arrét

OFF|ON

Entr¢| Effacé

. v‘\/ Recherche rapide

Passer a l'arrét

Fig 6.35 Commandes bloc de base

1 Lorsqu'un contacteur situé entre le variateur et le moteur est utilisé, effectuez toujours une commande de
bloc de base avant d'ouvrir un contacteur.



Fonctions borne d'entrée

@ Activer/Désactiver A2 entrée analogique multi-fonctions”

Si une entrée numérique est programmée pour cette fonction (H1-OO = C) l'entrée analogique A2 peut étre
activée ou désactivée en commutant I'entrée numérique ON/OFF (ON — entrée analogique A2 activée).

@ Activer/désactiver entrainement
Si une entrée numérique est programmeée pour cette fonction (H1-OO = C) I'entrainement peut étre activé ou
désactivé en commutant l'entrée numérique ON/OFF (ON — entrainement activé).

Si l'entrée est coupée pendant qu'une commande RUN est active, le variateur s'arréte a l'aide de la méthode
d'arrét définie dans b1-03.

@ Arrét de I'accélération et de la décélération
- - r r - r r r - *
(maintien rampe accélération/décélération)

* Lorsqu'une entrée numérique multi-fonctions est définie pour accél. / décél. Maintien rampe
(H1-O0O=A*) I'entrée peut étre utilisée pour effectuer une pause dans 'accélération ou la décélération et
maintenir la fréquence de sortie.

» L'accélération/décélération est redémarrée lorsque l'entrée de maintien de la  rampe
d'accélération/décélération est mise en position OFF.

* Le moteur est arrété lorsqu'une commande stop est entrée alors que l'entrée de maintien de la rampe
d'accélération/décélération est mise sur ON.

» Lorsque la paramétre d4-01 (sélection de fonction de maintien de la consigne de fréquence) est réglée sur
1, la fréquence maintenue est stockée dans la mémoire. Cette fréquence stockée est conservée comme I
consigne de fréquence méme apres une perte d'alimentation et le moteur est redémarré a cette fréquence
quand une commande run est & nouveau entrée.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau

2 Désignation Description P . o
parametre réglage tion rant d’acceés
usine I'utilisation

Définit si les fréquences maintenues sont enregistrées ou
non sur la commande maintien.
0: Désactivé (lorsque l'utilisation est interrompue ou que
la puissance est a nouveau allumée, la consigne de

Sélection de la fonction de fréquence est définie sur 0.)
d4-01 maintien de la référence de 1: Activé (lorsque l'utilisation est interrompue ou que la Ooul 0 Non A
fréquence puissance est & nouveau allumée le variateur démarre a

la fréquence de maintien précédente.)
Cette fonction est disponible lorsque les entrées
multi-fonctions des commandes «maintien accél/décél» ou
«haut/bas» sont fixées.

EEntrées numériques multi-fonctions (H1-01 a H1-05)

Point de consigne Fonction

A* Accél./Décél. Maintien rampe

*  Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
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EGraphique chronologique

Le graphique chronologique lors de ['utilisation des commandes de maintient de la rampe
d'accélération/décélération est donné ci-dessous.

Alimentation
OFF
Avant/arrét oFf [ ON | o [ oNn
Maintien de la rampe OFF ON OFF [ on

d'accélération/décélération

Consigne de fréquence

Fréquence de sortie \l_ .

Maintien Maintien

Fig 6.36 Maintien de la rampe d'accélération/décélération

@ Elévation et réduction des consignes de fréquence a l'aide des signaux
de contact (UP/DOWN)

Les commandes UP et DOWN ¢levent et réduisent les consignes de fréquence du variateur en mettant en
position ON et OFF une borne d'entrée contact multi-fonctions S3 a S7.

Pour utiliser cette fonction, réglez deux des paramétres H1-01 a H1-05 (sélection de fonction borne d'entrée
contact multi-fonctions S3 a S7) sur 10 (commande UP) et 11 (commande DOWN). Veillez a allouer deux
bornes de maniére a ce que les commandes UP et DOWN soient utilisées comme une paire. Autrement, une
alarme OPEOQ3 sera affichée.

Le tableau ci-dessous illustre les combinaisons possibles des commandes UP et DOWN et ['utilisation

correspondante.
Fonctionnement Accélération | Décélération Maintien Maintien
Commande Up ON OFF ON OFF
Commande Down OFF ON ON OFF

Le changement de la fréquence de sortie dépend des temps d'accélération et de décélération. Veillez a régler
b1-02 (Sélection de commande Run) sur 1 (borne du circuit de contrdle).

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro R " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
2 Désignation Description 5 . A
parametre réglage tion rant d’acces
usine I'utilisation

Définit la limite supérieure de la consigne de fréquence

d2-01 Valegr maxumum dela comme un pourcentage en considérant que la fréquence de 0,04 100,0% Non A
consigne de fréquence . . o 110,0
sortie maximale est 100%.
.. Définit la limite inférieure de la consigne de fréquence R
Valeur minimum de la . X 0,0a o
d2-02 X . comme un pourcentage de la fréquence de sortie 0,0% Non A
consigne de fréquence . 110,0
maximum.
e e Définit la limite inférieure de la consigne de fréquence de N
Limite inférieure référence . o L 0,0a o
d2-03 . . la vitesse principale comme un pourcentage en considérant 0,0% Non A
vitesse principale 110,0

que la fréquence de sortie maximale est 100%.




Fonctions borne d'entrée

mPrécautions

Précautions paramétre

Si les bornes d'entrée multi-fonctions S3 a S7 sont réglées comme suit, I'erreur d'utilisation OPEO3 (sélection
entrée multi-fonctions invalide) se produira:

* Seule la commande UP ou DOWN a été réglée.

* Les commandes UP/DOWN et Maintien de la rampe d'accéleration/décélération ont été allouées au méme
moment.

Précautions de I'application

 Les sorties de fréquence a 1'aide des commandes UP/DOWN sont limitées par les limites de consigne de
fréquence inférieure et supérieure définies dans les parametres d2-01 a d2-03. Ici, la consigne de fréquence
de la borne Al de la consigne de fréquence analogique devient la limite inférieure de la consigne de
fréquence. Si vous utilisez une combinaison de la consigne de fréquence de la borne Al et de la limite
inférieure de la consigne de fréquence définie soit dans la paramétre d2-02, soit dans la parametre d2-03, la
plus grande limite inférieure deviendra la limite inférieure de la consigne de fréquence.

* Si vous entrez la commande Run lorsque vous utilisez les commandes UP/DOWN, la fréquence de sortie
accélére jusqu'aux limites inférieures de la consigne de fréquence définies dans d2-02.

» Lorsque vous utilisez les commandes UP/DOWN, les opérations multi-étapes sont désactivées.

* Lorsque d4-01 (sélection de fonction de maintien de consigne de fréquence) est réglée sur 1, la valeur de la
consigne de fréquence a l'aide des fonctions UP/DOWN est stockée méme aprés que 1'alimentation ait été
coupée. Lorsque l'alimentation est mise en position ON et que la commande Run est entrée, le moteur
accélere a la consigne de fréquence qui a été stockée. Pour réinitialiser (a 0 Hz) la consigne de fréquence
stockée, mettez en position ON la commande UP ou DOWN lorsque la commande Run est en position ON.

HBExemple de connexion et graphique chronologique

L'exemple de graphique chronologique et de paramétre lorsque la commande UP est alloué¢e a la borne S3 6
d'entrée de contact multi-fonctions et que la commande DOWN est allouée a la borne S4, est illustré I
ci-dessous.
Parameétre Désignation Point de consigne
H1-01 Entrée multi-fonctions (borne S3) 10
H1-02 Entrée multi-fonctions (borne S4) 11

Signal analogique
0a1oVv

Variateur de fréquence

S1 Avant/arrét
S2 Arriére/arrét

S3 Commande Up

sS4 Commande Down

Entrée numérique
SN neutre

A1 Valeur minimum de
la consigne de
fréquence

AC

Fig 6.37 Exemple de connexion lorsque les commandes UP/DOWN sont allouées
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Fréquence de sortie

Limite SUPErieure [y —
Accélére jusqu'a la /
limite inférieure /—

Limite inférieure |.......... j/

Avant/arrét

Méme
fréquence

on |

Commande UP - - -
Consigne de fréquence <
oN réinitialisée N\ _ .

Commande DOWN

AnMnom

Alimentation J N U ON

* Le signal accord vitesse se met en position ON lorsque le moteur
n'accélere/ne décélére pas alors que la commande Run est en position ON.

Accord vitesse*

Fig 6.38 Graphique chronologique des commandes UP/DOWN



Fonctions borne d'entrée

€ Fonction de commande de compensation (+/— vitesse)*

La fonction de vitesse +/— augmente ou diminue la consigne de fréquence définie dans 'entrée analogique de
la valeur définie dans d4-02 (+/— limite de vitesse) a l'aide de deux entrées numériques.

Pour utiliser cette fonction, réglez deux des paramétres H1-01 a H1-05 (sélection de fonction borne d'entrée
contact multi-fonctions S3 a S7) sur 1C (commande augmentation contrdle de compensation) et 1D
(commande diminution contréle de compensation). Veillez a allouer deux bornes de maniére a ce que la
commande d'augmentation de contrdle de la compensation et la commande de diminution de contrdle de la
compensation soient utilisées comme une paire. Autrement, une alarme OPEO3 sera affichée.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro e " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
2 Désignation Description P . o
parametre réglage tion rant d’acceés
usine I'utilisation

Définit la fréquence a ajouter ou a soustraire de la
consigne de fréquence analogique comme un pourcentage,
considérant la fréquence de sortie maximum comme étant
d4-02 +/— Limites de vitesse 100%. 042100 10% Non A
Activé lorsque la commande augmentation de vitesse (+)
ou diminution de vitesse () est définie pour une entrée
multi-fonctions.

ECommande augmentation/diminution contréle compendation et consigne de
fréquence

Les utilisations ON/OFF des consignes de fréquence a l'aide de la commande d'augmentation/diminution du
contrdle de la compensation sont illustrées ci-dessous.

Réglez la consigne | Réglez la consigne 6
Consigne de fréquence de fréquence de fréquence HOLD
+d4-02 - d4-02 [

Borne commande
augmentation du contrdle ON OFF ON OFF
de la compensation

Borne commande
diminution du contréle de OFF ON ON OFF
la compensation

EPrécautions de I'application

* La commande augmentation/diminution du contréle de la compensation est activée avec la référence de
vitesse > 0 et la référence de la source est une entrée analogique (Al ou A2).

» Lorsque la valeur de la consigne de fréquence analogique — d4-02 < 0, la consigne de fréquence est réglée
sur 0.

* Si seule une des commandes augmentation du contrdle de la compensation ou diminution du contréle de la
compensation a été réglée pour une borne d'entrée contact multi-fonctions S3 a S7, l'erreur d'utilisation
OPEO03 (entrée multi-fonctions invalide sélectionnée) se produira.

*Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
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€ Maintien de la fréquence analogique a I'aide de la programmation définie
par l'utilisateur

Lorsque une des paramétres H1-01 a H1-05 (sélection de fonction borne d'entrée contact multi-fonctions S3 a
S7) est définie sur 1E (commande de fréquence analogique exemple/maintien), la consigne de fréquence
analogique est maintenue de 100 ms aprés que la borne ait été mise en position ON et l'utilisation se poursuit a
cette fréquence.

La valeur analogique 100 ms aprés que la commande ait été mise en position ON est utilisée comme consigne de fréquence.

Entrée analogique

ON ON ON
Commande :
exemple/maintien ] H . ,_—\—
->§100§<— » 100 < ->§100;
‘msec i ‘msec imsec 4

L Consigne de fréquence

Fig 6.39 Exemple/maintien fréquence analogique

mPrécautions

Lorsque vous réglez et exécuter un exemple et maintenez des consignes de fréquence analogiques, observez
les précautions suivantes.

Précautions paramétre

Lorsque vous utilisez exemple/maintien de la consigne de fréquence analogique, vous ne pouvez pas utiliser
les commandes suivantes au méme moment. Autrement, une erreur d'utilisation OPE03 (sélection d'entrée
multi-fonctions invalide) se produira.

* Commande maintien de la rampe d'accélération/décélération
* Commande UP/DOWN

» Commande augmentation/diminution du contrdle de la compensation

Précautions de I'application

» Lorsque vous réalisez un exemple/maintien d'une consigne de fréquence analogique, veillez & fermer
'entrée numérique pendant 100 ms minimum. Si le temps d'exemple/de maintien est inférieur a 100 ms, la
consigne de fréquence ne sera pas maintenue.

» La consigne de fréquence maintenue sera supprimée lorsque I'alimentation sera mise en position OFF.
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4 Commutation source utilisation vers carte communications optionnelle

La source de la consigne de la fréquence et la commande RUN peuvent étre commutées entre une carte de
communications optionnelle et les sources sélectionnées dans b1-01 et b1-02. Réglez 1'une des paramétres
HI1-01 a HI-05 (sélection de fonction entrées contact multi-fonctions S3 a S7) sur 2 pour activer la
commutation de source d'utilisation.

Si une commande RUN est active, la commutation ne sera pas acceptée.

EPrécautions parameétre
Pour utiliser la fonction de commutation de la source d'utilisation, procédez aux réglages suivants :
» Réglez b1-01 (source consigne de fréquence) sur une valeur différente de 3 (carte optionnelle).
* Réglez b1-02 (source commande RUN) sur une valeur différente de 3 (carte optionnelle).

» Réglez I'une des parameétres H1-01 a H1-02 sur 2.

Statut borne Sélection consigne de fréquence et commande run
Variateur de fréquence
OFF (Les sources de la consigne de fréquence et de la commande RUN sont définies dans b1-01 et
b1-02.)

Carte optionnelle communications
ON (Consigne de fréquence et commande Run sont activés depuis la carte optionnelle de
communication.)

# Utilisation de la fréquence jog sans commandes avant et arriére

*
(FJOG/RJOG)
La fonction FIOG/RJOG actionne le variateur a la fréquence jog. Elle peut étre activée en utilisant l'opération 6
ON/OFF de la borne. Lorsque vous utilisez les commandes FJOG/RJOG, il n'est pas nécessaire d'entrer la I

commande Run.

Pour utiliser cette fonction, réglez une des paramétres H1-01 a H1-05 (sélection de fonction borne d'entrée
contact multi-fonctions S3 a S7) sur 12 (commande FJOG) ou 13 (commande RJOG).

EmParameétres connexes

Pro- Change-

Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
8 Désignation Description P " o
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation

Définit la consigne de fréquence lorsque la sélection de la
d1-17 Consigne de fréquence jog | consigne de fréquence jog, la commande FJOG ou la
commande RJOG sont sur ON.

0a

120,00 6,00 Hz Oui Q

Entrées de contact multi-fonctions (H1-01 a H1-05)

Point de consigne Fonction
12 Commande FJOG (ON: Avance a la fréquence jog d1-17)
13 Commande RJOG (ON: Arriére a la fréquence jog d1-17)

EPrécautions de I'application

* Les fréquences jog a l'aide des commandes FJOG et RJOG ont priorité sur les autres consignes de
fréquence.

* Lorsque la commande FJOG et la commande RJOG sont en position ON pendant plus de 500 ms en méme
temps, le variateur s'arréte selon le réglage de b1-03 (sélection de méthode d'arrét).

*  Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
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9 Interruption du variateur sur les erreurs des appareils externes
(Fonction erreur externe)

La fonction erreur externe active la sortie de contact erreur et interrompt le fonctionnement du variateur. Avec
cette fonction, le fonctionnement du variateur peut étre interrompu en cas de panne des appareils
périphériques ou d'autres erreurs. L'unité de commande numérique affiche EFx (erreur externe [borne d'entrée
Sx]). Le x dans EFx illustre le numéro de borne de la borne qui sort le signal d'erreur externe. Par exemple, si
un signal d'erreur externe est entré dans la borne S3, EF3 sera affiché.

Pour utiliser la fonction erreur externe, réglez une des valeurs 20 a 2F dans une des paramétres H1-01 a H1-05
(sélection de fonction borne d'entrée de contact multi-fonctions S3 a S7).

Sélectionnez la valeur a régler dans H1-01 a H1-05 dans une combinaison des trois conditions suivantes.
* Niveau d'entrée du signal des périphériques
» M¢éthode de détection erreur externe

» Utilisation durant détection erreur externe

Le tableau suivant illustre la relation entre les combinaisons de conditions et le point de consigne de H1-O0O.

Niveau entrée Méthode détection erreur (Voir A o
X Utilisation durant détection erreur
Point de (Voir remarque 1.) remarque 2.)
; n 8 n " Décélération Glissement Arrét d'ur- Poursuite utili-
consigne Détection pa- | Détection du- | i o . - A\ X
Contact NO Contact NC N S jusqu'a arrét | jusqu'a arrét gence sation (Aver-
ramétre rant utilisation .
(Erreur) (Erreur) (Erreur) tissement)
20 Oui Oui Oui
21 Oui Oui Oui
22 Oui Oui Oui
23 Oui Oui Oui
24 Oui Oui Oui
25 Oui Oui Oui
26 Oui Oui Oui
27 Oui Oui Oui
28 Oui Oui Oui
29 Oui Oui Oui
2A Oui Oui Oui
2B Oui Oui Oui
2C Oui Oui Oui
2D Oui Oui Oui
2E Oui Oui Oui
2F Oui Oui Oui

Remarque : 1. Définit le niveau d'entrée auquel les erreurs sont détectées. (Contact NO : Erreur externe lorsque ON; contact NC : Erreur extene quand OFF).
2. Réglez la méthode de détection pour détecter les erreurs a l'aide soit de la détection de paramétre, soit de la détection durant I'utilisation.
Détection de paramétre : Détecte alors que l'alimentation est fournie au variateur.
Détection durant utilisation : Détecte uniquement durant l'utilisation du variateur.
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Fonctions borne de sortie

Les sorties multi-fonctions numériques peuvent étre définies pour plusieurs fonctions a I'aide des paramétres
H2-01 et H2-02 (sélection de fonction borne M1 a M4). Ces fonctions sont décrites dans la section suivante.

EmParameétres connexes

Pro- Change-

Numéro 2o . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
o Désignation Description . . s
parametre réglage tion rant d’acceés
usine I'utilisation
H2-01 Sélection de la fonction de Sorties contact multifonction 1 0a38 0 Non A
borne M1-M2

Sélection de la fonction de . . . .
H2-02 borne M3-Md Sorties contact multifonction 2 0a38 1 Non A

mDurant la commande Run (Réglage: 0) et durant la commande Run 2 (Réglage: 37)

Durant la commande Run (Réglage: 0)

OFF | La commande Run est en position OFF et il n'y a pas de tension de sortie.

ON | La commande Run est en position ON ou une tension est sortie.

Durant utilisation 2 (Réglage: 37)

OFF Le variateur ne sort pas une fréquence. (bloc de base, injection de CC durant le freinage ou
interrompu)

ON | Le variateur ne sort pas une fréquence.

Ces sorties peuvent étre utilisées pour indiquer le statut d'utilisation du variateur.

Commande Run OFF [ON I

Commande bloc de base OFF ON

Fréquence de sortie

Sortie durant la commande Run1  OFF [ON |

Sortie durant la commande Run 2 OFF ON |

Fig 6.40 Graphique chronologique pour la sortie «Durant la commande RUN»
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mVitesse zéro (Réglage: 1)

OFF | La fréquence de sortie est supérieure au niveau de vitesse zéro (b2-01).

ON | La fréquence de sortie est inférieure au niveau de vitesse zéro (b2-01).

Fréquence de sortie Niveau de vitesse zéro (b2-01)
A/
Sortie vitesse zéro OFF ON

Fig 6.41 Graphique chronologique pour vitesse zéro

EFonctionnement variateur prét (Réglage: 6)

Si une sortie multi-fonctions est programmeée pour cette fonction, la sortie sera commutée en position ON
lorsque l'initialisation du variateur au démarrage se sera terminée sans erreurs.

mDurant la sous-tension du bus CC (Réglage: 7)

Si une sortie multi-fonctions est programmée pour cette fonction, la sortie est commutée en position ON aussi
longtemps qu'une sous-tension de bus CC n'est pas détectée.

mDurant la commande Bloc de base (Réglage: 8)

Si une sortie multi-fonctions est programmée pour cette fonction, la sortie est commutée en position ON aussi
longtemps que la sortie du variateur est bloquée a la base.

mSélection source consigne de fréquence (Réglage: 9)

Si une sortie multi-fonctions est programmeée pour cette fonction, la sortie est en position ON lorsque 'unité
de commande numérique est sélectionnée comme source de consigne de fréquence. Si une autre consigne de
fréquence est sélectionnée, la sortie est coupée.

EStatut sélection commande Run (Réglage: A)

Si une sortie multi-fonctions est programmeée pour cette fonction, la sortie est en position ON lorsque 'unité
de commande numérique est sélectionnée comme source de commande Run. Si une autre source de
Commande Run est sélectionnée, la sortie est coupée.

ESortie erreur (Réglage: E)

Si une sortie multi-fonctions est programmée pour cette fonction, la sortie est mise en position ON lorsque se
produit une erreur différente de CPF00 et CPFO1. La sortie n'est pas non plus commutée lors d'erreurs
mineures. (Reportez-vous a Chapitre 7 pour obtenir une liste des erreurs.)

ESortie erreur mineures (Réglage: 10)

Si une sortie multi-fonctions est programmée pour cette fonction, la sortie est mise en position ON lorsque se
produit une erreur mineure (reportez-vous aux pages 7-8 pp.).
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ECommande réinitialisation erreur active (Réglage: 11)

Si une sortie multi-fonctions est définie pour cette fonction, la sortie est mise en position ON aussi longtemps
d'une commande réinitialisation erreur est entrée sur l'une des entrées numériques.

mDurant la commande Reverse (Réglage: 1A)

Si une sortie multi-fonctions est programmeée pour cette fonction, la sortie est mise en position ON lorsqu'une
commande RUN en sens inverse est active. Le contact sera également en position ON durant I'injection CC, le
freinage et le bloc de base. Cela ne fonctionnera pas lorsqu'une commande RUN forward sera entrée.

mEntrainement activé (Réglage: 38)

Si une sortie multi-fonctions est programmée pour cette fonction, la sortie est mise en position ON lorsque
l'entrainement est activé. L'entrainement peut étre activé ou désactivé a 1'aide d'une entrée multi-fonctions
numérique.

mDurant oH et fréquence réduite (Paramétre: 3A)°

Si une sortie multi-fonctions est programmé pour cette fonction, la sortie est mise en position ON lorsqu'une
alarme de surchauffe du variateur s'est produite et que le moteur tourne a vitesse réduite.

ECommande RUN de I'option Carte optionnelle / Communication (Paramétre : 3B)*

Si une sortie multi-fonctions est définie sur 3B, la sortie sera ON lorsque la commande RUN est entrée depuis
la communication intégrée (Memobus, N2, PI) OU depuis une carte optionnelle de communication (SI-P,
SI-N, etc.). Si les deux commandes RUN sont en position OFF, la sortie sera ouverte.

*  Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
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Parametres de controle

Cette section explique les parameétres de contrdle analogique et de contrdle d'impulsions.

———————————————————————————

@ Utilisation des paramétres de contréle analogique

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description n " e
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
Sélection controle (borne Définit le nombre d'éléments de contréle a sortir (U1-010)
H4-01 FM) a la borne FM. 1a38 2 Non A
10 a 14, 28, 34, 39, 40 ne peuvent pas étre réglés.
Définissez le gain de niveau de tension 1 (FM) pour la
sortie analogique multifonctions. 0~
H4-02 Gain (borne FM) Définit le pourcentage de I'élément moniteur égal a la 1000.0% 100% Oui Q
sortie 10V a la borne FM. Notez que la tension de sortie e
maximum est de 10V.
Définit la distorsion de niveau de tension 1 pour la sortie
analogique multifonctions. -110.0 ~
H4-03 Distorsion (borne FM) Définit le pourcentage de I'élément de contrdle égal a la 41 0’ 0% 0,0% Oui A
sortie OV a la borne FM. e
La sortie maximale de la borne est 10 V.
Sélection controle (borne Définit le nombre d'éléments de contréle a sortir (U1-010)
H4-04 FM) a la borne AM. 1a38 3 Non A
4,10 a 14, 28, 34, 39, 40 ne peuvent pas étre réglés.
Définit le gain de niveau de tension pour la sortie
analogique multifonctions 2. 0~
H4-05 Gain (borne AM) Définit le pourcentage de I'élément moniteur égal a la 1000.0% 50% Oui Q
sortie 10V a la borne AM. Notez que la tension de sortie me
maximum est de 10V.
Définit la distorsion de niveau de tension 2 pour la sortie
analogique multifonctions. 110.0 ~
H4-06 Distorsion (borne AM) Définit le pourcentage de I'élément de contrdle égal a la 41 10’ 0% 0,0% Oui A
sortie 0V a la borne FM. e
La sortie maximale de la borne est 10 V.
Définit le niveau de sortie du signal pour la sortie
Sélection niveau signal multi-fonctions 1 (borne FM)
H4-07 sortie analogique 1 (FM) 0:sortie0al0V Oou2 0 Non A
2:4320mA
Définit le niveau de sortie du signal pour la sortie
Sélection niveau signal multi-fonctions 2 (borne AM)
H4-08 sortie analogique 2 (AM) 0:sortie0al0V Oou2 0 Non A
2:4a20mA

mSélection des éléments de contréle analogique

Certains des ¢léments a contrdler de I'unité de commande numérique (U1-00 [contrdle statut]) peuvent étre
sortis des bornes de sortie analogique multi-fonctions FM-AC et AM-AC. Reportez-vous Chapitre 5
Parametres de ['utilisateur, et définissez le numéro de la paramétre du groupe Ul (OO partie de U1-00)
respectivement pour les paramétres H4-01 et H4-04.

BRéglage des éléments de controle analogiques

Réglez la tension de sortie pour les bornes de sortie analogiques multi-fonctions FM-AC et AM-AC a l'aide
du gain et de la distorsion dans H4-02, H4-03, H4-05 et H4-06.

Le gain définit la valeur de la tension de la sortie analogique qui est égal a 100% de I'élément de controle.

La distorsion définit la valeur de la tension de la sortie analogique qui est égal a 0% de 1'élément de contrdle.
Notez que la tension de sortie maximum est 10V. Une tension / un courant supérieur a ces valeur ne peut pas
étre sorti.
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Réglage du compteur

L'influence des réglages du gain et de la distorsion sur le canal de sortie analogique est illustrée dans trois
exemples a la Fig 6.42.

Tension de sortie

-courant
Gain: 170%
Bias: 30%
10V/20mA  [— — — — — 3 — — — -
]
~ Gain| 100%
_ “*— Bias; 0%
~
~
: -~ \
e ‘
3V/8.8mA -
— e ain: 0%
- .4 Bias: 100%
— ] Elément de contrle
OV/4mA t (e.g. Fréquence de sortie)

100%

Fig 6.42 Réglage sortie contréle
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Fonctions individuelles

& Utilisation communications MEMOBUS

Vous pouvez effectuer des communications sérielles avec des controles logiques programmables (PLC) ou
des appareils similaires a I'aide du protocole MEMOBUS.

mConfiguration de communication MEMOBUS

Les communications MEMOBUS sont configurées a 1'aide d'l maitre (PLC) et de maximum 31 esclaves. Les
communications sérielles entre le maitre et I'esclave débutent normalement par le maitre et les esclaves
répondent.

Le maitre réalise les communications sérielles avec un seul esclave a la fois. Par conséquent, vous devez
définir l'adresse de chaque esclave avant, de maniére a ce que le maitre puisse réaliser des communications
sérielles avec cette adresse. Un esclave recevant une commande du maitre réalise la fonction spécifiée et
envoie une réponse au maitre.

PLC

il

Variateur Variateur Variateur
de fréquence de fréquence de fréquence

Fig 6.43 Exemple de connexions entre le PLC et le variateur

mSpécifications de communication

Les spécifications des communications MEMOBUS sont présentées dans le tableau suivant.

Elément Spécifications

Interface RS-422, RS-485

Cycle de communication Asynchrone (démarrage/arrét synchronisation)

Débit en bauds  Sélectionnez parmi 1.200, 2.400, 4.800, 9.600 et 19.200 bps.

Longueur des 8 bits fixes

Paramétres de communication données :
Parité: Sélectionnez dans pair, impair ou nul.
Bits d'arrét : 1 bit sélectionné

Protocole de communications MEMOBUS

Nombre d'unités connectables 31 unités max.
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HEBorne connexion communications

Les communications MEMOBUS utilisent les bornes suivantes: S+, S-, R+ et R-. Activez la résistance de
terminaison en mettant en position ON la broche 1 du commutateur S1 pour le dernier variateur (vu du PLC)

uniquement.
o=t
RS-422A o= Z?*I s Py Résistance de
ou RS-485 «— OFF é///f terminaison

)
py)
+

mMmQO

=1=)

m 1
~ 19 a—om 2
>
oR <>

Résistance de terminaison (1/2W, 110 Ohms)

Fig 6.44 Borne connexion communications

A4 1. Séparez les cables de communication des cables du circuit principal et des autres cables, d'alimentation
notamment.
® 2. Utilisez des cables blindés pour les cables de communication et utilisez des fixations blindées
3. Lorsque vous utilisez les communications RS-485, connectez S+ sur R+, et S- sur R-, a l'extérieur du
IMPORTANT variateur. Voir illustration ci-dessous.

AN

WOl

/N

D

EProcédure de communication avec le PLC
Utilisez la procédure suivante pour réaliser les communications avec le PLC.
1. Mettez l'alimentation en position OFF et connectez le cdble de communications entre le PLC et le
variateur.
2. Enclenchement de la tension de réseau

Réglez les parametres de communication requises (H5-01 a H5-08) a l'aide de l'unité de commande
numérique.

4. Mettez l'alimentation hors tension et vérifiez si l'affichage de l'unit¢é de commande numérique a
completement disparu.

Nouvel enclenchement de la tension de réseau

6. Réalisez la communication avec le PLC.




EParameétres connexes

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Pro-
gramma-
tion
usine

Change-
ment du-
rant
I'utilisation

Niveau
d’accés

b1-01

Sélection source référence

Définit la source d'entrée de la consigne de fréquence
0: Unité de commande numérique
1: Borne circuit de controle (entrée analogique)
2: Communications MEMOBUS
3: Carte optionnelle

b1-02

Sélection source commande
RUN

Définit la source d'entrée de la commande RUN
0: Unité de commande numérique
1: Borne circuit de contrdle (entrées numériques
multi-fonctions)
2: Communications MEMOBUS
3: Carte optionnelle

H5-01

Adresse station

Définit I'adresse de la station du variateur [hex].

H5-02

Sélection de la vitesse de
transfert (en Baud)

Définit la vitesse en bauds pour la communication
MEMOBUS.

0: 1200 bps

1: 2400 bps

2: 4800 bps

3: 9600 bps

4: 19200 bps

H5-03

Sélection parité de la
communication

Définit la parité pour la communication MEMOBUS.
0: Sans parité
1: Parité paire
2: Parité impaire

H5-04

Sélection détection erreur
de communication

Définit la méthode d'arrét pour les erreurs de
communication.
0: Décélération pour arrét a I'aide du temps de
décélération dans C1-02
1: Passer a l'arrét
2: Arrét d'urgence a l'aide du temps de décélération dans
C1-09.
3: Utilisation continue

4. Opération Continuer avec la consigne de fréquence
définie dans d1-04

H5-05

Sélection détection erreur
de communication

Définit quand un arrét d'une communication doit étre
détecté ou non comme une erreur de communication.
0: Ne pas détecter.
1: Détecter

Ooul

H5-06

Temps d'attente de
I'émission

Définit le délai entre la réception des données depuis le
variateur et l'envoi des données du variateur.

5465 ms

5 ms

H5-07

Contrdle RTS ON/OFF

Active ou désactive le controle RTS.
0: Désactivé (RTS est toujours sur ON)
1: Activé (RTS sur ON uniquement lors de l'envoi)

Ooul

H5-08""

Sélection Communications

Sélectionne le protocole pour la communication
0: Bus mémo

1: Protocole N2

2: Protocole PI

*  Définir H5-01 sur 0 pour désactiver les réponses du variateur aux communications MEMOBUS.
** Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.

La communication MEMOBUS peut réaliser les opérations suivantes quel que soit le réglage de b1-01 etde

b1-02

» Contréle du statut d'utilisation du variateur

» Réglage et lecture des parameétres

» Réinitialisation des erreurs

* Entrée des commandes multi-fonctions. (Une utilisation OR est réalisée entre les commandes
multi-fonctions entrées depuis le PLC et les commandes entrées depuis les bornes d'entrée de contact
multi-fonctions S3 a S7.
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EmMessage format

Dans les communications MEMOBUS, le maitre envoie les commandes a l'esclave et 1'esclave répond. Le
format du message est configuré pour l'envoi et la réception comme illustré ci-dessous et la longueur des
paquets de données dépend du contenu de la (fonction) commande.

Sélection de 'adresse esclave

Code fonction

Données

Vérification erreur

L'espace entre les messages doit répondre aux conditions suivantes :

PLC au variateur Variateur au PLC PLC au variateur

.
>

Message commande Message réponse Message commande

Temps (secondes)

k>t ket
—T L H00 24 bits de |c>ng—1 L 5 ms min.

24 bits de long réglage

Fig 6.45 Espacement messages

Adresse esclave

Réglez 'adresse du variateur de 0 a 32. Si vous réglez sur 0, les commandes du maitre seronc regues par tous
les esclaves. (Reportez-vous a «Broadcast Data» aux pages suivantes.)

Code Fonction

Le code de la fonction spécifie les commandes. Les trois codes de fonction illustrés dans le tableau ci-dessous
sont disponibles.

Message commande Message réponse
Code de fonction .
. Fonction . . . .
(Hexadécimal) Min. (Bytes) | Min. (Bytes) | Min. (Bytes) | Min. (Bytes)
03H Lecture contenu registre de mémoire 8 8 7 37
08H Essai de rebouclage 8 8 8 8
10H Ecriture registres de mémoire multiples 11 41 8 8
Données

Configurer des données consécutives en combinant l'adresse du registre de mémoire (code test pour une
adresse de rebouclage) et les données que contient le registre. La longueur des données change en fonction des

détails de la commande.
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Vérification erreur

LEs Erreurs durant les communications sont détectées a l'aide de CRC-16 (vérification de redondance
cyclique, méthode somme de contréle).

Le résultat du calcul somme de contrdle est stocké dans un mot de données (16 bits) avec comme valeur de
départ FFFH. La valeur de ce mot est manipulée a 1'aide d'opérations exclusives OR et SHIFT ainsi qu'avec le
paquet de données qui doit étre envoyé (adresse esclave, code de fonction, données) et la valeur fixe AOO1H.
A la fin du calcul, le mot de données contient la valeur de somme de controle.

La somme de contrdle est calculée de la maniére suivante :

1. Lavaleur de départ du mot de données 16 bits, utilisé pour le calcul, doit étre réglé sur FFFFH.
2. Une utilisation OR exclusive doit étre réalisée avec la valeur de départ et I'adresse esclave.

3.
4

. Lorsque ce bit devient 1, une utilisation OR exclusive avec le résultat de 1'étape 3 et la valeur fixe AOO1H

Le résultat doit étre déplacé vers la droite jusqu'a ce que le bit de débordement devienne 1.

doit étre réalisée.

Aprés 8 utilisations de changement (chaque fois lorsque le bit de débordement devient 1, un OR exclusif
tel que celui de I'étape 4 doit &tre réalisé), effectuez une utilisation OR exclusive avec le résultat des
utilisations précédentes et le paquet de données suivant (code de fonction 8 bits). A nouveau, le résultat de
cette utilisation doit étre déplacé 8 fois et si nécessaire, il doit étre interconnecté avec la valeur fixe AOOIH
a l'aide d'une utilisation OR exclusive.

Les mémes étapes doivent Etre réalisées avec les données, d'abord avec I'octet le plus élevé et ensuite avec
l'octet inférieur jusqu'a ce que toutes les données aient été traitées.

Le résultat de ces opérations est la somme de contréle. Elle se compose d'un octet élevé et d'un octet peu
élevé.
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L'exemple suivant clarifie la méthode de calcul. Il montre le calcul d'un code CRC-16 avec l'adresse esclave
02H (0000 0010) et le code de fonction 03H (0000 0011). Le code CRC-16 résultant est D1H pour 'octet
inférieur et 40H pour l'octet supérieur. Le calcul d'exemple de cet exemple n'est pas réalisé entiérement

(normalement, les données suivent le code de fonction).

Calculs | Débordement | Description
1111 111 111 111 Valeur initiale
0000 0010 Adresse

1111 1111 1111 1101
0111 1111 1111 1110
1010 0000 0000 0001

1101 1111 1111 1111
0110 1111 1111 1111
1010 0000 0000 0001

1100 1111 1111 1110
0110 0111 1111 1111
0011 0011 1111 1111
1010 0000 0000 0001

1001 0011 1111 1110
0100 1001 1111 1111
0010 0100 1111 1111
1010 0000 0000 0001

1000 0100 1111 1110
0100 0010 0111 1111
0010 0001 0011 1111
1010 0000 0000 0001

1000 0001 0011 1110

0000 0011 |

1000 0001 0011 1101
0100 0000 1001 1110
1010 0000 0000 0001

1110 0000 1001 1111
0111 0000 0100 1111
1010 0000 0000 0001

1101 0000 0100 1110
0110 1000 0010 0111
0011 0100 0001 0011
1010 0000 0000 0001

1001 0100 0001 0010
0100 1010 0000 1001
0010 0101 0000 0100
1010 0000 0000 0001

1000 0101 0000 0101
0100 0010 1000 0010
1010 0000 0000 0001

1110 0010 1000 0011
0111 0001 0100 0001
1010 0000 0000 0001

1101 0001 0100 0000

D1H 40H

Supérieur Inférieur
Octet Octet

Résultat ExOr
Déplacement 1

Résultat ExOr
Déplacement 2

Résultat ExOr
Déplacement 3
Déplacement 4

Résultat ExOr
Déplacement 5
Déplacement 6

Résultat ExOr
Déplacement 7
Déplacement 8

Résultat ExOr
Code de fonction
Résultat ExOr
Déplacement 1

Résultat ExOr
Déplacement 2

Résultat ExOr
Déplacement 3
Déplacement 4

Résultat ExOr
Déplacement 5
Déplacement 6

Résultat ExOr
Déplacement 7

Résultat ExOr
Déplacement 8

Résultat ExOr
Résultat CRC-16
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EExemple de message MEMOBUS

Un exemple de messages commande/réponse MEMOBUS est donné ci-dessous.

Lecture du contenu du registre de la mémoire du variateur

Le contenu de maximum 16 registres de mémoire du variateur peut étre lu en une fois.

Parmi d'autres choses, le message de commande doit contenir 'adresse de départ du premier registre qui doit
étre lu de la quantité de registres qui doivent étre lus. Le message de réponse contiendra le contenu du premier
et le nombre consécutif de registres qui ont été définis pour la quantité.

Les données contenues dans le registre de mémoire sont séparées en 8 bits supérieurs et 8 bits inférieurs.

Les tableaux suivant illustrent des exemples de message lors de la lecture des signaux de statut, des détails

d'erreur, des statut de lien des données et des consignes de fréquence du variateur esclave 2.

Message commande

Message réponse

(Durant le fonctionnement normal)

Message réponse
(Durant l'erreur)

Adresse esclave 02H Adresse esclave 02H Adresse esclave 02H
Code de fonction 03H Code de fonction 03H Code de fonction 83H
Adresse | Supérieur 00H Quantité de données 08H Code d'erreur 03H
départ Inférieur 20H lerregistre | Supérieur | 00H Supérieur |  F1H
CRC-16
Supérieur | 00H de stockage | 1nfarieur 65H Inférieur 31H
Quantité
Inférieur 04H Registre de | Supérieur 00H
stockage
Supérieur 45H i Inférieur 00H
CRC-16 suivant
Inférieur FOH Registre de | Supérieur 00H
stockage
suivant | Inférieur 00H
Registre de | Supérieur 01H
stockage
suivant | Inférieur F4H
Supérieur | AFH
CRC-16
Inférieur 82H
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Essai de rebouclage

L'essai de rebouclage renvoie les messages de commande directement comme messages de réponse sans
modifier le contenu pour contrdler la communication entre le maitre et 1'esclave. Vous pouvez définir des
codes de test et des valeurs de données définis par 'utilisateur.

Le tableau suivant illustre un exemple de message lors de la réalisation d'un essai de rebouclage avec

l'esclave 1.
Message réponse Message réponse
Message commande (Durant le fonctionnement normal) (Durant l'erreur)
Sélection de l'adresse 01H Sélection de l'adresse 01H Sélection de 'adresse 01H
esclave esclave esclave
Code fonction 08H Code fonction 08H Code fonction 89H
Code de | Supérieur 00H Code de | Supérieur 00H Code d'erreur 01H
test Inférieur 00H test Inférieur 00H CRC-16 Supérieur |  86H
Supérieur |  ASH Supérieur |  ASH Inférieur 50H
Données - Données -
Inférieur 37H Inférieur 37H
Supérieur | DAH Supérieur | DAH
CRC-16 - CRC-16 -
Inférieur 8DH Inférieur 8DH

Ecriture dans les registres de mémoire multiples du variateur

L'écriture des registres de mémoire du variateur fonctionne de maniére similaire au processus de lecture,
c'est-a-dire que l'adresse du premier registre qui doit étre écrite et la quantité de registres a écrire doivent étre
définies dans le message de commande.

Les données a écrire doivent étre consécutives, débutant a l'adresse spécifiée dans le message de la
commande: L'ordre des données doit étre supérieur a 8 bits et ensuite inférieur a 8 bits. Les données doivent se
trouver dans l'ordre de 1'adresse de registre de mémoire.

Le tableau suivant illustre un exemple d'un message ou une utilisation forward a été définir avec une consigne 6
de fréquence de 60,0 Hz pour le variateur avec I'adresse esclave O1H.
I
Message réponse Message réponse
Message commande (Durant le fonctionnement normal) (Durant l'erreur)
Adresse esclave 01H Adresse esclave 01H Adresse esclave 01H
Code de fonction 10H Code de fonction 10H Code de fonction 90H
Adresse | Supérieur 00H Adresse | Supérieur 00H Code d'erreur 02H
départ Inférieur 01H départ Inférieur 01H CRC-16 Supérieur | CDH
., | Supérieur 00H ., | Supérieur 00H Inférieur CIH
Quantité — Quantité —
Inférieur 02H Inférieur 02H
Nombre de données 04H Supérieur 10H
— CRC-16 —
Données | Supérieur 00H Inférieur 08H
d'acces Inférieur 01H
Données | Supérieur 02H
suivantes | Inférieur 58H * Nombre de données = 2 x (quantité)
Supérieur 63H
CRC-16 —
Inférieur 39H
U Pour le nombre de la valeur de données dans le message de la commande, la double valeur de la quantité
: de données doit étre prise.
[ ]
IMPORTANT
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ETableaux de données

Les tableaux de données sont illustrés ci-dessous. Les types de données sont les suivants: Données de
référence, données de contrdle et données de diffusion.

Données de référence

Les tableaux de données de référence sont illustrés ci-dessous. Ces données peuvent étre lues et écrites. Elles
ne peuvent pas étre utilisées pour des fonctions de controle.

N° de registre Table des matiéres
0000H Réservé
Commandes entrée et utilisation Run

Bit 0 Commande Run/stop 1: Run 0: Arrét
Bit 1 Utilisation avant/arricére 1: Arriére 0 : Marche avant
Bit 2 Erreur externe 1: Erreur (EFO)
Bit3 Réinitialisation erreur 1: Commande de réinitialisation
Bit 4 ComNet

0001H Bit 5 ComCtrl
Bit 6 Commande d'entrée multi-fonctions 3
Bit7 Commande d'entrée multi-fonctions 4
Bit 8 Commande d'entrée multi-fonctions 5
Bit9 Commande d'entrée multi-fonctions 6
Bit A Commande d'entrée multi-fonctions 7

Bits BaF |Non utilisé

0002H Consigne de fréquence (Réglez les unités a l'aide de la parameétre 01-03)
0003H a 0005H | Non utilisé

0006H Valeur cible PI

0007H Réglage sortie analogique 1 (-11 V/-726 a 11 V/726) — 10V = 660

0008H Réglage sortie analogique 2 (-11 V/-726 a 11 V/726) - 10V = 660

Parameétre sortie contact multi-fonctions

Bit 0 Sortie contact 1 (Borne M1-M2) 1: ON 0: OFF

Bit 1 Sortie contact 2 (Borne M3-M4) 1: ON 0: OFF

Bit 2 Non utilisé
0009H

Bits3a5 |Non utilisé

Bit 6 Réglage sortie contact erreur (borne MA-MC) a l'aide du bit 7. 1: ON 0: OFF

Bit 7 Contact erreur (borne MA-MC) 1: ON 0: OFF

Bits 8aF | Non utilisé

000AH a 000EH |Non utilisé

Réglage sélection de référence

Bit 0 Non utilisé
Bit 1 Entrée valeur cible PI 1: Activé 0: Désactivé
Bits3aB | Non utilisé
000FH — - -
C Entrée 1 borne de données de diffusion S5: Activé 0: Désactivé
D Entrée 1 borne de données de diffusion S6: Activé 0: Désactivé
E Entrée 1 borne de données de diffusion S7: Activé 0: Désactivé
F Non utilisé

Remarque : Ecrivez 0 sur tous les bits inutilisés. De méme, n'écrivez pas les données sur les registres réservés.
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Données de controle

Le tableau suivant illustre les données de contrdle. Les données de contrdle peuvent uniquement étre lues.

N° de registre Table des matiéres
Etat du variateur de fréquence
Bit0 Utilisation 1: Utilisation 0: Interrompu
Bit 1 Utilisation inverse 1: Utilisation inverse 0: Utilisation avant
Bit2 Démarrage variateur terminé 1: Terminé 2: Non terminé
0020H Bit 3 Erreur 1: Erreur
Bit4 Erreur réglage données 1: Erreur
Bit5 Sortie contact multi-fonctions 1 (Borne M1-M2) 1: ON 0: OFF
Bit 6 Sortie contact multi-fonctions 2 (Borne M3-M4) 1: ON 0: OFF
Bit 7 Non utilisé
Bits8a F Non utilisé
Détails erreur
Bit 0 Surintensité (OC), Défaut masse (GF)
Bit 1 OV (surtension du circuit principal)
Bit2 Surcharge du variateur de fréquence (OL2)
Bit3 Surchauffe du variateur (OH1, OH2)
Bit 4 Non utilisé
Bit 5 Fusible grillé (PUF)
Bit 6 Retour PI perdue (FbL)
0021H Bit7 Erreur externe (EF, EFO)
Bit 8 Erreur carte controle (CPF)
Bit9 Surcharge moteur (OL1) ou surcouple 1 (OL3) détecté
Bit A Non utilisé
BitB Sous-tension du circuit principal (UV) détectée 6
Bit C S'ousjtensionr du c.ircu.it prigcipal (UV1), erreur ali.mentation contréle (UV2), erreur e
circuit de prévention irruption (UV3), perte de puissance
BitD Non utilisé
BitE Erreur de communications MEMOBUS (CE)
BitF Unité de commande déconnéctée (OPR)
Statut liaison de données
Bit 0 Ecriture des données
Bit 1 Non utilisé
0022H Bit2 Non utilisé
Bit 3 Erreurs limite inférieure et supérieure
Bit 4 Erreur intégrité des données
Bits5aF Non utilisé
0023H gz:zli‘z de | Controles U1-01
0024H Fréquencede | 1 ales U1-02
sortie
0025H Tension de sortie (U1-06)
o026H | SouANtde 3
0027H Puis.sance de U1-08
sortie
0028H Non utilisé
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N° de registre

Table des matiéres

0029H Non utilisé
002AH Non utilisé
Statut entrée bornes de controle
Bit0 Borne entrée S1 1: ON 0: OFF
Bit 1 Borne entrée S2 1: ON 0: OFF
Bit2 Borne entrée contact multi-fonctions S3 1 : ON 0: OFF
002BH Bit 3 Borne entrée contact multi-fonctions S4 1 : ON 0: OFF
Bit 4 Borne entrée contact multi-fonctions S5 1 : ON 0: OFF
Bit 5 Borne entrée contact multi-fonctions S6 1 : ON 0: OFF
Bit 6 Borne entrée contact multi-fonctions S7 1 : ON 0: OFF
Bits7aF Non utilisé
Etat du variateur de fréquence
Bit 0 Utilisation 1 : Utilisation
Bit 1 Vitesse zéro 1 : Vitesse zéro
Bit 2 accord fréquence 1: Accord
Bit3 Accord vitesse définie par I'utilisateur 1 : Accord
Bit 4 Détection de fréquence 1 1 : Fréquence de sortie < L4-01
Bit5 Détection de fréquence 2 1 : Fréquence de sortie = L4-01
Bit 6 Démarrage variateur terminé 1 : Démarrage terminé
002CH Bit7 Détection de sous-tension 1 : Détecté
Bit 8 Bloc de base 1 : Bloc de base sortie variateur
Bit9 Mode consigne de fréquence 1 : Pas de communication 0: Option communication
Bit A Mode commande Run 1: Pas de communication 0: Option communication
Bit B Détection de dépassement du couple 1 : Détecté
Bit C Consigne de fréquence perdue 1 : Perdue
BitD Redémarrage activé 1: Redémarrage
BitE Erreur (y compris temporisation communications MEMOBUS) 1:Erreur survenue
BitF Temporisation communication MEMOBUS 1: Temporisation
Statut sortie contact multi-fonctions
Bit 0 Sortie contact multi-fonctions 1 (Borne M1-M2) 1 : ON 0: OFF
002DH Bit 1 Sortie contact multi-fonctions 2 (Borne M3-M4) 1 : ON 0: OFF
Bit2 Non utilisé
Bits3aF Non utilisé

002EH — 0030H

Non utilisé

0031H Tension CC circuit principal

0032H — 0037H | Non utilisé
0038H Retour PI (fréquence de sortie max. £ 100%; résolution 0,1%; sans signe)
0039H Entrée PI (fréquence de sortie max. £ 100%; résolution 0,1%; avec signe)
003AH Sortie PI (fréquence de sortie max. £ 100%; résolution 0,1%; avec signe)
003BH Numéro logiciel CPU
003CH Numéro logiciel Flash
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N° de registre Table des matiéres
Détails erreur de communication
Bit0 Erreur CRC
Bit1 Longueur de données invalide
Bit2 Non utilisé
003DH Bit3 Erreur de parité
Bit4 Erreur de dépassement
Bit5 Erreur de cadrage
Bit 6 Temporisation
Bits7aF Non utilisé
003EH Réglage kVA

Remarque : Les détails des erreurs de communication sont stockés jusqu'a ce qu'une réinitialisation des erreurs soit entrée (vous pouvez également
réinitialiser lorsque 1'unité fonctionne).

Données de diffusion

Utilisation des données de diffusion qu'une commande peut donner a tous les esclaves en méme temps.
L'adresse esclave dans le message de commande doit étre définie sur 00H. Tous les esclaves recoivent le
message. Ils ne répondent pas.

Le tableau suivant illustre les données de diffusion. Vous pouvez également écrire ces données.

Adresse registre Table des matiéres

Signal utilisation

Bit 0 Commande Run 1: Utilisation 0: Interrompu

Bit 1 Commande utilisation inverse 1 : Arriére 0 : Marche avant

Bits 2 et 3 Non utilisé

Bit4 Erreur externe 1: Erreur
0001H Bit 5 Réinitialisation erreur 1: Commande de réinitialisation 6
Bits6aB Non utilisé ——
Bit C Entrée borne S5 entrée contact multi-fonctions
BitD Entrée borne S6 entrée contact multi-fonctions
BitE Entrée borne S7 entrée contact multi-fonctions
BitF Non utilisé.
0002H Consigne de fréquence

Remarque : Signaux bit non définis dans les signaux d'utilisation de diffusion utilisent en permanence les signaux de données du nceud local.

ECommande ENTER

Lors de I'écriture de paramétres sur le variateur depuis le PLC a I'aide de la communication MEMOBUS, les
paramétres sont stockées temporairement dans la zone données des paramétres dans le variateur. Pour activer
ces parameétres dans la parameétre, la commande ENTER doit étre utilisée.

11 existe deux types de commandes ENTER: Les commandes ENTER qui activent les données des paramétres
dans RAM et les commandes ENTER qui écrivent les données dans EEPROM (mémoire non volatile) dans le
variateur tout en activant les données dans RAM.

Le tableau suivant illustre les données de commande ENTER. Les données de commande ENTER peuvent
uniquement étre écrites.

6-719




La commande ENTER est activée en écrivant 0 sur le numéro de registre 0900H ou 0910H.

N° de registre Table des matiéres

0900H L'écriture des données de la paramétre dans EEPROM, RAM est actualisée

Les données des paramétres ne sont pas écrites dans EEPROM mais actualisées dans la RAM

0910H .
uniquement.

Le nombre de fois maximum qu'il est possible d'écrire dans EEPROM 100.000. N'exécutez pas
% réguliérement la commande ENTER (0900H) qui écrit dans EEPROM.
Les registres de la commande ENTER sont en lecture seule. Par conséquent, si ces registres devaient étre
INFO lus, I'adresse de registre sera invalide (Code erreur: 02H).

ECodes erreur

Le tableau suivant illustre les codes d'erreur de communication MEMOBUS.

Code d'erreur Table des matieres

Erreur code de fonction

O1H Un code de fonction autre que 03H, 08H, ou 10H a été défini par le PLC.

Erreur numéro registre invalide
02H + L'adresse de registre auquel vous essayez d'accéder n'est enregitrée nulle part.
+ Avec l'envoi de diffusion, une adresse de départ différente de 0001H ou 0002H a été définie.

Erreur quantité invalide
* Le nombre de paquets de données (contenu registre) lues ou écrites se situe en dehors de la plage 1

03H R
aleé.
* En mode écriture, le nombre d'octets de données dans le message n'est pas le nombre de paquets x 2.
Erreur paramétre données
21H + Une simple erreur de limite inférieure ou supérieure s'est produite dans les données de contréle ou lors
de l'écriture des parameétres.
* Lors de l'écriture des paramétres, le réglage des parametres est invalide.
Erreur mode écriture
* Tentative d'écriture des parameétres dans le variateur durant 1'utilisation.
22 * Tentative d'écriture via les commandes ENTER durant 1'utilisation.

* Tentative d'écriture des paramétres autres que A1-00 a A1-05, E1-03 ou 02-04 lors de 1'alarme
d'avertissement CPF03 (EEPROM défectueuse) s'est produite.
* Tentative d'écriture de données en lecture seule.

Ecriture durant I'erreur de sous-tension du bus CC (UV)
23H * Ecriture des paramétres dans le variateur durant alarme UV (sous-tension du bus CC).
* Ecriture via les commandes ENTER durant I'alarme UV (sous-tension du bus CC).

Erreur d'écriture durant le traitement des paramétres

24H . L. \ . \ .
Tentative d'écriture des paramétres lors du traitement des parametres dans le variateur.

EEsclave ne répond pas

Dans les cas suivants, l'esclave ignore la fonction d'écriture.

e Lorsqu'une erreur de communication (dépassement, cadrage, parit¢ ou CRC-16) est détectée dans la
message de commande.

* Lorsque I'adresse esclave du message de commande et 1'adresse esclave du variateur ne correspondent pas.
 Lorsque I'écart entre deux blocs (8 bits) d'un message dépasse 24 bits.

* Lorsque la longueur des données du message de commande est invalide.
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Précautions de I'application

Si I'adresse esclave spécifiée dans le message de commande est 0, tous les esclaves exécutent la fonction
d'écriture mais ne renvoient pas les messages de réponse au maitre.

INFO

HAuto-diagnostic

Le variateur possede une fonction intégrée d'auto-diagnostic de l'utilisation des circuits d'interface de
communication sérielle. Cette fonction est appelée fonction d'auto-diagnostic. Elle utilise lespieces de
communication connectées des bornes d'envoi et de réception pour recevoir les données envoyées par le
variateur et donc pour vérifier si la communication se déroule normalement.

Réalisez la fonction d'auto-diagnostic a l'aide de la procédure suivante.

1. Mettez l'alimentation du variateur en position ON et réglez sur 67 (mode test de communication) la
paramétre H1-05 (Sélection de fonction de la borne S7).

2. Coupez l'alimentation du variateur
Effectuez le cablage conformément a Fig 6.46.

4. Mettez la résistance de terminaison en position ON. (Mettez la broche 1 du commutateur DIP 1 en position
ON.)

5. Enclenchez I'alimentation du variateur

| st |[s2 | s3 | s4a | s5 | s6 | s7 | | RP| R+ | R-| s+ [s- |

Fig 6.46 Cablage des bornes de communication pour I'auto-diagnostic

Lors d'une utilisation normale, I'unité de commande numérique affiche «PASS» a 1'écran.

En cas d'erreur, une alarme «CE» (erreur de communication MEMOBUS) s'affiche sur l'unité de commande
numérique, la sortie du contact d'erreur est mise en position ON et le signal prét du variateur est mis en
position OFF.
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@ Utilisation de la fonction de minuterie”

Les bornes d'entrée numériques multi-fonctions S3 a S7 peuvent étre désignées comme bornes d'entrée de
fonction de minuterie et les bornes de sortie multi-fonctions M1-M2 et M3-M4 peuvent étre utilisées comme
bornes de sorite de fonction de minuterie. En réglant le délai d'attente, vous pouvez éviter le broutement des

capteurs et commutateurs.

» Réglez une des paramétres HI1-01 a H1-05 (borne d'entrée contact multi-fonctions S3 a S7) sur 18 (entrée
fonction minuterie).

» Réglez H2-01 ou H2-02 (sélection de fonction bornes de sortie multi-fonctions M1-M2 et M3-M4) sur 12
(sortie fonction minuterie).

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description n " e
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation
Régler la sortie de la fonction de minuterie sur ON-temps
b4-01 Fonction minuterie d'attente (bande neutre) pour l'entrée de la fonction 0,0a 00s Non A
ON-temps d'attente minuterie, en unités de 1 seconde. Activé lorsqu'une 300,0 >
fonction minuterie est définie dans H1-0O0O et H2-OO.
Régler la sortie de la fonction de minuterie sur OFF-temps
b4-02 Fonction minuterie d'attente (bande neutre) pour l'entrée de la fonction 0,0a 0.0s Non A
OFF-temps d'attente minuterie, en unités de 1 seconde. Activé lorsqu'une 300,0 ’
fonction minuterie est définie dans H1-OO et H2-O0O.

EExemple de réglage

Lorsque le temps d'entrée ON de la fonction minuterie est plus long que la valeur définie dans b4-01, la
fonction de sortie de la minuterie est mise en position ON. Lorsque le temps d'entrée OFF de la fonction
minuterie est plus long que la valeur définie dans b4-02, la fonction de sortie de la minuterie est mise en
position OFF. Vous trouverez un exemple d'utilisation de la fonction de minuterie dans le schéma suivant.

Entrée fonction minuterie

ON ON

Sortie fonction minuterie |

*
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ON

ON

b4-01

b4-02 b4-01

Fig 6.47 Exemple d'utilisation de la fonction minuterie

b4-02

Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
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& Utilisation du controle PI

Le controle PI est une méthode permettant de faire correspondre la valeur de retour (valeur de détection) a la
valeur cible définie. En combinant le contréle proportionnel (P) et le contrdle entier (I), vous pouvez méme
contrdler le systéme avec fluctuation de charge.

Les caractéristiques des utilisations du contrdle PI sont données ci-dessous.

Elément P La sortie d'un élément P est proportionnel a I'entrée (€cart). En utilisant un élément P seul, il
n'est pas possible d'éliminer entierement I'écart.

Elément I  La sortie d'un élément I est le temps — entier de l'entrée (écart). En utilisant un élément P et
un élément I nsemble, I'écart peut étre entierement éliminé.

mUtilisation controle PI

Pour comprendre les différences entre les utilisations de contrdle PI (P et I), la part de sortie de chaque
utilisation est illustrée dans le schéma suivant lorsque 1'écart (c'est-a-dire la différence entre la valeur cible et
la valeur de retour) est fixe.

Ecart Durée
Controle PI
Sortie de P- et I- .. Contréle |
élément
Controle P
Durée 6

Fig 6.48 Utilisation controle PI

EApplications contréle Pl

Le tableau suivant illustre des exemples d'applications contréle PI a l'aide du variateur.

Exemple de capteur

Application Détails du controle Utilisé

Contrdle de la | Des informations sur la pression sont renvoyées et un contrdle de pression .
Capteur de pression

pression constant est réalisé.

Contrdle du Toute information sur le débit est renvoyée et le débit est controlé avec grande _
i L. Capteur du débit

débit précision.

Contrdle de la | Des informations sur la température sont renvoyées et un contrdle d'ajustement |+ Thermocouple
température de la température a 1'aide d'un ventilateur est réalisé. * Thermistor
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EParameétres connexes

Pro- Change-
Numgro Désignation Description Plgge G gramma- MG N'Ve?“
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
s 0: Désactivé
b5-01 fg}lif(f)‘l‘énp‘fu mode de 1: Activé 01,3 0 Non A
3: Contréle PI activé (consigne de fréquence + sortie PI)
Ampllﬁcatlon Définit le gain proportionnel contréle P. 0’90 .
b5-02 proportionnelle Le controle P n'est pas réalisé lorsque le réglage est 0,00 a 1,00 Oui A
(amplification P) P q glag o 25,00
Temps d'intégration (temps | Définit le temps d'intégration 1. 0,0a .
b5-03 I) Le controle I n'est pas réalisé lorsque le réglage est 0,0. 360,0 1.0s Oui A
e o L N R
b5-04 Limite d'intégration (temps D?ﬁnlt ka limite QC Controle I comme un pourcentage de la 0,0a 100,0% Oui A
1) fréquence de sortie maximum. 100,0
b5-06 Limite PI Définit la limite aprés le contréle PI. comme un 0,0a 100,0% Oui A
pourcentage de la fréquence de sortie maximum. 100,0
Définit la compensation apres le contrdle PI comme un -100,0
b5-07 Compensation PI . . . a 0,0% Oui A
pourcentage de la fréquence de sortie maximum. +100.0
Définit la paramétre de temps pour le filtre LPF pour les 0004
b5-08 Parametre retardement PI sorties du contrdle PI. 1’0 00 0,00 s Oui A
Généralement pas nécessaire de régler. ?
Sélection caractéristiques Sélectionnez avant/arriere pour sortie PI.
b5-09 . q 0: La sortie PI est avant. Ooul 0 Non A
de sortie PI . "
1: La sortie PI est arricre.
b5-10 Gain de la sortie PI Définit le gain de sortie. g’;)g 1,0 Non A
0: Limite a 0 lorsque la sortie PI est négative.
b5-11 Sélection de sortie arriére PI 1:A S Inverse 101:squc la sortie Plest negative. - Ooul 0 Non A
Limite a 0 est également active lorsque interdiction arriére
est sélectionnée en utilisant b1-04.
0: Pas de détection de perte du retour PI
1: Détection de perte du retour PI. L'utilisation continue
s T durant la détection, le contact d'erreur ne fonctionne
Sélection de détection de 5
b5-12 erte de retour PI pas. 0a2 0 Non A
p 2: Détection de perte du retour PI. Le moteur glisse vers
arrét durant la détection et le contact de défaut
fonctionne.
. . Définir le niveau de détection de perte de retour PI comme
Niveau de détection de . . . R R o
b5-13 un pourcentage, avec la fréquence de sortie maximum a 0al100 0% Non A
perte du retour PI 100%
0.
b5-14 Durée pour la détection de Définit la durée de détection de perte du retour PI. 0,04 1,0s Non A
perte du retour PI 25,5
b5-15 vaegu d utlllsat‘lonAde la DeﬁmtAle niveau de demarrage de la fonction de 0,0a 0.0 Hz Non A
fonction temporisation PT temporisation comme une fréquence. 120,0
Temps de retardement de P . N . N
b5-16 lutilisation de la Définit le chps dcrrctardcmcnt jusqu'a ce que la fonction 0,0a 0.0s Non A
. de temporisation débute. 25,5
temporisation
Temps accél/décél pour la Définit le temps d'accél/décél pour le démarreur soft P1 0,0a
317 féférence PI (SFS). 25,5 0.0s Non A
b5-18 Sélection point de consigne | 0: Desgcrtlve 04l 0 Non A
PI 1: Activé
. . . 0a
b5-19 Point de consigne PI Valeur cible PI 100,0% 0 Non A




Fonctions individuelles

Pro- Change-
Numéro e " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description A " S
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
Régle l'unité pour b5-10, UI-38 et UI-24
0:0,01 Hz
1:0,01% (la fréquence de sortie maximum E1-04 est
prise comme 100%.
2-39 : tpm, le point de consigne est égal aux pdles moteur
40-39999 : Affichage souhaité par l'utilisateur
b5-20* Echglonncmcnt du point de 000 0a 0 Non A
consigne PI —_— 39999
Régle la valeur d’affichage
pour 100%.
Définit le nombre de
décimales.
Régle la méthode d'opération de la fonction veille PI
Sélection de la fonction 0 : Consigne de fréquence 5
_ *
bs-21 veille 1 : Consigne de fréquence / cible PI 1a2 0 Non A
2 : Snooze
Régle le niveau de fréquence auquel la fonction snooze
b5-22* Niveau Snooze démarre comme pourcentage de la fréquence de sortie 02 100% 0 Non A
maximum.
b5-23* Délai d'attente Snooze Régle un retardateur pour la fonction snooze. 0a3600s 0s Non A
b5-04% Niveau dactivation chlg le niveau de retour auquel le variateur s'active 04100% 0 Non A
depuis le mode snooze.
Régle le point de consigne PI lorsque le mode snooze est
b5-25% Ampllﬁcatlon point de con- | activé. S'il e'st aFtemt une fois que la sortie est coupée. La 04 100% 0 Non A
signe valeur est définie comme un pourcentage du point de
consigne PIL.
b5-26* ;elglrljs de propulsion maxi- Définit le durée maximum de la propulsion. 0a3600s 0s Non A
La fonction PI Snooze n'est activée que lorsque la valeur
b5-27* Feed-back snooze de feed-back se mtge au-dessus de ce parametre. ) 04100% 60% Non A
La valeur est définie comme un pourcentage du point de
consigne PI.
Active ou désactive I'opération racine carrée pour la valeur 6
b5-28% Opération racine carrée rctou'r PI.‘ ) Ooul 0 Non A
feed-back PI 0: Désactivé
1: Activé [
b5-20% Gain racine carrée Deﬁ'nlt le gain pour le feed-back lorsque l'opération racine 042,00 1.00 Non A
feed-back PI carrée est activée.
Sélectionnez si le témoin de sortie PI est affich¢ comme
b5-30* Racine carrée témoin sortie | une Yaleu? racine carrée ou non. 0oul 0 Non A
PI 0: Désactiver
1: Activer

Eléments de contréle (U1-000)

2 Niveau du signal de sortie durant la sortie L
Numéro - " - 7 Unité
- Désignation Description analogique i

P multi-fonctions .

Ul-24 | Valeur retour PI Contréle la valeur de retour lorsque le contrdle | 1 v, petour 100% 0,01%
PI est utilisé.

Ul1-36 Volume entrée PI Volume entrée PI 10 V: 100% entrée PI 0,01%

U1-37 Volume sortie PI Sortie contrdle PI 10 V: 100% sortie PI 0,01%

U1-38 Point de consigne PI Point de consigne PI 10 V: Cible PI 100% 0,01%

UL53* | Retour PI2 Contrdle la valeur de retour 2 lorsque le 10 V: retour 100% 0,01%
différentiel PI est sélectionné

* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concesionnaire Yaskawa.
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Entrées numériques multi-fonctions (H1-01 a H1-05)

Point de consigne Fonction
19 Désactiver controle PI (ON: controle PI désactivé)
30 Réinitialisatior'l compléte du contrdle PI (réinitialisation lorsque la commande de réinitialisation est entrée ou
lorsqu'elle est interrompue durant le controle PI)
31 Maintien complet contréle PI (ON: Maintien complet)
34 Démarreur doux PI
35 Commutateur caractéristiques entrée PI

Entrée analogique multi-fonctions (H3-09)

Point de consigne Fonction
B Réaction PI Fréquence de sortie max.
6B* Retour PT 2 Fréquence de sortie max.

* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concesionnaire Yaskawa.

mMéthodes contréle Pl

Il existe quatre méthodes de controle PI. Sélectionnez la méthode en réglant la paramétre b5-01.

Pom.t de Méthode de contréle
consigne
1 La sortie PI devient la fréquence de sortie du variateur.
3 La sortie PI est ajoutée comme valeur de compensation de la fréquence de sortie du variateur.

BMéthodes d'entrée PI

Méthodes d'entrée de la valeur cible PI

Sélectionnez la méthode d'entrée de la valeur cible du contréle PI selon le parametre de b1-01 (Sélection de
référence).

Normalement, la consigne de fréquence sélectionnée dans b1-01 est la valeur cible PI mais vous pouvez
également définir la valeur cible PI comme illustré dans le tableau suivant.

Méthode d'entrée cible PID Conditions parametre

Réglez le bit MEMOBUS 1 dans 1'adresse du registre 000FH sur 1 (active/désactive la
Registre MEMOBUS 0006H | valeur cible PI des communications) pour pouvoir utiliser le numéro de registre 0006H
comme valeur cible PI.

Réglage parameétre Si b5-18 est défini sur 1, la valeur dans b5-19 devient la valeur cible PI.
Si la fonction Pl est utilisée, la valeur de la consigne de fréquence devient la valeur cible qui est définie
Q et illustrée en Hz sur I'unité de commande numérique. Néanmoins, en interne, la valeur cible Pl est
utilisée en pourcentage. La formule suivante est utilisée :

REMARQUE

consigne de fréquence [Hz]
fréquence de sortie max. (Hz)

Valeur cible Pl [%] = * 100 %

Méthodes d'entrée retour Pl

Sélectionnez une des méthodes d'entrée de retour de contréle PI suivantes
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Méthode d'entrée Conditions parametre

Entrée analogique A2 Réglez H3-09 (sélection borne A2 entrée analogique multi-fonctions) sur B (retour PI).

Entrée analogique A1 (Mode |Réglez H3-09 sur 6B. L'entrée analogique Al devient l'entrée 1 retour et 'entrée
différentiel) analogique A2 devient I'entrée 2 retour.

Si H3-09 est réglé sur 6B, le mode PI différentiel est activé. Les deux entrées analogiques (Al et A2)
deviennent des entrées retour et la différence entre les deux devient la valeur de retour pour le contréleur PI.
Le dispositif de contréle U1-24 devient le dispositif de contréle 1 retour, U1-46 devient le dispositif de
contréle 2 retour.

Dans ce mode, la valeur cible PI est automatiquement prise de la source définie dans b1-01 ou une référence
de vitesse multi-étapes (d1-01 a d1-04).

mExemples de réglage PI

Suppression surmodulation

En cas de surmodulation, réduisez le gain proportionnel (P) et augmentez le temps entier (I).

Réponse Avant réglage

/N
AN

Aprés réglage

Durée

Définissez une condition de contréle de stabilisation rapide

Pour stabiliser rapidement le contréle méme en cas de surmodulation, réduisez le temps entier (I) et allongez
le temps différentiel (D).

Réponse
/ Avant réglage

RN
AN

Aprés réglage

Durée
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Suppression des vibrations a long cycle

Lorsque des vibrations se produisent avec un cycle plus long que le point de consigne du temps entier (I),
allongez le temps entier (I) pour supprimer les vibrations.

Réponse Avant réglage

Apres réglage

Durée

Suppression des vibrations a cycle court

Si des vibrations a cycle court se produisent, réduisez le gain proportionnel (P) ou augmentez la paramétre de
délai d'attente primaire PI.

Réponse Avant réglage

[
AN

Aprés réglage

Durée




Fonctions individuelles

EPrécautions parameétre

*

Dans le contréle PI, la paramétre b5-04 est utilisée pour empécher que la valeur de contrdle entier dépasse
un montant spécifié. Lorsque la charge varie rapidement, la réponse du variateur est retardée et la machine
peut étre endommagée ou le moteur peut se bloquer. Dans ce cas, réduisez le point de consigne pour
accélérer la réponse du variateur.

La paramétre b5-06 est utilisée pour empécher que la valeur de sortie du calcul du contréle PI ne dépasse
un montant spécifié. La valeur est définie en considérant la fréquence de sortie maximum comme 100%.

La parametre b5-07 est utilisée pour ajuster le décalage du contréle PI. La valeur est définie en incréments
de 0,1% en considérant que la fréquence de sortiec maximum est de 100%. Normalement, elle est ajoutée a

la valeur de sortie PI. Si le retour PI du différentiel est sélectionné (H3-09 = 6B"), il est ajouté a la
différence entre les deux valeurs de retour.

Réglez la parametre de temps du filtre pour la sortie du contréle PI dans b5-08. Activez cette parameétre
pour éviter toute résonance de la machine lorsque l'abrasion adhésive de la machine est importante ou que
la rigidité est faible. Dans ce cas, réglez la paramétre pour qu'elle soit supérieure au cycle de fréquence de
la résonance. Augmentez la paramétre de temps pour réduire la réponse du variateur.

b5-09 permet d'invertir la polarité de sortie PI. Si maintenant la valeur cible PI augmente, la fréquence de
sortie sera réduite. Cette fonction peut étre utilisée par exemple pour les pompes a vide.

Avec b5-10, vous pouvez appliquer le gain a la sortie du contréle PI. Activez cette paramétre pour régler le
montant de compensation si vous ajoutez la sortie du controle PI a la consigne de fréquence comme
compensation (b5-01 = 3).

Lorsque la sortie du contréle PI est négative, vous pouvez utiliser la paramétre b5-11 pour déterminer ce
qu'il se passe avec la sortie du variateur. Lorsque b1-04 (interdiction d'utilisation inverse) est réglée sur 1
ou 3 (activé), toutefois, la limite de sortie PI est 0.

Avec la paramétre b5-17, la valeur cible PI peut étre augmentée ou réduite avec une fonction rampe
accél./décel. (démarreur doux PI). La fonction d'accélération/décélération (parametre C1) normalement
utilisée est allouée apres le contrdle PI, donc, selon les paramétres, une résonance avec le contrdle PI et
une oscillation longitudinale peuvent se produire. L'utilisation de b5-17 permet d'éviter ce comportement.
La fonction démarreur doux PI peut également étre activée ou désactivée a l'aide d'une entrée numérique
multi-fonctions (H1-OO doit étre définie sur 34).

Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
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t illustre le bloc de contrdle PI dans le variateur.
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Fonctions individuelles

mDétection perte retour PI

Lors de la réalisation du controle PI, veillez a utiliser la fonction de détection de perte du retour PI. En cas de
perte du retour PI, la fréquence de sortie du variateur peut accélérer la fréquence de sortie maximum.

Lorsque b5-12 est défini sur 1 et que la valeur de retour PI tombe sous le niveau de détection de perte du retour
PI (b5-13) pour une plus longue période que le temps de détection de perte de retour PI (b5-14), une alarme
Fbl (perte retour) est affichée a 1'unité de commande et l'utilisation du variateur se poursuit.

Lorsque la méme chose se produit et que b5-12 est défini sur 2, une erreur Fbl est affichée sur 1'unité de
commande numérique et l'utilisation du variateur est interrompue. Le moteur glisse vers arrét et le contact de
défaut fonctionne.

Le graphique chronologique pour la détection de perte de retour PI est illustré ci-dessous.

Valeur retour Pl
Y

Niveau /

détection perte

(b5-13)
» Durée
Pas de
[ détection —
Fbl < Détection Fbl
temps de détection perte temps de détection perte
(b5-14) (b5-14)

Fig 6.50 Graphique chronologique détection perte retour PI

mFonction Veille PI’
La fonction veille PI peut étre utilisée dans deux modes différents, selon le réglage de b5-21.

Si b5-21 est réglé sur 0, la consigne de fréquence / valeur cible PI est prise comme une valeur d'entrée pour la ——
fonction veille. Si est réglé sur 1, la fréquence de sortie avant le démarreur soft (entrée SFS, C1-000, C2-010)
est considérée comme une valeur d'entrée de la fonction veille.

Si cette valeur chute sous le niveau de veille b5-15 pour une plus longueur période que le délai d'attente de
fonctionnement de veille b5-16, la sortie du variateur est interrompue. Si la valeur revient a une valeur
supérieure a b5-15 pour une plus longue période que b5-16, le variateur est remis en service.

Cible PI / Entrée SFS

Niveau d'utilisation

veille b5-15
Temps de retardement Temps de
utilisation veille retardement
—»{ b5-16 [&— —>b5-16¢—
Commande Run interne -
Fonctionnement| Interrompu

Commande Run externe Une commande Run a été entrée

Utilisation Sortie statut utilisation

Fig 6.51 Graphique chronologique veille PI

*  Certaines fonctionnalités de la fonction Sleep PI seront disponibles dans des versions logicielles ultérieures. Pour plus de détails,
veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
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mFonction Pl Snooze"

En réglant b5-21 sur 2, la fonction PI snooze peut étre activée. Ce logiciel observe la fréquence de sortie
(sortie démarreur soft) et la valeur de retour PI pour mettre le variateur en position ON et OFF
automatiquement lorsque le systéme le requiert.

 Acivation Snooze

Le variateur arréte I'utilisation lorsque la fréquence de sortie (sortie démarreur soft) chute sous le niveau
snooze b5-22 pendant une plus longue période que le délai d'attente snooze b5-23 et la valeur de feed-back
est supérieure a la valeur de feed-back snooze dans b5-27. Avant d'arréter le variateur, le point de consigne
PI est amplifié pour sur-satisfaire temporairement la charge et éviter de la sorte une commutation ON et
OFF cycle court du variateur. Le niveau de propulsion est défini dans la paramétre b5-25 et elle est définie
comme un pourcentage de la valeur point de consigne PI, mais le temps maximum pour 'opération de
propulsion est défini dans b5-26.

Activation
Le variateur reprend le fonctionnement PI normal lorsque le retour PI dépasse le niveau d'activation b5-24.
La rampe d'accélération normale est utilisée.

A Point de consigne PI

"i'i\'r}{iifih'ééii&{ pointde

consigne (b5-25)

temps

>
Point de consigne Pl + b5-25

A Retour PI

Attente Snooze |

Rampe

t<bsos (P28 i décélération Rampe

Niveau Snoozg: > < ’ normale F\ accélération
(05:22)- T . : i / normale
: temps

>
Fonctionnement Pl normal ><: Kcamﬁgr']" >< Snooze X Fonctionnement Pl normal
A l'aide de la parametre b5-21, soit le fonctionnement veille, soit le fonctionnement snooze peut étre
Q activé. Il est impossible d'activer les deux fonctions en méme temps.

REMARQUE

*  Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre représentant Yaskawa.
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mOpération feed-back racine carrée

Si le paramétre b5-28 est défini sur 1, la valeur de feedback est convertie en une valeur qui égale la racine
carrée du feed-back réel. Cela peut étre utilisé pour contrdler le débit lorsqu'un capteur de pression est utilisé
pour générer une valeur de feed-back. Avec le paramétre b5-29, la racine carrée peut étre multipliée par un
facteur. La formule suivante est d'application :

débit = gain (b5-29) x Vpression (téte)

Une connexion linéaire entre la valeur cible PI et le feed-back peut étre réalisée.

Avec le paramétre b5-30, le contrdle de feed-back peut étre commuté pour montrer une valeur racine carrée du
feed-back réel.

mRéglages entrée numérique multi-fonctions: H1-01 a H1-05 (Bornes S3 bis S7)

Controle Pl désactivé : «19»

» Lorsqu'une entrée multi-fonctions est définie pour cette fonction, elle peut étre utilsiée pour désactiver la
fonction PI en commutant I'entrée sur ON.

 La valeur cible PI devient la valeur de la consigne de fréquence.

Réinitialisation entiére contréle PIl: «30»

» Avec cette fonction, la valeur de partage entiére du contrdle PI peut étre réinitialisée en réglant une entrée
multi-fonctions sur ON.

Maintien entier contrdole Pl: «31»

» Avec cette fonction, la valeur de partage entiére du contréle PI peut étre maintenue en réglant une entrée
multi-fonctions sur ON. La valeur sera maintenue aussi longtemps que l'entrée sera en position ON.

Démarreur doux Pl: «34»

» Avec cette fonction, la valeur cible PI peut étre augmentée ou réduite lentement a l'aide de la fonction
rampe accél./décél.. Le temps d'accél./décél. Peut étre défini dans la parametre b5-17. La fonction est
active lorsque I'entrée multi-fonctions avec cette fonction est en position ON.

Commutateur caractéristiques entrée Pl «35»

» Avec cette fonction, la caractéristique d'entrée PI peut étre inversée en réglant une entrée multi-fonctions
sur ON.
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€ Economie d'énergie

Pour réaliser des économies d'énergie, réglez b8-01 (sélection de mode économie d'énergie) sur 1.

EmParameétres connexes

MU= S i Plage de Program- | Change- | pjveay
paramét- Désignation Détails sl mation ment durant i -
an reglage | - e I'uilisation | @@CCeS
Sélectionnez d'activer ou de désactiver le contréle
b3-01 Sslecthn mode économie d économie d'énergie. Ooul 0 Non A
d'énergie 0: Désactiver
1: Activer
s . s s .
Coefficient d'économie D§ﬁn1t le coefficient d' egonomleod e‘nerglve‘. 0,02 .
b8-04 & . Ajustez la valeur par paliers de 5% jusqu'a ce que la ] 2 Non A
¢nergie . . . e 655,00
puissance de sortie devienne minimale. >
Parametre temporelle du Définit la paramétre temporelle de détection de puissance
b8-05 filtre de recherche de ap P P 0242000 20 ms Non A
de sortie.
performance
Définit la valeur limite de la plage de contrdle de tension
Valeur limite de la tension | durant la fonction de recherche. N o
b8-06 de la fonction de recherche | Réglez sur 0 pour désactiver la fonction de recherche. 04100 0% Non A
100% est la tension nominale du moteur.

* 1. La méme capacité que celle du variateur sera définie lors de l'initialisation des parameétres.

* 2. Les programmations d'usine dépendent de la capacité du variateur de fréquence.

mRéglage du contrélé d'économie d'énergie

Lorsque la fonction d'économie d'énergie est activée, la tension pour une efficacité optimale du moteur est
calculée et devient la référence de la tension de sortie.

* b8-04 (coefficient d'économie d'énergie) est prédéfini en supposant que la capacité du moteur et du
variateur sont les mémes. Réglez b8-04 par étapes de 5 % jusqu'a ce la puissance de sortie ait atteint le
minimum. Plus le coefficient d'économie d'énergie est grand, plus la tension de sortie est grande.

* Pour améliorer la réponse lorsque la charge fluctue, réduisez la paramétre de temps du filtre de détection
de puissance b8-05. Si b8-05 est réglée sur une valeur trop petite, toutefois, les rotations du moteur
peuvent devenir instables lorsque la charge est légere.

o L'efficacité du moteur varie a cause des fluctuations de température et des différences dans les
caractéristiques du moteur. Par conséquent, 1'efficacité du moteur doit étre contrdlée. Pour une efficacité
optimale, l'opération de recherche est utilisée en variant la tension de sortie. La parametre b8-06 (limiteur
de la tension de recherche) limite la plage qui contréle la recherche de la tension. Pour les variateurs de
classe 200 V, une plage de 100% égale 200 V et pour les variateurs 400 V, une plage de 100% égale 400
V. Réglez sur 0 pour désactiver le limiteur de tension de recherche.




Fonctions individuelles

& Affaiblissement du champ

La fonction affaiblissement du champ est utilisée pour réduire la tension de sortie lorsque la charge du moteur
passe a un niveau inférieur (pas de charge). L'énergie peut de cette maniere étre sauvée et le bruit audible du
moteur est réduit.

Notez que cette fonction est congue pour utilisation avec uniquement une confitions faible charge qui ne
change pas. Si les conditions de charge faible changent, la fonction d'affaiblissement du champ ne peut pas
étre optimisée. Dans ce cas, la fonction d'économie d'énergie doit &tre préférée.

La fonction peut étre activée a l'aide d'une entrée multi-fonctions. Réglez dés lors 1'une des parameétres H1-01
a H1-02 sur 63.

EParameétres connexes

Méthodes de controle
NS Pro- Change- v
% . - Plagede | gramma- | ment du- Vi Ce
paramét- Désignation Description . . teur
o réglage tion rant VI avec
usine | l'utilisation pG | boucle
ouverte
Définit la tension de sortie du variateur lorsque la
commande d'affaiblissement du champ est entrée
d6-01 Niveau affaiblissement du sur une entrAee lnultl-fongtlons. 04100 80 % Non A A Non
champ Définit le niveau de tension comme un
pourcentage prenant la tension définie dans le
schéma V/f comme 100%.
Définit la limite inférieure de la plage de
fréquence ou le contréle du champ est valable.
Limite de la fréquence La commande d'affaiblissement du champ est 0,0a
d6-02 d'affaiblissement du champ | uniquement valable a des fréquences supérieures a 120,0 0,0 Hz Non A A Non
ce réglage et uniquement lorsque la vitesse est en
accord avec la référence de vitesse actuelle.

mRéglage du niveau d'affaiblissement du champ (d6-01)

Pour régler le niveau d'affaiblissement du champ, faites tourner le moteur a faible charge et activez la fonction
d'affaiblissement du champ a l'aide d'une entrée multi-fonctions. Controlez le courant de sortie et augmentez
ou réduisez le niveau d'affaiblissement du champ jusqu'a ce que le courant d sortie atteigne sa valeur
minimum.

Observez les éléments suivants :

» La paramétre d6-01 ne peut pas étre modifiée durant 'utilisation (c'est-a-dire lorsqu'une commande RUN
est entrée).

* Si le niveau d'affaiblissement du champ est trop bas, le moteur peut bloquer.

mRéglages entrée multi-fonctions: H1-01 a H1-05 (Bornes S3 a S7)
Commande Affaiblissement du champ «63»

* Si l'une des parametres H1-01 a H1-05 est réglée sur «63», la fonction d'affaiblissement du champ peut
étre activée en commutant I'entrée de la borne sur ON.
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€ Réglage paramétres moteur

EMParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro R " - Plagede | gramma- | ment du- | Niveau
2 Désignation Description 2 . A
parametre réglage tion rant d’acces
usine | l'utilisation
Définit le courant nominal du moteur. 03234
Puissance du variateur de Cette valeur définie devient la valeur de base pour la > 1,90 A
E2-01 X . S 6,40 Non Q
fréquence protection du moteur et les limites de couple. ] *2
11 s'agit d'une donnée d'entrée pour le réglage automatique.
o . Régle la résistance phase a phase du moteur. 0,000
E2-05 RC,S istance composce Cette paramétre est définie automatiquement durant le a 9,842 Q Non A
uniquement A . *2
réglage automatique. 65.000

Remarque : Toutes les paramétres réglées en usine s'appliquent a un moteur 4 péles standard Yaskawa.
* 1. Laplage de réglage est de 10% a 200% du courant de sortie nominal du variateur (les valeurs illustrées s'appliquent a un variateur de classe 200 V pour

0,4 kW).

BRéglage manuel de la paramétre moteur

Réglage courant nominal du moteur

Réglez E2-01 sur la valeur du courant nominal qui se trouve sur la plaque du moteur.

Réglage résistance composée du moteur

E2-05 est réglé automatiquement lorsque vous effectuez le réglage automatique de la résistance composée du
moteur. Lorsque vous effectuez le réglage, consultez le fabricant du moteur pour obtenir la valeur de la
résistance composée. Calculez la résistance depuis la valeur de la résistance composée dans le rapport de test
du moteur a l'aide de la formule suivante et effectuez-le réglage en conséquence.

* Isolation type E: [Résistance composée (Q) a 75°C du rapport de test] x 0,92 (Q)

* Isolation type B: [Résistance composée (Q) a 75°C du rapport de test] x 0,92 (Q)
* Isolation type F: [Résistance composée (Q) a 115°C du rapport de test] X 0,87 (Q)



Fonctions individuelles

@ Réglage du schéma V/f

A l'aide des paramétres E1-000 la tension d'entrée du variateur et le schéma V/f peuvent étre réglés comme
nécessaire. Il n'est pas recommandé de modifier les réglages lorsque le moteur est utilisé en mode controle

vecteur boucle ouverte.

EmParameétres connexes

* 1. Ce sont des valeurs pour un variateur de classe 200 V. Les valeurs pour un variateur de classe 400 V sont doubles.

* 2. Le contenu des paramétres E1-11 et E1-12 est ignoré lorsqu'il est réglé sur 0,00.

Pro- Change-
Numéro e " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
o Désignation Description P . o
parametre réglage tion rant d’acceés
usine | l'utilisation
Réglage de la tension Dgﬁq1t la tension d! cntrcc’d}l variateur. Ce rcglagc est 1554255 | 200V
E1-01 Lo utilisé comme valeur de référence dans les fonctions de Non Q
d'entrée . *1 *1
protection.
0 a D : Sélectionnez dans les 14 schémas V/f prédéfinis.
E1-03 Sélection du schéma V/f F: Schémas personnalisés définis par l'utilisateur 0aD,F F Non Q
(Applicable pour le réglage E1-04 a E1-10).
E1-04 f;lc\/(l;:?;:c de sortie max. Aig,(())g 50,0 Hz Non Q
Tension de sortie (V) i
0,0a
E1-05 | Tension max.(VMAX) Ly 2550 209;? V'l Non Q
((VBASE) *]
(E1-13)
R 0,0a
E1-06 Fréquence de base (FA) 120.0 50,0 Hz Non Q
VB >
P (E1-08)
Fréquence de sortie 0,0a
E1-07 moyenne (FB) (\E/M% - 120,0 2,5Hz Non A
Lo i FMIN FB FA  FMAX .
E1-08 Tcnglon a la fréquence de (E1-09) (E1-07)  (E1-06)(E1-04) 0,0a 150V Non A
sortie moyenne (VB) 255,0*%1 *1
P Fréquence (Hz) 00
Fréquence de sortie ,0a
E1-09 minimale (FMIN) Pour définir les caractéristiques V/f directement, 120,0 1,2 Hz Non Q
définissez les mémes valeurs pour E1-07 et E1-09. Dans
ce cas, le réglage pour E1-08 sera ignoré. 6
L . Assurez-vous toujours que les quatre fréquences sont 0,0a
El-10 Fsrg:;;o;s I:thz‘}l\l/c&ﬁ\gc définies de la maniére suivante : 2550 9’*0 1V Non A I
Y E1-04 (FMAX) = E1-06 (FA) *1
>E1-07 (FB) = E1-09 (FMIN)
Fréquence de sortie 0,0a 0,0 Hz
El-11 moyenne 2 120,0 *2 Non A
Définie uniquement pour régler finement V/f pour la plage
Tension de fréquence de de sortie. Normalement, ce réglage n'est pas nécessaire. 0,0a
El-12 . d 255,0 0,0V Non A
sortie moyenne 2 ¥
0,04
El1-13 Tension de base (VBASE) | Définit la tension de sortie a la fréquence de base (E1-06). 255,0 0,0V Non A
*1
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HRéglage tension d'entrée du variateur

Réglez correctement la tension d'entrée du variateur dans E1-01 pour qu'elle corresponde a la tension
d'alimentation. Ce point de consigne sera la valeur de référence pour les fonctions de protection et les
fonctions similaires (niveau de surtension, niveau de blocage).

mRéglage schéma V/f

Le schéma V/f peut étre sélectionné a l'aide de la parametre E1-03. Deux méthodes permettent de régler le
schéma V/f : Sélectionnez un des 14 types de schéma (point de consigne: 0 a D) ou optez pour un schéma V/f
défini par 'utilisateur (point de consigne: F).

Le réglage d'usine pour E1-03 est F.

Pour sélectionner un des schémas existants, reportez-vous au tableau suivant.

Point de

Caractéristique Application consigne

Spécifications

Ces schémas sont utilisés dans des 0 (F) Spécifications 50 Hz

. applications générales ou le couple de 5ci i
Caractéristique pp g > coup 1 Spécifications 60 Hz
) st charge est fixe, quel que soit la vitesse — - - —
couple parametre | o rotation, par exemple pour les 2 Spécifications 72 Hz, saturation de tension a 60 Hz
systemes de transport linéaires. 3 Spécifications 72 Hz, saturation de tension a 60 Hz

Spécifications 50 Hz, caractéristique couple

cubique
Ces schémas sont utilisés pour les 5 Spéciﬁgations 50 Hz, caractéristique couple
Caractéristique charges avec couple proportionnel a quadratique
couple variable | deux ou trois fois la vitesse de rotation, Spécifications 60 Hz, caractéristique couple
. 6 X >
tel que des ventilateurs et des pompes. cubique
7 Spécifications 60 Hz, caractéristique couple
quadratique
Sélectionnez un schéma V/f avec L. . ,
. P 8 Spécifications 50 Hz, couple de démarrage moyen
couple de démarrage élevé uniquement
dans les cas suivants.
* La distance de cablage entre le 9 Spécifications 50 Hz, grand couple de démarrage
Couple variateur et le moteur est importante
démarrage élevé *|  (environ 150 m min.) ) )
g A Spécifications 60 Hz, couple de démarrage moyen

* Un couple important est nécessaire
au démarrage

» Un réacteur CA est inséré dans B
l'entrée ou la sortie du variateur.

Spécifications 60 Hz, grand couple de démarrage

Ce schéma est utilisé pour des C Spécifications 90 Hz, saturation de tension a 60 Hz

ﬂéqgences de minimumr 60 Hz. Une Spécifications 120 Hz, saturation de tension a
tension fixe est appliquée. D 60 Hz

Opération de
sortie fixe

* Le couple de démarrage élevé est fourni par la fonction de développement du couple entierement automatique. Il n'est donc normalement pas nécessaire
d'utiliser ce schéma.

Lorsque vous sélectionnez ces schémas, les valeurs des parametres E1-04 a E1-10 sont modifiées
automatiquement. Il existe trois types de valeurs pour E1-04 a E1-10, selon la capacité du variateur.

* Schéma V/f 0.4a1,5kW
* Schéma V/f 2,2 445 kW
* Schéma V/f 552300 kW

Les schémas de caractéristiques pour chaque sont illustrés aux pages suivantes.



Fonctions individuelles

Schéma VIf 0,4 a 1,5 kW
Les schémas présentent les caractéristiques pour un moteur de classe 200V. Pour un moteur de classe 400V,
multipliez toutes les tensions par 2.

* Caractéristiques couple parameétre (Point de consigne : 0 a 3)

Point de consigne 0 | 50 Hz

Point de consigne 1 | 60 Hz

Point de consigne 2

60 Hz

Point de consigne 3 |72 Hz

15 |-+ 15
9 |/ : ol |
0 1325 50 (Hz) 0 15 3 60 (Hz) 0 153 50 60 (Hz) 0 153 60 72 (Hz)
* Caractéristiques couple variable (Point de consigne : 44 7)
Point de consigne 4 | 50 Hz | Point de consigne 5 | 50 Hz | Point de consigne 6 | 60 Hz | Point de consigne 7 | 60 Hz
V) v (V) v
200 200 20 200
50—, / 50,
35, 35,
9l : 9l -
9t : : . 8] - : : . :
0 13 25  50(Hz) 0 13 25  50(Hz) 0 15 30 60 (Hz) 0 15 30 60 (Hz)
* Couple démarrage ¢levé (Point de consigne 8§: a B)
Point de consigne 8 | 50 Hz | Point de consigne 9 | 50 Hz | Point de consigne A | 60 Hz | Point de consigne B | 60 Hz

0 1325 50 (Hz)

13 -

0 1325 50 (Hz)

50 (Hz)

» Opération sortie fixe (Point de consigne: C a D)

Point de consigne C | 90 Hz

Point de consigne D | 120 Hz

60 90 (Hz)

v

60 120 (Hz)




Schéma VIf 2,2 a 45 kW

Les schémas présentent les caractéristiques pour un moteur de classe 200V. Pour un moteur de classe 400-V,

multipliez toutes les tension

s par 2.

* Caractéristiques couple parameétre (Point de consigne : 0 a 3)

Point de consigne 0 | 50 Hz | Point de consigne 1 |60 Hz | Point de consigne 2 | 60 Hz | Point de consigne 3 |72 Hz
V) v
200
200 v
200
14 |- 14| 141
7 ‘ ‘ 7| : : ‘ 7 : :
0 1325 50 (Hz) 0 153 60 (Hz) 0 153 50 60 (Hz) 0 153 60 72 (Hz)
* Caractéristiques couple variable (Point de consigne : 4 a 7)
Point de consigne 4 | 50 Hz | Point de consigne 5 |50 Hz | Point de consigne 6 |60 Hz | Point de consigne 7 | 60 Hz
V) v~ V) (V)
20 200 s00| T 200
50, 50
35 35
71 -
61 ‘ ‘ ‘ ‘ 6. ‘ ; ! :
0 13 25 50 (Hz) 0 13 25 50 (Hz) 0 15 30 60 (Hz) 0 15 30 60 (Hz)
* Couple démarrage ¢levé (Point de consigne: 8 a B)
Point de consigne 8 | 50 Hz | Point de consigne 9 |50 Hz | Point de consigne A | 60 Hz | Point de consigne B | 60 Hz
~ V)
200 200
220
18] /
o / | e | | :
0 1325 50 (Hz) 0 1325 50 (Hz) 0 153 50 (Hz)

* Opération sortie fixe (Po

int de consigne: C a D)

Point de consigne C |90 Hz

60 90 (Hz)

Point de consigne D | 120 Hz
60 120
(Hz)




Schéma V/f 55 a 300 kW

Fonctions individuelles

Les schémas présentent les caractéristiques pour un moteur de classe 200V. Pour un moteur de classe 400V,
multipliez toutes les tensions par 2.

* Caractéristiques couple parameétre (Point de consigne : 0 a 3)

Point de consigne 0 | 50 Hz | Point de consigne 1 |60 Hz | Point de consigne 2 | 60 Hz | Point de consigne 3 |72 Hz
\Y
so™) I v
200 v
200
12 ) 12 | 120 121-
6 ./ ! 6 6| : 6l :
0 1325 50 (HZ) 0 153 60 (Hz) 0 15 3 50 60 (Hz) 0 153 60 72 (Hz)
* Caractéristiques couple variable (Point de consigne : 4 a7)
Point de consigne 4 | 50 Hz | Point de consigne 5 |50 Hz | Point de consigne 6 |60 Hz | Point de consigne 7 | 60 Hz
V) v~ %) V)
20 200 20| 200 7
50, 50f -
35, 350,
5| ‘ ‘ e ‘ ‘ 5. : ‘ o : ‘
0 13 25 50 (Hz) 0 13 25 50 (Hz) 0 15 30 60 (Hz) 0 15 30 60 (Hz)
* Couple démarrage ¢levé (Point de consigne: 8 a B)
Point de consigne 8 |50 Hz | Point de consigne 9 |50 Hz | Point de consigne A | 60 Hz | Point de consigne B | 60 Hz
v ~ V)
200 200 : 200
200 20|
15 :
. : : 117 .
: : ° : : [ S : : :
0 1.315 50 (Hz) 0 1325 50 (Hz) 0153 60 (Hz) 0 153 50 (Hz)

* Opération sortie fixe (Po

int de consigne: C a D)

Point de consigne C | 90 Hz

Point de consigne D | 120 Hz

60 120 (Hz)




E1-10. Si E1-03 est réglé sur autre chose que F, vous pouvez uniquement lire les parametres E1-04 a E1-10.
Si les caractéristiques V/f sont linéaires, réglez E1-07 et E1-09 sur la méme valeur. Dans ce cas, E1-08 sera
INFO ignoré.

Q Lorsque E1-03 est réglé sur F (schéma V/f défini par I'utilisateur), vous pouvez régler les parametres E1-04 a

Tension de sortie (V)

E1-05
(VMAX)

E1-13
(VBASE)

E1-08
(VB)
E1-10
(VMIN)
. : - - Fréquence (Hz)
E1-09 E1-07 E1-06 E1-04
(FMIN) (FB) (FA) (FMAX)

Fig 6.52 Schéma V/F définir par I'utilisateur

EPrécautions parameétre

Lorsque le parametre est réglé sur le schéma V/f défini par l'utilisateur, faites attention aux points suivants :

* Lorsque vous changez de méthode de contrdle, les paramétres E1-07 a E1-10 passeront aux réglages
d'usine pour cette méthode de controle.

* Veillez a régler les quatre fréquences comme suit :
E1-04 (FMAX) = E1-06 (FA) > E1-07 (FB) = E1-09 (FMIN)



Fonctions individuelles

@ Freinage fort glissement

Si I'inertie de la charge est importante, la fonction de freinage a fort glissement peut étre utilisée pour réduire
le temps de décélération par rapport au temps de décélération normal sans utiliser d'option de freinage, par ex.
pour les arréts d'urgence.

La fonction doit étre activée par une entrée multi-fonctions.

Remarque : + La fonction HSB n'est pas comparable a la fonction de décélération normale. Elle n'utilise pas
de fonction rampe.

* HSB ne doit pas étre utilisé¢ dans une utilisation nomale a la place d'une rampe de décélération.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - . _ Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
8 Désignation Description A " B
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
Largeur de fréquence de Définit la largeur de fréquence pour la décélération durant
N3-01 décélération freinage a fort | le freinage a fort glissement en pour cent, en prenant la 1a20 5% Non A
glissement fréquence maximum (E1-04) comme 100%.
Définit la limite de courant pour la décélération durant un
N3-02 leltc dcf courant de frcmfigc a fort glissement en pour ccnt,AprAcnantAlc coyrant 100 4 200 150% Non A
freinage a fort glissement nominal du moteur comme 100%. La limite qui en résulte
doit étre 150% maximum du courant nominal du variateur.
Définit le temps de maintien de la fréquence de sortie pour
Temps de tenue d'arrét de FMIN (1.5 Hz). N
N3-03 freinage a fort glissement Effectif uniquement durant la décélération pour freinage a 0,02100 1.0s Non A
fort glissement.
. Définit le temps OL7 lorsque la fréquence de sortie ne
N3-04 Tgmp s OL freinage fort change pas pour certaines raisons durant la décélération 30a1200 40s Non A
glissement . N .
avec freinage a fort glissement.
Réglage de la largeur de la fréquence de décélération HSB (N3-01) 6
Cette parametre définit la valeur d'étape qui est utilisée pour réduire la fréquence de sorite pour réaliser un I

grand glissement négatif et de 13, freiner le moteur.

Normalement, aucun réglage n'est nécessaire. Augmentez la valeur si des erreurs de surtension du bus CC se
produisent.

Réglage de la limite de courant HSB (N3-02)

Le réglage de la parametre N3-02 limite le courant de sortie alors que le freinage a fort glissement est actif. La
limite de courant affecte le temps de décélération réalisable.

Plus la limite de courant est basse, plus long est le temps de décélération.

Réglage du temps de maintien HSB a I'arrét (N3-03)

A la fin d'un freinage a fort glissement, la fréquence de sortie est maintenue a la fréquence de sortie minimum
pour le délai fixé dans N3-03. Augmentez le temps si le moteur glisse aprés HSB.

Réglage du temps de surcharge HSB (N3-04)

N3-04 définit le temps de surcharge HSB. Si la fréquence de sortie ne change pas pour une raison quelconque
alors qu'une commande HSB est donnée, une erreur OL7 s'affiche et le contact d'erreur fonctionne.

Réglages entrée multi-fonctions: H1-01 a H1-05 (Bornes S3 a S7)
Freinage fort glissement : «68»

Si une des entrées multi-fonctions est définie sur «68», elle peut étre utilisée pour activer la fonction HSB. Le
variateur freine le moteur immédiatement aprés que la commande HSB ait été donnée. La commande HSB ne

peut pas étre interrompue, c'est-a-dire que 1'utilisation normale du variateur ne peut pas étre reprise.
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Fonctions unité de commande numérique

€ Réglage fonctions unité de commande numérique

EmParameétres connexes

Numéro
parameétre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Pro-
gramma-
tion
usine

Change-
ment du-
rant
I'utilisation

Niveau
d’accés

0l1-01

Sélection controle

Définir le numéro du troisiéme élément de controle a étre
affiché en mode entrainement. (U1-0010)
(Pas sur I'unité de commande LCD VOP-160.)

4a33

Oui

01-02

Sélection contréle apres
mise sous tension

Définit 'élément de contrdle a afficher lors de la mise sous
tension.

1: Consigne de fréquence

2: Fréquence de sortie

3: Courant de sortie

4: L'élément de contrdle défini pour 01-01

Oui

01-03

Unités de fréquence du
réglage et contrdle de
consigne

Définit les unités qui seront réglées et affichées pour la
référence et le contréle de consigne.

0: 0,01 Hz unités
1: 0,01% (la fréquence de sortie maximum
est de 100%)
rotation par minute (tpm) (définit les poles
moteur)
Affichage désiré par l'utilisateur
Définir les valeurs souhaitées pour le
réglage et l'affichage pour la fréquence de
sortie maximum.

2a39

40 a 39999

(]
L Définir le nombre de chiffres

a l'exception du point
décimal.

Définir le nombre de chiffres
a afficher sous la décimale.

Exemple : Lorsque la fréquence de sortie maximale est de
200,0, réglez sur 12000.

0239999

02-01

Activer/désactiver touche
LOCAL/REMOTE

Réglez la touche de sélection de la méthode Run (touche
LOCAL/REMOTE).
0: Désactivé
1: Activé (commute entre l'unité de commande
numérique et les paramétres de la parametre.)

Ooul

02-02

Touche STOP durant
l'utilisation de la borne du
circuit de contrdle

Réglez la touche Stop en mode exécution.

0: Désactivé (lorsque la commande exécution est émise
depuis une borne externe, la touche Stop est
désactivée.)

1: Activé (Effective méme durant l'exécution.)

Ooul

02-03

Valeur initiale de la
paramétre de l'utilisateur

Efface ou stocke les valeurs initiales de l'utilisateur.
0: Stocke/non défini
1: Débute le stockage (enregistre les parameétres définies
comme les valeurs initiales de l'utilisateur.)
2: Tout effacer (efface toutes les valeurs initiales de
l'utilisateur enregistrées)
Lorsque les paramétres définies sont enregistrées comme
des valeurs initiales de I'utilisateur, 1110 est défini dans
A1-03.

02-05

Sélection méthode réglage
de la référence de consigne

Lorsque la consigne de fréquence est définie sur le
contrdle de la consigne de fréquence de 1'unité de
commande numérique, définit si la touche Enter est
nécessaire.

0: Touche Enter nécessaire

1: Touche Enter non nécessaire
Lorsque cela est défini sur 1, le variateur accepte la
référence de consigne sas utilisation de la touche Enter.

Ooul

02-06

Sélection utilisation lorsque
l'unité de commande
numérique est déconnectée

Définit I'utilisation lorsque I'unité de commande

numérique est déconnectée.

0: Désactivé (I'utilisation se poursuit méme si l'unité de
commande numérique est déconnectée.)

. Activé (OPR est détecté lors de la déconnexion de
I'unité de commande numérique. La sortie du variateur
est coupée et un contact de défaut est actionné.)

—_

Ooul




Fonctions unité de commande numérique

Pro- Change-

Numéro e " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description A " S
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
Réelage du temps Définit le temps d'utilisation cumulatif en heures.
02-07 , £1age L Le temps d'utilisation est calculé a partir des valeurs de 02465535 0 Non A
d'utilisation cumulatif .
consigne.
0: Temps cumulatif lorsque le variateur est mis sous
Sélection du temps tension. (Tout le temps que le variateur est sous tension
02-08 P est accumulé.) Ooul 0 Non A

d'utilisation cumulatif

—_

: Temps d'utilisation cumulatif du variateur. (Seul le
temps de sortie du variateur est accumulé.)

L 2: Europe
02-09 Mode initialisation 5+ PV-E Spec. 2o0usb 2 Non A
Définir la valeur initiale du temps d'utilisation du
Réglage du temps ventilateur a l'aide d'unités heures. 5
02-10 d'utilisation du ventilateur | Le temps d'utilisation s'accumule depuis la valeur de 0465535 0 Non A
consigne.

0: Désactiver
02-12 Initialisation suivi du défaut | 1: Initialiser (= effacement zéro) apres réglage «1» 02-12 Ooul 0 Non A
revient a «0»

ESélection du contréle (01-01)

Avec la paramétre 01-01 le troisiéme élément de contrdle qui est affiché en mode entrainement peut &tre
sélectionné. Cette fonction n'a pas d'effet sur 1'opérateur LCD optionnel (JVOP-160).

HL'écran de contrdle lorsque I'alimentation est mise en position ON (01-02)

A l'aide de la paramétre 01-02, 1'élément de controle (U1-000) qui doit étre affiché sur 1'unité de commande
numérique lorsque l'alimentation est en position ON peut étre sélectionné.

EModification de la consigne de fréquence et des unités d'affichage 01-03)

Réglez la consigne de fréquence de l'unité de commande numérique et les unités d'affichage a 1'aide de la
parametre 01-03. Le réglage dans 01-03 affecte les unités d'affichage des ¢léments de contrdle suivants :

e U1-01 (Consigne de fréquence)
» Ul1-02 (Fréquence de sortie)
» U1-20 (Fréquence de sortie aprés démarrage doux)

» d1-01 a d1-04 (Consignes de fréquence)

EDésactivation de la touche LOCAL/REMOTE (02-01)
Réglez 02-01 sur 0 pour désactiver la touche LOCAL/REMOTE de I'unité de commande numérique.

Si la touche est désactivée, elle ne peut plus étre utilisée pour commuter la source de la consigne de fréquence
ou la source de la commande RUN entre LOCAL et REMOTE.

EDésactivation de la touche STOP (02-02)

Cette paramétre est utilisée pour régler si la touche STOP de l'unité de commande numérique est active durant
la commande a distance (b1-02 # 0) ou non.

Si 02-02 est défini sur 1, une commande STOP de la touche STOP de l'unité de commande numérique sera
acceptée. Si02-02 est défini sur 0, elle sera ignorée.




HMInitialisation des valeurs parameétres modifiées (02-03)

Vous pouvez enregistrer les valeurs de réglage des parameétres du variateur comme des valeurs initiales des
parameétres définies par 'utilisateur. La paramétre 02-03 doit des lors étre réglée sur 1.

Pour initialiser les parametres du variateur avec les valeurs initiales définies par I'utilisateur dans la mémoire,
réglez la parametre A1-03 sur 1110. Pour effacer les valeurs initiales définies par I'utilisateur dans la mémoire,
réglez 02-03 sur 2.

mRéglage de la consigne de fréquence a I'aide des touches UP et DOWN sans utiliser la
touche Enter (02-05)

Cette fonction est active lorsque la consigne de fréquence est entrée depuis I'unité de commande numérique.
Lorsque 02-05 est réglé sur 1, vous pouvez augmenter et diminuer la consigne de fréquence a l'aide des
touches UP et DOWN sans utilisez la touche Enter.

ESélection d'utilisation lorsque I'unité de commande numérique est déconnectée
(02-06)

Cette fonction sélectionne l'utilisation lorsque l'unité de commande numérique est déconnectée lorsqu'une
commande RUN est active.

Si 02-06 est défini sur 0, l'utilisation se poursuit.

Si 02-06 est défini sur 1, la sortie est coupée et le moteur glisse jusqu'a arrét. Le contact défaut est actionné.
Lorsque l'unit¢é de commande numérique est reconnectée un OPR (unit¢ de commande déconnectée) est
affiché.

ETemps d'utilisation cumulatif (02-07 et 02-08)
Le variateur possede une fonction qui compte le temps d'utilisation du variateur de maniére cumulative.

Avec la paramétre 02-07 le temps d'utilisation cumulatif peut étre modifié, par exemple aprés un
remplacement d'une carte de contréle. Si la paramétre 02-08 est définie sur 0, le variateur compte le temps
lorsque I'alimentation est mise en position ON. Si 02-08 est défini sur 1, seul le temps lorsqu'une commande
RUN est active est compté. Le réglage d'usine est de 0.

ETemps d'utilisation du ventilateur de refroidissement (02-10)
Cette fonction compte de maniére cumulative le temps d'utilisation du ventilateur installé sur le variateur.

Avec la parametre 02-10, le compteur peut étre réinitialisé, par exemple lorsque le ventilateur a été remplacé.

HInitialisation relevé des défauts (02-12)

Cette fonction peut étre utilisée pour initialiser le relevé des défauts en réglant la paramétre 02-12 sur 1.



Fonctions unité de commande numérique

& Copie des paramétres

L'unité de commande numérique peut réaliser les trois fonctions suivantes a 1'aide de 'EEPROM intégrée
(mémoire non volatile).

* Stockez les points de consigne de la paramétre du variateur dans 1'unité de commande numérique (READ)
* Ecrivez les points de consigne de la paramétre du variateur dans l'unité de commande numérique (COPY)

» Comparez les points de consigne de la paramétre stockés dans 1'unité de commande numérique avec les
réglages des paramétres du variateur (VERIFY)

EmParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro - . _ Plagede [ gramma-| mentdu- | Niveau
8 Désignation Description A " B
parametre réglage tion rant d’accés
usine I'utilisation
0: Fonctionnement normal
Sélection de la fonction 1: LECTURE (variateur a unité de commande) N
03-01 copie 2: COPIE (unité de commande a variateur) 0a3 0 Non A
3: Vérification (comparaison)
s . 0: LECTURE interdite
03-02 Sélection lecture autorisée 1: LECTURE autorisée Ooul 0 Non A




mStockez les points de consigne du variateur dans I'unité de commande numérique
(READ)

Pour stocker les points de consigne du variateur dans l'unité de commande numérique,utilisez la méthode

suivante.
Tableau 6.2 Procédure fonction READ
Etﬁop Affichage unité de commande numérique Explications
[ B B B Y | 1yt
1 o I N] Appuyez sur la touche MENU et sélectionnez le
e 0 mode programmation avancée.
DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE
=
’ o Appuyez sur la touche DATA/ENTER pour
e o entrer en mode programmation.
DRIVE QUICK »;E‘)‘V VERIFY ATUNE
;_'” __'I _ ’I_‘l 'l Sélectionnez la parametre 03-01 (Sélection de
3 e la fonction copie) a 1'aide des touches
A Incrément et Décrément
DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE .
1
4 L Appuyez sur la touche DATA/ENTER pour
o0 -0 @ entrer l'affichage des réglages des paamétres.
DRIVE QUICK »’;I{)\\/ VERIFY ATUNE
] . . . s
5 oo Modifiez le point de consigne sur 1 a l'aide de
e 0 la touche Augmentation.
DRIVE QUICK A‘DL’ VERIFY ATUNE
-
6 —C O Appuyez sur la touche DATA/ENTER. La
o0 0 e® fonction READ démarre.
DRIVE QUICK A[‘);/ VERIFY ATUNE
Si la fonction READ se termine normalement,
— — «End» apparait sur l'unité de commande
7 ,'_- ') Cl’ —_— O _—,' - ,'_ ,' i ,i numérique. La parameétre 03-01 est
automatiquement réinitialisée sur 0 et
l'affichage revient alors a 03-01.

Si une erreur est affichée, appuyez sur n'importe quelle touche pour annuler 'affichage d'erreur et revenir a
l'affichage 03-01. L'erreur s'affiche accompagnée de son explication. (Reportez-vous a Chapitre 7 Erreurs
lors de l'utilisation de la fonction copy de l'unité de commande numérique.)

Affichage erreur Signification
H - ,'_- Vous essayez de réglez 03-01 sur 1 alors que 03-02 est réglé sur 0.
P ,'— ,'_— La longueur des données de lecture ne correspond pas ou erreur des données de lecture.
N Tentative d'écriture des parameétres sur 'EEPROM de 1'unité de commande numérique mais
o impossible de réaliser 'opération d'écriture.

Sélectionnez LECTURE interdite

Cette fonction empéche d'écraser les données qui sont stockées dans 'EEPROM de l'unité de commande
numérique. Avec 03-02 réglé sur 0 et 03-01 sur 1, et que vous effectuez une opération d'écriture, PrE
s'affichera sur l'unité de commande numérique et 'opération d'écriture sera interrompue.



Fonctions unité de commande numérique

EEcriture des points de consigne de la paramétre stockés dans l'unité de commande
numérique sur le variateur (COPY)

Pour écrire les points de consigne du variateur stockés dans 1'unité de commande numérique sur le variateur,
utilisez la méthode suivante.
Tableau 6.3 Procédure fonction COPY

Etﬁop Affichage unité de commande numérique Explications
o . .
1 o NN Appuyez sur la touche MENU et sélectionnez le
o0 0 @ mode programmation avancée.
DRIVE QUICK ADV VERIFY A-TUNE
) Appuyez sur la touche DATA/ENTER pour
entrer en mode programmation.
P, ' :l' -} Sélectionnez la paramétre 03-01 (Sélection de
3 S la fonction copie) a 1'aide des touches
Incrément et Décrément.
DRIVE QUICK ADV VERIFY ATUNE
1
4 (N} Appuyez sur la touche DATA/ENTER pour
% entrer dans 1'écran de réglage des parametres.
DRIVE QUICK ;;‘3\\/ VERIFY ATUNE
Iy R . . . s
5 (N Modifiez le point de consigne sur 2 a l'aide de
o0 e la touche Augmentation.
DRIVE QUICK A‘Di/' VERIFY ATUNE
0o 6
6 R B | Appuyez sur la touche DATA/ENTER. La
® 0o - fonction COPY démarre.
DRIVE QUICK AIS\/ VERIFY A.TUNE
Si la fonction COPY se termine normalement,
— — — «End» apparait sur l'unité de commande
7 ,'_— 'w) Cl' —_— O _—,' - ,'_ ,' ,' numérique. La parameétre 03-01 est
— automatiquement réinitialisée sur 0 et
l'affichage revient alors a 03-01.

Si une erreur s'affiche, réglez a nouveau les paramétres. L'erreur s'affiche accompagnée de son explication.
(Reportez-vous a Chapitre 7 Erreurs lors de ['utilisation de la fonction copy de ['unité de commande

numérique.)
Affichage erreur Signification
,'_ = ,'_- Le code produit du variateur ou le numéro de logiciel du variateur sont différents.
o0 La capacité du variateur avec laquelle vous essayez d'effectuer la copie et la capacité du variateur
U stocké dans l'unité de commande numérique sont différentes.
- o_ - La méthode de contréle du variateur avec laquelle vous essayez d'effectuer la copie et la méthode de
L L contrdle du variateur stocké dans 1'unité de commande numérique sont différentes.
_ A la fin de la copie, la comparaison entre la valeur de la somme de controle de la zone de paramétre
,'_ '_-, ,'_- du variateur et la valeur de la somme de controle de la zone de paramétre de 1'unité de commande
numérique montre qu'elles sont différentes.




EComparaison des parameétres du variateur avec les points de consigne de la
parameétre de l'unité de commande numérique (VERIFY)

Pour comparer les paramétres du variateur et les points de consigne de la paramétre de I'unité de commande

numérique, utilisez la méthode suivante.
Tableau 6.4 Procédure fonction VERIFY

Etﬁﬁ’ Affichage unité de commande numérique Explications
O o _ 1yt
1 o NN Appuyez sur la touche MENU et sélectionnez le
e 0 U mode programmation avancée.
DRIVE QUICK ADV VERIFY A-TUNE
o Y I o W
) T Appuyez sur la touche DATA/ENTER pour
o0 -0 @ entrer dans I'écran de contrdle des paramétres.
DRIVE QUICK Aﬁfv VERIFY ATUNE
. ' _-’l - Sélectionnez la paramétre 03-01 (Sélection de
3 T la fonction copie) a 1'aide des touches
® Cr Incrément et Décrément
DRIVE QUICK ADV VERIFY A.TUNI .
]
4 e Appuyez sur la touche DATA/ENTER pour
o0 o0 @ entrer dans 1'écran de réglage de la fonction.
DRIVE QUICK //\E)\/ VERIFY ATUNE
] . . . o
5 [ - Modifiez le point de consigne sur 3 a 'aide de
o0 @ la touche Augmentation.
DRIVE QUICK /;I‘J‘V VERIFY ATUNE
[y
6 (I | Appuyez sur la touche DATA/ENTER. La
o0 "o @ fonction VERIFY démarre.
DRIVE QUICK AE‘)‘V VERIFY A.TUNE
Si la fonction VERIFY se termine
— — — normalement, «End» apparait sur 1'unité de
7 ,'_— '] ,_—,' S O _-,' - ,'_7 / ,( commande numérique. Paramétre
03-01 est automatiquement réinitialisée sur 0 et
l'affichage revient alors a 03-01.

Si une erreur est affichée, appuyez sur n'importe quelle touche pour annuler l'affichage d'erreur et revenir a
l'affichage 03-01. L'erreur s'affiche accompagnée de son explication. (Reportez-vous a Chapitre 7 Erreurs
lors de l'utilisation de la fonction copy de l'unité de commande numérique.)

Affichage erreur

Signification

'-|~|

|~
)

correspondent pas).

Erreur de vérification (Les réglages de 1'unité de commande numérique et du variateur ne

EPrécautions de I'application

[

INFO

e Produit et type du variateur
*  Numéro logiciel
» Capacité et tension du variateur

Lors de I'utilisation de la fonction de copie, vérifiez si les parameétres suivants sont les mémes entre le
variateur et I'unité de commande numérique.
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@ Interdiction des paramétres d'écriture depuis I'unité de
commande numérique

Si vous réglez A1-01 sur 0, toutes les paramétres sauf A1-01 et A1-04 sont protégées en écriture, U1-0O10,
U2-000, et U3-000 sont affichées. Si A1-01 est définie sur 1, seules les paramétres A1-01, A1-04 et A2-0001

peuvent étre lues ou écrites, U1-0O0, U2-000, et U3-0O00 sont affichées. Toutes les autres paramétres ne sont
pas affichées.

Si vous réglez une des paramétres H1-01 a H1-05 (sélection de fonction bornes entrée contact multi-fonctions
S3 a S7) sur 1B (paramétres d'écriture autorisées), vous pouvez écrire des paramétres depuis 'unité de
commande numérique lorsque la borne a été mise en position ON. Lorsque la borne est en position OFF,
'écriture des paramétres autres que la consigne de fréquence est interdite. Vous pouvez toutefois lire les

parameétres.
Pro- Change-
NI Désignation Description FIEEREE || @rEImiE: | e el Nivegu
paramétre réglage tion rant d’accéss
usine | l'utilisation
Utilisé pour définir le niveau d'accés de la parameétre
(définition/lecture.)
0: Controle uniquement (contréle du mode entrainement
et réglage A1-01 et A1-04.)
Niveau d'accés de la 1: Utilisé pour sélectionner la paramétre utilisateur
Al-01 R (Seules les paramétres définies dans A2-01 a A2-32 0a2 2 Oui A
parametre peuvent étre lues et définies.)
2: AVANCE
(Les paramétres peuvent étre lues et définies tant en
mode programmation rapide qu'en mode
programmation avancée)




& Définition d'un mot de passe

Lorsqu'un mot de passe est réglé dans A1-05, et si les points de consigne dans A1-04 et A1-05 ne
correspondent pas, vous ne pouvez pas modifier les réglages des paramétres A1-01 a A1-03 ou A2-01 a

A2-32.

Vous pouvez interdire ce réglage de toutes les paramétres a I'exception de A1-00 a 'aide de la fonction mot de
passe en combinaison avec le paramétre A1-01 sur 0 (Contréle uniquement).

EParameétres connexes

Numéro
parametre

Désignation

Description

Plage de
réglage

Pro-
gramma-
tion
usine

Change-
ment du-
rant
I'utilisation

Niveau
d’acces

Al1-01

Niveau d'accés de la
parameétre

Utilisé pour définir le niveau d'accés de la paramétre
(définition/lecture.)

0: Controle uniquement (contréle du mode entrainement
et réglage A1-01 et A1-04.)

1: Utilisé pour sélectionner la paramétre utilisateur
(Seules les paramétres définies dans A2-01 a A2-32
peuvent étre lues et définies.)

2: AVANCE
(Les paramétres peuvent étre lues et définies tant en
mode programmation rapide qu'en mode
programmation avancée)

Oui

Al1-04

Mot de passe

Entrée mot de passe lorsqu'un mot de passe a été défini
dans A1-05.

Cette fonction protege en écriture des parameétres du mode
initialisation.

Si le mot de passe est modifié, les paramétres A1-01 a
A1-03 et A2-01 a A2-32 ne peuvent plus étre modifi¢es
qu'aprés avoir entré le mot de passe correct.

0a
9999

A1-05

Réglage du mot de passe

Utilisé pour définir un nombre a quatre chiffres comme
mot de passe.

Cette paramétre n'est généralement pas affichée. Lorsque
le mot de passe (A1-04) est affiché, maintenez la touche
RESET enfoncée et appuyez sur la touche Menu, A1-05
apparaitra.

0a
9999

& Affichage des paramétres définies par l'utilisateur uniquement

Les paramétres A2 (parameétres définies par l'utilisateur) et A1-01 (niveau d'accés parameétre) peuvent étre
utilisées pour établir un parameétre qui contient uniquement les paramétres importants.

Réglez le nombre de paramétres auxquelles vous souhaitez vous reporter dans A2-01 a A2-32 et réglez ensuite
A1-01 sur 1. Le mode de programmation avancée vous permet de lire et de modifier A1-01 a A1-03 et les
parametres définies dans A2-01 & A2-32 uniquement.

EParameétres connexes

Pro- Change-
Numéro R " - Plagede | gramma- | mentdu- | Niveau
5 Désignation Description n " P
parametre réglage tion rant d’accés
usine | l'utilisation
Utilisé pour régler les nombres de paramétres qui peuvent
A2-01 étre réglées/lues. Maximum 32. bl-01
3 Réglage paramétre de Effectif lorsque le niveau d'accés (A1-01) est réglé sur a B Non A
A2-32 l'utilisateur Programme utilisateur (1). Les paramétres définies dans 02-08
A2-01 a A2-32 peuvent étre lues et définies en mode
programmation.




Depannage

Ce chapitre décrit les affichages d'erreur et les mesures a prendre pour le variateur ainsi que les

problémes de moteur.
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Fonctions de protection et de diagnostic

Cette section décrit les fonctions d'alarme du variateur. Les fonctions d'alarme comprennent la détection
d'erreur, la détection d'alarme, la détection d'erreur d'utilisation et la détection d'erreur de réglage
automatique.

& Détection d'erreur

Lorsque le variateur détecte une erreur, la sortie de contact d'erreur fonctionne et la sortie du variateur est
fermée entrainant le glissement du moteur jusqu'a arrét. (La méthode d'arrét peut étre sélectionnée pour
certains défauts.) Un code d'erreur est affiché sur 1'unité de commande numérique.

Lorsqu'une erreur se produit, reportez-vous au tableau suivant pour identifier I'erreur et en corriger les causes.

Utilisez une des méthodes suivantes pour réinitialiser l'erreur avant de redémarrer le variateur:

* Réglez une entrée contact multi-fonctions (H1-01 a H1-05) sur 14 (Réinitialisation erreur) et mettez en
position ON le signal de réinitialisation d'erreur.

* Appuyez sur la touche RESET de l'unité de commande numérique.

» Mettez l'alimentation du circuit principal hors tension puis a nouveau sous tension.

Tableau 7.1 Affichages des erreurs et traitement

Ecran Signification Causes probables Mesures correctives
+ Un court-circuit ou une erreur de
masse s'est produite a la sortie du
variateur. (Un court-circuit ou une
erreur de masse peut étre provoquée
par une brilure du moteur, une
isolation usée ou un céble
Surintensité endommaggé.)
_ Le courant de sortie du variateur + La charge est trop importante ou le |Réinitialisez l'erreur aprés avoir en
oL dépasse le niveau de détection de temps d'accélération est trop court. |corrigé la cause.
surintensité. * Un moteur a usage spécial ou un
moteur d'une capacité trop
importante pour le variateur est
utilisé.
* Un commutateur magnétique a été
commuté a la sortie du variateur
pendant l'utilisation.
Erreur de masse Une erreur de masse s'est produite a la
~ Le courant de l'erreur de masse a la sortie du variateur. (Une erreur de Réinitialisez I'erreur aprés avoir en
LF sortie du variateur a dépassé d'environ |masse peut étre provoquée par une .,
50% le courant de sortie nominal du | brillure du moteur, une isolation usée corrigé la cause.
variateur. ou un cable endommagg.)
* Vérifiez si le moteur et les
Fusible grillé. Panne du tra}nsis'tor de sortie a cause cables ne cgmportent pas ‘de
FUF  |Le fusible du circuit principal est d'un c0}1rt-01rcylt ou d'upe erreur de cqurt—qrcults ou de problemes
rille. masse a la sortie du variateur. d'isolation. '
» Remplacez le variateur apres
avoir corrigé la cause.
: e T AP Le temps de décélération est trop court | Augmentez le temps de
ﬁ: l;g:ltseiziIijecdgucclgf:ulhir:n(:;j a |ct l'épergie régénératrice du moteur est dégélération ou connectez une
dépassé le niveau de détection de trop importante. option de freinage.
o surintensité. . . . Diminuez la tension de maniére a
Classe 200 V : Environ 410 V Ija te:nswn d'alimentation est trop ce quelle se trouve dans les
Classe 400 V : Environ 820 V Clevée. spécifications du variateur.




Fonctions de protection et de diagnostic

Tableau 7.1 Affichages des erreurs et traitement (Suite)

Ecran Signification Causes probables Mesures correctives
Sous-tension du circuit principal
La tension CC du circuit principal se |+ Une erreur phase ouverte s'est
situe sous le niveau de détection de produite a I'alimentation d'entrée.
sous-tension (L2-05). * Une perte de puissance momentanée
Classe 200 V : Environ 190 V s'est produite.
Classe 400 V : Environ 380 V * Le cablage des bornes pour Réinitialisez l'erreur aprés avoir en
w1 |Echec utilisation MC du circuit l'alimentation d'entrée est desserré. L, P
.. . . corrigé la cause.
principal * Les fluctuations de tension dans
Le MC a arrété de répondre durant l'alimentation d'entrée sont trop
l'utilisation du variateur. (Capacités importantes.
applicables du variateur * Une erreur s'est produite dans le
Classe 200 V : 37 a 110 kW circuit de prévention d'irruption.
Classe 400 V : 75 a 300 kW)
- . . » Essayez de mettre 'alimentation
Erreur de I'alimentation de contréle 4 .
- . s . sous et hors tension.
ol La tension de 1'alimentation de - . .
R , * Remplacez le variateur si
contrle a chuté. , . R .
l'erreur continue a se produire.
Erreur du circuit de prévention
d'irruption
. s + Essayez de mettre I'alimentation
Une surchauffe s'est produite dans la |+ Erreur du MC du circuit principal. Y .
PP - ' . . B sous et hors tension.
/w3 |résistance d'irruption. + La bobine d'excitation du MC est . .
, , o * Remplacez le variateur si
Le MC n'a pas répondu pendant 10 s briilée. , . R .
\ . s l'erreur continue a se produire.
apres que le signal MC ON ait été
sorti.
+ Une phase ouverte s'est produite
. L dans l'alimentation d'entrée.
Erreur de tension du circuit . .
o  Une perte de puissance momentanée
principal s'est produite
La tension du bus CC du circuit p :
e . .\ * Le cablage des bornes pour e 1 , R .
- principal oscille de manicre o B . |Réinitialisez l'erreur apres avoir en
PF : b l'alimentation d'entrée est desserré. L
inhabituelle (pas lors de la . . corrigé la cause.
o * Les fluctuations de tension dans
régénération). l'alimentation d'entrée sont tro
Cette erreur est détectée lorsque L8-05 | . P
ay ., 1mportantes.
est défini sur «Activéy. e .
+ L'équilibre de tension entre les
phases est mauvais.
Surchauffe des ailettes de La température ambiante est trop Installez une unité de
refroidissement élevée. refroidissement.
La température des ailettes de : de chal
i : : I1'y a une source de chaleur a .
refroidissement du variateur dépasse le | Y @ Utte Supprimez cette source de chaleur.
réglage de L8-02 ou 105°C. proximite.
OH: La température a dépassé le
o H réglage de L8-02 (la méthode d'arrét
(o H 1) |peutétre modifiée par L8-03.). L'ailette de refroidissement du
OHI: La température a dépassé 105°C |yariateur s'est arrétée. Remplacez l'ailette de
(Méthode d'arrét: Glissement jusqu'a refroidissement. (Contactez votre
arrét). représentant commercial.)
Ailette de refroidissement du L'ailette de refroidissement du
variateur arrétée variateur s'est arrétée.
Vérifiez la taille de la charge et la
longueur de I'accélération, de la
Alarme de Sl'Jrchauf'fe du moteur décélération et des cycles.
- |Le variateur s'arréte ou continue a
aolHd Surchauffe du moteur.

fonctionner selon le réglage défini
dans L1-03.

Vérifiez les caractéristiques V/f.

Vérifiez 'entrée de la température
moteur sur la borne A2.




Tableau 7.1 Affichages des erreurs et traitement (Suite)

Ecran

Signification

Causes probables

Mesures correctives

o
X
<2

Erreur de surchauffe du moteur
Le variateur s'arréte selon le réglage de
L1-04.

Surchauffe du moteur.

Vérifiez la taille de la charge et la
longueur de 1'accélération, de la
décélération et des cycles.

Vérifiez les caractéristiques V/f.

Vérifiez l'entrée de la température
moteur sur la borne A2.

o
~

Surcharge moteur

La fonction de protection de surcharge
du moteur a fonctionné sur base de la
valeur thermique électronique interne.

La charge est trop lourde. Le temps
d'accélération, le temps de décélération
et les cycles sont trop courts.

Vérifiez la taille de la charge et la
longueur de 'accélération, de la
décélération et des cycles.

La tension des caractéristiques V/f est
trop élevée ou trop basse.

Vérifiez les caractéristiques V/f.

Le courant nominal du moteur (E2-01)
est incorrect.

Vérifiez le réglage du courant
nominal du moteur (E2-01).

n]
-
My

Surcharge du variateur

La fonction de protection de surcharge
du variateur a fonctionné sur base de la
valeur thermique électronique interne.

La charge est trop lourde. Le temps
d'accélération, le temps de décélération
et les cycles sont trop courts.

Vérifiez la taille de la charge et la
longueur de 1'accélération, de la
décélération et des cycles.

La tension des caractéristiques V/f est
trop élevée ou trop basse.

Vérifiez les caractéristiques V/f.

La capacité du variateur est trop faible.

Remplacez le variateur par un
variateur d'une plus grande
capacité.

o
~
%)

Détection de dépassement du
couple 1

11y a eu un couple supérieur a celui du
réglage de L6-02 pendant plus
longtemps que le temps défini dans
L6-03.

* Assurez-vous que les réglages
de L6-02 et L6-03 sont corrects.

* Vérifiez le systeme mécanique
et corrigez la cause du
dépassement de couple.

Freinage fort glissement OL

La fréquence de sortie n'a pas changé
pendant plus longtemps que le temps
défini dans N3-04.

L'inertie de la machine connectée est
trop importante.

Assurez-vous que la charge est une
charge inerte.

Détection de sous-couple 1

11y a eu un couple inférieur a celui du
réglage de L6-02 pendant plus
longtemps que le délai défini dans L6-
03.

» Assurez-vous que les réglages
de L6-02 et L6-03 sont corrects.

* Vérifiez le systeme mécanique
et corrigez la cause du sous-
couple.

cr
~~

Retour Pl perdu

La détection de perte de retour PI a été
activée (b5-12 # 0) et I'entrée de retour
PI était inférieure a b5-13 (niveau de
détection de perte de retour PI)
pendant plus longtemps que le délai
défini dans b5-14 (temps de détection
de perte de retour PI).

» Vérifiez le bon fonctionnement
de la source du signal de retour
PI

 Vérifiez le cablage.

Y
T
23

Entrée erreur externe depuis la
carte optionnelle de
communication

Vérifier la carte optionnelle de
communication et les signaux de
communication.
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Fonctions de protection et de diagnostic

Tableau 7.1 Affichages des erreurs et traitement (Suite)

Ecran Signification Causes probables Mesures correctives
£ F 3 |Erreur externe (Borne entrée 3)
£ F4 |Erreur externe (Borne entrée 4)
Une «erreur externe» a été entrée Supprimez la cause de l'erreur
£ F5 |Erreur externe (Borne entrée 5) depuis une borne d'entrée multi- pp
. N externe.
fonctions (S3 a S7).

£ F5 |Erreur externe (Borne entrée 6)
E F 7 |Erreur externe (Borne entrée 7)

Erreur de connexion de I'unité de

commande numérique
o La connexion a l'unité de commande Controlez la connexion a I'unité de
o numérique a été interrompue durant commande numérique.

l'utilisation en utilisant 'opérateur

comme source d'une commande RUN.

Erreur communications Contrdlez les équipements de

MEMOBUS 2 e equipeme

- e " communication et les signaux de
LC Une réception normale a été — .

. . R transmission.

impossible pendant 2 s ou plus apres

une réception des données de controle.

Erreur option communications

[y
-
[Ny]

Une erreur de communication a été
détectée durant une commande Run ou
lors du réglage d'une consigne de
fréquence d'une carte optionnelle de
communication.

Controlez les équipements de
communication et les signaux de
transmission.

Erreur de transmission 1 de I'unité
de commande numérique

La communication avec l'unité de
commande numérique n'a pas été
établie dans les 5 secondes qui suivent
la mise sous tension de l'alimentation.

Le connecteur de I'unité de commande
numérique n'est pas connecté
correctement.

Déconnectez l'unité de commande
numérique et connectez-la a
nouveau.

Les circuits de contrdle du variateur
sont défectueux.

Remplacez le variateur de
fréquence.

A
Y]
]

“m
[

Erreur RAM externe CPU

Essayez de mettre I'alimentation
hors tension et a nouveau sous
tension.

Les circuits de contrdle ont été
détruits.

Remplacez le variateur de
fréquence.

™
Y]
]

Erreur de transmission 2 de I'unité
de commande numérique

Une fois la communication établie, une
erreur de communication est survenue
avec l'unité de commande numérique
pendant plus de 2 secondes.

L'unité de commande numérique n'est
pas connectée correctement.

Déconnectez l'unité de commande
numérique et connectez-la a
nouveau.

Les circuits de controle du variateur
sont défectueux.

Remplacez le variateur de
fréquence.

3
iy

Erreur circuit bloc de base

Essayez de mettre I'alimentation
hors tension et a nouveau sous
tension.

Le circuit de contréle est endommagg.

Remplacez le variateur de
fréquence.




Tableau 7.1 Affichages des erreurs et traitement (Suite)

Ecran

Signification

Causes probables

Mesures correctives

Iy

™
o
m
3

Erreur EEPROM

Essayez de mettre l'alimentation
hors tension et a nouveau sous
tension.

Le circuit de contréle est endommagg.

Remplacez le variateur de
fréquence.

CPEaY

Erreur variateur A/N CPU interne

Essayez de mettre I'alimentation
hors tension et a nouveau sous
tension.

Le circuit de contrdle est endommagg.

Remplacez le variateur de
fréquence.

[
Nl
“r
[
Xy

Erreur variateur A/N CPU interne

Essayez de mettre I'alimentation
hors tension et a nouveau sous
tension.

Le circuit de controle est endommagé.

Remplacez le variateur de
fréquence.

|
Nl
“r
[
]

Erreur connexion carte optionnelle

La carte optionnelle n'est pas
connectée correctement.

Coupez 'alimentation et insérez la
carte a nouveau.

Le variateur ou la carte optionnelle
sont défectueux.

Remplacez la carte optionnelle ou
le variateur.

]

o
o ¥,

Erreur RAM interne ASIC

Essayez de mettre I'alimentation
hors tension et a nouveau sous
tension.

Le circuit de controle est endommagé.

Remplacez le variateur de
fréquence.

™
o
-
£
N

Erreur minuterie surveillance

Essayez de mettre l'alimentation
hors tension et a nouveau sous
tension.

Le circuit de controle est endommagé.

Remplacez le variateur de
fréquence.

™
o
m
3
3

Erreur diagnostic mutuel CPU-
ASIC

Essayez de mettre l'alimentation
hors tension et a nouveau sous
tension.

Le circuit de controle est endommagé.

Remplacez le variateur de
fréquence.

Erreur version ASIC

Le circuit de controle du variateur est
défectueux

Remplacez le variateur de
fréquence.

[l
o
m
Py

Erreur du variateur A/N de la carte
optionnelle de communications

La carte optionnelle n'est pas
connectée correctement.

Coupez l'alimentation et insérez la
carte a nouveau.

Le variateur A/N de la carte
optionnelle est défectueux.

Remplacez la carte optionnelle de
communications.




Fonctions de protection et de diagnostic

Tableau 7.1 Affichages des erreurs et traitement (Suite)

Mesures correctives

Ecran Signification Causes probables
FPEED Erreur d'auto-diagnostic de la carte
de communication optionnelle
Erreur de code de modéle de la Erreur carte optionnelle
L FF 2 |carte de communication e op Remplacez la carte optionnelle
: communications
optionnelle
- - |Erreur DPRAM de la carte de
l_'- ID IC C’ 5’

communications optionnelle




& Détection d'une alarme

Les alarmes sont détectées comme un type de fonction de protection du variateur qui n'actionne pas la sortie
du contact d'erreur. Le systéme est automatiquement renvoy¢€ a son statut original lorsque la cause de 1'alarme
a été supprimée.

L'affichage de I'unité de commande numérique clignote et I'alarme est sortie aux sorties multi-fonctions
(H2-01 ou H2-02).

Lorsqu'une alarme se produit, prenez les mesures nécessaires conformément au tableau ci-dessous.

Tableau 7.2 Affichages des alarmes et traitement

Ecran Signification Causes probables Mesures correctives
Entrée ensemble des commandes Vérifiez la séquence des commandes
£F  |Run avant/arriére Run avant et arriére.
(clignote- Les deux commandes Run avant et - Comme le sens de rotation est inconnu,
ment) arriere ont été en position ON pendant le moteur décéleérera jusqu'a arrét
plus de 0,5 s. lorsque se produit cette erreur mineure.
Sous-tension du circuit principal
Les conditions suivantes se sont
produites lorsqu'il n'y avait pas de
signal Run.
+ Latension CC du circuit principal se
) situe sous le niveau de détection de | Voir les causes pour les erreurs UV, |Voir les mesures a prendre pour les
(clignote-| sous-tension (L2-05). UV2 et UV3 dans le tableau erreurs UV1, UV2 et UV3 dans le
ment) |* Le contacteur de dérivation de la précédent. tableau précédent.
résistance de limitation de courant
d'irruption est ouvert.
+ L'alimentation de contrdle fournit la
tension lorsqu'elle se trouve sous le
niveau CUV.
Surintensité du circuit principal
B La tension CC du circuit principal a
'U “ |dépassé le niveau de détection de La tension d'alimentation est trop Diminuez la tension de maniére a ce
(clignote- | qyrintensité. élevée. qu'elle se situe dans les spécifications.
ment) | Classe 200 V : Environ 400 V
Classe 400 V : Environ 800 V
;Z\t]fé?perature ambiante est trop Installez une unité de refroidissement.
Surchauffe des ailettes de
o~ |refroidissement I1'y a une source de chaleur a .
, . s Supprimez cette source de chaleur
(clignote- | L-a température des ailettes de proximité.
ment) refroidissement du variateur dépasse le " —
réglage de L8-02. Lailette de refroidissement du Remplacez l'ailette de’ refroidissement.
variateur s'est arrétée. (Contactez votre représentant
Yaskawa.)
Vérifiez la taille de la charge et la
Surchauffe du moteur longueur de 'accélération, de la
o H 3 |H3-09 est réglé sur «E» et I'entrée du décélération et des cycles.
(clignote- th'ermis'tor d.e la tempéryatur.e moteur a |Surchauffe du moteur. Veérifiez les caractéristiques V/f.
ment) |dépasse le niveau de détection de

I'alarme.

Vérifiez l'entrée de température du
moteur sur la borne A2.




Fonctions de protection et de diagnostic

Tableau 7.2 Affichages des alarmes et traitement (Suite)

Ecran Signification Causes probables Mesures correctives
Dépassement de couple 1 * Assurez-vous que les réglages de
oL 3 |Ilyaeuun couple supérieur a celui du L6-02 et L6-03 sont corrects.
(clignote- réglage de L6-02 pendant plus - + Vérifiez le systéme mécanique et
ment) |longtemps que le délai défini dans corrigez la cause du dépassement de
L6-03. couple.
.1 o | Sous-couple 1 + Assurez-vous que les réglages de
"" “ = |11y a euun couple inférieur a celui du 3 L6-02 et L6-03 sont corrects.
(clignote- | reolage de L6-02 pendant plus * Vérifiez le systéme mécanique et
ment) | jongtemps que le réglage de L6-03. corrigez la cause du sous-couple.
Erreur externe détectée pour la
carte de communications autre que
- |SI-FK2 .
EFD o . g - 1 I' terne.
=" Y |Utilisation continue spécifiée pour EFO Supprimez la cause de l'erreur externe
(F6-03 = 3) et une erreur externe a été
entrée depuis la carte optionnelle.
EF3
(clignote- Erreur externe (Borne entrée S3)
ment)
EFY
(clignote- | Erreur externe (Borne entrée S4)
ment)
EFS Une «erreur externe» a été entrée
(clignote-| Erreur externe (Borne entrée S5) |depuis une borne d'entrée multi- Supprimez la cause de l'erreur externe.
ment) fonctions (S3 a S7).
EFG
(clignote- Erreur externe (Borne entrée S6)
ment)
con
oo !
(clignote- | Erreur externe (Borne entrée S7)
ment)
Retour Pl perdu
Une détection de perte de retour PI est
c o |activée (b5-12 £ 0) et 'entrée de retour
" % |PI était inférieure 4 b5-13 (niveau de - B
(clignote- | dstection de perte de retour PI)
ment) | pendant plus longtemps que le temps
réglé dans b5-14 (temps de détection
de perte de retour PI).
Erreur communications
i~ |MEMOBUS Controlez les équipements de
(clignote- Une réception normale a été - communication et les signaux de
ment) impossible pendant 2 s ou plus apres transmission.
une réception des données de controdle.
Erreur communications carte
optionnelle
& /5 |Une erreur de communications s'est Controlez les équipements de
(clignote- | produite dans un mode lorsque la - communication et les signaux de
ment) |commande run ou une consigne de transmission.

fréquence est réglée depuis une carte
optionnelle de communications.




Tableau 7.2 Affichages des alarmes et traitement (Suite)

Ecran

Signification

Causes probables

Mesures correctives

CRLL
(clignote-
ment)

Communications en veille

Les données de contréle ont
normalement été regues lorsque
l'alimentation a été mise sous tension.

Controlez les équipements de
communication et les signaux de
transmission.




Fonctions de protection et de diagnostic

@ Erreurs d'utilisation

Une erreur d'utilisation se produit en cas de réglage invalide ou de contradiction entre deux paramétres de
paramétre. Il ne sera pas possible de démarrer le variateur tant que les paramétres n'auront pas été réglées
correctement. (La sortie d'alarme et les sorties de contact d'erreur ne fonctionneront pas.)

Lorsqu'une erreur d'utilisation s'est produite, reportez-vous au tableau suivant pour identifier et corriger la
cause des erreurs.

Tableau 7.3 Affichage des erreurs d'utilisation et réglages incorrects

Ecran Signification Réglages incorrects
o PED I Réglage (.:apacité Le réglage de la capacité du variateur ne correspond pas a l'unité. Vérifiez si la
variateur incorrect paramétre 02-04 est réglée correctement.
afPEOC Erreur \plage de réglage Le réglage de la parametre se situe en dehors de la plage de réglage autorisée.
parameétre
Une des erreurs suivantes s'est produite dans les réglages de 'entrée multi-fonctions
(H1-01 a H1-05) :
* Le méme réglage a été sélectionné pendant deux ou plusieurs entrées multi-
fonctions.
* Une commande up ou down a été sélectionnée indépendamment. (elles doivent
étre utilisées ensemble.)
g * Les commandes up/down (10 et 11) et maintien rampe Accél/Décél (A) ont été
oc - o |Erfreur de sélection de gt A
aorftlS sélectionnées en méme temps.

I'entrée multi-fonctions

* Recherche rapide 1 (61) et Recherche rapide 2 (62) ont été sélectionné au méme
moment pour une entrée numérique.

* Bloc de base externe NO (8) et bloc de base externe NC (9) ont été sélectionnés en
méme temps.

* Les commandes up/down (10 et 11) ont été sélectionnées alors que le contrdle PI
(b5-01) était activé.

* Les commandes d'arrét d'urgence NO et NC ont été réglées en méme temps.

Erreur de sélection de
carte optionnelle

La carte optionnelle a été sélectionnée comme source de consigne de fréquence en
réglant b1-01 sur 3, mais une carte optionnelle n'est pas connectée (option C).

Erreur de sélection du
controle PI

Les réglages suivants ont été réalisés en méme temps.

* b5-01 (Sélection du mode de contrdle PI) a été réglé sur une valeur différente de 0.

* b5-01 (Niveau d'utilisation de la fonction de veille PI) a été réglé sur une valeur
différente de 0.

* b1-03 (Sélection de la méthode d'arrét) a été réglé sur 2 ou 3.

Erreur réglage donnée

Les parameétres E1-04, E1-06, E1-07 et E1-09 ne répondent pas aux conditions
suivantes :

“ Y/ + E1-04 (FMAX) = E1-06 (FA) > E1-07 (FB) = E1-09 (FMIN)
» E3-02 (FMAX) = E3-04 (FA) > E3-05 (FB) = E3-07 (FMIN)
Une des erreurs de réglage de paramétre suivantes existe.

ac . . |Erreurréglage + C6-05 (Gain fréquence de découpage) > 6 et C6-03 (limite supérieure fréquence de

ere parameétre découpage) < C6-04 (limite inférieure fréquence de découpage)

* Erreur limite inférieure/supérieure dans C6-03 a 04.
. Une erreur de vérification s'est produite lors de 1'écriture EEPROM.
Erreur d'écriture "1 . . \ .
Err » Essayez de mettre 1'alimentation hors tension et & nouveau sous tension.

EEPROM

+ Essayez de régler a nouveau les parameétres.
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€ Erreurs durant le réglage automatique

Les erreurs qui se produisent durant le réglage automatique sont données dans le tableau suivant. Si une erreur
est détectée, le moteur glissera jusqu'a arrét et un code d'erreur sera affiché sur I'unité de commande
numérique. La sortie de contact d'erreur et la sortie d'alarme ne fonctionne pas.

Tableau 7.4 Erreurs durant le réglage automatique

Ecran Signification Causes probables Mesures correctives
Ily a une erreur dans 1'entrée des données
pour le réglage automatique.
Il y a une erreur dans la relation entre la L. , ,
Y . + Vérifiez les données d'entrée.
sortie moteur et le courant nominal du L. . .
,  Vérifiez la capacité du variateur et du
- 1 |Erreur données moteur.
oo . , moteur.
L L+ 1 |moteur il y a une erreur entre le réglage de L .
L. . * Vérifiez le courant nominal du moteur
courant a vide et le courant nominal du L.
i . et le courant a vide.
moteur (lorsque le réglage automatique
pour la résistance composée uniquement
est réalisé pour le contrdle vecteur).
- oo Une erreur mineure s'est produite durant
L _— - —! [Alarme , . 4o . \ .
= LC le réglage automatique. » Vérifiez les données d'entrée.
+ Vérifiez le cablage et 1a machine.
— - = , La touche STOP a été enfoncée pour o Véri
L - - ! ! < |Entrée touche STOP ] . P Vérifiez la charge.
- L annuler le réglage automatique.
Le réglage automatique n'a pas été réalisé . e
s s + Vérifiez les données d'entrée.
L. dans le délai spécifié. L. N
- 7 1 ¢ |Erreur résistance ) X . + Vérifiez le cablage du moteur.
F~--Y X Les résultats du réglage automatique ont . A .
L L composée X , : » Sile moteur est connecté a la machine,
dépassé la plage de réglage pour une ,
o déconnectez-le.
parametre d'utilisateur.
o e At
_ — | Alarme réglage ' o Verlﬁez .l‘es données d'entrée .
,’- i ,-,’ -,’ . % Le courant nominal est trop élevé. (particuliérement le courant nominal du
- = = courant nominal

moteur).

*  Affiché lorsque le réglage automatique n'a pas été terminé.



Fonctions de protection et de diagnostic

@ Erreurs lors de l'utilisation de la fonction copy de I'unité de
commande numérique

Les erreurs qui peuvent se produire lors de I'utilisation de la fonction Copy de 1'unité de commande numérique
sont indiquées dans le tableau suivant. Un code d'erreur est affiché sur 1'unité de commande numérique. Si une
touche de 'unité de commande numérique est enfoncée lorsqu'un code d'erreur est affiché, I'affichage disparait
et 03-01 apparait. La sortie de contact d'erreur et la sortie d'alarme ne fonctionnent pas.

Tableau 7.5 Erreurs durant la fonction Copy

Fonction Ecran Signification Causes probables Mesures correctives
o 03-01 a été réglé sur 1 pour lire les , .
Unité de commande R & . P , Réglez 03-02 sur 1 pour activer les
— — . , . |paramétres lorsque l'unité de . . e
— numerique protegee L e . . paramétres d'écriture avec I'unité de
= . commande numérique était protégée L
en écriture . commande numérique.
en écriture (03-02 = 0).
La longueur des données de lecture ne |Répétez la lecture.
, convient pas. Vérifiez le cable de 1'unité de
— — |Données de lecture .
Lecture PN il illégales données de 1 commande numérique.
Les données de lecture sont Remplacez l'unité de commande
1ncorrectes. numérique.
Une tension du variateur basse a été
v Echec d'une tentative d'écriture d'une |détectée.
) — |Statut d'écriture . s .,
T OC {6l parametre sur EEPROM sur l'unité de |Répétez la lecture.
& commande numérique. Remplacez l'unité de commande
numérique.
— 7~ |L'IDnecorrespond |Le code produit du variateur ou le Utilisez la fonction copy pour le méme
L L pas numéro du logiciel est différent. code produit et numéro de logiciel.
La capacité du La capacité du variateur copiée et la o .
I cap p , , . p Utilisez la fonction Copy pour la
11 11— |variateur ne capacité stockée dans 1'unité de A i .
. = = g o méme capacité de variateur.
Copier correspond pas commande numérique sont différentes.
La méthode de contréle du variateur - .
: < . o Utilisez la fonction Copy pour la
— — |Laméthode de copiée et la méthode de controle de . , A
I N A L méme méthode de contrdle
- = contrdle correspond |1'unité de commande numérique sont . 7
et uniquement.
différentes.
: : [
La paramétre écrite dans le variateur a
— — . été comparée a la paramétre de l'unité |, .
! Y |veérifiez T'erreur p p’ . Réessayez la copie.
- - = de commande numérique et elles sont
différentes.
Copier La somme de contrdle de la zone de
paramétre du convetisseur a été
— +— — |Erreur somme de comparée a la somme de contrélede la |, .
I R . s Réessayez la copie.
- - = contrdle zone de paramétre de 1'unité de
commande numérique et elles sont
différentes.
L — L Les réglages dans 'opérateur et le
Vérifier | , , Y F | Vérifiez l'erreur  [eEiag P -
= == variateur ne correspondent pas.
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Dépannage

Etant donné les erreurs de réglage des parametres, les cablages défectueux, etc, le variateur et le moteur
peuvent ne pas fonctionner comme prévu lors du démarrage du systéme. Si cela se produit, utilisez cette
section comme une référence et appliquez des contre-mesures.

Si le contenu de 1'erreur est affiché, reportez-vous a Fonctions de protection et de diagnostic.

@ Si les paramétres ne peuvent pas étre réglées

mL'affichage ne change pas lorsque les touches Increment et Decrement sont
enfoncées.

Les causes suivantes sont possibles.

Le variateur fonctionne (mode entrainement).

Certaines parameétres ne peuvent pas étre réglées durant l'utilisation. Mettez la commande RUN hors tension et
effectuez les réglages.

Activation de la paramétre en écriture est entré.

Cela se produit lorsque «activation en écriture de la paramétre» (point de consigne: 1B) est réglé pour une
borne d'entrée multi-fonctions (H1-01 a H1-05). Si I'entrée activation en écriture de la parametre est en
position OFF, les paramétres ne peuvent pas étre modifiées. Mettez-la en position ON et réglez ensuite les
paramétres.

Les mots de passe ne correspondent pas. (Seulement lorsqu'un mot de passe est défini.)

Si les parameétres A1-04 (Mot de passe) et A1-05 (Réglage mot de passe) sont différentes, les paramétres pour
le mode d'initialisation ne peuvent pas étre modifiées. Réinitialisez le mot de passe.

Si vous ne vous souvenez plus de votre mot de passe, affichez A1-05 (Réglage mot de passe) en appuyant sur
la touche Reset et sur la touche Menu simultanément lorsque vous vous trouvez sur I'écran A1-04.
Réinitialisez le mot de passe. (Entrez le mot de passe réinitialisé dans la parametre A1-04.)

BOPEO01 a OPE11 est affiché.

Le point de consigne pour la paramétre est incorrect. Reportez-vous aux Erreurs d'utilisation de ce chapitre et
corrigez le réglage.

ECPF00 ou CPF01 sont affichés.

Il s'agit d'une erreur de communication de I'unité de commande numérique. La connexion entre 1'unité de
commande numérique et le variateur peut étre défectueuse. Supprimez I'unit¢ de commande numérique et
réinstallez-la a nouveau.



Dépannage

@ Si le moteur ne fonctionne pas

HLe moteur ne fonctionne pas lorsque la touche RUN de I'unité de commande
numérique est enfoncée.

Les causes suivantes sont possibles.

Le réglage de la méthode d'utilisation est incorrect.

Si la paramétre b1-02 (Sélection de la méthode d'utilisation) est réglée sur 1 (borne du circuit de contréle), le
moteur ne fonctionnera pas lorsque la touche Run sera enfoncée. Appuyez sur la touche LOCAL/REMOTE *
pour commuter sur 'utilisation de 1'unité de commande numérique ou réglez b1-02 sur 0 (unité de commande

numérique).

La touche LOCAL/REMOTE peut étre activée ou désactivée en réglant 02-01. Elle est activée lorsque le
mode entrainement est entrée et que 02-01 est réglé sur 1.

INFO

La référence du variateur est trop faible.

Si la consigne de fréquence est définie sous la fréquence définie dans E1-09 (Fréquence de sortie minimum),
le variateur ne fonctionnera pas.

Elevez la consigne de fréquence a au moint la fréquence de sortiec minimum.

HLe moteur ne fonctionne pas lorsqu'un signal d'utilisation externe est entré.

Les causes suivantes sont possibles.

Le variateur n'est pas en mode entrainement.

Si le variateur n'est pas en mode entrainement, il restera en statut prét et ne démarrera pas. Appuyez sur la
touche Menu pour faire clignoter I'indicateur DRIVE et entrez le mode d'entrainement en appuyant sur la L
touche DATA/ENTER. L'indicateur DRIVE s'allume lorsque le mode entrainement est entré.

La sélection de la méthode d'utilisation est incorrecte.

Si la parametre b1-02 (sélection de référence) est réglée sur 0 (Unité de commande numérique), le moteur ne
fonctionne pas lorsqu'un signal d'utilisation externe est entré. Réglez b1-02 sur 1 (borne du circuit de contréle)
et réessayez.

De méme, le moteur ne fonctionnera pas davantage si la touche LOCAL/REMOTE a été enfoncée pour
commuter l'utilisation de I'unité de commande numérique. Dans ce cas, appuyez & nouveau sur la touche
LOCAL/REMOTE pour revenir au réglage original.

mode entrainement est entrée et que 02-01 est réglé sur 1.

Q La touche LOCAL/REMOTE peut étre activée ou désactivée en réglant 02-01. Elle est activée lorsque le

INFO

Un controle a 3 fils est en vigueur.

La méthode d'entrée pour un contréle a 3 fils est différente que lors de l'utilisation de avant/arrét et arricre/
arrét (controle a 2 fils). Si un contrdle a 3 fils est sélectionné, le moteur ne fonctionne pas quand un cablage
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convenant pour 2 fils est utilisé. Lors de I'utilisation d'un contrdle a trois fils, reportez-vous a l'exemple de
cablage et au graphique chronologique Page 6-10 et entrez les signaux corrects.

Lors de 'utilisation d'un contréle a 2 fils, réglez la borne d'entrée multi-fonctions (H1-01 a H1-05, bornes S3 a
S7) sur une valeur différente de 0.

La référence du variateur est trop faible.

Si la consigne de fréquence est définie sous la fréquence définie dans E1-09 (Fréquence de sortie minimum),
le variateur ne fonctionnera pas. Elevez la consigne de fréquence a au moint la fréquence de sortie minimum.

HLe moteur s'arréte durant I'accélération ou lorsqu'une charge est connectée.

La charge peut étre trop lourde. Le variateur posseéde une fonction de prévention de blocage et une fonction
d'élévation du couple automatique mais la limite de réponse du moteur peut étre dépassée si I'accélération est
trop rapide ou si la charge est trop lourde. Allongez le temps d'accélération ou réduisez la charge. Envisagez
également d'augmenter la capacité du moteur.

HLe moteur ne tourne que dans une seule direction.

«Exécution inverse interdite» est sélectionné. Si b1-04 (Interdiction d'utilisation inverse) est réglée sur 1 ou 3
(exécution inverse interdite), le variateur n'acceptera pas les commandes d'exécution inverses. Pour utiliser les
utilisations avant et arriére, réglez b1-04 sur 0 ou 2.

& Si le sens de rotation du moteur est inversé

Si le moteur tourne dans le mauvais sens, le cablage de sortie du moteur est défectueux. Lorsque le variateur
T1(U), T2(V) et T3(W) sont connectés correctement au moteur T1(U), T2(V) et T3(W), le moteur fonctionne
en sens avant lorsqu'une commande d'utilisation avant est entrée. La direction avant dépend du type de moteur
et du fabricant, veillez donc a vérifier les spécifications.

The direction of rotation can be reversed by switching two wires among U, V, and W, or use constant b1-04 to
reverse output direction.

@ Si le moteur ne sort pas de couple ou si I'accélération est faible

HLe niveau de prévention de blocage durant I'accélération est trop faible.

Si la valeur définie pour L3-02 (niveau de prévention de blocage durant I'accélération) est trop faible, le temps
d'accélération sera trop long. Assurez-vous que le point de consigne est adéquat.

HLe niveau de prévention de blocage durant I'exécution est trop faible.

Si la valeur définie pour L3-06 (Niveau de prévention de blocage durant I'exécution) est trop faible, la vitesse
diminuera avant de sortir le couple. Assurez-vous que le point de consigne est adéquat.



Dépannage .

@ Si le moteur fonctionne a une vitesse supérieure a celle de la
consigne de frequence

HLe réglage de la distorsion ou du gain de la consigne de fréquence analogique est
incorrect.

Le gain ou la distorsion de la consigne de fréquence défini dans la paramétre H3-03 ou H3-02 influence la
consigne de fréquence. Assurez-vous que ces points de consigne sont adéquats.

mUn signal est entré dans la borne d'entrée analogique multi-fonctions A2.

Quand «0» (distorsion de fréquence) est réglé pour la parametre H3-09 (sélection de fonction borne A2 entrée
analogique multi-fonctions), une fréquence correspondante a la tension d'entrée de la borne A2 (courant) est
ajoutée a la consigne de fréquence. Vérifiez pour étre sir que le point de consigne et la valeur d'entrée
analogique sont corrects.

& Si la décélération du moteur est lente

HLe temps de décélération est long méme lorsqu'une option de freinage est connectée.

Les causes suivantes sont possibles.

«Prévention de blocage durant I'accélération activée» est réglée.

Lorsqu'une option de freinage est connectée, réglez la paramétre L3-04 (Sélection prévention de blocage
durant la décélération) sur 0 (désactivé). Lorsque cette parametre est réglée sur 1 (activé), I'option de freinage
ne fonctionne pas complétement.

Le réglage du temps d'accélération est trop long.

Vérifiez le réglage du temps de décélération (paramétres C1-02 et C1-04).

Couple moteur insuffisant.

Si les paramétres sont correctes et s'il n'y a pas d'erreur de surtension, la limite de la puissance du moteur est
alors atteinte. Envisagez d'augmenter la capacité du moteur.

& En cas de surchauffe du moteur

HLa charge est trop importante.

Si la charge du moteur est trop importante et si le moteur est utilisé en permanence avec le couple dépassant le
couple nominal du moteur, le moteur va surchauffer. Réduisez la quantité de la charge en abaissant la charge.
Envisagez également d'augmenter la capacité du moteur.
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HLa température ambiante est trop élevée.

Le régime moteur est détermina dans une gamme de température d'utilisation ambiante particuliére. Le moteur
brile s'il tourne en permanence au couple nominal dans un environnement dans lequel la température
ambiante d'utilisation est dépassée. Réduisez la température ambiante du moteur jusque dans la plage de
température d'utilisation ambiante acceptable.

HLa tension de résistance entre les phase du moteur est insuffisante.

Lorsque le moteur est connecté a la sortie du variateur, une surintensité est générée entre la sortie du variateur
et la bobine du moteur. Normalement, la tension de surintensit¢é maximale est trois fois la tension
d'alimentation d'entrée du variateur (c'est-a-dire 1.200 V pour la classe 400 V). Veillez a utiliser un moteur
présentant une tension de résistance entre les phases du moteur supérieure a la tension de surintensité
maximale.

@ Si des périphériques tels que des PLC ou d'autres sont influencés par le
démarrage ou l'utilisation du variateur

Si un bruit est généré par le variateur, implémentez les conte-mesures suivantes :
» Changez la consigne de fréquence porteuse du variateur (C6-02) pour réduire la fréquence porteuse.
* Installez un filtre de bruit d'entrée dans la zone d'entrée d'alimentation du variateur.
¢ Installez un filtre de bruit de sortie dans la zone de sortie du variateur.
* Veillez a ce que le moteur et le variateur soient correctement relié€s a la terre.

» Séparez le cablage du circuit principal du cablage de contrble.

@ Si le disjoncteur de fuite de terre fonctionne lorsqu'une commande
RUN est entrée

Le variateur effectue une commutation interne, il y a donc une certaine quantité de courant de fuite. Cela peut
entrainer le fonctionnement de l'interrupteur d'erreur de masse et couper 1'alimentation. Changez pour un
interrupteur d'erreur de masse présentant un niveau de détection de fuite plus élevé (c'est-a-dire un courant de
sensibilité de 200 mA ou plus par unité, avec un temps d'utilisation de 0,1 s ou plus), ou un qui intégre des
mesures haute fréquence (c'est-a-dire un congu pour utilisation avec des variateurs). Cela aide ¢galement dans
une certaine mesure a changer la sélection de fréquence de découpage du variateur (C6-02). En outre,
rappelez-vous que le courant de fuite augmente lorsque le cable est allongé.

@ En cas d'oscillation mécanique

EL'équipement émet des bruits étranges.
Les causes suivantes sont possibles.
Il peut y avoir de la résonance entre la fréquence caractéristique du systéme et la fréquence
porteuse.

Si le moteur tourne sans probléme et que 1'équipement oscille avec un sifflement aigu, cela peut indiquer que
cela se produit. Pour éviter ce type de résonance, ajustez la fréquence porteuse a l'aide des parametres C6-02 a
C6-05.
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Il peut y avoir de la résonance entre la fréquence caractéristique d'une machine et la fréquence
de sortie du variateur.

Pour éviter cela, soit utilisez les fonctions de fréquence de saut dans les paramétres d3-01 a d3-04, soit
installez un coussinet en caoutchouc sur la base du moteur pour réduire 1'oscillation.

HL'oscillation et I'oscillation longitudinale se produisent.

Les réglages de la paramétre de gain et de temps pour la compensation de glissement et de couple peuvent étre
insuffisants. Réduisez les réglages du gain et élevez le réglage du temps de retardement. Ajustez également la
fonction de prévention d'oscillation longitudinale (N1-00).

HL'oscillation et I'oscillation longitudinale se produisent avec le contréle PI.

S'il y a une oscillation ou une oscillation longitudinale durant le contréle PI, vérifiez le cycle d'oscillation et
réglez individuellement les parametres P et 1. (Reportez-vous a la page 6-86 pp.).

@ Si le moteur tourne méme lorsque la sortie du variateur
est interrompue

Si le moteur continue a tourner a basse vitesse, aprés qu'un arrét de décélération ait été réalisé, cela signifie
que l'injection de CC durant le freinage ne décélére pas suffisamment. Ajustez l'injection de CC durant le
freinage comme suit:

* Augmentez le réglage de la paramétre b2-02 (courant injection de CC durant le freinage).

* Augmentez le réglage de la paramétre b2-04 (temps d'injection de CC durant le freinage (excitation
initiale) a l'arrét).

@ Si 0 V (surtension) ou OC (surintensité) est détecté lorsqu'un ventilateur
a démarré ou si le ventilateur bloque

La génération de OV (surtension bus CC) ou OC (surintensité) et le blocage peuvent se produire si un
ventilateur tourne avant d'étre démarré (par ex. par un effet de tourniquet).

Cela peut étre évité en arrétant la rotation du ventilateur par l'injection de CC durant le freinage avant le départ
du ventilateur. Sinon, la fonction de recherche rapide peut étre utilisée pour récupérer le moteur rotatif.

& Si la fréquence de sortie ne s'éléve pas a la consigne de fréquence

HLa consigne de fréquence se situe dans la plage de fréquence de saut.

Lorsque la fonction de fréquence de saut est utilisée, la fréquence de sortie ne change pas dans la plage de
fréquence de saut. Assurez-vous que les réglages de la fréquence de saut (paramétres d3-01 a d3-03) et de la
largeur de la fréquence de saut (paramétre d3-04) sont adéquats.

HLa limite supérieure de la consigne de fréquence a été atteinte.

La limite supérieure de la fréquence de sortie est déterminée a l'aide de la formule suivante :
Fréquence de sortie maximum (E1-04) x Limite supérieure de la consigne de fréquence (d2-01) / 100
Assurez-vous que les réglages des paramétres E1-04 et d2-01 sont adéquats.
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Maintenance et
Inspection

Ce chapitre décrit l'inspection et la maintenance de base pour le variateur.
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Maintenance et Inspection

& Présentation de la maintenance

La période de maintenance du variateur est la suivante :

Période de maintenance: Dans les 18 mois qui suivent la sortie de I'usine ou dans les 12 mois qui suivent la
livraison a l'utilisateur final.

@ Inspection quotidienne

Vérifiez les éléments suivants lorsque vous utilisez le systéme.

* Le moteur ne doit pas vibrer ou émettre des bruits étranges.

* Il ne doit pas y avoir de génération de chaleur anormale.

» La température ambiante ne doit pas étre trop élevée.

» La valeur de courant de sortie affichée a 1'écran ne doit pas étre supérieure a la normale.

» Le ventilateur de refroidissement du variateur doit fonctionner normalement.

@ Inspection périodique

Vérifiez les éléments suivants lors de la maintenance périodique.

Mettez toujours l'alimentation hors tension avant de débuter l'inspection. Assurez-vous que les témoins DEL
du couvercle avant sont tous en position OFF et attendez ensuite 5 minutes avant d'entamer l'inspection.
Veillez a ne pas toucher les bornes juste aprés la mise hors tension de l'alimentation. Cela pourrait entrainer

des chocs électriques.

Fig 8.1 Inspections périodiques

Elément

Inspection

Procédure corrective

Bornes externes,
boulons de fixation,
connecteurs, etc.

Les vis et les boulons sont-ils tous bien
serrés?

Serrez fermement les vis et les boulons desserrés.

Les connecteurs sont-ils serrés?

Reconnectez les connecteurs desserrés.

Alilettes de

Les ailettes sont-elles sales ou

Nettoyez la saleté et la poussicre a 'aide d'un
pistolet a air a une pression de 39,2 x 10%258,8 x

refroidissement poussiéreuses? 4 )
107 Pa (4 a 6 kgecm?).
Nettoyez la saleté et la poussiére a 'aide d'un
. s s . 4 .
PCB Y a-t-il de la saleté conductrice ou de la plsjolet a a}lr aune p;essmn de39,2x 1074 58,8 x
bruine d'huile sur les PCB? 10" Pa (4 a 6 kgeem )'.
Remplacez les cartes si elles ne peuvent pas étre
nettoyées.
Y a-t-il du bruit ou des vibrations
Ventilateur anormales ou le temps d'utilisation total | Remplacez l'ailette de refroidissement.

a-t-il dépassé 20.000 heures?

Eléments d'alimentation

Y a-t-il de la saleté conductrice ou de la
bruine d'huile sur les éléments?

Nettoyez la saleté et la poussicre a 'aide d'un
pistolet a air a une pression de 39,2 x 10%258,8 x
10% Pa (4 a 6 kgecm?).

Condensateur de
filtrage

Y a-t-il des irrégularités telles qu'une
décoloration ou une odeur?

Remplacez le condensateur ou le variateur.
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€ Maintenance périodique des piéces

Le variateur est composé de nombreuses picces et ces picces doivent fonctionner correctement pour pouvoir
utiliser correctement toutes les fonctions du variateur.

Parmi les composants électroniques, certains peuvent requérir une maintenance selon leurs conditions
d'utilisation. Pour que le variateur continue a fonctionner normalement sur une longue période, il est
nécessaire d'effectuer des inspections périodiques et de remplacer des pieces a la fin de leur durée de vie.

Les normes d'inspection périodique varient en fonction de l'environnement d'installation du variateur et des
conditions d'utilisation. Les périodes de maintenance du variateur sont indiquées ci-dessous. Utilisez-les

comme référence.

Fig 8.2 Lignes directrices pour le remplacement des piéces

Période de remplacement

les PCB

Piece Méthode de remplacement
standard

Ventilateur 2a3ans Remplacez par une nouvelle piéce.

Remplacez par une nouvelle piéce. (Déterminez
Condensateur de filtrage 5 ans emp ) ‘p X . P - ( .

si cela s'avere nécessaire lors de l'inspection.)
Contacteur dérivation résistance Déterminez si cela s'avere nécessaire lors de
de charge doux l'inspection.
Fusibles 10 ans Remplacez par une nouvelle piéce.
Condensateurs en aluminum sur 5 ans Remplacez par une nouvelle carte. (Déterminez si

cela s'avere nécessaire lors de l'inspection.)

Remarque : La période de remplacement standard est basée sur les conditions d'utilisation suivantes:
Température ambiante : Moyenne annuelle de 30°C

Facteur de charge : 80% max.

Taux d'utilisation : 12 heures par jour max.




@ Description du remplacement du ventilateur de refroidissement

WVariateurs de classe 200 V/400 V, 18,5 kW max.
Un ventilateur de refroidissement est fixé au bas du variateur.

Si le variateur est installé a I'aide des trous de fixation situés au dos du variateur, les ailettes de refroidissement
peuvent étre remplacées sans qu'il ne soit nécessaire d'enlever le variateur du panneau d'installation.

Enlévement du ventilateur de refroidissement

1. Appuyez sur les cotés gauche et droit du couvercle du ventilateur dans le sens des fléches 1 et tirez ensuite
le ventilateur dans le sens de la fléche 2.

2. Tirez le cable connecté au ventilateur depuis le couvercle du ventilateur et déconnectez le cable.

3. Ouvrez le couvercle du ventilateur des cotés gauche et droit et enlevez le couvercle du ventilateur du
ventilateur.

Couvercle du ventilateur

Fig 8.3 Remplacement du ventilateur de refroidissement (Variateurs de 18,5 kW max.)

Installation du ventilateur de refroidissement

1. Fixez le couvercle du ventilateur au ventilateur de refroidissement. Veillez a ce que la direction du débit
d'air soit correct (voir figure ci-dessus).

2. Connectez les cables correctement et placez le connecteur et le cable dans le couvercle du ventilateur.

3. Fixez le couvercle du ventilateur sur le variateur. Veillez a ce que les onglets sur les cotés du couvercles du
ventilateur se cliquent correctement sur le variateur.



Maintenance et Inspection

WVariateurs de classe 200 V/400 V, 22 kW min.
Un ventilateur de refroidissement est fixé au panneau supérieur dans le variateur.

Le ventilateur de refroidissement peut étre remplacé sans qu'il ne soit nécessaire d'enlever le variateur du
panneau d'installation.

Enlévement du ventilateur de refroidissement

1. Enlevez le couvercle de la borne, le couvercle du variateur, 1'unité de commande numérique et le couvercle
avant du variateur.

2. Enlevez la patte de fixation du contréleur auquel les cartes sont fixées. Enlevez tous les cables connectés
au controleur.

3. Enlevez le connecteur d'alimentation du cable d'alimentation (CN26 et CN27) du commandeur de porte
situé au dos du contrdleur.

4. Enlevez les vis du couvercle du ventilateur et tirez le couvercle du ventilateur du variateur.

Enlevez le ventilateur de refroidissement du couvercle du ventilateur.

Installation du ventilateur de refroidissement

Aprés avoir fixé un nouveau ventilateur de refroidissement, inversez la procédure ci-dessus pour fixer tous les
composants.

Lorsque vous fixez le ventilateur de refroidissement a la patte de fixation, veillez a ce que la direction du flux
d'air se trouve face au sommet du variateur.

Sens du flux d'air
8

Couvercle du ventilateur
Patte de fixation du contréleurs”

Fig 8.4 Remplacement du ventilateur de refroidissement (Variateurs de 22 kW min.)




& Enlévement et installation de la carte borne du circuit de contrdle

BEnlévement de la carte borne du circuit de controle

1.
2.

Enlevez l'unité de commande numérique et le couvercle avant.

Enlevez les connecteurs de la ligne de liaison connectés a FE et NC sur la carte borne du circuit de
controle.

Desserrez les vis de fixation (1) des cotés gauche et droit des bornes de contrdle jusqu'a ce qu'elles soient
libres. (Il n'est pas nécessaire d'enlever entiérement ces vis. Elles sont auto-levantes.)

Tirez la carte de la borne vers le bas (dans la direction 2).

Hinstallation de la carte borne du circuit de contréle

Inversez la procédure d'enlévement pour installer la carte borne.

Assurez-vous que la carte du circuit de borne et que le contréleur se rejoignent correctement au connecteur
CNS5 avant d'appuyer sur la carte.

Les broches du connecteur peuvent étre pliées si la carte est forcée !

Fig 8.5 Enlévement de la carte borne du circuit de controle

U Assurez-vous toujours que le témoin de charge n'est plus allumé lorsque vous enlevez ou installez la carte
?: borne du circuit de controle.
IMPORTANT



Spécifications

Ce chapitre décrit les spécifications de base du variateur et les spécifications pour les options et

les périphériques.

Spécifications du variateur standard............................ 9-2
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Spécifications du variateur standard

Les spécifications du variateur standard sont répertoriées par capacité dans les tableaux suivants.

& Spécifications par modéle

Les spécifications sont données par modéle dans les tableaux suivants.

EClasse 200V

Tableau 9.1 Variateurs de classe 200 V

Numéro de modele CIMR-F7CO | 20P4 | 20P7 | 21P5 [ 22P2 [ 23P7 | 25P5 | 27P5 | 2011 | 2015 | 2018 | 2022 | 2030 | 2037 | 2045 | 2055 | 2075 | 2090 | 2110
Sortie moteur max. applicable
(wW)"!

Capacité de sortie nomina-
le (kVA)
(C:)“ramd”"mcn"m‘nal 32 | 41 | 70 | 96 | 15 | 23 | 31 | 45 | 58 | 71 | 85 | 115 | 145 | 180 | 215 | 283 | 346 | 415

Tension de sortie max. (V)

0551075 | 1,5 | 22 | 3,7 | 55| 75 11 15 | 185 | 22 30 37 45 55 75 90 110

1,2 1,6 | 2,7 | 3,7 | 57 | 88 12 17 22 27 32 44 55 69 82 110 | 130 | 160

triphasé; 200, 208, 220, 230, ou 240 VAC
(Proportionnel a tension d'entrée.)

Régimes de sortie

Fréquence de sortie max.

() 120,0
Tension nominale (V) triphasé, 200/208/220/230/240 VAC, 50/60 Hz
Fréquence nominale (Hz)

quct'uation de tension au- +10%, —15%
torisée

Fluctuation de fréquence
- 4 +5%
autorisée

Caractéristiques d'alimentation

Réacteur CC Optionnel Intégrée
Mesures
pour les
harmo-
niques
d'alimen-

Rectification

tation 12 phases Impossible Possible™?

Caractéristiques de controle

* 1. La sortie moteur maximale applicable est données pour un moteur Yaskawa standard 4 poles. Lors de la sélection du moteur et du variateur, veillez a ce que le
courant nominal du variateur soit applicable pour le courant nominal du moteur.

* 2. Un transformateur avec étoile-triangle double secondaire est nécessaire sur 1'alimentation pour la rectification 12 phases.



Spécifications du variateur standard

EClasse 400 V
Tableau 9.2 Variateurs de classe 400 V

Numéro de modele CIMR-F7CO 40P4 40P7 41P5 42P2 43P7 44P0 45P5 47P5 4011 4015 4018
Sortie moteur max. applicable

¥ 0,55 0,75 1,5 22 3,7 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5
(kW)
.o | Capacité de sortie nomina-
§ le (KVA) 1,4 1,6 2,8 4,0 5,8 6,6 9,5 13 18 24 30
s (C:)“ram de sortie nominal 18 21 3,7 53 7.6 8,7 12,5 17 24 31 39
o
go Tension de sortie max. (V) triphasé; 380, 400, 415, 440, 460 ou 480 VAC (Proportionnel a tension d'entrée.)
& | Fréquence de sortie max. 1200

(Hz) ’

Tension nominale (V)

. . triphasé, 380, 400, 415, 440, 460 ou 480 VAC, 50/60 Hz
Fréquence nominale (Hz)

Fluctuation de tension au-

. +10%, —15%
torisee

Fluctuation de fréquence

. +5%
autorisee

Mesures | Réacteur CC Optionnel
pour les
harmo-
niques
d'alimen-
tation

Rectification

12 phases Impossible

Caractéristiques de contrdl¢| Caractéristiques d'alimentation

Numéro de modele CIMR-F7C O 4022 4030 4037 4045 4055 4075 4090 4110 4132 4160 4185 4220 4300
Sortie moteur max. applicable

] 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 185 220 300
(kW)

Capacité de sortie nomina- | 3 46 57 69 85 110 140 160 200 230 280 390 510

le (kVA)

&’;‘ram de sortie nominal 1 ;5 60 75 91 12 | 10 | 180 | 216 | 260 | 304 | 370 | s06 | 675

Tension de sortie max. (V) triphasé, 380, 400, 415, 440, 460 ou 480 VAC (Proportionnel a tension d'entrée.)

Fréquence de sortie max.

(Hz) 120,0

Tension max. (V)

. - triphasé, 380, 400, 415, 440, 460 ou 480 VAC, 50/60 Hz
Fréquence nominale (Hz)

Fluctuation de tension au-

. +10%, —15%
torisée

Fluctuation de fréquence

- +5%
autorisée

Caractéristiques d'alimentation| Régimes de sortie

Mesures | Réacteur CC Intégrée
pour les
harmo-
niques
d'alimen-
tation Rectification
12 phases

Possible™?

Caractéristiques de controle

* 1. La sortie moteur maximale applicable est données pour un moteur Yaskawa standard 4 poles. Lors de la sélection du moteur et du variateur, veillez a ce que le
courant nominal du variateur soit supérieur au courant nominal du moteur.

* 2. Un transformateur avec étoile-triangle double secondaire est nécessaire sur 'alimentation pour la rectification 12 phases.




€ Spécifications communes

Les spécifications suivantes s'appliquent aux variateurs de classe 200 V et 400 V.

Tableau 9.3 Spécifications communes

Numéro de modele
CIMR-F7C O

Norme

Caractéristiques de controle

Méthode de controle

PWM sinusoidal, Controle V/f

Plage de contréle de la vitesse

1:40

Précision contrdle de vitesse

+2 -3 % (25°C + 10°C)

Plage de contréle de fré-
quence

0,014 120 Hz

Précision de fréquence (carac-
téristiques de température)

Références numériques : + 0,01% (—10°C a +40°C)

Références analogiques: +0,1% (25°C +10°C)

Résolution réglage de fré-
quence

Références numériques : 0,01 Hz

Références analogiques: 0,025/50 Hz (11 bit avec signal)

Résolution fréquence de sortie

0,01 Hz

Signal réglage fréquence

0a+10V, 4420 mA

Temps d'accélération /
décélération

0,01 a2 6000,0 s (2 combinaisons sélectionnables de réglages indépendants d'accélération et de décélération)

Couple de freinage

Environ 20%

Fonctions contrdle principal

Redémarrage pour perte d'alimentation momentanée, recherches rapides, détection de dépassement de couple, contrdle 5 vitesses
(maximum), modifications de temps d'accélération, courbe S accélération/décélération, séquence a 3 fils, réglage automatique,
contréle ON/OFF ventilateur de refroidissement, compensation de couple, fréquences de saut, limites inférieure et supérieure pour
consignes de fréquence, freinage CC pour démarrage et arrét, freinage a glissement ¢élevé, contrdle PI (avec fonction veille), con-
trole économie d'énergie, communication MEMOBUS (RS-485/422, 19,2 kbps maximum), réinitialisation erreur et fonction copie.

Fonctions protectrices

Protection moteur

Protection par relais surcharge thermique électronique.

Protection surintensité instan-
tanée

S'arréte a environ 200% du courant de sortie nominal.

Protection fusible grillé

S'arréte pour fusible grillé.

Protection de surchar,ge*1

120% du courant de sortie nominal par minute

Protection de surtension

Variateur de classe 200 : S'arréte lorsque la tension CC du circuit principal est supérieure a 410 V.
Variateur de classe 400 : S'arréte lorsque la tension CC du circuit principal est supérieure a 820 V.

Protection sous-tension

Variateur de classe 200 : S'arréte lorsque la tension CC du circuit principal est inférieure a 190 V.
Variateur de classe 400 : S'arréte lorsque la tension CC du circuit principal est inférieure a 380 V.

Période de gréace perte de
puissance momentanée

En sélectionnant la méthode de perte de puissance momentanée,
l'utilisation peut étre poursuivie si I'alimentation est restaurée dans les 2 s.

Surchauffe des ailettes de re-
froidissement

Protection par thermistor.

Prévention blocage

Prévention blocage durant accélération, décélération ou exécution.

Protection masse

Protection par circuits électroniques.

Témoin de charge

Allumé lorsque la tension CC du circuit principal est de 50 V minimum.

Deg

ré¢ de protection

Type mural fermé (NEMA 1): 18,5 kW max. (idem pour les variateurs de classe 200 V et 400 V)
Type chassis ouvert (IP00) : 22 kW max. (idem pour les variateurs de classe 200 V et 400 V)

Température de fonctionne-
ment ambiante

—10°C a 40°C (Type mural fermé)
—10°C a 45°C (Type chassis ouvert)

Humidité ambiante

95% a 80% (sans condensation)

Température de stockage

—20°C a + 60°C (température a court terme durant le transport)

Site d'application

Intérieur (pas de gaz corrosifs, poussiére, etc.)

Environnement

Altitude

1.000 m (max.)

Vibration

10 420 Hz, 9,8 m/s? max.; 20 a 50 Hz, 2 m/s> max

* 1. Augmentez la capacité du variateur si des charges dépassant ces valeurs courantes sont attendues.
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Annexe

Ce chapitre décrit les précautions pour le variateur, le moteur et les périphériques et donne des

listes des parameétres.
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Précautions application variateur

& Sélection

Observez les précautions suivantes lors de la sélection d'un variateur.

Binstallation des réacteurs

Un grand courant de créte coule dans le circuit d'entrée d'alimentation lorsque le variateur est connecté a un
transformateur de puissance de grande capacité (600 kVA ou plus) ou lors de la commutation d'un
condensateur de phase. Un courant de créte excessif peut détruire la section du variateur. Pour éviter cela,
installez un réacteur CC ou CA (optionnel) pour améliorer le facteur de puissance d'alimentation.

Les réacteurs CC sont intégrés dans les variateurs de fréquence de classe 200 V de 22 a 110 kW et variateurs
de fréquence de classe 400 V de 22 a 300 kW

Si un variateur thyristor, tel qu'un DC drive, est connecté dans le méme syséme d'alimentation, connectez un
réacteur Ccou CA quelles que soient les conditions d'alimentation illustrées dans le schéma suivant.

4000 Réacteur CC ou
CA requis

Capacité :
alimentation :
(kVA) 600 Réacteur :CC ou CA

non requis

0 60 400

Capacité du variateur (kVA)

Fig 10.1

ECapacité du variateur

Lors de la connexion de moteurs spéciaux ou de moteurs multiples en paralléle sur un variateur, sélectionnez
la capacité du variateur de maniére a ce que le courant de sortie du variateur soit au minimum 1,1 fois la
somme de tous les courants nominaux du moteur.

ECouple initial

Les caractéristiques d'accélération et de démarrage du moteur sont limitées par les régimes de courant de
surcharge du variateur qui entrainent le moteur. La caractéristique de couple est généralement différente de
celle utilisée lors du démarrage d'un moteur a une alimentation commerciale normale. Si un grand couple
initial est requis, sélectionnez un variateur présentant une plus grande capacité ou augmentez la capacité du
moteur et du variateur.

EOptions

Les bornes ©, @1, @2, @3 servent a connecter uniquement les options spécifiquement fournies par
Yaskawa. Ne connectez jamais d'autres appareils a ces bornes.
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Précautions application variateur

& Installation

Observez les précautions suivantes lors de l'installation d'un variateur.

Hinstallation dans une enceinte

Installez le variateur dans un endroit propre non sujet a la bruine d'huile, & la poussiére et a d'autres
contaminants ou installez le variateur dans un panneau entierement fermé. Fournissez des mesures de
refroidissement et un espace suffisant de maniére a ce que la température entourant le variateur ne dépasse pas
la température autorisée. N'installez pas le variateur sur des matériaux combustibles comme du bois.

B Sens de l'installation

Installez le variateur verticalement sur un mu ou toute autre surface verticale.

& Paramétres

Observez les précautions suivantes lors des réglages d'un variateur.

ELimites supérieures

L'unité de commande numérique peut étre utilisée pour régler une utilisation & vitesse élevée jusqu'a un
maximum de 120 Hz. Des réglages incorrects peuvent se révéler dangereux. Utilisez les fonctions de réglage
de fréquence maximum pour régler les limites supérieures. (La fréquence de sortie maximum est réglée en
usine sur 50 Hz.)

HInjection de CC durant le freinage

Le moteur peut surchauffer si la tension de l'injection de CC durant le freinage ou le temps de freinage sont
réglés sur une valeur trop importante.

ETemps d'accélération / décélération

Les temps d'accélération/de décélération du moteur sont déterminés par le couple généré par le moteur, le

couple de charge et le moment d'inertie de la charge (GD2/4). Si les fonctions de prévention de blocage sont
activées durant I'accélération ou la décélération, augmentez le temps d'accélération ou de décélération.

Pour réduire les temps d'accélération ou de décélération, augmentez la capacité du moteur et du variateur.

10
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& Traitement

Observez les précautions suivantes lors du cablage ou de la maintenance d'un variateur.

mVérification du cablage

Le variateur sera endommagé de maniére interne si la tension d'alimentation est appliqué a la borne de sortie
U, V ou W. V¢rifiez le cablage pour toute erreur avant de fournir 1'alimentation. Vérifiez soigneusement tous
les cablages et toutes les séquences.

Hinstallation du contacteur magnétique

Ne démarrez et n'arrétez pas l'utilisation de maniére fréquence avec un contacteur magnétique installé sur la
ligne d'alimentation. Cela pourrait entrainer un dysfonctionnement du variateur. Ne mettez pas l'alimentation
du variateur en position ON et OFF plus d'une fois toutes les 30 minutes.

EMaintenance et Inspections

Apres avoir coupé l'alimentation du circuit principal, assurez-vous que le témoin de CHARGE s'est éteint
avant d'effectuer la maintenance ou les inspections. La tension qui reste dans le condensateur peut provoquer
des chocs électriques.



Précautions application moteur .

Précautions application moteur

€ Utilisation du variateur pour un moteur standard existant

Observez les précautions suivantes lors de 1'utilisation d'un variateur avec un moteur standard existant.

BPlages de faible vitesse

Les effets de refroidissement diminuent dans la plage faible vitesse entrainant une augmentation de la
température du moteur. Le couple moteur doit donc étre réduit dans la plage basse vitesse lorsque vous utilisez
un moteur refroidi par ventilateur.

Hinstallation tension de résistance

Si la tension d'entrée est élevée (480 V ou plus) ou si la distance de cablage est longue, le tension d'isolation
du moteur doit étre prise en considération. Contactez votre représentant Yaskawa pour obtenir plus de détails.

EBruit

Le bruit varie avec la fréquence porteuse. A des fréquences porteuses élevées, le bruit est toujours le méme
lorsque le moteur est utilis¢ avec une alimentation commerciale.

10
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& Utilisation du variateur pour les moteurs spéciaux

Observez les précautions suivantes lors de 'utilisaiton d'un moteur spécial.

EMoteur a changement de podle

Le courant d'entrée nominal des moteurs a changement de pole est différent de celui des moteurs standard.
Sélectionnez un variateur adéquat conformément au courant d'entrée maximum du moteur.

EMoteur submersible

Le courant d'entrée nominal des moteurs submersibles est différent de celui des moteurs standard. De€s lors,
sélectionnez toujours un variateur en vérifiant son courant de sortie nominal. Lorsque la distance entre le
moteur et le variateur est longue, utilisez un céble suffisamment épais pour connecter le moteur et le variateur
pour éviter une réduction de couple du moteur.

EMoteur antidéflagrant

Lorsqu'un moteur antidéflagrant est utilisé, il doit étre soumis a un test antidéflagrant avec le variateur. Cela
s'applique également en cas d'utilisation d'un moteur antidéflagrant avec le variateur. Comme le variateur en
lui-méme n'est pas antidéflagrant, installez toujours l'appareil dans un lieu sir.

EMoteur a engrenages

La plage de vitesse pour une utilisation continue conformément a la méthode de lubrification et au fabricant
du moteur. En particulier, une utilisation continue d'un moteur lubrifié¢ a I'huile dans la plage vitesse faible
peut entrainer des dommages. Si le moteur doit étre utilisé a une vitesse supérieure a 50 Hz, consultez le
fabricant.

EMoteur monophase

N'utilisez pas un variateur pour un moteur monophase. Le moteur doit étre remplacé par un moteur triphasé.

€ Mécanisme de transmission d'alimentation
(réducteurs de vitesse, courroies et chaines)

Si une boite de transmission ou un réducteur de vitesse lubrifié a I'huile est utilisé dans le mécanisme de
transmission, la lubrification d'huile sera affectée lorsque le moteur tourne uniquement dans la plage basse
vitesse. Le mécanisme de transmission fera du bruit et connaitra des problémes de durabilité si le moteur est
utilisé en permanence a des vitesses faibles.



Parameétres de I'utilisateur .

Parametres de l'utilisateur

Les réglages d'usine sont donnés dans le tableau suivant. Ce sont les réglages d'usine pour un variateur de
classe 200 V avec 0,4 kW (contrdle vecteur boucle ouverte).

Tableau 10.1 Parametres de I'utilisateur

N° Désignation rggsII:gee Réglage
A1-00 Sélection de la langue pour l'affichage de 1'unité de commande 0
numérique (JVOP-160)
A1-01 |Niveau d'accés de la parametre 2
A1-03 |Initialiser 0
A1-04 | Mot de passe 0
A1-05 |Réglage du mot de passe 0
AAZZ_(_); 2é Réglage paramétre de l'utilisateur -
b1-01 | Sélection source référence 1
b1-02 | Sélection source commande AVANCE 1
b1-03 | Sélection du type d'arrét 0
b1-04 |Interdiction d'utilisation inverse 0
b1-07 | Sélection d'utilisation aprés commutation au mode remote 0
b1-08 | Sélection de la commande Run dans les modes programmation 0
b1-10* | Retardateur RUN 0s
b2-01 Ei}i?ﬁa\;:;sse zéro (fréquence de démarrage injection de CC durant 0.5 Hz
b2-02 | Courant injection de CC pendant le freinage 50 %
b2-03 | Durée de l'injection de CC pendant le freinage au départ 0,00 s
b2-04 | Durée de l'injection de CC pendant le freinage a 'arret 0,50 s
b2-09* | Courant de préchauffage du moteur 50 %
b3-01 Sélection recherche rapide 2
b3-02 | Courant d'utilisation recherche rapide 120 %
b3-03 | Temps de décélération recherche rapide 2,08
b3-05 | Temps d'attente recherche rapide 0,2s
b4-01* | Fonction minuterie ON-temps d'attente 0,0's
b4-02* | Fonction minuterie OFF-temps d'attente 0,0s
b5-01 | Sélection du mode de contrdle PI 0
b5-02 | Amplification proportionnelle (amplification P) 1,00
b5-03 | Temps d'intégration (temps I) 1,0s
b5-04 | Limite d'intégration (temps I) 100,0 % 10
b5-06 | Limite PI 100,0 % .
b5-07 | Compensation PI 0,0 %
b5-08 | Paramétre retardement PI 0,00 s
b5-09 | Sélection caractéristiques de sortie PI 0
b5-10 | Gain de la sortie PI 1,0
b5-11 | Sélection de sortie arriere PI 0
b5-12 | Sélection de détection de perte de retour PI 0
b5-13 | Niveau de détection de perte du retour PI 0%
b5-14 | Durée de détection de perte de retour PI 1,0s
b5-15 | Niveau d'utilisation de la fonction temporisation PI 0,0 Hz
b5-16 | Temps de retardement de 'utilisation de la temporisation PI 0,0s
b5-17 | Temps d'accélération/décélération pour référence PI 0,0s
b5-18 | Sélection point de consigne PI 0
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Tableau 10.1 Paramétres de I'utilisateur

N° Désignation l'Jsme Réglage
réglage
b5-19 | Point de consigne PI 0,0 %
b5-21* | Sélection de fonction veille PI 0
b5-22* | Niveau Snooze 0%
b5-23* | Délai d’attente Snooze 0s
b5-24* | Niveau activation 0%
b5-25* | Amplification point de consigne 0%
b5-26* | Temps de propulsion maximum 0s
b5-27* | Feed-back snooze 60 %
b5-28* | Opération racine carrée feed-back PI 0
b5-29* | Gain racine carrée feed-back PI 1,00
b5-30* | Racine carrée témoin sortie PI 0
b6-04 | Durée arrét momentané a l'arrét 0,0s
b8-01 | Sélection mode économie d'énergie 0
b8-04 | Coefficient d'économie d'énergie *4
b8-05 | Parameétre temporelle du filtre de recherche de performance 20 ms
b8-06 | Valeur limite de la tension de la fonction de recherche 0%
C1-01 |Temps d'accélération 1 10,0 s
C1-02 | Temps de décélération 1 10,0 s
C1-03 | Temps d'accélération 2 10,0 s
C1-04 | Temps de décélération 2 10,0s
C1-09* | Durée arrét d'urgence 10,0 s
Cl-11 |Fréquence de commutation temps accél/décél 0,0 Hz
C2-01 [ Temps de la caractéristique de la courbe S au début de 'accélération 0,20 s
C2-02 | Temps de la caractéristique de la courbe S a la fin de 'accélération 0,20s
C4-01 | Gain de la compensation du couple 1,00
C4-02 | Paramétre temporelle pour la compensation du couple 200 ms
C5-02 | Temps entier ASR (I) 1 0,200 s
C5-03 | Gain proportionnel (P) ASR 2 0,02
C6-02 [ Sélection de la fréquence de découpage 6
C6-03 | Limite supérieure fréquence porteuse 15 kHz"!
C6-04 | Limite inférieure fréquence porteuse 15 kHz"!
C6-05 [ Fréquence porteuse Gain proportionnel 00
d1-01: | Consigne de fréquence 1 0,00 Hz
d1-02: | Consigne de fréquence 2 0,00 Hz
d1-03 | Consigne de fréquence 3 0,00 Hz
d1-04 | Consigne de fréquence 4 0,00 Hz
d1-17 | Consigne de fréquence jog 6,00 Hz
d2-01 | Valeur maximum de la consigne de fréquence 100,0 %
d2-02 | Valeur minimum de la consigne de fréquence 0,0 %
d2-03 | Limite inférieure référence vitesse principale 0,0 %
d3-01 | Saut de fréquence 1 0,0 Hz
d3-02 | Saut de fréquence 2 0,0 Hz
d3-03 | Saut de fréquence 3 0,0 Hz
d3-04* [ Largeur des sauts de fréquence 1,0 Hz
d4-01* [ Sélection de la fonction de maintien de la référence de fréquence 0
d4-02* [+ — Limites de vitesse 10 %
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Parameétres de I'utilisateur

Tableau 10.1 Paramétres de I'utilisateur

N° Désignation r(léJgsI:gee Réglage
d6-01 | Niveau affaiblissement du champ 80 %
d6-02 | Limite de la fréquence d'affaiblissement du champ 0,0 Hz
E1-01 |Réglage de la tension d'entrée 200 V*?
E1-03 [ Sélection du schéma V/f F
E1-04 |Fréquence de sortie max. 50,0 Hz
E1-05 | Tension max. 200,0 v*2
E1-06 |Fréquence de base 50,0 Hz
E1-07 [Fréquence de sortie moyenne 2,5Hz *l
E1-08 [ Tension a la fréquence de sortie moyenne 15,0 V™2
E1-09 |Fréquence de sortie minimum 1,2Hz
E1-10 [ Tension a la fréquence de sortie moyenne 9,0 v*2
E1-11 |Fréquence de sortie moyenne 2 0,0 Hz *3
E1-12 | Tension de fréquence de sortie moyenne 2 0,0 V"3
El-13 | Tension de base 0,0 V¥4
E2-01 |Puissance du variateur de fréquence 1,90 A™!
E2-04 [Nombre de pdles du moteur 4
E2-05 [ Résistance composée uniquement 9,842Q"3
F6-01 | Sélection d'utilisation aprés erreur de communication 1
F6-02 Niveau d'.entr.e'e ou erreur externe depuis la carte optionnelle 0

Communications
F6-03 Meéthode Q‘aqét pour erreur externe de la carte optionnelle 1

Communications
F6-05 | Sélection unité contrdle 1 1
H1-01 | Sélection de la fonction borne S3 24
H1-02 | Sélection de la fonction borne S4 14
H1-03 | Sélection de la fonction borne S5 3(0)
H1-04 | Sélection de la fonction borne S6 4 (3"
H1-05 | Sélection de la fonction borne S7 64"
H2-01 | Sélection de la fonction de borne M1-M2 0
H2-02 | Sélection de la fonction de borne M3-M4 1
H3-02 | Gain (borne A1) 100,0 %
H3-03 | Distorsion (borne Al) 0,0 %
H3-08 Sélection du niveau de signal borne A2 entrée analogique multi- ) 10

fonctions I
H3-09 | Sélection de la fonction borne A2 entrée analogique multi-fonctions 0
H3-10 | Gain (borne A2) 100,0 %
H3-11 | Distorsion (borne A2) 0,0 %
H3-12 | Paramétre de temps filtre entrée analogique 0,00 s
H3-13 | Commutation borne A1/A2 0
H4-01 | Sélection contrdle (borne FM) 2
H4-02 | Gain (borne FM) 100 %
H4-03 | Distorsion (borne FM) 0,0 %
H4-04 | Sélection contrdle (borne FM) 3
H4-05 | Gain (borne AM) 50 %
H4-06 | Distorsion (borne AM) 0,0 %
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Tableau 10.1 Paramétres de I'utilisateur

Usine

N° Désignation réglage Réglage
H4-07 | Sélection niveau signal sortie analogique 1 0
H4-08 | Sélection niveau signal sortie analogique 2 0
H5-01 | Adresse station 1F
H5-02 | Sélection vitesse de communication 3
H5-03 | Sélection parité de la communication 0
H5-04 | Méthode d'arrét apres erreur de communication 3
H5-05 | Sélection détection erreur de communication 1
H5-06 | Temps d'attente de I'émission 5 ms
H5-07 | Controle RTS ON/OFF 1

H5-08* | Sélection Communications 0
L1-01 [Sélection de la protection du moteur 1
L1-02 |Paramétre de temps de protection du moteur 1,0 mn
L1-03 [ Sélection utilisation alarme durant une surchauffe dumoteur 3
L1-04 | Sélection utilisation surchauffe du moteur 1
L1-05 [Paramétre de temps du filtre d'entrée de la température du moteur 0,20 s
L2-01 [Détection perte de puissance momentanée 0
L2-02 [ Période de grace pour perte de puissance momentanée 0,15
L2-03 | Temps de bloc de base min. 0,1s ™!
L2-04 | Temps de récupération de la tension 0,35
L2-05 |Niveau de détection de sous-tension 190 v*2
L3-01 [ Sélection de la prévention de blocage durant 1'accélération 1
L3-02 [Niveau de prévention de blocage durant I'accélération 120 %
L3-03 |[Limite de la prévention de blocage durant 1'accélération 50 %
L3-04 [ Sélection de la prévention de blocage durant la décélération 1
L3-05 [ Sélection de la prévention de blocage durant I'utilisation 1
L3-06 |Niveau de prévention de blocage durant l'utilisation 120 %
L4-01 |Niveau de détection accord vitesse 0,0 Hz
L4-02 |Largeur détection accord vitesse 2,0 Hz
L4-05 [ Utilisation lorsque la consigne de fréquence est absente 0
L4-06 |Fief @ Fpor Perte 80 %
L5-01 [Nombre de tentatives de redémarrage automatique 0
L5-02 | Sélection utilisation redémarrage automatique 0
L5-03 | Duré de nouvel essai panne 10,0 s
L6-01 [ Sélection détection de couple 1 0
L6-02 | Niveau de détection de couple 1 150 %
L6-03 | Temps détection de couple 1 0,1s
L8-02 [Niveau de pré-alarme de surchauffe 95°C
L8-03 | Sélection d'utilisation apres pré-alarme de surchauffe 3
L8-11 [ Temps de retardement du contréle du ventilateur de refroidissement 60 s
L8-12 [ Température ambiante 45°C
L8-15 [Sélection des caractéristiques OL2 a basses vitesses 1
L8-19 |Sélection CLA douce 1
N1-01 | Sélection de la fonction de prévention de 1'oscillation longitudinale 1
N1-02 [ Gain de la prévention de 'oscillation longitudinale 1,00
N2-02 [ Paramétre de temps du contrdle détection retour vitesse (AFR) 50 ms
N3-01 |Largeur de fréquence de décélération freinage a fort glissement 5%




Parameétres de I'utilisateur

Tableau 10.1 Paramétres de I'utilisateur

N° Désignation r(léJgSI:gee Réglage
N3-02 | Limite de courant de freinage a fort glissement 150 %
N3-03 [ Temps de tenue d'arrét de freinage a fort glissement 1,0s
N3-04 [ Temps OL freinage fort glissement 40s
01-01 | Sélection controle 6

01-02 | Sélection de contrdle aprés mise sous tension

1

01-03 | Unités de fréquence du réglage et contrdle de consigne 0
01-05 |Mise au point LCD 3
1

1

0

02-01 Activer/désactiver touche LOCAL/REMOTE

02-02 | Touche STOP durant l'utilisation de la borne du circuit de contrdle

02-03 | Valeur initiale de la paramétre de 1'utilisateur

02-04 | Sélection kVA 0"
02-05 | Sélection méthode réglage de la référence de consigne 0
02-06 Sélection utilisation lorsque 'unité de commande numérique est 0
déconnectée
02-07 | Réglage du temps d'utilisation cumulatif 0 heure
02-08 | Sélection du temps d'utilisation cumulatif 0
02-09 | Mode initialisation 2
02-10 | Réglage du temps d'utilisation du ventilateur 0 heure
02-12 | Initialisation suivi erreur 0
03-01 | Sélection de la fonction copie 0
03-02 | Sélection lecture autorisée 0
T1-02 | Puissance de sortie du moteur 0,40 kw™
T1-04 |Puissance du variateur de fréquence 1,90 A™

* Sera disponible dans les prochaines versions logicielles. Pour plus de détails, veuillez contacter votre concessionnaire Yaskawa.

. Les réglages d'usine dépendent de la capacité du variateur.

. Réglage pour variateurs de la classe 200 V. Pour un variateur de classe 400 V, doublez ces valeurs.
. Le contenu est ignoré si le réglage est 0,0.

. Aprés le réglage automatique, E1-13 contient la méme valeur que E1-05.

. Les réglages d'usine entre parenthéses s'appliquent a une séquence a trois fils.
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