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Informations importantes destinées a l'utilisateur

Les équipements électroniques possedent des caractéristiques de fonctionnement différentes des équipements
électromécaniques. La publication SGI-1.1 « Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State
Controls » (disponible auprés de votre agence commerciale Rockwell Automation ou en ligne sur le site http://
www.rockwellautomation.com/literature) décrit certaines de ces différences. En raison de ces différences et de la diversité des
utilisations des produits décrits dans le présent manuel, les personnes qui en sont responsables doivent s'assurer de
I"acceptabilité de chaque application.

La société Rockwell Automation, Inc. ne saurait en aucun cas étre tenue pour responsable ni étre redevable des dommages
indirects ou consécutifs a |'utilisation ou a I'application de cet équipement.

Les exemples et schémas présents dans ce manuel sont présentés a titre indicatif seulement. En raison du nombre important de
variables et d'impératifs associés a chaque installation, la société Rockwell Automation, Inc. ne saurait étre tenu pour
responsable ni &tre redevable des suites d'utilisation réelle basée sur les exemples et schémas présentés dans ce manuel.

La société Rockwell Automation, Inc. décline également toute responsabilité en matiere de propriété intellectuelle et
industrielle concernant les informations, circuits, équipements ou logiciels décrits dans ce manuel.

Toute reproduction totale ou partielle du présent manuel sans autorisation écrite de la société Rockwell Automation, Inc., est
interdite.

Des remarques sont utilisées tout au long de ce manuel pour attirer votre attention sur les mesures de sécurité a prendre en
compte :

AVERTISSEMENT
Actions ou situations risquant de provoquer une explosion dans un environnement dangereux et d'entrainer des
blessures pouvant &tre mortelles, des dégats matériels ou des pertes financieres.

IMPORTANT Informations particulierement importantes dans le cadre de I'utilisation du produit.

ATTENTION . S . , N R A -
Actions ou situations risquant d’entraner des blessures pouvant &tre mortelles, des dégats matériels ou des pertes

financieres. Les messages « Attention » vous aident a identifier un danger ; éviter ce danger ; en discerner les
conséquences.

DANGER

D'ELECTROCUTION . . ) I A ; :
Les étiquettes ci-contre, placées sur I'équipement ou a I'intérieur, par exemple, un variateur ou un moteur, signalent

la présence de tensions électriques dangereuses.

RISQUE DE

BRULURE . ) i L e ) .
Les étiquettes ci-contre, placées sur I'équipement ou a I'intérieur, par exemple, un variateur ou un moteur, indiquent

au personnel que certaines surfaces peuvent étre a des températures particulierement élevées.
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Préface

Conventions utilisees dans Lisez et comprenez ce manuel avant d'utiliser les modules
ce manuel POINT Guard I/O. Consultez votre représentant Rockwell Automation
pour toutes questions ou commentaires.

Conventions utilisées dans Ces conventions utilisées tout au long de ce manuel.
ce manuel

e Les listes numérotées fournissent des instructions séquentielles.

e Les listes a puces fournissent des informations et non pas des
instructions séquentielles.

A propos des Les caractéristiques du produit et des accessoires peuvent changer
ST sans préavis en fonction des améliorations ou pour toutes autres
carac_terlstl_ques et raisons. Consultez votre représentant Rockwell Automation pour
des dimensions dans ce confirmer les caractéristiques réelles du produit acheté. Les
manuel dimensions et poids sont nominaux et ne sont pas destinés a des fins
de fabrication, méme quand des tolérances sont indiquées.

Termino'ogie Reportez-vous a ce tableau pour connaitre la signification des
terminologies courantes.

Terminologie Signifie :

Connexion Voie de communication logique pour la communication entre stations. Les connexions sont maintenues et controlées
entre les maitres et les esclaves.

EDS Abréviation de « Electronic Data Sheet » (fiche de configuration électronique), un modéle utilisé par le logiciel
RSNetWorx pour afficher les parametres de configuration, le profil des données d'E/S et la prise en charge du type
de connexion pour un module d'E/S donné. Le logiciel RSNetWorx utilise ces simples fichiers texte pour identifier les
produits et les mettre en service sur un réseau.

MTBF Abréviation de « Mean Time Between Failure » (temps moyen entre défaillances), le temps moyen entre les
apparitions de défaillances.

ODVA Abréviation de « Open DeviceNet Vendor Association », une association de fournisseurs sans but lucratif pour la
promotion des réseaux CIP.

PFD Abréviation de « Probability of Failure on Demand » (probabilité de défaillance sur sollicitation), la probabilité
moyenne qu’'a un systeme d'échouer a exécuter la fonction pour lequel il a été congu sur sollicitation.

PFH Abréviation de « Probability of Failure per Hour » (probabilité de défaillance par heure), la probabilité pour qu'un
systeme ait une défaillance dangereuse par heure.

Essai d'épreuve | Essai périodique effectué pour détecter les défaillances dans un systeme relatif a la sécurité afin, si nécessaire, de
rétablir le systéme dans son état d'origine ou aussi proche que possible de cet état.

SNN Abréviation de « Safety Network Number » (numéro de réseau de sécurité), qui identifie un réseau en particulier
parmi tous les réseaux du systeme de sécurité. Vous avez la responsabilité d'attribuer un numéro unique a chaque
réseau ou sous-réseau de sécurité au sein d'un systeme.

Standard Dispositifs ou parties de dispositifs qui ne participent pas a la fonction de sécurité.
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Introduction
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Présentation des POINT Guard 1/0

Rubrique Page
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Architectures CIP Safety 18
Exigences des applications de sécurité 19

Utilisez les modules de sécurité POINT Guard I/O dans la plate-forme
POINT I/O pour distribuer des E/S de sécurité dans un systeme
GuardLogix ou SmartGuard. Vous pouvez configurer les modules en
utilisant 'utilitaire de configuration réseau, le logiciel RSNetWorx ou
l'outil de programmation GuardLogix, le logiciel RSLogix 5000,
version 17 ou ultérieure. Les systémes GuardLogix sont con¢us pour
I'utilisation des modules POINT Guard I/O avec un adaptateur
EtherNet/IP.

L’ensemble de I'embase de montage (références 1734-TB ou
1734-TBS) comprend une embase de montage et un bornier amovible.
Alternativement, vous pouvez utiliser 'embase de montage

POINT I/O mono piece (références 1734-TOP, 1734-TOPS, 1734-TOP3
ou 1734-TOP3S).

Vous avez besoin de deux ensembles d’embase de mpntage
pour chaque module 1734-IB8S ou 1734-0B8S. N'utilisez pas

les ensembles d’embase de montage 1734-TB3 ou 1734-TB3S.

1"



Chapitre 1 Présentation des POINT Guard 1/0

Avant de commencer

Compréhension de
I"acceptabilité d'utilisation

12

Observez toujours les directives suivantes quand vous utilisez un
module, en remarquant que dans ce manuel nous utilisons le terme
administrateur de la sécurité pour désigner une personne qualifiée,
autorisée et responsable d’assurer la sécurité dans la conception,
l'installation, P'exploitation, la maintenance et la mise au rebut de la
« machine » :

e lisez et comprenez completement ce manuel avant d’installer et
d’exploiter ce module. Si nécessaire, reportez-vous a la
documentation connexe listée dans ’Annexe F ;

e conservez ce manuel dans un lieu str ou le personnel pourra le
consulter en cas de besoin ;

e utilisez le module correctement selon I'environnement
d’installation, les performances et les fonctions de la machine ;

e vérifiez qu'un administrateur de sécurité réalise une évaluation
de risque sur la machine et détermine I'acceptabilité du module
avant l'installation.

Vérifiez que la révision du firmware POINT Guard I/O est correcte
avant de mettre en service le systeme de sécurité, en remarquant que
les informations concernant le firmware des automates de sécurité
sont disponibles sur le site : http://www.rockwellautomation.com
products/certification/safety.

La société Rockwell Automation ne saurait étre tenue pour
responsable de la conformité avec toutes normes, codes ou
réglementations s’appliquant a la combinaison des produits de votre
application ou de l'utilisation du produit.

Prenez toutes les mesures nécessaires pour déterminer 'acceptabilité
du produit pour les systemes, la machine et 'équipement avec
lesquels il est utilisé.

Prenez connaissance et observez toutes les interdictions d’utilisation
applicables a ce produit.

N'utilisez jamais ces produits pour une application impliquant de
sérieux risques corporels ou matériels sans vous assurer que le
systeme dans son ensemble a été congu pour faire face aux risques et
que le produit Rockwell Automation est correctement dimensionné et
installé pour son utilisation prévue au sein de 'équipement ou du
systeme global.
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Précautions d’emploi a
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ATTENTION

VAN

L'état de sécurité des sorties est défini comme étant I'état
hors tension. Pour les détails complets sur I'état de sécurité
des entrées, consultez le Chapitre 2.

L'état de sécurité du module et de ses données est défini
comme étant |'état désactivé.

Utilisez le module POINT Guard 1/0 seulement dans des
applications ou |'état désactivé est I'état de sécurité.

Des blessures graves peuvent résulter d'une panne des
sorties de sécurité. Ne connectez pas de charges au-dela de
la valeur nominale aux sorties de sécurité.

Des blessures graves peuvent résulter d'une perte des
fonctions de sécurité requises. Cablez correctement le
module afin que les tensions d'alimentation ou les tensions
pour les charges ne viennent pas en contact
accidentellement ou par inadvertance avec les sorties de
sécurité.

13



Chapitre 1

Présentation des POINT Guard I/0

14

ATTENTION

Appliquez ces précautions pour une utilisation sire.

Cablez les conducteurs correctement et vérifiez le
fonctionnement du module avant de mettre le systeme en
marche. Un cablage incorrect peut entralner une perte de la
fonction de sécurité.

N'appliquez pas de tensions c.c. dépassant les tensions
nominales sur le module.

Appliquez des tensions correctement spécifiées sur les
entrées du module. Appliquer des tensions inappropriées
peut provoquer une défaillance du module a exécuter sa
fonction spécifiée, ce qui pourrait entrafner une perte des
fonctions de sécurité ou endommager le module.

N'utilisez jamais les sorties de test comme sorties de
sécurité. Les sorties de test ne sont pas des sorties de
sécurité.

Notez qu'apres |'installation du module, un administrateur de

sécurité doit approuver I'installation et réaliser des essais de
fonctionnement et de maintenance.

Ne démontez pas, ni ne réparez ou modifiez le module. Ceci
pourrait aboutir a une perte des fonctions de sécurité.

Utilisez seulement des composants ou des dispositifs
appropriés conformes aux normes de sécurité applicables
correspondant a la catégorie de sécurité et au niveau
d'intégrité de sécurité requis.

¢ La conformité aux exigences de la catégorie de sécurité

et au niveau d'intégrité de la sécurité doit &tre
déterminée pour la totalité du systeme.

o Nous vous conseillons de consulter un organisme de
certification pour I'évaluation de la conformité du niveau
d'intégrité de la sécurité ou de la catégorie de sécurité
requis.

Notez bien qu'il est de la responsabilité de I'utilisateur de
confirmer la conformité du systeme complet aux normes en
vigueur.

Débranchez I'alimentation du module avant de réaliser le
cablage. Des équipements connectés au module peuvent
fonctionner inopinément si le cablage est réalisé avec
I'alimentation sous tension.
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Précautions de montage,
cablage et nettoyage

Présentation des modules
d'E/S
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Observez ces précautions pour éviter les pannes, les
dysfonctionnements, ou les effets indésirables sur les performances du
produit.

Suivez les instructions pour l'insertion et le retrait de 'embase de
raccordement.

Observez ces précautions lors du cablage des modules :

e Utilisez des conduits ou des goulottes de cablage séparés pour
les cables de communication ou d’E/S et les cables a hautes
tensions.

e Ciblez correctement apres avoir vérifié les noms des signaux de
toutes les bornes.

e Respectez les prescriptions de couple de serrage indiquées dans
la notice d’installation de 'embase de raccordement.

Lors du nettoyage des modules, n'utilisez pas les produits suivants :

e diluants ;
e le benzene ;

e ['acétone.

Les modules POINT Guard I/O incorporent les extensions du
protocole de sécurité CIP sur les réseaux EtherNet/IP et DeviceNet, ils
fournissent diverses caractéristiques pour un systeme de sécurité.

Utilisez les modules pour batir un réseau de commande de sécurité
répondant jusqu’aux exigences du niveau d’intégrité de sécurité 3
(SIL 3) tel que défini dans la norme CEI 61508, Sécurité fonctionnelle
des systemes de sécurité électriques, électroniques et électroniques
programmables ; et aux impératifs de la catégorie de sécurité 4 de la
norme EN ISO 13849-1.

La communication des E/S distribuées pour les données d’E/S de
sécurité est réalisée au moyen de connexions de sécurité prenant en
charge CIP Safety sur un réseau EtherNet/IP ou DeviceNet. Le
traitement des données est exécuté dans I'automate de sécurité.

Les diagnostics d’état et de défaut des modules POINT Guard I/O sont
surveillés par un automate. Voici une liste des caractéristiques
communes aux modules POINT Guard I/O :

e Entrées de sécurité

— Dispositifs de sécurité, tels que des boutons-poussoirs d’arrét
d’'urgence, des interrupteurs de porte et des barrieres
immatérielles de sécurité peuvent étre raccordés.

15



Chapitre 1 Présentation des POINT Guard 1/0

— Le mode a double voie évalue la cohérence entre deux
signaux d’entrée (voies), ce qui permet d’utiliser le module
pour les catégories de sécurité 3 et 4, et dans des applications
classées jusqu’au niveau de performance e inclus.

— Le temps de divergence logique des deux voies peut étre
surveillé en utilisant un parametre de réglage du temps de
divergence.

— Le mode monovoie pour les dispositifs de sécurité et les
applications classés SIL 2.

— Un contrdle de court-circuit du cablage externe est possible
quand les entrées sont ciblées en association avec des sorties
de test. Le module doit étre cablé en combinaison avec des
sorties de test quand cette fonction est utilisée.

— Un retard a l'activation et a la désactivation réglables
indépendamment sont disponibles pour chaque voie.

e Sorties de test (modules d’entrée seulement)

— Des sorties de test séparées sont fournies pour la détection de
court-circuit d’'une entrée de sécurité (ou des entrées).

— L’alimentation (24 V) peut étre fournie pour des dispositifs,
tels que des capteurs de sécurité.

— Les sorties de test peuvent étre configurées en sorties
standard.

— Des sorties de test spécifiques peuvent étre utilisées pour la

détection de fil coupé d'une lampe d’inhibition.
e Sorties de sécurité

— Des sorties statiques
— en mode double voie fournissent une commande
redondante en utilisant deux signaux de sortie (voies), ce qui
permet d’utiliser le module pour les catégories de sécurité 3, 4
et des applications classées jusqu’au niveau de performance e
inclus.
— Les sorties de sécurité peuvent étre testées par impulsion
pour détecter des courts-circuits au 24 V c.c. du cablage
externe.

e Données d’état des E/S : en plus des données d’état des E/S, le
module inclue des données d’état de surveillance des défauts
d’E/S au sein de chaque circuit.

e Sécurité : les informations de configuration du module peuvent
étre protégées par un mot de passe.
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Présentation des POINT Guard I/O  Chapitre 1

Architecture du systéme de Les modules POINT Guard I/O sont utilisés dans la plate-forme

- ité POINT I/O et peuvent transmettre des messages de sécurité via des
securite adaptateurs réseau connectés a des réseaux EtherNet/IP ou
DeviceNet.

Adaptateurs préconisés

Réseau Systeme Adaptateur®

EtherNet/IP GuardLogix 1734-AENT
1734-AENTR

DeviceNet SmartGuard 1734-PDN

a. Incompatible avec les adaptateurs 1734-ADN, 1734-ADNX, 1734-APB
ou 1734-ACNR.

Publication 1734-UM013B-FR-P — Juin 2009 17



Chapitre 1 Présentation des POINT Guard 1/0

Utilisez les modules POINT Guard I/O dans des architectures de
sécurité EtherNet/IP ou DeviceNet. Les automates de sécurité
commandent les sorties de sécurité. Les automates de sécurité ou PLC

standard peuvent commander les sorties standard.

Architectures CIP Safety

Modules POINT Guard I/0 dans une architecture de sécurité EtherNet/IP

[(——T==T=Cc el { 1 4

GuardLogix ( ( ol e

]
C Block I
ompactBloc | o T oI o[ [T
Guard I/0 3 ”EI —
v == (£ [
= % [FHEh
Cllees: — B =
f Y o E
L Le_sconess ) = RZ
T et
POINT 1/0 et

<= — —» Communications de sécurité
----- » Communications standard POINT Guard 1/0

Modules POINT Guard I/0 dans des architectures de sécurité DeviceNet

|

Guard I/0

<= = = Communications de sécurité
< -~~~ Communications standard

POINT I/0 et
POINT Guard 1/0
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Présentation des POINT Guard I/O  Chapitre 1

Exigences des applications
de sécurité

Publication 1734-UM013B-FR-P — Juin 2009

Le systeme POINT Guard I/O est certifié pour l'utilisation dans les
applications de sécurité jusqu’'au et y compris le niveau d’intégrité de
sécurité (SIL) 3 et la catégorie (CAT) 4 dans lesquelles I'état désactivé
est I'état de sécurité. Les exigences d’application de sécurité
comprennent I'évaluation des taux probables de défaillance (PFD et
PFH), les réglages de temps de réaction du systeme et des essais de
vérification fonctionnelle selon les criteres de SIL 3.

Pour connaitre les exigences des systemes de sécurité, y compris

la périodicité des essais de validation fonctionnelle, le temps de
réaction du systeme et les calculs des PFD/PFH, reportez-vous a la
publication 1756-RMQ93, « Systémes automates GuardLogix — Manuel
de référence sur la sécurité ». Vous devez lire, comprendre et
répondre a ces exigences avant d’exploiter un systeme POINT
Guard 1/0O.

Numeéro de réseau de sécurité

Pour de plus amples informations sur le numéro de réseau de
sécurité, reportez-vous a la publication 1756-RMQ93, « Systeémes
automates GuardLogix — Manuel de référence sur la sécurité ».

Signature de sécurité

Les signatures de sécurité sont créées par 'automate de sécurité. La
signature de sécurité comprend un numéro d’identification et un
horodatage qui identifie exclusivement la portion sécurité d'un projet.
Elle inclue tout le programme logique de sécurité, les données et la
configuration. Les modules POINT Guard I/O utilisent la signature de
sécurité pour déterminer 'intégrité du projet et vous permettent de
vérifier que le projet correct est chargé dans 'automate cible.

Créer, enregistrer et vérifier la signature de sécurité sont une partie
obligatoire du processus de développement d'une application de
sécurité.

Pour plus de détails, reportez-vous a la publication 1756-RM093,

« Systemes automates GuardLogix — Manuel de référence sur la
S€curité ».
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Introduction

Modules d'E/S de sécurité
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Lisez ce chapitre pour prendre connaissance d’informations
importantes concernant les fonctions de sécurité des modules.
Reportez-vous également a la bréve présentation des normes et
directives internationales.

Voici les états de sécurité des modules POINT Guard I/O :

e Sorties de sécurité : désactivées

e Données d’entrées de sécurité vers le réseau : off (monovoie
et équivalent double voie)
Etat de sécurité
Réseau Entrées vers le réseau Off

Etat de |

sécurité ,—-L___\
/]

Le module est conc¢u pour étre utilisé dans des applications pour
lesquelles I'état de sécurité est I'état désactivé (Off).
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Fonctions de sécurité

Entrées de sécurite

22

Lisez cette section pour prendre connaissance des informations
concernant les entrées de sécurité et leurs sorties de test associées. En
option, une entrée de sécurité peut étre utilisée avec des sorties de
test. Les entrées de sécurité sont utilisées pour surveiller des
dispositifs d’entrée de sécurité.

Utilisation d'une sortie de test avec une entrée de sécurité

Une sortie de test peut étre utilisée en association avec une entrée de
sécurité pour de détection de défaut de court-circuit, couplage entre
voies et rupture de circuit. Configurez la sortie de test comme source
de test par impulsion et associez-la a une entrée de sécurité
spécifique.

CONSEIL La sortie de test peut aussi étre configurée comme alimentation
pour fournir du 24 V c.c. a un dispositif externe, par exemple,

une barriere immatérielle.

Exemple d'utilisation d’'un module d'entrée POINT Guard 1/0

Borne 0 1 14 5

d’entrée de ™A 1

sécurité @ 0 @ ! @ 0 @
12 13 6 [7
DD DD
CoM COM COM CoOM
D | D> D | @D

Contact

T0 TIM 12 T3M externe
0@ |0+ | @

Ou:

TO = Sortie de test 0

T1M = Sortie de test 1 avec inhibition
T2 = Sortie de test 2

T3M = Sortie de test 3 avec inhibition
[0...17 = Entrées de sécurité

Impulsion de test dans un cycle

SORTIE

|
|
x—>lUe— U |
«—Y—> I
|
|
|

Pour le module 1734-1B8S, la largeur de 'impulsion (X) est en général
de 525 ps ; la période de I'impulsion (Y) est habituellement de
144 ms.
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Quand le contact d’entrée externe est fermé, une impulsion de test est
émise par la borne de sortie de test pour diagnostiquer le cablage
externe et le circuit d’entrée. En utilisant cette fonction, des courts-
circuits entre les entrées et I'alimentation 24 V, entre les lignes
d’entrée de signal et les circuits ouverts peuvent étre détectés.

Court-circuit entre les lignes d’entrée de signal

28y

[N+ y
CoM——
1
| 24V
! ov
1
i
|
‘l\
\ TContact externe
\
\
RN
INOje—= Court-circuit entre les lignes d'entrée de
‘\ signal et I'alimentation (coté positif)
)
T
i
)
.’
.
! Contact externe
!
INT}o
Court-circuit entre les lignes d'entrée de signal

44079

23



Chapitre2  Fonctions de sécurité

Mode monovoie

Si une erreur est détectée, les données d’entrée de sécurité et I'état de
I’entrée de sécurité sont désactivés.

Fonctionnement normal et détection de défaut (pas a I'échelle)

. 24V
normal
oV
11
ON
Dispositif
externe OFF
Borne d'entrée 0 ON
OFF
Données
du réseau Entrée de oN
d'E/S de sécurité 0 OFF
sécurité
envoyées ON
a l'auto- Etat de I'entrée
mate de sécurité 0 OFF
24V
Détectionde  Sortie de test 0
défaut oV
ON
Dispositif
externe OFF
Borne d'entrée 0 ON
OFF
_ Défaut
5 ON e
Donrjees Entrée de détecté
du réseau sécurité 0
dE/S de OFF
sécurité
. L ON
EV;VOVEBS Etat de I'entrée
a l'auto- de sécurité 0
mate OFF

24

Publication 1734-UM013B-FR-P — Juin 2009



Fonctions de sécurité

Chapitre 2

Mode double voie et temps de divergence

Pour prendre en charge des dispositifs de sécurité a double voie, la
cohérence entre les signaux sur les deux voies peut étre évaluée. On
peut sélectionner équivalent ou complémentaire. Cette fonction
surveille le temps pendant lequel il y a une divergence entre les deux

voies.

Si la durée de la divergence dépasse le temps de divergence configuré
(0...65 530 ms par incréments de 10 ms), les données d’entrée de
sécurité et I'état individuel des entrées de sécurité sont désactivés
pour les deux voies.

IMPORTANT

La fonction de double voie est utilisée avec deux entrées
consécutives qui sont appariées en commengant par un nUMEro
d'entrée pair, tels que entrées 0 et 1, 2 et 3, etc.

IMPORTANT

Le but du temps de divergence est de tenir compte des
différences normales de commutation de contact quand les

sollicitations sont appliquées aux entrées de sécurité. Pour que
I'essai se passe correctement, on prévoit seulement une seule
sollicitation de I'entrée de sécurité pendant le temps de
divergence. Si le temps de divergence est réglé trop haut et que
plusieurs sollicitations se produisent pendant ce temps, alors
les deux voies d'entrée de sécurité passeront en défaut.

Ce tableau montre la relation entre les états des bornes d’entrée et les
données et états d’entrée de 'automate.

Etat des bornes d’entrée et données d’'E/S de I'automate

Mode double voie Borne d'entrée |Donnée et état d'entrée de I'automate Donnée Etat résultant
INO |IN1 Données |Données |Etatde Etat de résultante de |de la double
d'entrée de |d'entrée de |I'entréede  |I'entrée de |la double voie|voie
sécurite 0 |sécurité 1 |sécurité 0 sécurité 1
Double voie, équivalent |OFF OFF OFF OFF ON ON OFF Normal
OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF Défaut
ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF Défaut
ON ON ON ON ON ON ON Normal
Double voie, OFF OFF OFF ON OFF OFF OFF Défaut
complémentaire OFF |ON  |OFF ON ON ON OFF Normal
ON OFF ON OFF ON ON ON Normal
ON ON OFF ON OFF OFF OFF Défaut
Publication 1734-UMO013B-FR-P — Juin 2009 25
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Double voie, équivalent

En mode équivalent, les deux entrées d'une paire devraient étre dans
le méme (équivalent) état. Quand une transition se produit sur une
voie de la paire avant la transition sur la deuxieme voie de la paire,
une divergence se produit. Si la deuxiéme voie transite vers I'état
approprié avant que le temps de divergence se soit écoulé, les entrées
sont considérées comme équivalentes. Si la seconde transition ne se
produit pas avant la fin du temps de divergence, les voies passeront
en défaut. En état de défaut, 'entrée et I’état des deux voies sont mis
au niveau bas (Off). Lorsqu’ils sont configurés en double paire
équivalente, les bits de données des deux voies seront toujours
envoyés a I'automate comme équivalent, tous les deux hauts ou tous
les deux bas.

Equivalent, fonctionnement normal et détection de défaut (pas a I'échelle)

Fonctionnement ON :
INO
normal 1
OFF ! :
| 1
ON 1
IN1 :
OFF . T
! ' temps de
— Entrée de sécurité 0 ON - divergence
Donr,]ees OFF
du réseau
d'E/S de , ON
sécurité Entrée de
envoyées sécurité 1 OFF
a l'auto-

mate ON
Etat de I'entrée

— de sécurité 0,1 OFF

P ON '
Détection de INO :
défaut OFF ;
! 1
ON
IN1
OFF
_ : < > .' temps de
Entrée de ON divergence
Données sécurité 0
du réseau OFF
d'E/S de ON
envoyees | sgcurité 1 OFF
a l'auto- o6t
mate éfaut
N Y
Etat de I'entrée 0 détecté
de sécurité 0,1 OFF
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Double voie, complémentaire

En mode complémentaire, les entrées d’'une paire devraient étre dans
I’état opposé (complémentaire). Quand une transition se produit sur
une voie de la paire avant la transition sur la deuxiéme voie de la
paire, une divergence se produit. Si la deuxieme voie transite vers
I'état approprié avant que le temps de divergence se soit écoulé, les
entrées sont considérées comme complémentaires.

Si la seconde transition ne se produit pas avant la fin du temps de
divergence, les voies passeront en défaut. L'état de défaut des entrées
complémentaires est lorsque I'entrée de numéro pair est désactivée et
I'entrée de numéro impair est activée. Remarquez qu’en cas de défaut,
les bits d’état des deux voies sont mis au niveau bas. Lorsqu’ils sont
configurés en double paire complémentaire, les bits de données des
deux voies seront toujours envoyés a 'automate en états
complémentaires ou opposés.

Complémentaire, fonctionnement normal et détection de défaut (pas a I'échelle)

, ON ;
Fonctionnement  INO |
normal OFF 1

|
. |
ON !
INT |
OFF e 5!
ON temps de divergence
Données sécurité 0
du réseau OFF
d'E/S de
envoyees|  sécurité 1
a l'auto- OFF
mate
Etat de I'entrée ON
— de sécurité 0,1 OFF
ON |
Détection de INO |
défaut OFF | !
1
ON ! !
IN1 : !
OFF :<—>: temps de divergence
Entrée de ON
Données séeurité 0
du réseau OFF
d'E/S de ON
sécurité Entrée de
envoyees | sécurité 1 OFF
a l'auto-
mate ON Défaut détecté
Etat de I'entrée
de sécurité 0,1 OFF
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Récupération d'un défaut d'entrée de sécurité

Si une erreur est détectée les données de l'entrée de sécurité restent
dans I'état désactivé. Suivez cette procédure pour réactiver les
données de l'entrée de sécurité.

1. Supprimez la cause de l'erreur.
2. Placez 'entrée (ou les entrées) de sécurité dans I'état de sécurité.
3. Laissez s’écouler le temps de verrouillage de l'erreur d’entrée.

Apres 'exécution de ces actions, le voyant E/S (rouge) s’éteint.
Les données d’entrée sont maintenant actives.

Temporisations de |'entrée

Temporisation a 'enclenchement : un signal d’entrée est considéré
comme étant a I'état logique 0 pendant le temps de temporisation a
I'enclenchement (0...126 ms, par incréments de 6 ms) apres le front
montant du contact d’entrée. L'entrée s’active seulement si le contact
d’entrée reste activé apres que le temps de temporisation a
I'enclenchement ne s’écoule. Ceci évite les changements rapides de
données d’entrée provoqués par les rebonds de contact.

Retard a I'enclenchement
d'entrée OFF ‘
d'entréede QFF |

\
|
Ay |
sécurité sur | Retard a . 44094
le réseau I'enclenchement

Temporisation au déclenchement : un signal d’entrée est considéré
comme étant a I'état logique 1 pendant le temps de temporisation au
déclenchement (0...126 ms, par incréments de 6 ms) apres le front
descendant du contact d’entrée. L'entrée se désactive seulement si le
contact d’entrée reste désactivé apres que le temps de temporisation
au déclenchement ne s’écoule. Ceci évite les changements rapides de
données d’entrée provoqués par les rebonds de contact.
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Sorties de sécurité
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Retard au déclenchement

Signal ON I !
d'entrée OFF

d'entrée de

.

sécurité sur le | Retard au ! 44095
2 v, ]
réseau déclenchement

Lisez cette section pour prendre connaissance des informations
concernant les sorties de sécurité.

Sortie de sécurité avec test par impulsion

Quand la sortie de sécurité est activée, celle-ci peut étre configurée
pour que la voie de sortie de sécurité soit testée par impulsion.

En utilisant cette fonction, il est possible de détecter des courts-circuits
entre lignes de signal de sortie et alimentation (coté positif) et des
courts-circuits entre lignes de signal de sortie. Si une erreur est
détectée, les données de sortie de sécurité et 'état individuel de la
sortie de sécurité sont désactivés.

Impulsion de test dans un cycle

SORTIE

|

X — l«—o U :
< v N ' off

|

|

|

44096

Pour le module 1734-OBS8S, la largeur de 'impulsion (X) est en
général de 475 ps ; la période de 'impulsion (Y) est habituellement de
575 ms.

IMPORTANT Pour éV|t_er que | |mpu|3|pn de_ ‘Fest ne provoque un .
dysfonctionnement du dispositif connecté, prétez une attention
particuliére au temps de réponse d'entrée du dispositif de
sortie.
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Réglage en double voie

Quand les données des deux voies sont dans I'état activé et qu'aucune
voie n'est en défaut, les sorties sont activées. L’état est normal. Si un
défaut est détecté sur 'une des voies, les données de sortie de sécurité
et I'état individuel de la sortie de sécurité sont désactivés pour les

deux voies.

Réglage double voie (pas a I'échelle)

i ON
Fonctionnement 0uTo -*!
normal
OFF \
|
|
) ON
Données OUT1
du réseau
OFF
d'E/S de
ENVOYEeSa |  dg securité 0,1
|'automate OFF
Détection de défaut ON
OFF
|
|
, our1 N
Données
du réseau OFF
d'E/S de Erreur
sécurité Etat de la sortie ON détectée
envoyées a de sécurité 0,1
|'automate OFF

Récupération d'un défaut de sortie de sécurité

Si un défaut est détecté, les sorties de sécurité sont désactivées et
restent dans I'état désactivé. Suivez cette procédure pour réactiver les
données de la sortie de sécurité.

1. Supprimez la cause de l'erreur.

2. Commandez la sortie (ou les sorties) de sécurité dans ’état de

sécurité.

3. Laissez s’écouler le temps de verrouillage de I'erreur de sortie.
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Données d’état des E/S
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Apres I'exécution de ces actions, le voyant E/S (rouge) s’éteint.
Les données de sortie peuvent maintenant étre commandées.

IMPORTANT L?s 'défelluts.de CO||f’ng al né.cessnent une
réinitialisation de I'alimentation du module pour effacer

['erreur.

En plus des données d’E/S, le module fournit des données d’état pour
surveiller les circuits d’E/S. L'état comprend les données suivantes qui
peuvent étre lues par les automates. Notez que 1 = ON/Normal et

0 = OFF/Défaut/Alarme :

e état individuel du point d’entrée ;

e état combiné d’entrée

e ¢tat individuel du point de sortie ;
e état combiné de sortie ;

e état individuel de la sortie de test ;

e surveillance individuelle de sortie (état réel ON/OFF des sorties).

L’état individuel de point indique si chaque entrée de sécurité, sortie
de sécurité, ou sortie de test est normal (état normal : ON, état de
défaut : OFF). Pour les erreurs fatales, les connexions de
communication peuvent étre interrompues, donc les données d’état
sont illisibles. Quand la connexion est interrompue, les bits d’état sont
désactivés dans la table de données de I'automate.

L’état combiné est fournit par un ET de I'état de toutes les entrées de
sécurité ou de toutes les sorties de sécurité. Quand toutes les entrées
ou les sorties sont normales, I'état combiné respectif est ON. Quand
I'une ou plusieurs d’entre elles sont en erreur, 'état combiné respectif
est OFF. C’est ce que 'on appelle I'état combiné d’entrée de sécurité
ou I'état combiné de sortie de sécurité.
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Impératifs pour les
dispositifs de commande

Consultez ce tableau pour prendre connaissance des informations
concernant les dispositifs de commande

ATTENTION

A

Utilisez seulement des composants ou des dispositifs
appropriés conformes aux normes de sécurité applicables
correspondant au niveau des catégories de sécurité (niveau
d'intégrité de sécurité) requis. La conformité aux exigences

de la catégorie de sécurité (niveau d'intégrité de la sécurité)
doit étre déterminée pour la totalité du systeme. Nous vous
conseillons de consulter un organisme de certification pour

I'évaluation de la conformité du niveau de sécurité requis.

Impératifs du dispositif de commande

Dispositif

Impératif

Composants de sécurité Allen-Bradley

Interrupteurs d'arrét
d'urgence

Utilisez des dispositifs a mécanismes d'ouverture directs
homologués en conformité avec la norme CEI/EN 60947-5-1.

Série 800F, 800T

Interrupteurs de
verrouillage de porte,
interrupteurs de fin de
course

Utilisez des dispositifs a mécanismes d'ouverture directs
homologués en conformité avec la norme CEI/EN 60947-5-1 et
capables de commuter des faibles charges de 3 mA sous
24V c.c.

Série 440K, 440G, 440H pour les interrupteurs de
verrouillage.

Série 440P, 802T pour les interrupteurs de fin de
course.

Capteurs de sécurité

Utilisez des dispositifs homologués en conformité avec les
normes produit, réglementation et codes applicables dans le
pays d'utilisation.

Tout produit Guardmaster

Relais a guidage positif
de contacts,
contacteurs

Utilisez des dispositifs a guidage positif de contacts
homologués en conformité avec la norme EN 50205. Pour les
besoins de rétroaction, utilisez des dispositifs dont les
contacts ont un pouvoir de coupure de 3 mA sous 24 V c.c.

Série 7008, 100S

Autres dispositifs

Evaluez si les dispositifs utilisés sont appropriés pour
satisfaire aux criteres des niveaux de catégorie de sécurité.
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Précautions de sécurité

Législations et normes

Publication 1734-UM013B-FR-P — Juin 2009

ATTENTION

A\

La perte de fonctions de sécurité requises pouvant entrainer
des blessures graves, suivez ces précautions de sécurité.

o N'utilisez pas les sorties de test des modules comme sorties de

sécurité.
N'utilisez pas les données d'E/S standard ou les données de

messagerie explicite sur Ethernet, DeviceNet ou ControlNet
comme données de sécurité.

N’utilisez pas les voyants d'état sur les modules d'E/S pour des
opérations de sécurité.

Ne connectez pas de charges au-dela de la valeur nominale aux
sorties de sécurité.

Cablez les modules POINT Guard I/0 correctement en évitant
que la ligne 24 V c.c. ne vienne accidentellement ou
involontairement en contact avec les sorties de sécurité.

Effacez les données de configuration antérieures avant de
connecter des dispositifs sur le réseau.

Définissez des adresses de réseau uniques avant de connecter
des dispositifs sur le réseau.

Exécutez des essais pour confirmer que la configuration et le
fonctionnement d’un dispositif est correct avant de mettre le
systeme en fonctionnement.

Lors du remplacement d'un dispositif, configurez
convenablement le dispositif de rechange et vérifiez qu'il
fonctionne correctement.

Quand vous installez ou remplacez des modules, effacez toute
configuration antérieure avant de connecter |'alimentation
d’entrée ou de sortie sur le dispositif.

Lisez cette section pour vous familiariser avec les informations
connexes a la législation et aux normes. Les normes internationales
pertinentes comprennent :

e CEI 61508 (SIL 1-3)
e CEI 61131-2

e CEI 60204-1

e CEI 61000-6-2

e CEI 61000-6-4

e CEI 62001

e ISO 13849-1

Les modules ont recus la certification « DeviceNet Safety Conformance
Test » délivrée par TODVA, quand le produit est marqué.
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Europe

L'approbation des types de TUV-Rheinland concerne la conformité
aux exigences applicables des normes suivantes :

® normes européennes
— CEI 61508 (SIL 1-3)
— CEI 61131-2
— EN 60204-1
— EN/CEI 62061
—1SO 13849-1 (PLa, b, ¢, d, e)

Approbation européenne pour les environnements dangereux

Certification européenne en zone 2 (ce qui suit s'applique quand
le produit porte le marquage Ex ou EEx).

Cet équipement est concu pour une utilisation en atmospheres
potentiellement explosives, telles que définies par la

Directive 94/9/EC de I'union européenne et a été trouvé en
conformité avec les Exigences Essentielles de Santé et de Sécurité,
publiées dans 'annexe II de cette Directive, et relatives a la
conception et la construction d’équipements de catégorie 3 destinés a
une utilisation en atmospheres potentiellement explosives. La
conformité avec les Exigences Essentielles de Santé et de Sécurité est
assurée par la conformité avec les normes EN 60079-15 et EN 60079-0.

Pl e Cet equipement n'est pas résistant a la lumiére solaire directe
ni a d'autres sources de rayonnement UV.

o (et équipement doit &tre installé dans un coffret fournissant un
indice de protection IP54 au minimum lorsqu’il est utilisé dans

des environnements de zone 2.

e Cet équipement sera utilisé dans les limites des valeurs
nominales spécifiées par Allen-Bradley.

e Des mesures seront prises pour éviter que la tension nominale
ne soit pas dépassée de plus de 40 % par des perturbations
transitoires lors d'une utilisation dans les environnements de
zone 2.

¢ Maintenez solidement toutes les connexions externes qui
s'enfichent dans cet équipement a I'aide de vis, de loquets
coulissants, de connecteurs filetés ou d'autres moyens fournis
avec ce produit.

o Ne débranchez pas cet équipement sauf si I'alimentation a été
coupée ou que I'environnement est réputé non dangereux.
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Directives CE

Ces produits sont en conformité avec les Directives CEM et Basse
Tension, lorsqu’elles s’appliquent. Pour de plus amples informations,
reportez-vous aux notices d’installation pertinentes.

Directive CEM

Les dispositifs Rockwell Automation qui se conforment aux directives
CE sont également en conformité avec les normes relatives a la CEM
afin qu'’ils puissent s’intégrer plus facilement dans d’autres dispositifs
ou dans 'ensemble de la machine. La conformité des produits réels
avec les normes CEM a été vérifiée. Toutefois, leur conformité aux
normes dans le systeme utilisé par le client doit étre confirmée par ce
dernier.

Les performances relatives a la CEM des dispositifs Rockwell
Automation qui sont en conformité avec la directive CEM, varient en
fonction de la configuration, du cablage et d’autres conditions de
I’équipement ou du panneau de commande dans lesquels ils sont
installés. Par conséquent, il est de la responsabilité du client de
réaliser la vérification finale pour confirmer que les dispositifs et la
machine dans son ensemble est conforme aux normes de la CEM.

35



Chapitre 2

Fonctions de sécurité

36

Amérique du Nord

En Amérique du Nord, I'approbation de types de TUV-Rheinland
comprend la conformité de Guard I/O aux normes pertinentes et aux

informations connexes y compris :

e Normes U.S. : ANSI RIA15.06, ANSI B11.19, NFPA 79

e Les modules sont listés UL pour les normes américaines et
canadiennes quand le produit est marqué

Homologation environnements dangereux pour I’Amérique du Nord

The following information applies when
operating this equipment in hazardous
locations.

Informations sur l'utilisation de cet
equipement en environnements dangereux.

Products marked “CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D" are
suitable for use in Class | Division 2 Groups A, B, C, D,
Hazardous Locations and nonhazardous locations only.
Each product is supplied with markings on the rating
nameplate indicating the hazardous location
temperature code. When combining products within a
system, the most adverse temperature code (lowest
“T" number) may be used to help determine the overall
temperature code of the system. Combinations of
equipment in your system are subject to investigation
by the local Authority Having Jurisdiction at the time
of installation.

Les produits marqués « CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D » ne
conviennent qu'a une utilisation en environnements de
Classe | Division 2 Groupes A, B, C, D dangereux et non
dangereux. Chaque produit est livré avec des
marquages sur sa plaque d'identification qui indiquent
le code de température pour les environnements
dangereux. Lorsque plusieurs produits sont combinés
dans un systeme, le code de température le plus
défavorable (code de température le plus faible) peut
gtre utilisé pour déterminer le code de température
global du systeme. Les combinaisons d'équipements
dans le systeme sont sujettes a inspection par les
autorités locales qualifiées au moment de I'installation.

m EXPLOSION HAZARD -

o Do not disconnect
equipment unless power
has been removed or the
area is known to be
nonhazardous.

o Do not disconnect
connections to this
equipment unless power
has been removed or the
area is known to be
nonhazardous. Secure
any external connections
that mate to this
equipment by using
screws, sliding latches,
threaded connectors, or
other means provided
with this product.

o Substitution of
components may impair
suitability for Class |,
Division 2.

o |f this product contains
batteries, they must only
be changed in an area
known to be
nonhazardous.

RISQUE D’EXPLOSION
o Couper le courant ou
s'assurer que
I'environnement est
classé non dangereux
avant de débrancher
I'équipement.

o Couper le courant ou
s'assurer que
I'environnement est
classé non dangereux
avant de débrancher les
connecteurs. Fixer tous
les connecteurs externes
reliés a cet équipement a
I'aide de vis, loquets
coulissants, connecteurs
filetés ou autres moyens
fournis avec ce produit.

o |a substitution de
composants peut rendre
cet équipement inadapté
a une utilisation en
environnement de Classe
I, Division 2.

e S'assurer que
I'environnement est
classé non dangereux
avant de changer les
piles.
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Japon

Au Japon, les criteres de test de type sont fournis dans l'article 44 de
la loi sur la sécurité et la santé dans I'industrie. Ces exigences
s‘appliquent a des systemes complets et ne peuvent pas étre appliqués
a un module isolé. En conséquence, pour utiliser un module au Japon
comme dispositif de sécurité pour une presse ou un outillage de
cisaillement selon l'article 42 de la loi citée précédemment, il est
nécessaire d’appliquer les essais au systeme complet.
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Rubrique Page
Introduction 39
Environnement et armoire de protection 40
Prévention des décharges électrostatiques 4
Installation de I'embase de montage 42
Enfichage du module sur I'embase de montage 43
Insertion du bornier débrochable 44
Retrait d'une embase de montage 45
Cabler les modules 45
Définir I'adresse de station d'un module POINT Guard I/0 | 47
Réinitialisation des modules POINT Guard I/0 a leur 50
condition d'origine

Adressage automatique avec un adaptateur 1734-PDN et | 51
des modules POINT Guard I/0

Introduction Suivez ces étapes pour installer les modules.

1. Installation de 'embase de montage.

2. Enfichage du module sur 'embase de montage.

3. Insertion du bornier débrochable.

4. Cabler les modules.

Mécanisme de
verrouillage du
module

Etiquette coulissante inscriptible

Module d'E/S insérable

31867-M
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Environnement et armoire

de protection

ATTENTION

VAN

Cet équipement est prévu pour fonctionner en environnement
industriel avec une pollution de niveau 2, dans des applications
de surtension de catégorie Il (telles que définies dans la
publication 60664-1 de la CEl) et a une altitude maximum de
2000 m sans déclassement.

Cet équipement est considéré comme un équipement industriel
de Groupe 1, Classe A selon la norme CEI/CISPR. Si les
précautions appropriées ne sont pas prises, il peut étre difficile
d'assurer la compatibilité électromagnétique dans d'autres
environnements, en raison des perturbations par conductivité
ou rayonnement.

Cet équipement est fourni en tant qu'équipement de type

« ouvert ». Il doit &tre monté a l'intérieur d'une armoire
fournissant une protection adaptée aux conditions d'utilisation
ambiantes et suffisante pour éviter toute blessure corporelle
pouvant résulter d'un contact direct avec des composants sous
tension. L'armoire doit posséder des propriétés ignifuges
capables d’'empécher ou de limiter la propagation des flammes,
correspondant a un indice de propagation de 5VA, V2, V1, V0
(ou équivalent) dans le cas d'une armoire non métallique.
Lintérieur de I'armoire doit &tre accessible uniquement a I'aide
d’un outil. Certaines sections de la présente publication
peuvent comporter des recommandations supplémentaires
portant sur les degrés de protection spécifiques a respecter
pour maintenir la conformité a certaines normes de sécurité.

En plus de cette publication, voir aussi :

la publication Allen-Bradley 1770-4.1, « Industrial Automation
Wiring and Grounding Guidelines », pour les impératifs
d'installation supplémentaires ;

la publication 250 sur les normes NEMA ou la
publication CEl 60529, selon le cas, pour obtenir une
description des degrés de protection que procurent les
différents types d'armoires.

40
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Prévention des décharges

électrostatiques ATTENTION Cet équipement est sensible aux décharges électrostatiques,
lesquelles peuvent entrainer des dommages internes et nuire

a son bon fonctionnement. Conformez-vous aux directives
suivantes lorsque vous manipulez cet équipement :

>

e touchez un objet mis a la terre pour vous décharger de toute
électricité statique éventuelle ;

e portez au poignet un bracelet antistatique agréé ;

e ne touchez pas les connecteurs ni les broches placés sur
les cartes de composants ;

¢ ne touchez pas les circuits internes de I'équipement ;
e utilisez si possible un poste de travail antistatique ;

e |orsque vous n'utilisez pas I'équipement, stockez-le dans
un emballage antistatique.

Quand vous insérez ou retirez le bornier débrochable (RTB) avec
I"alimentation utilisateur appliquée, un arc électrique peut se
produire. Ceci pourrait provoquer une explosion dans les
installations en environnement dangereux. Assurez-vous que
I"alimentation est coupée ou que |'environnement est classé
non dangereux avant de continuer.

AVERTISSEMENT

Si vous connectez ou déconnectez le cablage avec
I"alimentation utilisateur sous tension, un arc électrique peut se
produire. Ceci pourrait provoquer une explosion dans les
installations en environnement dangereux. Assurez-vous que
I"alimentation est coupée ou que |'environnement est classé
non dangereux avant de continuer.

AVERTISSEMENT

ATTENTION Le personnel responsable de |'application de systemes
électroniques programmables de sécurité (PES) doit connaitre
les consignes de sécurité liées a I'application du systéme et
doit étre formé a son utilisation.

ATTENTION Pour étre en conformité avec la Directive Basse Tension de la
CE, cet équipement et toutes les E/S connectées doivent étre
alimentées a partir d'une alimentation trés basse tension de
sécurité (TBTS) ou d'une source conforme trés basse tension de
protection (TBTP).

> | > o
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Cg produit ’??t mis a Iq terre du ch_e“xssi; par I'intermédigire du
rail DIN. Utilisez un rail DIN en acier zingué chromaté jaune

pour garantir une bonne mise a la terre. L'utilisation de rail DIN
en d'autres matieres (par ex., en aluminium ou en plastique) qui
peuvent se corroder, s'oxyder ou sont mauvais conducteur, peut
aboutir a une mise a la terre incorrecte ou intermittente. Fixez
le rail DIN a la surface de montage tous les 200 mm environ et
utilisez convenablement des ancrages d'extrémité.

Installation de I'embase de L'embase de montage se présente sous la forme d'une embase de

t raccordement mono pieéce ou d’'un ensemble comprenant une embase
montage de montage et un bornier débrochable (RTB). Les modules
POINT Guard I/O occupent deux embases.

IMPORTANT Suivez ces directives lors de I'installation d'un module :

o utilisez le module dans un environnement compatible avec les
caractéristiques générales ;

o utilisez le module dans une armoire classée IP54 ou supérieure
(CEI60529) ;

e utilisez un rail DIN rail de 35 mm de largeur pour montre
I'embase de raccordement sur le panneau de commande ;

e ¢loignez les autres sources de chaleur a une distance
appropriée pour maintenir des températures ambiantes autour
du module qui soient inférieures aux maximums spécifiés ;

e vous pouvez monter le module horizontalement ou verticalement.

1. Positionnez 'embase de montage comme représenté a I'étape 2
ci-dessous.

2. Faites glisser 'embase de montage vers le bas, pour permettre
aux pieces de verrouillage latérales de s’engager dans le
module, I'alimentation ou I'adaptateur adjacent.

faites glisser I'embase de montage pour

permettre aux pieces de verrouillage

latérales de s'engager dans le module ou
|'adaptateur adjacent.

31868-M

3. Appuyez fermement pour engager 'embase de montage dans le
rail DIN jusqu’a ce qu’elle s’enclenche en position.
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Enfichage du module sur Installez le module avant ou apres l'installation de 'embase de
I'embase de montage montage.

Quand VOus insérez ou retir_ez le module Iors_que le bus
intermodules est sous tension, un arc électrique peut se
produire. Ceci pourrait provoquer une explosion dans les
installations en environnement dangereux. Assurez-vous que
I"alimentation est coupée ou que |'environnement est classé
non dangereux avant de continuer. Des arcs électriques répétés
provoquent une usure excessive des contacts sur le module et
le connecteur d'accouplement. Des contacts abimés peuvent
créer une résistance électrique néfaste au fonctionnement du
module.

1. A laide d’un tournevis, tournez les commutateurs rotatifs de
I'embase de montage dans le sens horaire jusqu’a ce que le
numéro requis pour le type de module s’aligne avec I'encoche
de ’embase.

Notez quelle embase de montage a été montée a gauche et a
droite de chaque module.

Ensemble d’embase de montage

Commutateur rotatif

Module 1734-IB8S
Détrompeur 1 = 8 (gauche) ; détrompeur = 1 (droite)

Mécanisme de
verrouillage

Module 1734-0B8S
Détrompeur 1 = 8 (gauche) ; détrompeur = 2 (droite)

2. Vérifiez que la vis de verrouillage (orange) du rail DIN est en
position horizontale, en remarquant que vous ne pouvez pas
insérer le module si le mécanisme de verrouillage de 'embase
de montage est déverrouillé.

3. Insérez le module dans les deux embases de montage cOte-a-

cote et pressez-le pour le fixer solidement, jusqu’a ce qu’il se
verrouille en position.
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Insertion du bornier
debrochable

44

Si un bornier débrochable (RTB) est fourni avec votre ensemble
d’embase de montage, vous devrez le retirer en tirant sa poignée vers
le haut. Ceci vous permet de retirer et remplacer 'embase le cas
échéant sans avoir a débrancher le cablage.

P —— ngnd vous conngctez ou deconneptez le RTBIavec_
I"alimentation utilisateur sous tension, un arc électrique peut se
produire. Ceci pourrait provoquer une explosion dans les
installations en environnement dangereux. Assurez-vous que

I"alimentation est coupée ou vérifiez que I'environnement est
classé non dangereux avant de continuer.

Suivez ces recommandations pour réinsérer le RTB.

1. Insérez 'extrémité opposée a la poignée du RTB dans 'embase,
en remarquant que cette extrémité possede une partie incurvée
qui s’engage dans 'embase de montage.

Accrochez I'extrémité du RTB
dans I'embase de montage et
g pivotez-le jusqu'a ce qu'il se
D) verrouille en position.

2. Pivotez le bornier débrochable dans I'embase de montage
jusqu’a ce qu'il se verrouille en position.

3. Siun module est installé, rabattez la poignée du RTB en position
sur le module.
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Retrait d'une embase de Pour retirer une embase de montage, vous devez retirer tout module

installé ainsi que le module installé dans 'embase adjacente a droite.
montage Si 'embase de montage possede un bornier débrochable (RTB),
déverrouillez la poignée du RTB sur le module et tirez sur la poignée
pour retirer le RTB.

AVERTISSEMENT Quand vous insérez ou retlr_ez le modul}a Iors_que le bus
intermodules est sous tension, un arc électrique peut se
produire. Ceci pourrait provoquer une explosion dans les
installations en environnement dangereux. Assurez-vous que

I"alimentation est coupée ou que I'environnement est classé
non dangereux avant de continuer.

1. Tirez le module d’E/S vers le haut pour le retirer de I'embase.

2. Retirez le module situé a droite de 'embase que vous voulez
retirer, en remarquant qu'une partie du verrouillage se trouve
sous le module adjacent.

3. Sur I'embase de montage, tourner en position verticale la vis
orange de verrouillage avec le rail DIN a l'aide d’'un tournevis,
ceci dégage le mécanisme de verrouillage.

4. Dégagez I'embase de montage du rail DIN en la soulevant.

Cabler les modules Suivez ces directives lors du cablage des modules :

e N'acheminez pas le ciblage de communication, d’entrée ou de
sortie dans des canalisations contenant des circuits a haute
tension. Reportez-vous a la publication 1770-4.1, « Industrial
Automation Wiring and Grounding Guidelines ».

e Nous vous conseillons de cabler correctement apres avoir vérifié
les noms de signal de toutes les bornes.

e Serrez correctement les vis des connecteurs de communication
et d’E/S.
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Connexions utilisateur du 1734-1B8S

0 i 14 [
Qe @ | D @ T
@ é é é llustrées

2 3 2 3
CcoM CcoM COM COM
O O |O D¢
70 TIM 2 T3M
D D1 1D D

Ou:

T0 = Sortie de test 0

T1M = Sortie de test 1 avec inhibition
T2 = Sortie de test 2

T3M = Sortie de test 3 avec inhibition
10...17 = Entrées de sécurité 0...7

Connexions utilisateur du 1734-0B8S

00 07 0a 0

0 Q|0 O |mEET
7

@ 2 @ 3 @ 2 @ 3

COM COM COM COM

@ 4 @ 5 @ 4 @ 5

CoM CoM COM oM

@ 6 @ 7 @ 6 @ 7

Ou:
00...07 = Sorties de sécurité 0...7
COM = Commun de I'alimentation
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Deéfinir I'adresse de Utilisez le logiciel RSNetWorx for DeviceNet pour définir I'adresse de
. ' station des modules to POINT Guard I/O. A la livraison le module a
station d'un module une adresse de station prédéfinie de 63. Nous suggérons que vous
POINT Guard |/ 0 connectiez et régliez les modules un par un. Sinon, les conflits
d’adresse (tous a 63) empécheront la communication avec certains
d’entre eux.

LT PV e  Lidentificateur unique de station de sécurité combine un
numéro de réseau de sécurité (SNN) et I'adresse de la station.

Quand e SNN est défini, I'adresse de station actuelle est
utilisée pour générer et stocker cet identificateur en mémoire
flash. Pour des raisons de sécurité, une fois que I'identificateur
est défini, I'adresse de station ne peut plus &tre modifiée, sauf
si une action spécifique est prise pour réinitialiser le SNN du
module POINT Guard I/0. Pour cette raison, il vous est
demandé de définir I'adresse de station avant
d'appliquer un SNN.

Suivez ces étapes pour définir 'adresse de station a I'aide de I'utilitaire
de mise en service de station.

1. Choisissez Start>Programs>Rockwell
Software>RSNetWorx>DeviceNet Node Commissioning Tool.

-#. Node Commissioning 2] x|

ﬁ Select a device by using the brawsing service

— Current Setting

Address:
D ata Rate:

— Mew Setting

The network data rate should not be changed on an active
L} E network. The new network. data rate will not take effect until power
-

iz recycled.
Address ID _|:j[
D atarate |'|25 kb 'l Apply |
Meszages

Cloze Help
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3

2. Cliquez sur Browse (parcourir).

Device Selection e |

/'7 | weant to input the address for the device on the selected 6

network.

&ddress:lsg ; Lois | 5
V¥ Autobrowse Fefresh I

= wiorkstation, USMAYEAPROSAK 1

-,5'?3 Line Gakeways, Ethernet
4 | _gr R SmartGuard-1, Deviceh

i 01, &-B 1734-I655 § In
[ 03, 1752-L24BEBE
[} 63, A-B 1734-0B85 & Source Cut

3. Cochez la case « I want to input the address for the device on
the selected network » (je veux saisir 'adresse du dispositif sur le
réseau sélectionné).

4. Naviguez jusqu’au réseau DeviceNet, en vous gardant bien de
ne pas cliquer sur OK quand la recherche est terminée.

Si vous étes incapable de naviguer sur le réseau DeviceNet et
que vous voyez les modules POINT Guard, les modules peuvent
avoir été configurés auparavant avec une vitesse de transmission
ou une adresse de station incompatible. Tentez d’ajouter ces
modules sur un réseau isolé pour déterminer I'adresse de station
et la vitesse de transmission.

5. Entrez 'adresse actuelle du dispositif.
Un dispositif neuf utilise 'adresse 63.

6. Cliquez sur OK
-#. Node Commissioning ﬂﬁl

ﬂ Select a device by uzing the browsing service Bl |

— Current A-B 1734-0B85 8 Source Qut Settings

Address: B3
i Data Rate: 125 KB

—Mew A-B 1734-0B85 8 Source Dut Settings

The network data rate should not be changed on an active
! E network. The new network data rate will not take effect until poveer 1

1z recycled.
Address =

/a
Datarate |125 kb vI Apply

Meszages T
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7. Entrez la nouvelle adresse du dispositif.
8. Cliquez sur Apply (appliquer).

9. Observez la confirmation dans la fenétre des messages.
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Réinitialisation des
modules POINT Guard 1/0
sur leur condition d’origine

50

I peut étre utile de réinitialiser un module POINT Guard I/O 2 sa
condition d’origine avant de régler 'adresse de station du module sur
le réseau DeviceNet en utilisant l'utilitaire de mise en service de
station. Par exemple, si votre module POINT Guard I/O a eu
précédemment un propriétaire de connexion de sécurité, le module
ne fera pas de connexion de sécurité avec un nouveau propriétaire
tant que l'ancien propriétaire n’aura pas été effacé par une
réinitialisation. Vous pouvez réaliser cela en utilisant le logiciel
RSNetWorx for DeviceNet.

Suivez ces étapes pour réinitialiser le module a sa condition d’origine.

1. Cliquez sur le module avec le bouton droit de la souris et
choisissez Reset Safety Device (réinitialiser le dispositif de

sécurité).
1752- 124868  BRSREERSISERE] AB
& 1734-0B35 8
Source Out
& cut Chrl+¥
; Copty Chrl+HC
Delete Dl

Upload from Device
Download ko Device

Class Instance Editar...
Re-register Device,. .

Set Password. ..

Properties...

2. Cochez toutes les options.

Reset Safety Device: 05, A-B 1?34-"‘*85 B In

Resetting the zafety device will cauze the configuration of the device
and the zelected attribute(s) to return to their fFactory default zettings.

Check the boxes below to select which additional attributes to rezet in
the device.

Mote: Reszetting the device will alwayps reset its configuration.
v Configuration Owrer Iv Address [If resettable]
[v Output Connection Owner(s) W Baud Rate [IF resettable)

[v Password [v Safety Metwork Mumber

Reset | Cancel Help

3. Cliquez sur Reset.
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Adressage automatique L’adressage automatique séquentiel est obtenu en configurant
l’'adresse de station du module situé a 'extrémité gauche et en activant
avec un adaptateur ©

un parametre dans ce module, ce dernier déterminera alors
1734-PDN et des modules automatiquement les adresses de stations situées a droite. La station la
POINT Guard | /0 plus a gauche peut étre un module POINT Guard I/O module ou un
module standard POINT I/O.

Suivez cette procédure pour utiliser la fonctionnalité d’adressage
automatique.

1. Réinitialiser tous les modules qui ne sont peut-étre pas dans la
condition d’origine.

2. Fixer le premier module a 'adaptateur 1734-PDN.

3. Utiliser l'utilitaire de mise en service de station pour définir
l'adresse de station de ce module.

4. Fixer les stations supplémentaires a la droite du module utilisé
aux étapes 2 et 3.

5. Exécuter la fonction d’adressage automatique sur le module
utilisé aux étapes 2 et 3.
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A. Définissez |'adresse de station du module de gauche.

A
1 63 63
plrfr]p , )
o lololo B. Quand vous configurez le module de gauche, réglez
N « Sequential AutoAddress » sur I'option « Sequential Address ».
MININ
TIT|T - 1734-1B4/B 4pk DC Inpuk-1 i |
A
ololo General Parameters | 110 Data | £D Fie |
—_— = = = - Select the parametsr that pou want b corfigure and initiate an
! action uzing the toolbar,
|
|
L [~ Groups l'?: @ Al ~| =B Manitar % l—‘ﬂ
Y
\ # |I‘§I| Parameter | Current Yalue :l
\ 4 @ Inpu: Yalue #3 OFF
— g OFF-ta-rim Filker 0O 1000 us
& Jn-ta-OFF Filker O 1000 us
7 JFF-ta-On Filker 1 1000 us
] Or-ba-OFF Filker 1 1000 us
] QFF-ta-0n Filker 2 1000 us
i} n-bo-OFF Filker 2 1000 us
11 QFf-to-0n Filker 3 1000 us
1z Qn-to-0FF Filker 3 1000 us
1= Suibcbaud Enable E
4 Saquential Autadddress Do Mothing E
= Ercmdoack Baud Pats EEET
15 Eroadcast AutoBaud f
-
1 i

Le module séquence le reste
des modules situés a sa droite

dans le groupe.

|

2

3

=0
o A4=Z—oO
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Page

Introduction

53

Détails de connexion

53

Exemples de cablage

55

Lisez ce chapitre pour prendre connaissance des informations
concernant le cablage et les catégories de sécurité.

Consultez les tableaux montrant les méthodes de raccordement des
dispositifs d’entrée et leurs catégories de sécurité.

Dispositif connecté et catégorie de sécurité

Dispositif Impulsion de |Connexion Schéma de principe Catégorie

connecteé test sur la de sécuriteé
sortie de test

Bouton-poussoir | Qui Connectez le 2

bouton-poussoir
entre 10 et T0. TO

doit étre configuré 10 I1 TO T1
comme impulsion
de test. ‘

FW—

44275
Non Connectez le 1

bouton-poussoir
entre le 24 V c.c.
et 10. 10 I1 TO T1

il

24V dc
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Dispositif connecté et catégorie de sécurité

Dispositif Impulsion de |Connexion Schéma de principe Catégorie
connecté testsurla de sécurité
sortie de test
Bouton d'arrét Oui Connectez le 4
d'urgence dispositif entre 10
et TO, et entre
Interrupteur de [1etT1. 10 Il TO T1
controle de porte
Non Connectez les 3
dispositifs entre
TOetl0etll, en 10 I1 TO | T1
remarquant que
TO est configuré
en alimentation
24 V.
Connectez les
dispositifs entre
le 24V c.c.etl0et 10 I1 T0 | T1
1.
24V dc
Barriere QOui Connectez 0SSD1 3ouden
immatérielle et 0SSD2 a fonctiondela
0etll, M| 1o i v barrigre
respectivement. immatérielle
o O .
a2 2 Connectez les \— utilisée.
) )
9 g communs —‘
d'alimentation 54y
24 V. o Q
dc A 9
Com 2 X

54
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de la référence.

Dispositifs d'arrét d'urgence a double voie

Lisez cette section montrant des exemples de cablage par type
d’application. Pour connaitre le module approprié consultez les détails

Cet exemple montre le cablage et la configuration de 'automate
lorsqu'un module POINT Guard I/O est utilisé avec un bouton d’arrét
d’'urgence et un interrupteur de controle de porte a contacts double
voie. Quand ils sont utilisés conjointement avec les programmes d’'un
automate de sécurité, ce ciblage est en catégorie de sécurité 4
(bouton d’arrét d’'urgence) et en catégorie de sécurité 3 (interrupteur

de contrdle de porte).

Embases 1734-TB,
1734-TOP,. 1734-TOP3

Seulement avec
|'embase 1734-TOP3.

\Q\o_ 0 i 7 5
0 0 |0 ¢
12 13 I6 17
\'\o—

e 0|0 0
COM COM | COM  COM

@ @ @ @

' 70 TIM 2 T8M
s 5% 3
“|com coMm | cOM  COM

Qo © | )

T0 TIM T2 T3M

@ @ @ @

Configuration
automate

Nom du paramétre

Réglage de la
Configuration

Entrée de sécurité 0

« Safety Input 0 Channel Mode » (mode
de voie entrée de sécurité 0)

Impulsion de test sur la
sortie de test

« Safety Input 0 Test Source » (source de
test entrée de sécurité 0)

Sortie de test 0

« Dual-channel Safety Input 0/1 Mode »
(mode double voie entrée de sécurité 0/1)

Equivalent double voie

« Dual-channel Safety Input 0/1
Discrepancy Time » (temps de divergence
entrée de sécurité 0/1 double voie)

100 ms (en fonction de
I"application)

Entrée de sécurité 1

« Safety Input 1 Channel Mode » (mode
de voie entrée de sécurité 1)

Impulsion de test sur la
sortie de test

« Safety Input 1 Test Source » (source de
test entrée de sécurité 1)

Sortie de test 1
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Entrée de sécurité 2

« Safety Input 2 Channel Mode » (mode
de voie entrée de sécurité 2)

Entrée de sécurité

« Safety Input 2 Test Source » (source de
test entrée de sécurité 32)

Sortie de test 2

« Dual-channel Safety Input 2/3 Mode »
(mode double voie entrée de sécurité 2/3)

Equivalent double voie

Entrée de sécurité 3

« Safety Input 3 Channel Mode » (mode
de voie entrée de sécurité 3)

Entrée de sécurité

« Safety Input 3 Test Source » (source de
test entrée de sécurité 3)

Sortie de test 3

Sortie de test 0

« Test Output 0 Mode » (mode sortie de
test 0)

Sortie de test par impulsion

Sortie de test 1

« Test Qutput 1 Mode » (mode sortie de
test 1)

Sortie de test par impulsion

Sortie de test 2

« Test Qutput 2 Mode » (mode sortie de
test 2)

Sortie d'alimentation

Sortie de test 3

« Test Output 3 Mode » (mode sortie de
test 3)

Sortie d'alimentation

Contacteur de sécurité monovoie

Cet exemple montre le cablage et la configuration de l'automate
quand on utilise un module POINT Guard I/O avec un contacteur de

sécurité unique.

Quand elle est utilisée conjointement aux programmes de 'automate
de sécurité, cette configuration de circuit est en catégorie de

sécurité 2.

Kl ===

Ou:

00 01
© 0 O
02 03
O @
CoM COM
RN0)
COM COM
O @

2
2
o 0
0

00...07 = Sorties de sécurité
COM = Commun
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Configuration
automate

Nom du paramétre

Réglage de la
Configuration

sortie de sécurité 0

« Safety Output 0 Point Mode » (mode
point sortie de sécurité 0)

Test par impulsion de la
sécurité

« Point Operation Type » (type de
fonctionnement du point)

Monovoie

Contacteurs de sécurité double voie

Cet exemple montre le cablage et la configuration de l'automate
quand on utilise un module POINT Guard I/O avec des contacteurs
de sécurité redondants.

Quand elle est utilisée conjointement avec les programmes d'un
automate de sécurité, cette configuration est en catégorie de
sécurité 4. Du cablage supplémentaire pour la surveillance de
rétroaction par exemple, peut étre nécessaire pour obtenir une
catégorie de sécurité 4.

00 01 04 05

" 0 @ | 0 @
K2 &= &= L (k2)

02 03 06 07

1 O O O O

@ COM COM COM COM

Q0| O @

COM COM COM COM

O | O O

Ou:
00...07 = Sorties de sécurité
COM = Commun

Configuration
automate

Nom du parametre

Réglage de la
Configuration

sortie de sécurité 0

« Safety Output 0 Point Mode » (mode
point sortie de sécurité 0)

Test par impulsion de la
sécurité

« Point Operation Type » (type de
fonctionnement du point)

double voie

sortie de sécurité 1

« Safety Output 1 Point Mode » (mode
point sortie de sécurité 1)

Test par impulsion de la
séourité
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Rubrique Page
Introduction 59
Bus intermodules POINTBus 59
Exemples d'alimentation 60
Précautions a observer pour une utilisation | 64
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Un systeme POINT Guard I/O est constitué d’'un adaptateur, de
modules d’E/S, d’embases de montage et de modules de distribution
d’alimentation. Les adaptateurs POINT I/O possedent des
alimentations intégrées. Tous les modules POINT I/O sont alimentés
via le fond de panier POINTBus par un adaptateur ou une
alimentation d’extension.

Le bus intermodules POINTBus comprend un bus de communication
5V et un bus d’alimentation externe qui est alimenté par 'adaptateur
ou des alimentations. Pour choisir les types d’alimentations répondant
a vos besoins lorsque vous concevez le bus intermodules POINTBus,
vous devez prendre en considération les consommations électriques

des bus 5V et 24 V.

Choisissez parmi ces alimentations pour les bus intermodules
POINTBus et 'alimentation utilisateur :

e utilisez 'alimentation d’extension 1734-EP24DC avec le bus 5V
et/ou 24 V ;
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e utilisez I'alimentation d’extension 1734-EPAC pour passer
l'alimentation externe 120/240 V c.a. aux modules d’E/S situés a
sa droite.

IMPORTANT Sivous utilisez I'alimentation d'extension 1734-EPAC a
la gauche des modules POINT Guard I/0, vous devez
utiliser un module de distribution d'alimentation externe
1734-FPD ou une alimentation d'extension 1734-EP24DC

pour isoler I'alimentation utilisateur POINT Guard 1/0 de
I'alimentation c.a. externe.

Pour établir et maintenir la communication (connexion)
entre le module et ['automate, il est nécessaire d'utiliser
une alimentation POINTBus 5 V.

e Les alimentations 1734-EP24DC et 1734-EPAC assurent deux
services :

— sépare les distributions d’alimentation utilisateur de part et
d’autre de l'alimentation ;

— Ajoute un courant supplémentaire de 1,3 A sous 5 V au bus
intermodules POINTBus pour les modules d’E/S situés a
droite de I'alimentation.

e Utilisez le module de distribution d’alimentation externe
1734-FPD avec le bus 5 V. Le module de distribution
d’alimentation externe 1734-FPD transmet vers la gauche tous
les signaux du bus intermodules POINT I/O y compris le bus
5V, mais ne fournit pas de puissance supplémentaire au bus
intermodules POINTBus. Ceci vous permet d’isoler des segments
d’alimentation externe.

Prenez en considération ces recommandations lorsque vous utilisez
les modules POINT Guard I/O :

e avec les automates GuardLogix, utilisez 'adaptateur 1734-AENT ;

e avec l'automate SmartGuard, utilisez I'adaptateur 1734-PDN.

Les adaptateurs et les alimentations se différencient par la puissance
fournie aux bus 5 V et/ou 24 V.

Pour de plus amples informations, reportez-vous 2 la
publication 1734-SG001, « POINT I/O Selection Guide ».

Exemp'es d’alimentation Aidez-vous de ces exemples de configuration d’alimentation valables

60

pour comprendre comment diverses combinaisons d’alimentations
peuvent convenir a votre systeme.
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e Exemple 1 : POINT Guard I/O utilisé avec une 1734-EP24DC
pour les entrées, un 1734-FPD pour les sorties — E/S 24 V c.c.
seulement en page 62

e Exemple 2 : POINT Guard 1/O utilisé avec une 1734-EP24DC
pour les entrées et les sorties ainsi que des E/S c.a. en page 63

Ces exemples sont fournis a titre d’information uniquement pour
comprendre diverses conceptions de sources d’alimentation.

o \ous devez d(_éfinir les c_ritéres (_je votre application en ce qui concerne
la segmentation des alimentations externes et de bus.

e POINT Guard 1/0 ne nécessite pas de séparation dans I'utilisation du
bus d'alimentation utilisateur, ¢'est a dire des alimentations
distinctes pour les modules 1734-1B8S et 1734-0B8S. Ceci est
facultatif.

e POINT Guard 1/0 ne nécessite pas de séparation dans |'utilisation de
I"alimentation POINTBus (communication), pour I'isoler de tout autre
module POINT 1/0, sauf quand une puissance POINTBus
supplémentaire est requise.
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Exemple 1: POINT Guard I/0 utilisé avec une 1734-EP24DC pour
les entrées, un 1734-FPD pour les sorties — E/S 24 V c.c. seulement

Cet exemple d’alimentation utilise une alimentation d’extension
1734-EP24DC et un module de distribution d’alimentation 1734-FPD
pour alimenter des E/S ayant ces caractéristiques :

e les E/S des groupes 1 4 ont des groupes fonctionnels d’E/S
séparés, comparé au reste des E/S ;

¢ J'alimentation utilisateur du groupe 3 est sur une alimentation
indépendante de I'alimentation du bus de communication (la
perte de I'alimentation est visible par 'automate) ;

e L’alimentation utilisateur pour le groupe 2 est commune avec
'alimentation du bus de communication pour les groupes 2 et 3
(la perte de I'alimentation 2 provoque la rupture des connexions
avec l'automate pour les groupes 2 et 3).

L e
5V - 5V 5V
MM mmmmmm N N N . . . . o]
I |AAddAAAAA I S N 33 3 AAAA N
€ |alglglalalgag = BBl B | BB B 12288 =
i oo oo 9| o o m L L “n S =) n Sl =
> EEIEEIEEEE [os] o] - =21=11=1vs]
T ISSS55558 = | 3| 8| 2 | 8|8 2 2888
= |alalalalalslas] o o |2l2|a{g]
2 > > >
- 24V 24V,
24V 24V
Alimentation 24 V Alimentation 24 V| | Alimentation 24V Alimentation 24 V pour
pour les modules pour les entrées pour les sorties des ﬂlllodules‘d E/S
d'E/S standard de sécurité de sécurité supplementaires
(en option)
Alimentation 1 Alimentation 2 Alimentation 3 Alimentation 4
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Exemple 2: POINT Guard I/0 utilisé avec une 1734-EP24DC pour
les entrées et les sorties ainsi que des E/S c.a.

Cet exemple d’alimentation utilise une 1734-EP24DC en entrée et en
sortie avec ces caractéristiques :

e les E/S des groupes 1 et 3 ont des groupes fonctionnels d’E/S
séparés, comparé au groupe 2 ;

e l'alimentation utilisateur pour les sorties du groupe 2 est sur la
méme alimentation que le bus de communication (Ia perte de
l'alimentation 2 provoque une rupture des connexions avec

lautomate) ;

e l'alimentation utilisateur pour les entrées du groupe 2 est sur la

méme alimentation que le bus de communication (Ia perte de
I'alimentation 2 provoque une rupture des connexions avec

lautomate) ;

Groupe 1 Groupe 2 Groupe 3
I I 1
> > »

5V 5V 5V
mmm|m|m - — — — — 3 mfmm|m
— ~~I=I=|= ~ ] gy Ny ] ~ ~|I~|=>
~ A 4| Al v o w P ] Py ] [3%) KB A Ao
X wlul|ln|lvnla = N N N S = wluln|ln
= 214141212 : = = i : - 214144
- oo || % W fSs] o o o [SRESRESRES
o (212|232 N % S = =2 b} 22|23
= o|lo|o|o|o = 2] 2] 3 3 b olo|o|o
= S(5151515 (e} > SI=551=
olalalala IS ) alalala
| - .

120V

24\ 24V
c.a.

}

Alimentation 24 V pour | | Alimentation 24V pour Alimentation 120 V
les modules d'E/S les entrées et les sorties c.a. pour des modules
standard de sécurité d'E/S supplémentaires
(en option)
Alimentation 1 Alimentation 2 Alimentation 3
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Précautions a observer
pour une utilisation siire

64

Tenez compte de ces directives pour étre str de bien utiliser le
produit :

e n'appliquez de tension c.a. sur les modules POINT Guard I/O ;

e ciblez les conducteurs correctement et vérifiez le
fonctionnement du module avant de mettre en service le
systeme dans lequel le module est incorporé. Un cablage
incorrect peut entrainer une perte de la fonction de sécurité ;

e n‘appliquez pas de tensions c.c. dépassant les tensions
nominales des modules POINT Guard I/O ;

e Appliquez des tensions correctement spécifiées sur les entrées
du module. Appliquer des tensions inappropriées peut
provoquer une défaillance du module a exécuter sa fonction
spécifiée, ce qui pourrait entrainer une perte des fonctions de
sécurité ou endommager le module.
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Ajouter et configurer un module passerelle | 68
Ethernet

Ajouter et configurer I'adaptateur 1734-AENT | 72
Ajouter et configurer des modules d'entrée | 75
de sécurité

Ajouter et configurer des modules de sortie | 81
de sécurité

Valeurs et états des points 86
Configuration de I'onglet « Safety » 87
Appropriation de la configuration 89
Signature de configuration 89
Configuration de I'onglet configuration 90
d'entrée

Configuration de I'onglet configuration 90
d'entrée

Configuration de I'onglet sortie de test 93
Configuration de I'onglet configuration de la | 94
sortie

Enregistrer et charger la configuration du 95

module

Quand vous utilisez un automate GuardLogix, configurez les modules
POINT Guard I/O avec le logiciel RSLogix 5000, version 17, en utilisant
les profils complémentaires appropriés.

IMPORTANT Vous devez ,conﬂgurQr chacu/n dqs/pomts 9U| sont utilisés .
comme entrée ou sortie de sécurité. Par défaut, tous les points

d'entrée et de sortie de sécurité sont désactivés.
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Utilisation de l'aide

Ajouter des modules a
I'arborescence de
configuration des E/S

68

CONSEIL Pour télécharger un profil complémentaire, rendez-vous le site

RSLogix 5000 My Support a I'adresse Internet : http://
support.rockwellautomation.com/ControlFlash/

LogixProfiler.asp.

En bas de chaque boite de dialogue, cliquez sur « Help » pour savoir
comment saisir les entrées de la boite de dialogue concernée. En bas
des boites de dialogue d’avertissement, cliquez sur « Help » pour
obtenir des informations sur 'erreur spécifique.

Quand vous débutez la mise en place des modules POINT Guard I/O
qui seront utilisés avec l'automate GuardLogix, vous suivrez ces
étapes selon les besoins :

1. Ajouter et configurer un module passerelle Ethernet.

2. Ajouter et configurer I'adaptateur 1734-AENT.

3. Ajouter et configurer des modules d’entrée de sécurité.

4. Ajouter et configurer des modules de sortie de sécurité.

Ajouter et configurer un module passerelle Ethernet

Suivez cette procédure pour ajouter et configurer le module passerelle
Ethernet.

1. A partir de Parborescence de configuration des E/S, cliquez avec

le bouton droit de la souris sur « 1756 Backplane, 1756-Axx » et
choisissez « New Module » (nouveau module).

--£5] 1} Configuration | ||

SR - }1756 Backplane, 1756-410

%1 [0] 1756-L5625 Projects |
8 [1]1756-L5P Projectz:

j Mew Module, .
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La boite de dialogue du module sélectionné apparait.

I Select Module

b odule

Ef Analog
Comrmunications
Controllers
Digital
Drives
Motkion
Other
Specialty

3]

Era e B R A e R

Degcription Wendor

Find... |

By Categomny

By \Wendor I Favorites J

[ o |

Cancel | Help

2. Développez l'option Communications, sélectionnez un de ces
modules passerelle Ethernet et cliquez sur OK.

Référence

Description

1756-EN2F/A

Passerelle Ethernet 10/100 Mbits/s 1756, support fibre
optique

1756-EN2T/A

Passerelle Ethernet 10/100 Mbits/s 1756, support paire
torsadée

1756-ENBT/A

Passerelle Ethernet 10/100 Mbits/s 1756, support paire
torsadée

Dans cet exemple, nous avons choisi le module passerelle

1756-EN2T/A.

3. Entrez le numéro de révision majeure du module passerelle et

cliquez sur OK.

Référence

Révision majeure compatible

1756-EN2F/A

1 ou ultérieure

1756-EN2T/A

1 ou ultérieure

1756-ENBT/A

3 ou ultérieure
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Select Major Revision

Select majar revizion for new 1756-EMNZT A8
module being created.

b ajor Revision:

Cette boite de dialogue « New Module » (nouveau module)

apparait.
New Module
Type: 17EE-EN2T A4 1756 104100 Mbps Ethernet Bridge, -«
Twizted-Pair Media
“Wendor: Allen-Bradley 4 6
Parent: Lacal /_ -
o Address £ Host Mame
Name: ||
Description: ' IP Address: |
1 " Host Mame: |
Slat: 5 El: X
B
Rewision: 2 - 1 3: Electronic Keying: |Compatible K.eying \j
g
8
[+ Open Madule Properties oK, | Cancel | Help

Dans la zone de texte « Name », saisissez le nom approprié¢ du

module passerelle Ethernet.

Dans la zone de texte « Description », saisissez une description

facultative du module passerelle Ethernet.

Dans la zone de texte « IP Address », saisissez I'adresse 1P

appropriée du module passerelle Ethernet.

Dans la zone de texte « Slot », saisissez le numéro de logement

du module passerelle Ethernet.

Dans les zones de texte « Revision », saisissez les révisions

majeure et mineure appropri¢es du module passerelle.
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9. A partir du menu déroulant « Electronic Keying », choisissez la
méthode de détrompage appropriée pour le module passerelle

Ethernet.
Choisissez Description
Compatible Module Permet a un module de déterminer s'il peut émuler
(module compatible) le module défini dans la configuration envoyée par
I'automate.
Disable Keying Aucun des parametres dans le module physique et le

(désactiver le détrompage) | module configuré dans le logiciel ne doit
correspondre. Ne choisissez pas « Disable

Keying ».
Exact Match Tous les paramétres doivent correspondre, sinon le
(correspondance exacte) module inséré rejette la connexion avec |'automate.

10. Cliquez sur OK

L’arborescence de configuration des E/S affiche la connexion
Ethernet.

= 170 Configuration
-3 1756 Backplane, 1756-410
#0 [0] 1756-L625 Project2
ﬂ [1] 1756-L5P ProjectZ:Partner
ﬂ [2] 1756-EM2T/A Bridge_Module
Zz Ethernet

n
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Ajouter et configurer I'adaptateur 1734-AENT

Suivez ces étapes pour ajouter et configurer 'adaptateur 1734-AENT.

1. Cliquez sur la connexion Ethernet avec le bouton droit de la
souris et choisissez « New Module » (nouveau module).
- Ij2 Configuration
-3 1756 Backplane, 1756-410
4 [0] 1756-L625 Project2
ﬂ [1] 1758-L5P Projectz:Partner
- ﬂ [2] 1758-ENZT A Bridge_Module

g Ethierncty

j Mew Module, .,

Aus Sive

La boite de dialogue du module sélectionné apparait.
I Select Module

Module Description YWendar
LR Comrmunications
+- Drrives
+- HMI
+- Other
+- Safety
Find.. |

By Categomy By Yendar J Favarites I

| Cancel | Help

2. Développez 'option Communications et choisissez 'adaptateur
1734-AENT.
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Cette boite de dialogue « New Module » (nouveau module)
apparait.

Bl New Module |£|
General l Connection] Modu\elnfo] Fort Configuration] PortDiagnost\csl Chassiz Size]
Type: 1734-AENT 1734 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media
Wendar: Allen-Bradley 3 5
Parent: Eridge_tModule / - Ethemet Address
Mame: | &+ |P Address: . .
Description:
ESCNRION " Host Mame: ’—
V\ 4
Module Definition Slat: il p
Sefigs: A Change .
Revizion: 21 6
Electronic Keying: Compatible Madule 7
Connection: Rack Optimization -
Chassiz Size: 1
Status:  Creating 0K Cancel | Help |

3. Dans la zone de texte « Name », saisissez le nom approprié de
I'adaptateur 1734-AENT.

4. Dans la zone de texte « Description », saisissez une description
facultative de I'adaptateur 1734-AENT.

5. Dans la zone de texte « IP Address », saisissez 'adresse IP
appropriée de I'adaptateur 1734-AENT.

6. Dans la zone de texte « Slot », saisissez le numéro de logement
de l'adaptateur 1734-AENT.

7. Sous « Module Definition » (définition du module), cliquez sur
« Change ».

La boite de dialogue « Module Definition » apparait.

X

Module Definition

Q
,—_|A/ 9
Series: . - 10
Revision: 2 - 1= /
Electronic Keying: |Eompatible Module = ﬂ
Connection: Rack Optimization ﬂ
Chassis Size: 1 \ |
M2
Ok | Cancel Help

Publication 1734-UM013B-FR-P — Juin 2009 13



Chapitre 6

Configuration du module dans un automate GuardLogix

14

8. Dans la zone de texte « Series », saisissez la lettre de série
I'adaptateur 1734-AENT.

9. Dans les zones de texte « Revision », saisissez les révisions
majeure et mineure appropriées de I'adaptateur 1734-AENT.

IMPORTANT L? fir.mware. de I'adaptat(?u_r 1734-AENT doit étre a la
révision majeure 3 ou ultérieure pour prendre en charge

les modules POINT Guard 1/0.

10. A partir du menu déroulant « Electronic Keying », choisissez
la méthode de détrompage appropriée pour 'adaptateur

1734-AENT.

Choisissez

Description

Exact Match
(correspondance exacte)

Les séries de module et de type doivent
correspondre exactement, sinon le module sera
rejeté par |'automate.

Compatible Module
(module compatible)

L'automate vérifiera la compatibilité du type du
module et de la révision. Les modules compatibles
qui correspondent ou qui sont plus récents seront
acceptés.

Disable Keying (désactiver
le détrompage)

L'automate vérifiera le type du module, mais
acceptera n'importe quelle version. Ne choisissez
pas « Disable Keying ».

11. A partir du menu déroulant « Connection », choisissez la
connexion appropriée pour 'adaptateur 1734-AENT.

Choisissez

Description

Listen Only (écoute seule)

Lit et vérifie les données des E/S TOR standard, mais
ne commande pas les modules. (Quand vous avez
plusieurs automates, I'un d'entre eux est utilisé pour
commander et les autres pour surveiller).

None (aucune)

|'adaptateur est en connexion directe avec chacun
des modules listés sous I'adaptateur 1734-AENT
dans I'arborescence de la configuration des E/S.

Rack Optimization (native
de rack)

Les données d’E/S TOR standard sont recueillies
dans une image de rack unique. Ceci n'inclut pas
les modules spécialisés, analogiques ou
POINT Guard 1/0.

m S'il n"y a aucun module d'E/S TOR standard dans votre
systeme POINT I/0, choisissez « None » (aucun).
12. A partir du menu déroulant « Chassis Size » (taille de chassis),

entrez le nombre de modules POINT I/O qui seront rattachés a
I'adaptateur 1734-AENT, plus 1 pour I'adaptateur 1734-AENT.
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T it d e comptez pas les embases de raccordement. Entrez
uniquement le nombre de modules physiques, plus 1

pour |'adaptateur. Ce nombre doit correspondre
exactement. Vous ne pouvez pas saisir un nombre plus
élevé en anticipant une extension ultérieure.

13. Cliquez sur OK

Vous revenez a la boite de dialogue « Module Properties »
(propriétés du module).

14. Cliquez sur OK pour appliquer vos modifications.

L’arborescence de la configuration des E/S affiche 'adaptateur
1734-AENT.
= I)C Canfiguration
-3 1756 Backplane, 1756-410
4 [0] 1756-L625 Project2
ﬂ [1] 17568-L5P Projeckz :Partner
= ﬂ [2] 1756-ENZT) A Bridge_Maodule
—-=5 Ethernet
- 1734-AENT/A Adapter
B3 PointI0 3 Slok Chassis
Bl 1756-EN2T/A Eridge_Module

Ajouter et configurer des modules d'entrée de sécurité

Suivez ces étapes pour ajouter et configurer des modules de sécurité
POINT Guard I/O.

1. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur le chissis POINT
I/O et choisissez « New Module » (nouveau module).
- I Configuration
—|- i 1756 Backplane, 1756-410
4 [0] 1756-L625 Project2
ﬂ [1] 1756-L5P Project2:Partner
- ﬂ [2] 1756-EM2T/A Bridge_Module
-5 Ethernet
- 1734-AENT/A Adapter
== RPaintIo 8 Slok Chassis
Bl 1756-EN2T/A Bridge_Mod

®  Mew Madule... Mo
iy

Bus Size g
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La boite de dialogue « Select Module » (choix de module) affiche
une liste comprenant la rubrique Safety (sécurité).

M Select Module

Module Description Wendor
+- Analog
+|- Digital
+|- Other
1734-IB85 IP-20 & Point 24V dc Sink Input Module Allen-Bradley
1734-0B85 IP-20 & Point 24V dc Sink Cutput Module Allen-Bradley
+|- Specialty
Find.. |
By Categaory By Wendor Favonites ]
| Cancel | Help

2. Sélectionnez le module d’entrée approprié, par ex., 1734-IB8S et

cliquez sur OK.

La boite de dialogue « New Module » (nouveau midule) apparait.

Il New Module x|

General | Connectionl Safetyl Modulelnfol Irpuit Configurationl TestDutputl

Type: 1734-1BES IP-20 8 Paint 24 de Sink Input Module
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Adapter 3 4
Mame: | Module Mumber: I 3 % l‘ 6
Description: Safety Network _IA/
p [C| g [ECE

<£|— 5 10/23/2003 4:01:51.525 PM
— Module Definition

Series: A Changs .. |
Revizion: 11 —~—7

Electronic Keying: Compatible Module

Configured By: This Controller =
Input Crata: Safety
Output Data: Test
Input Status: Pt. Status LI
Statuz:  Creating 0k I Cancel Help |

3. Dans la zone de texte « Name », saisissez un nom unique pour le

module d’entrée.

4. Dans la zone de texte « Module Number », entrez un numéro de

module unique pour le module d’entrée.

5. Dans la zone de texte « Description », saisissez une description

facultative pour le module d’entrée.
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6. Dans la zone de texte « Safety Network Number » (SNN), utilisez
la valeur par défaut.

Pour une explication détaillée du numéro de réseau de sécurité
(SNN), consultez la publication 1756-RM093, Systémes
automates GuardLogix — Manuel de référence sur la sécurité, en
remarquant que dans la plupart des cas vous utilisez la valeur
par défaut fournie par le logiciel RSLogix 5000.

Le but du numéro de réseau de sécurité (SNN) est de garantir
que chaque module dans un systeme peut étre identifié
individuellement. Nous suggérons que tous les modules de
sécurité sur un réseau aient le méme SNN, pour faciliter la
documentation. Pendant la configuration, le logiciel

RSLogix 5000 attribue un SNN par défaut au dispositif de
sécurité qui correspond au SNN de la station de sécurité la plus
basse sur le réseau.

7. Cliquez sur « Change » pour modifier la définition du module.

Cette boite de dialogue « Module Definition » s’affiche.

x
Series: _j' < 8
Fevision 1 - l 133 <« g
Electronic Keying: IEompatibIe Maodule j < m

d
Configured By: Thiz Controller = : %
Input Drate: Safety Jd ] 1L
Ot Dater Test |« 13
Input Status: Pt. Statuz |« M
Data Format: Inteser =i« 15
oK I Cancel Help

8. Dans la zone de texte « Series », entrez la lettre de série du
module d’entrée.

9. Dans les zones de texte « Revision », entrez les numéros de
révision du module d’entrée.

10. A partir du menu déroulant « Electronic Keying », choisissez la
méthode de détrompage appropriée pour le module d’entrée.

Choisissez Description

Exact Match Tous les paramétres doivent correspondre, sinon le

(correspondance exacte) module inséré rejette la connexion avec |'automate.

Compatible Module Permet a un module d'E/S de déterminer s'il peut

(module compatible) émuler le module défini dans la configuration
envoyée par |'automate.
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11. A partir du menu déroulant « Configured By » (configuré par),
choisissez la méthode de configuration appropriée pour ce

module.
Choisissez Description
This Controller (cet Ce choix ordonne a |'automate de configurer les
automate) entrées et les sorties de test.

External Means (moyens Ce choix ordonne a |'automate d'établir seulement
externes) une connexion d'entrée de sécurité ; I'automate ne
configurera pas le module ni ne commandera les
sorties de test.

12. A partir du menu déroulant « Input Data » (données d’entrée),
choisissez la méthode appropriée pour le module d’entrée,
« Safety » ou « None » (sécurité ou aucun).

Choisissez Description

Safety (sécurité) Ces points sont créés pour le module cible :

¢ RunMode pour le mode du module
o ConnectionFaulted I'état de la communication
o SafetyData pour les entrées de sécurité du

module
= AENT_Adapter1:] |{. [ A . AB:1T34_IBES_Safety2:|:0 | Safety
AENT_Adapter1:1. Bunbode 0 Decimal BOOL Safety
AENT_Adapter:1:1. ConnectionFault... 0 Decimal BOOL Safety
AENT_Adapter:1:]. PtODData 0 Decimal BOOL Safety
AENT_Adapter:1: PtO1Data 0 Decimal BOOL Safety
AENT_Adapter:1:] Pt02Data 0 Decimal BOOL Safety
AENT_Adapter:1:|.PtO3Data 0 Decimal BOoL Safety
AENT_Adapter:1:].Pt04Data 0 Decimal BOoL Safety
AENT_Adapter:1:].Pt05Data 0 Diecimal BOoL Safety
AENT_Adapter:1:|.PtOEData 0 Diecimal BOoL Safety
AENT_Adapter.1:].PtO7Data 0 Decimal BOOL Safety
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13. A partir du menu déroulant « Output Data » (données de sortie),
choisissez la méthode appropriée parmi les options suivantes :

IMPORTANT Les sorties de test qui sont cpnf|gurée§ comme §ort|es
standard sur le module ne doivent pas étre utilisées pour

des usages de sécurité.

Choisissez Description

Aucune Abouti a une connexion en entrée seule avec le
module. Les entrées et |'état sont lus, mais aucune
sortie n'est écrite. Vous pouvez toujours utiliser les
sorties de test comme sorties de test par impulsion
ou comme alimentation.

Test? Crée ces points pour autoriser la commande par le
réseau des sorties de test du module. Ce choix
permet d'utiliser les sorties de test comme sorties
standard et sorties d'inhibition.

[|= 2ENT_&dapter1:0 [iooor g od 4B:1734_IBBS:0:0 Safety
| AENT_Adapter:1:0.TestD0D ata 0 Drecimal BOOL Safety
| AEMNT_Adapter1:0.Test01D ata 0 Decimal BOOL Safety
| AENT_Adapter1:0.TestD20 ata 0 Decimal BOOL Safety
| AEMT_Adapter:1:0.TestD30 ata 0 Decimal BOOL S afety

a.

Pour avoir ce choix a partir du menu déroulant, vous devez choisir « This Controller » (cet automate)
dans le menu déroulant « Configured By » (configuré par).

14. A partir du menu déroulant « Input Status » (état d’entrée),
choisissez la méthode appropriée pour le module d’entrée parmi
les options suivantes :

Choisissez Description
Aucune [l n'y a pas de points d'état, seulement des données pour
les entrées.

Pt. Status (état point) | Il'y a un point d'état pour chaque point d’entrée.

AEMT_Adapter:1:1.PtO0Status i] Decimal BOOL S afety
AEMT_Adapter:1:1.Pt01 Status i] Decimal BOOL S afety
AEMT_Adapter:1:1.PtO25tatus ] Decimal BOOL S afety
AEMT_Adapter: 1:1.Pt035tatus i] Decimal BOOL S afety
AEMT_Adapter:1:1.Pt045tatus i] Decimal BOOL Safety
AEMT_Adapter:1:1. PtOSStatus i] Decimal BOOL Safety
AEMT_Adapter:1:1. PtOBStatus i] Decimal BOOL Safety
AEMT_Adapter:1:1.PtO7Status i] Decimal BOOL S afety
19
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Choisissez Description
Combined Status — o Un point BOOL unique représente un ET des bits d'état
Muting (état combiné de toutes les points d’entrée. Par exemple, si une voie
— inhibition) d'entrée quelconque est en défaut, ce bit est mis a
A a
z6r0.

o Un point BOOL unique représente |'état de I'entrée
d'alimentation (bit d'erreur) de I'assemblage d'entrée.

¢ Un point d'état d'inhibition pour les sorties de test T1

et T3.
AEMNT_Adapter: 1:1 Muting01 Status 0 Decimal BOOL Safety
AEMT_Adapter: 1. Muting035 tatuz 0 Decimal BOOL Safety
AEMT_Adapter 1:L InputPowerStatus i] Decimal BOOL Safety
AEMNT_adapter: 1:|. CombinedinputStatus 0 Decimal BOOL Safety
Pt. Status — Muting [l'y a un point d'état d'inhibition pour les sorties de test
(état point — T1 et T3 avec un état de point pour chaque point d'entrée.
inhibition)
Adapter:1:1.PtO0Stabus a Decimal BOOL Safety
Adapter:1:[.Pt015tatus ] Decimal BOOL Safety
Adapter:1:[. P025tatus ] Decimal BOOL Safety
Adapter:1:[. Pt035tatus ] Decimal BOOL Safety
Adapter1:].Pt045tatus i] Drecirnal BOOL Safety
Adapter:1:1.Pt055tatus i] Drecimal BOOL Safety
Adapter:1:1.PtOBS tabus i] Drecimal BOOL Safety
Adapter:1:.PtO7S5tabus i] Decimal BOOL Safety
Adapter:1:] Muting(01 5tatus i] Decimal BOOL Safety
Adapter: 1:1 Muting035 tatus i} Decimal BOOL Safety
Adapter 1:]. InputPowerStatus 0 Decimal BOOL Safety

Pt. Status-Muting-Test | e Points d'état pour chaque point d'entrée.
_Outpyt_ (tat point = e Point d'état d'inhibition pour les sorties de test T1 et
inhibition — sortie de T3
test) : 5 ,
e Points d'état pour chaque sortie de test.

Adapter1:1.PHO0Skatus i] Decirmal BOOL Safety
Adapter1:1.PH01Status i] Decirmal BOOL Safety
Adapter1:1.PH25katus i] Decirmal BOOL Safety
Adapter1:1.PH35katus i] Decirmal BOOL Safety
Adapter1:1.PH045katus i] Decirmal BOOL Safety
Adapter1:1.PHOSSkatus i] Decirmal BOOL Safety
Adapter1:1. PHOBESkatus i] Decirmal BOOL Safety
Adapter1:1.PHO7Skatus i] Decirmal BOOL Safety
Adapter1:1.PHOOT estOutputStatus i] Decirmal BOOL Safety
Adapter1:1.PHIN TestOutputStatus 0 Decimal BOOL Safety
Adapter:1:].PHZT estOutputStatus 0 Decimal BOOL Salety
Adapter:1:1.PH3T estOutputStatus 0 Decimal BOOL Salety
Adapter:1:]. M uting0] Skatus 0 Decimal BOOL Safety
Adapter:1:].Muting035katus 0 Decimal BOOL Safety
Adapter1:]LInputPowerS tatus 0 Decimal BOOL S afety

a. Lorsde I'utilisation de I'état combiné, utilisez la messagerie explicite pour lire I'état individuel des
points a des fins de diagnostic.

15. A partir du menu déroulant « Data Format » (format données),
utilisez le choix par défaut « Integer » (entier).
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16. Cliquez sur OK

Vous revenez a la boite de dialogue « Module Properties »
(propriétés du module).

17. Cliquez sur OK pour appliquer vos modifications.

L’arborescence de la configuration des E/S affiche le module
1734-1BSS.
- I/ Configuration
- 1756 Backplane, 1756-410
§4 [0] 1756-L625 Project2
ﬂ [1] 1756-L5P Project2:Partner
- ﬂ [2] 1756-EM2T/A Bridge_Module
-5 Ethernet
= 1734-2ENT/A Adapter
=B PointIC & Slot Chassis
(| [0]1734-AENTA Adapter
ﬂ [1] 1734-1E85/A Input_Module
Bl 1756-EMZT/A Bridge Module

Ajouter et configurer des modules de sortie de sécurité

Suivez ces étapes pour ajouter et configurer des modules de sécurité
POINT Guard I/O.

1. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur le chassis
POINT I/O et choisissez « New Module » (nouveau module).
= Ij2 Canfiguration

-3 1756 Backplane, 1756-410
4 [0] 1756-L625 Project2
ﬂ [1] 17568-L5P Projeckz :Partner
- ﬂ [2] 1756-ENZT) A Bridge_Maodule

—-=5 Ethernet
- 1734-AENT/A Adapter
== BPaintI0 8 Slok Chassis

Bl 1756-EN2T/A Bridge_Mod

®|  Mew Madule... Mo
iy

Bus Size g
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La boite de dialogue « Select Module » (choix de module) affiche

une liste comprenant la rubrique Safety (sécurité).

M Select Module

M odule Description Wendor
+- &nalog
+- Digital
+- Other
1734-1B85 IP-20 & Point 24 dc Sink Input Moduls Allen-Bradley
1734-0B85 IP-20 & Paint 24% dc Sink Qutput Module Allen-Bradley
+- Specialty
Find.. |
By Categom By Yendor Favorites ]
| Cancel | Help

et cliquez sur OK.

La boite de dialogue « New Module » (nouveau module)
apparait.

Il New Module

General | Eonnectionl Safetyl Modulelnfol Output Eonfigurationl

Type: 1734-0B8S IP-20 8 Paint 24¥ de Sink Output Module
‘Wendor: Allen-Bradley

Parent: Adapter ‘/3 4
Mame: || Module Number: I 3 '}

Descrption: =] SefeNewok  [Tags 4t seas _|‘/
umber: = =

<«=!— 5 10/23/2008 4:01:51.525 P
— Module Definition

Series: A Change .. |
Fievision: 1.1

Electronic Keying: Compatible Module

\7

6

2. Sélectionnez le module de sortie approprié, par ex., 1734-OB8S

Configured By: Thiz Controller =
Irpat Drata: Mare
Output Data: Safety
Inpaut Status: Pt. Status LI
Statuz:  Creating 0k I Cancel Help

module de sortie.

module unique pour le module de sortie.
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5. Dans la zone de texte « Description », saisissez une description
facultative pour le module de sortie.

6. Dans la zone de texte « Safety Network Number » (SNN), utilisez
la valeur par défaut.

Pour une explication détaillée du numéro de réseau de sécurité
(SNN), consultez la publication 1756-RM093, Systémes
automates GuardLogix — Manuel de référence sur la sécurité, en
remarquant que dans la plupart des cas vous utilisez la valeur
par défaut fournie par le logiciel RSLogix 5000.

7. Cliquez sur « Change » pour modifier la définition du module.

Cette boite de dialogue « Module Definition » s’affiche.

x
Series I_j' <“— 8
Revision: |1 'l m <+“— g
Electronic Keying: ICompalibIe td odule j “—— %
Configured By: Thiz Controller | I ﬁ
Input Data: Mone | < =
Output Data Saety = <+— 13
Input Status Ft. Status - «+— 14
Data Format: Integer Jid [ 15

ak I Cancel Help |

8. Dans la zone de texte « Series », entrez la lettre de série du
module de sortie.

9. Dans les zones de texte « Revision », entrez les numéros de
révision du module de sortie.

10. A partir du menu déroulant « Electronic Keying » (détrompage
¢électronique), choisissez la méthode appropriée pour le module
de sortie parmi les options suivantes :

Choisissez Description

Exact Match Tous les paramétres doivent correspondre, sinon le

(correspondance exacte) module inséré rejette la connexion avec |'automate.

Compatible Module Permet a un module d'E/S de déterminer s'il peut

(module compatible) émuler le module défini dans la configuration
envoyée par |'automate.
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11. A partir du menu déroulant « Configured By » (configuré par),

choisissez la méthode de configuration appropriée pour ce
module parmi les options suivantes :

Choisissez

Description

This Controller (cet
automate)

Ce choix ordonne a I'automate de configurer et
commander les sorties de sécurité.

La sélection des données de sortie sera réglée sur
« Safety » (sécurité).

External Means (moyens

externes)

Ce choix ordonne a I'automate d'établir seulement
une connexion d’entrée de sécurité ; I'automate ne
configurera pas le module ni n'aura la possibilité de
commander les sorties de sécurité.

La sélection des données de sortie sera réglée sur
« None » (aucune).

12. A partir du menu déroulant « Input Status » (état d’entrée),

choisissez la méthode appropriée pour le module de sortie
parmi les options suivantes :

Choisissez

Description

Pt. Status (état point)

Adapter 2 PHO0DutputS tatus 1] [recimal BOOL Safety
Adapter: 2. PO DutputStatus a Decimal BOOL Safety
Adapter 2 PHOZ0utputStatus a Decimal BOOL Safety
Adapter 2 PHO30utputS tatus a Decimal BOOL Safety
Adapter 2 P4 DutputStatus a Decimal BOOL Safety
Adapter 2 PHOS0utputS tatus a Decimal BOOL Safety
Adapter 2 PHOGutputS tatus a Decimal BOOL Safety
“Adapter 2 | PHIFOutoutS baty 1] Decimal __BOOL Safety |

[l'y a un point d'état pour chaque point d'entrée et de
sortie.

Point Status —
Readback (état point —
collationnement)

Adapter 2| PtO0DutputStatus
Adapter 2. Pt QutputStatus
Adapter 2. PHOZ20utputStatus
Adapter 21 PHO30utputStatus
Adapter 2. P04 DutputStatus
Adapter. 2. PLOS0utputStatus
Adapter 2. PLOGutputStatus
Adapter 2. PUOF DutputStatus
Adapter. 2. PtODReadback
Adapter. 2. P10 Readback
Adapter. 2. PtO2Readback
Adapter. 2. PtO3Readback
Adapter. 2. Pt04Readback
Adapter 2 Pt05Readback
Adapter 2| PtOEReadback
Adapter 2] PtO7Readback

Ce choix est seulement disponible pour les modules de
sortie de sécurité. Il crée des points pour I'état de la
sortie et |e collationnement, ce dernier indiquant la
présence de 24 V sur la borne de sortie.

i] Decimal BOOL Safety
0 Decimal BOOL Safety
0 Decimal BOOL Safety
0 Decimal BOOL S afety
0 Decimal BOOL S afety
0 Decimal BOOL S afety
0 Decimal BOOL S afety
0 Decimal BOOL S afety
0 Decimal BOOL S afety
0 Decimal BOOL S afety
0 Decimal BOOL S afety
0 Decimal BOOL Safety
0 Decimal BOOL Safety
0 Decimal BOOL Safety
i] Decimal BOOL Safety
i] Decimal BOOL Safety
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Choisissez Description

Combined Status — e Un point BOOL unique représente un ET des bits d'état
Readback — Power de toutes les points de sortie. Par exemple, si une voie
(état combiné — de sortie quelconque est en défaut, ce bit est mis a
collationnement — 7602

alimentation . , . '
) e Le collationnement crée des points pour |'état de la

sortie et le collationnement, ce dernier indiquant la
présence de 24 V sur la borne de sortie.

e Un point BOOL unique représente |'état de la sortie
d"alimentation (bit d"erreur) de I'assemblage de sortie.

Adapter: 2:] PtODR eadback 0 Decimal BOOL Safety
Adapter2: Pt01Readback i] Drecirmal BOOL Safety
Adapter: 2:] Fi0Z2Readback i} Decimal BOOL Safety
Adapter.2:| Fi02Readback 0 [recimal BOOL Safety
Adapter: 2:] Pt04R eadback 0 Decimal BOOL Safety
Adapter2: Pt0EReadback i] Drecirnal BOOL Safety
Adapter:2:] PtOER eadback i] Decimal BOOL Safety
Adapter.2:| Fi07Readback 0 [recimal BOOL Safety
Adapter 21 0utputPowerStatus 0 Decimal BOOL Safety
“Adapter 2| CombineddutoutStatu 0 Decimal BOOL Safety

a. Lors de I'utilisation de I'état combing, utilisez la messagerie explicite pour lire I'état individuel des
points a des fins de diagnostic.

13. A partir du menu déroulant « Data Format » (format données),
utilisez le choix par défaut « Integer » (entier).

14. Cliquez sur OK

Vous revenez a la boite de dialogue « Module Properties »
(propriétés du module).

15. Cliquez sur OK pour appliquer vos modifications.

L’arborescence de la configuration des E/S affiche le module
1734-OBSS.
—|-£51 I Configuration
-3 1756 Backplane, 1756-410
&0 [0] 1756-L625 Project2
ﬂ [1] 1756-L5P Projectz:Partner
- ﬂ [2] 1756-ENZT A Bridge_Module
—-=z Ethernet
- 1734-AENT/A Adapter
=83 PointID & Slot Chassis
(| [0]1734-AENTA Adapter
ﬂ [1] 1734-1B85/ A Input_Maodule
[2] 17340 & Cukput_Module
B 1756-ENZT/A EBridge_Module
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Ce tableau montre les valeurs et les états des points.

Données

Description

Données
d'entrée

Données des entrées de
sécurité
SAFETY

Indique |'état ON/OFF de chaque circuit d'entrée.
e ON:1 OFF:0

Etat combiné des entrées de
sécurité
SAFETY

Un ET de I'état de tous les circuits d’entrée.
e Tous les circuits sont normaux : 1

o Une erreur a été détectée dans un ou plusieurs
circuits d'entrée : 0

Etat individuel des entrées

Indique I'état de chaque circuit d'entrée.

de sécurité e Normal:1 Défaut (Alarme): 0

SAFETY

Etat combiné des sorties de [Un ET de |'état de tous les circuits de sorties de
sécurité sécurité.

SAFETY

e Tous les circuits sont normaux : 1

o Une erreur a été détectée dans un ou plusieurs
circuits de sortie : 0

Etat individuel des sorties
de sécurité
SAFETY

Indique I'état de chaque circuit de sortie de
sécurité.
e Normal: 1 Défaut (Alarme): 0

Etat du voyant d'inhibition
SAFETY

Indique I'état du circuit T1 et T3 quand il est
configuré comme sortie de voyant d'inhibition.

e Normal : 1 Défaut (Alarme): 0

Collationnement de sortie
STANDARD

Surveille la présence de 24 V sur le circuit de
sortie. Collationnement est ON (1) si le 24 V est
présent sur la borne de sortie.

e ON:1 OFF:0

Etat individuel de la sortie
de test
STANDARD

Indique I'état de chaque circuit de sortie de test.
e Normal : 1 Défaut (Alarme): 0

Bit d'erreur de I'entrée
d'alimentation

Indique que I"alimentation utilisateur fournie est
dans les spécifications.

e Erreur d'alimentation : 1 Alimentation OK : 0

Bit derreur de la sortie
d'alimentation

Indique que I'alimentation utilisateur fournie est
dans les spécifications.

e Erreur d'alimentation : 1 Alimentation OK : 0

Données
de sortie

Données de la sortie de
sécurité

Commande la sortie de sécurité.

e ON:1 OFF:0
SAFETY
Données de la sortie Commande la sortie de test quand le mode de Ia
standard sortie de test est réglé en sortie standard.
STANDARD

e ON:1 OFF:0

IMPORTANT

« Safety » signale des informations que I'automate peut utiliser
pour des fonctions relatives a la sécurité. « Standard » signale

des informations supplémentaires sur lesquelles on ne peut pas
se reposer pour des fonctions de sécurité.
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Configuration de I'onglet
« Safety »
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Lisez ces informations montrant comment terminer les saisies quand
vous cliquez sur 'onglet « Safety » (sécurité).

1. A partir de la boite de dialogue « Module Properties » (propriétés

du module), cliquez sur 'onglet « Safety ».
General] Connection  Safety |M0dule|nfol Input Eonfiguration] TestDutputl

Connection | Reguested Packet | Connection Reaction Max Ohserved
Type Interval (RP1) (ms) Time Limit (m=) Metwork Delay (ms)
Sataty Input || 10 %] 401
Safety Output 20 600

Advanced...

Configuration Qwnership:
|
Configuration Signature:
D:  [iE2EsEe  (Hew Copy
D ate: l—_l
Time: li—l——J ms

Status:  Offline

ak | Cancel Help

2. Cliquez sur « Advanced » (évoluée).

la boite de dialogue « Advanced Connection Reaction Time Limit
Configuration » (Configuration évoluée de la limite de temps de
réaction de la connexion) apparait.

Advanced Connection Reaction Time Limit Configuration

Irput A
Requested Packet |nterval [RPI): JZI ms (6 - 100]

Timeout Multiplier: ITJ Aﬂ“/ B
Matwork Delay Muliplier: [200-+] % (10600)
Connection Reaction Time Limit: 401 ms
Olutput
Fequested Packet Interval [RPI): m ms [Safety Task Period)
Timeout kultiplier: ITJ 1-4
Metwork Delay Multiplier: 2DDJ * [10-600]
Connection Reaction Time Limit: EBO.O  ms

QK | Cancel | Help

Pour de plus amples informations a propos de la configuration
évoluée de la limite de temps de réaction de la connexion,
reportez-vous 2 la publication 1756-UM020, « Automates
GuardLogix — Manuel utilisateur ».
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A.

Dans la zone de texte « Requested Packet Interval (RPD) »
(intervalle entre trames requis), entrez le RPI de la connexion
d’entrée adapté a la prise en charge votre application (entre 6 et
500 ms).

Le plus petit RPI d’entrée admissible est de 6 ms. Le choix de
petits RPI consomme de la bande passante réseau et peut
provoquer des déclenchements intempestifs lorsque d’autres
dispositifs ne peuvent pas accéder au réseau.

A titre d’exemple, un module d’entrée de sécurité seulement
connecté a des interrupteurs d’arrét d’'urgence fonctionne
généralement bien avec des réglages de 50 a 100 ms. Un module
d’entrée relié a une barriere immatérielle protégeant d’'un danger
peut nécessiter la réponse la plus rapide possible.

Le choix de RPI appropriés aboutit a un systeme ayant les
meilleures performances maximales.

Utilisez les valeurs par défaut pour le multiplicateur de
timeout (2) et le multiplicateur de délai du réseau (200).

Analysez chaque voie.de. sécurité pour déterminer ce qui
est approprié. Le multiplicateur de timeout par défaut de
2 et le multiplicateur de délai du réseau de 200 créent
une limite de temps de réaction de la connexion d'entrée
de 4 fois le RPI et une limite de temps de réaction de la
connexion de sortie de 3 fois le RPI. Des modifications a
ces parametres devraient &tre approuvées par un
administrateur de la sécurité.

Un point d’état de la connexion existe pour chaque connexion.

—IAEMT_Adapter1:l [ S B AB1734 IBBS_Safetyd: |0 Safety
AENT_Adapter1:1. Runkiode 0 Decimal BOOL S afety
AENT _Adapter:1:1. ConnectionF aulted i] Decimal BOOL S afety
AENT_Adapter:1:1. PHO0OData i] Decimal BOOL Safety
AENT_Adapter1:L. PN Data 0 Decimal BOOL S afety
AENT_Adapter1:1. P20 ata 0 Decimal BOOL S afety
AENT_Adapter1:1. P30 ata 0 Decimal BOOL Safety
AENT_Adapter1:1.PH04Data i] Decimal BOOL Safety
AENT_Adapter:1:1.PHAD ata i} Decimal BOOL Salety
AENT_Adapter1:1.PHED ata 0 Decimal BOOL S afety
AENT_Adapter1:1. P07 Data 0 Decimal BOOL Safety

Si le RPI et la limite de temps de réaction de la connexion sont
réglés correctement, ce point d’état devrait toujours rester a 1.
Surveillez tous les bits d’état des connexions pour vérifier qu’ils
ne tombent 2 z&ro par intermittences a cause de timeouts.
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Appropriation de la configuration

La connexion entre le proprictaire et le module POINT Guard I/O est
basée sur les éléments suivants :

e numéro du module POINT Guard I/O ;

e numéro du réseau de sécurité POINT Guard I/O ;
e numéro de logement GuardLogix ;

e numéro du réseau de sécurité GuardLogix ;

e chemin entre 'automate GuardLogix et le module POINT
Guard I/O ;

e signature de configuration.

Si 'un d’entre eux change, la connexion entre 'automate GuardLogix
et le module POINT Guard I/O module est perdue et un signal jaune
apparait dans l'arborescence de RSLogix 5000. Pour plus
d’informations, voir le Chapitre 8.

Signature de configuration

La signature de configuration est créée par le logiciel RSLogix 5000 et
vérifiée par le module POINT Guard I/O. La signature de
configuration procure une intégrité SIL 3 a la configuration

d’'un module POINT Guard I/O. Pour des informations détaillées

sur la signature de configuration, reportez-vous a la publication
1756-UM020, « Automates GuardLogix — Manuel utilisateur ».
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conﬁguration de |'ong|et Suivez cette procédure pour terminer la configuration d’entrée.
configuration d’entrée Reportez-vous au Chapitre 2 pour les informations connexes.

1. A partir de la boite de dialogue « Module Properties » (propriétés
du module), cliquez sur 'onglet « Input Configuration »
(configuration d’entrée).

General ] Eonnection] Safet}l] Module Info  Input Configuration l Test Qutput ]
Point Cperation Test Input Delay Time (ms)
Point Di Paoint Made
Type S Seuwrce | oit.0n | On-=Off
ime (M=) A b w
0 [[Single 0 «| Safety Pulze Tegt ~ 0= =
S o | =1
1 » = | Mot Used | 0% =
2 | Single . 0 «| Mot Used - 03 =5
3 = |[Mot Used 03 [
4| single 0 Mot Used =} 03 03 5
5 = |[Mot Used | 03 = =
& | Single 0 Mot Used | = 0%
7 | Mt Used hd T 0=
2 4
!
Input Error Latch Time: 10003: s
Statuz:  Dffline oK. I Cancel | Help

2. Attribuez un type de fonctionnement au point.

Quand vous choisissez Equivalent ou Complémentaire, vous
devez aussi attribuer un temps de divergence approprié.

Choisissez Description

Single (simple) Les entrées sont traitées comme des voies simples.
Remarquez que dans de nombreux cas, les entrées
de sécurité double voie sont configurées comme
deux voies simples individuelles. Cela n'affecte pas
le test par impulsion car il est traité sur la base de
voies individuelles.

Equivalent?® Les entrées sont traitées comme une paire de double
voie. les voies doivent correspondre dans la limite du
temps de divergence, sinon une erreur est générée.

Complémentaire'@ Les entrées sont traitées comme une paire de double
voie. Elles doivent étre dans des états opposés dans
la limite du temps de divergence, sinon une erreur
est générée.

a.  Soyez conscient que configurer un temps de divergence sur des modules d'E/S de sécurité masque les
divergences d'entrée détectées par les instructions de sécurité de I'automate. L'état peut étre lu par
|'automate acquérir cette information de défaut.

Un réglage de temps de divergence de 0 ms signifie que les

voies d’'une configuration double voie peuvent étre divergentes
indéfiniment sans qu'un défaut soit déclaré.
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Pour un réglage de temps de divergence de 0 ms, I'état évalué
des entrées est toujours dirigé vers I'état de sécurité a cause
d’'une condition requise de « cyclage des entrées », mais a cause
du temps de divergence égal a2 0 ms un défaut ne sera pas
déclaré.

Une condition requise de « cyclage des entrées » se produit
quand un point d’entrée passe de son état normal Activé->
Désactivé->Activé tandis 'autre point d’entrée reste dans son
état normal Activé. Bien qu’aucun défaut ne soit déclaré, les
entrées doivent étre cyclées avant que I'état évalué des entrées
puisse revenir a I'état Activé.

Par contre, si les voies étaient dans I'état Activé avant de
diverger et reviennent a I'état Activé, alors il y a une condition
requise de « cyclage des entrées » qui n’est pas déclarée. L’état
logique ne correspond pas a la tension sur les bornes. Les voies
doivent étre cyclées au travers de I'état de sécurité avant de
revenir a I'état Activé.

3. Attribution du mode du point.

Choisissez Description

Not Used (inutilisé) L'entrée est désactivée. Elle reste a I'état logique 0
si la tension 24 V est appliquée sur le point d'entrée.

Safety Pulse Test (test par | Le test par impulsion est exécuté sur ce circuit
impulsion de la sécurité) d'entrée. Une source de test doit étre utilisée sur le
module POINT Guard I/0 comme source 24 V pour ce
circuit. La source de test est configurée en utilisant
le menu déroulant de source de test. le test par
impulsion détectera des courts-circuits au 24 V et
des courts-circuits entre voies avec d'autres entrées.

Safety (sécurité) Une entrée de sécurité est connectée mais il n'y a
pas d'impératif pour que le module POINT Guard 1/0
exécute un test par impulsion sur ce circuit. C'est par
exemple un dispositif de sécurité qui exécute ses
propres tests par impulsion sur les fils d’entrée,
comme le ferait une barriere immatérielle.

Standard Un dispositif standard, tel qu'un bouton de
réarmement, est connecté. Ce point ne peut pas étre
utilisé dans un fonctionnement en double voie.
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4. Attribuez la source de test pour chaque entrée de sécurité du
module que vous voulez tester par impulsion.

Choisissez Description

Aucune Si un test par impulsion est exécuté sur un point
d'entrée, alors la source de test qui fournit le 24 V au
circuit d'entrée doit étre choisie.

Sortie de test 0

Sortie de test 12 , . -
Si une source de test incorrecte est saisie, le

Sortie de test 2 résultat sera des défaillances du test par impulsion
sur ce circuit d'entrée.

Sortie de test 31

a. Lessorties de test 1 et 3 incorporent une fonctionnalité facultative d'inhibition.

5. Définissez le temps de filtrage de I'entrée, Off -> On (0...126 ms,
par incréments de 6 ms).

Le temps de filtrage s’applique a la transition OFF a2 ON. L'entrée
doit étre haute a I'issue du temps de filtrage avant qu’elle soit
mise au 1 logique. Ce temps de filtrage est configuré par voie,
avec chaque voie spécifiquement réglée pour correspondre aux
caractéristiques du dispositif de terrain afin d’obtenir les
performances maximales.

6. Définissez le temps de filtrage de I'entrée, On -> Off (0...126 ms,
par incréments de 6 ms).

Le temps de filtrage s’applique a la transition ON a OFF. L'entrée
doit étre basse a I'issue du temps de filtrage avant qu’elle soit
mise au 0 logique. Ce temps de filtrage est configuré par voie,
avec chaque voie spécifiquement réglée pour correspondre aux
caractéristiques du dispositif de terrain afin d’obtenir les
performances maximales.

7. Dans la zone de texte « Input Error Latch Time » (temps de
verrouillage d’erreur d’entrée), entrez le temps pendant lequel le
module maintient une erreur pour étre sir que 'automate peut
la détecter (0...65 530 ms, par incréments de 10 ms — valeur par
défaut 1000 ms).

Ceci vous procure des diagnostics plus fiables et augmente les
chances qu’une erreur intempestive soit détectée. Le verrouillage
des erreurs d’entrée a pour but d’assurer que des défauts
intermittents qui ne peuvent durer que quelques millisecondes
soient verrouillés suffisamment longtemps pour étre lus par
l'automate. La durée de verrouillage des erreurs devrait étre
basée sur le RPI, le chien de garde de la tiche de sécurité et
d’autres variables spécifiques a 'application.

8. Cliquez sur Apply (appliquer).
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Cette section décrit comment travailler avec la boite de dialogue « Test
Output Configuration » (configuration de la sortie de test). Reportez-

vous 2a ce tableau pour connaitre les informations sur la configuration
des sorties de test.

Suivez cette procédure pour terminer la configuration de la sortie de

test.

1. A partir de la boite de dialogue « Module Properties » (propriétés

General] Eonnection] Safety] Modulelnfo] Input Configuration  Test Dutput |

du module), cliquez sur l'onglet « Test Output » (sortie de test).

Paint|  Point Made

0 |PulseTest |
1 |PuseTest =]
2 | Mot Used x|
3 |Mot Used x|

Statuz:  Offline

QK | Cancel Help

2. Attribution du mode du point.

Choisissez

Description

Not Used (default) (inutilisée — | La sortie de test est désactivée.

valeur par défaut)

Standard

Le point de sortie de test peut &tre commandée
par le programme de I'automate GuardLogix.

Pulse Test (test par impulsion) | La sortie de test est utilisée comme source

d'impulsions de test.

Power supply (alimentation) Un 24 V permanent est appliqué sur le point de

sortie. Il peut &tre utilisé pour alimenter un
dispositif de terrain.

Muting Lamp Output (sortie de | La lampe d’un voyant est connectée sur la sortie.
voyant d'inhibition) (bornes T1 | Quand cette lampe est alimentée, une condition

et T3 seulement)

d'erreur comme une ampoule grillée, un fil coupé
ou un court-circuit a la terre peut étre détectée.
Habituellement, ce voyant est utilisé dans les
applications de barriere immatérielle.

Il y a aussi un parametre d’action sur défaut de la sortie de test qui

peut seulement étre lu ou écrit via la messagerie explicite. Si la

communication avec le module passe en timeout, vous pouvez régler
les sorties de test pour quelles se désactivent (« Clear OFF »), valeur
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par défaut, ou qu’elles restent dans le dernier état (« Hold Last State »).
Pour plus d’informations, voir '’Annexe A.

3. Cliquez sur Apply (appliquer).

Cette section fournit une procédure pour configurer les sorties de
sécurité en utilisant les informations de ce tableau et en complétant
les saisies a 'aide de la figure.

Suivez cette procédure pour terminer la configuration de la sortie de

sécurité.

1. A partir de la boite de dialogue « Module Properties » (propriétés
du module), cliquez sur I'onglet « Output Configuration »
(configuration de sortie).

General] Connection] Safety] Module Info Dutput Canfiguration |

Point Cperation

Type

Pairt hode

Cuial

A4

o
|u‘m‘m‘b‘m‘m —\‘D %

Output Error Latch Time: 10003: TS

Dual

Dual

Dual

Lo |« |«

Mot Uzed
Mot Uzed
ot Used
ot Used
ot Used
Mot Uzed
Mot Used
ot Used

[ENENENEN N ENENE

Status:

Oifline:

ak | Cancel | Help

2. Attribuez un type de fonctionnement au point.

Choisissez

Description

Single (simple)?

La sortie est traitée en monovoie.

Dual (double — valeur par

défaut)

Le module POINT Guard /0 traite les sorties comme
une paire. Il les regle toujours Haut ou Bas en tant
que paire correspondante. La logique de sécurité
doit mettre ces deux sorties a On ou OFF
simultanément, sinon le module indique un défaut
de voie.

a. Ne s'applique pas aux sorties bipolaires.

Publication 1734-UM013B-FR-P — Juin 2009



Configuration du module dans un automate GuardLogix ~ Chapitre 6

3.

Attribution du mode du point.

Choisissez

Description

Not Used (inutilisé)

La sortie est désactivée.

Safety (sécurité)

Le point de sortie est validé et il n'exécute pas un
test par impulsion sur la sortie.

Safety Pulse Test (test par
impulsion de la sécurité)

Le point de sortie est validé et il exécute un test par
impulsion sur la sortie. Quand la sortie est
alimentée, elle est brievement pulsée au niveau bas.
Le test par impulsion détecte si le point de sortie
reste a 24 V pendant cette impulsion au niveau bas a
cause d'un court-circuit au 24 V ou si la sortie est en
court-circuit avec un autre point de sortie.

4.

5.

Enregistrer et charger la
configuration du module

Dans la zone de texte « Output Error Latch Time » (temps de
verrouillage d’erreur de sortie), entrez le temps pendant lequel
le module maintient une erreur pour étre sir que 'automate
peut la détecter (0...65 530 ms, par incréments de 10 ms —
valeur par défaut 1000 ms).

Ceci vous procure des diagnostics plus fiables et augmente les
chances qu’une erreur intempestive soit détectée.

Le verrouillage des erreurs de sortie a pour but d’assurer que
des défauts intermittents qui ne peuvent durer que quelques
millisecondes soient verrouillés suffisamment longtemps pour
étre lus par I'automate. La durée de verrouillage des erreurs
devra étre basée sur le RPI, le chien de garde de la tiche de
sécurité et d’autres variables spécifiques a I'application.

Cliquez sur Apply (appliquer).

Apres avoir configuré un module, nous vous conseillons d’enregistrer
votre travail.

Si apres avoir chargé le programme les voyants d’état MS et NS sur le
module POINT Guard I/O ne sont pas allumés en vert fixe, ceci peut
étre d a une perte d’appropriation. L'appropriation est basée sur ce
qui suit :
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numéro du module POINT Guard I/O ;

numéro du réseau de sécurité POINT Guard I/O ;
numéro de logement GuardLogix ;

numéro du réseau de sécurité GuardLogix ;

chemin entre 'automate GuardLogix et le module
POINT Guard 1/O ;
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e signature de configuration.

Si 'un d’entre eux change, la connexion entre 'automate GuardLogix
et le module POINT Guard I/O module est perdue et une icone jaune
d’avertissement apparait dans I'arborescence de RSLogix 5000. Pour
plus d’informations, voir le Chapitre 8.
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Chapitre 7

Configuration du module pour un automate
SmartGuard

Rubrique Page
Introduction 97
Avant de commencer 97
Utilisation de I'aide 98
Travailler avec le logiciel RSNetWorx for DeviceNet 98
Régler la configuration de la sécurité 100
Régler les connexions d'entrée et de sortie de I'automate | 106
SmartGuard
Enregistrer et charger la configuration du module 111
Introduction Ce chapitre fournit des informations concernant la configuration de

l'automate SmartGuard et des modules POINT Guard I/O en utilisant
la connectivité USB (Universal Serial Bus). Reportez-vous aux fichiers
d’aide correspondant du logiciel RSNetWorx for DeviceNet pour

connaitre les procédures opérationnelles du configurateur de réseau.

Avant de commencer Assurez-vous de posséder les éléments requis suivants :

e le logiciel RSNetWorx for DeviceNet, version 9.0 ou ultérieure ;
e le logiciel RSLinx, version 2.51 ou ultérieure ;
e le driver USB SmartGuard.

Le driver USB SmartGuard devrait déja étre inclus dans votre
logiciel RSLinx. Sinon, chargez le driver dans votre ordinateur,
en notant 'emplacement du dossier car vous devrez l'atteindre
plus tard.

e un ordinateur personnel avec un systeme d’exploitation
Microsoft Windows 2000, Microsoft Windows 2000 Terminal
Server ou Microsoft Windows XP ;

e un adaptateur 1734-PDN ;
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e les fichiers EDS du 1734-IBSS et/ou du 1734-OBSS.
CONSEIL Pour télécharger le fichier EDS approprié, rendez-vous
sur le site Internet : http://www.rockwellautomation.com/
resources/eds/.

Le fichier EDS pour le module 1734-IB8S est le
0010023000F0100. Le fichier EDS pour le module 1734-0B8S
est le 001002300100100.

Utilisation de l'aide Pour obtenir des informations a propos du logiciel RSNetWorx for
DeviceNet, a partir du menu « Help » (aide), choisissez « RSNetWorx
Help ».

bl

RSMetior: Help k
k2 wihat's This?
i Release Motes
Quick Start

shift+F1

Product Manuals 4

RSMetWaorx Assistance on the Web

Support and Training
Copy Protection

External Resources 4

About RSMebWorsx...

Travailler avec le |ogicie| Avant de commencer 2 concevoir un projet avec le logiciel
RSNetWorx for DeviceNet RSNetWorx for DeviceNet, suivez ces procédures.

1. Chargez les fichiers des fiches de configuration électronique
(Electronic Data Sheet — EDS) correctes en utilisant l'utilitaire
EDS d’installation du matériel sur le site : http://
www.rockwellautomation.com/resources/eds/.

Assurez-vous d’inclure votre automate SmartGuard 1752 et les
modules POINT Guard I/O modules.

2. Depuis le logiciel RSLinx, ouvrez RSWho et sélectionnez le
driver SmartGuard.

RSWho parcourt le réseau DeviceNet connecté a I'automate
SmartGuard.
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Dans cet exemple, deux modules POINT Guard I/O sont
connectés a l'automate SmartGuard.

17852-L24BBEB  A-B 1734-IBBS A-B
g n 1734-0BBS5 8
Source Cut

a1 0z

Si le logiciel RSLinx trouve les stations sur le réseau DeviceNet,
le logiciel RSNetWorx for DeviceNet trouve aussi les stations.

3. Ouvrez le logiciel RSNetWorx for DeviceNet.

4. Depuis le menu « Networks » (réseaux), choisissez « Online » (en
ligne).

Browse for network [%]

Select a communications path ta the desired network.

W futobrowse I:l

Cancel | Help |

5. Sélectionnez le driver SmartGuard et cliquez sur OK.

Cette boite de dialogue apparait.

RSNetWorx for DeviceMet

Before the software allows you to configure online devices, you must upload or download device information. When
the upload or download operation is completed, your offiine configuration will be synchronized with the online
network.

Mote: You can upload or download device information on either & network-wide or individual device basis,

OF | Help
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Régler la configuration de
la sécurité

100

6. Cliquez sur OK

Le logiciel RSNetWorx for DeviceNet trouve le SmartGuard et les
modules POINT Guard I/O sur le réseau DeviceNet.

_l8l x|
5 |
1752-124BBB  AB 17341885 AB =
=1 1734-0B85 8
Source Out
B % %
D‘EI D‘1 D‘Z
SCalfport Adpter
Safety Controllers
ety Dot o Dovis
Specialty [JO
Rockwell Automation - Allen-Bradley
4 TR || PPN Ny e e W e o e T _>l_|
oy e

7. Cliquez a nouveau sur I'icdne en ligne pour passer hors ligne.

Utilisez cette procédure pour régler 'onglet de configuration de la

sécurité.

Travailler avec des entrées

1. Cliquez deux fois sur le module POINT Guard I/O pour ouvrir la

boite de dialogue « Properties » (propriétés).

EV. A-B 1734-168S & In 2=l
Parameters | 1/0 Data | EDS File |
General Safety I Safety Configuration I Safety 110
g A-B 17341885 B1n
Mame: eB 173
Deszcription:
Address: |1 _|::'
Device Identity [ Primary |
“Yendor: IHUckwell Automation - Allen-Bradley [1]
Type: |Safety Discrete /0 Device [35]
Device:  [B 17341885 8 In[15]
Catalog: | 17344685
Rewisioh: IT 0o -l .
QK I Cancel | Lipply | Help |
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2. Cliquez sur l'onglet « Safety Configuration » (configuration de la

sécurité).
E¥.n-B 1734-1685 8 In 7=l
Parameters 1/0 Data | EDS File I
General | Safety Satety Configuration I Safety 140

i Select the parameter that you want to configure and
Pl initiate an action using the toolbar.

¥ Groups 5} @ = b critor L 5|

j(u] |é| Parameter | Current Yalue |
Input Points 00§01

Input Points 02{03

Input Points 04{05

Input Points 06{07

General

Test Output Points

ak. I Cancel | Apply | Help |

3. Cliquez deux fois sur les points d’entrée 00/01, en remarquant
que les entrées 00 et 01 sont les boutons-poussoirs d’arrét

)
d’urgence.
C5A-B 1734 B85 & In 2
Parameters | 1/0 Data | EDS File |
General | Safaty Safety Canfiguration | Saltety 1/0

i Select the parameter that pou want to configure and
initiate an action using the toalbar.

v Groups P = Monitor L 5|
jin] | @l Parameter | Current Yalue -
—
o4z Input 0001 Operation T...  Single
43 £ Input 0001 Cperation ...  0x10ms
1z Input 00 Mode Mot Used
13 Input 00 Test Source More
10 Input 00 Off-=0n Delay... 0ms
11 Input 00 On-=Off Delay... 0ms
16 Input 01 Mode Mot Used
17 Input 01 Test Source MNone
14 Input 01 Off-=0n Delay... 0ms
15 Input 01 On-=Off Delay... 0 ms b

Input Points 02/03
Input Points 04/05

F'FI\ Inout Points 06/07 | _IL|
4 »

QK I Cancel Apply | Help |
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4. Modifiez les parametres pour

que les voies soient testées par

impulsion a partir des sources de test 0 et 1, respectivement.

EXA-B 1734-IB85 8 In 7|
Parameters I 1/0 Data | EDS File I
General I S afety Satety Configuration | Safety 140
i _Sz_a!ect the parameter that you want ta configure and
initiate an action wsing the toolbar.
¥ Groups 4 @ = I onitor L 5|
b | 2] Parameter | current value B
i Input Points 00f01
42 Input 00/01 Operation T...  Single =
43 & Input 0001 Operation ... 0x10ms
12 Input 00 Mode Safety Pulse Test E
13 Input 00 Test Source MNone E
10 Input 00 OFf->0n Delay. .. 0ms [=
11 Input 00 On-=0ff Delay...  Oms [+
16 Input 01 Mode Safety Pulse Test E
17 Input 01 Test Source 1 [+
14 Input 01 OFf->0n Delay... 0ms =
15 Input 01 On->0Ff Delay.,.  0ms B
5| Input Points 0203
t| Input Points 0405
t Input Points 06707 ILI
[«f >
ak. I Cancel | Apply | Help |

5. Cliquez deux fois sur les points d’entrée 00/01 pour les réduire

et sur les points d’entrée 02/0

3 pour les développer.

EE.A-B 1734-1685 8 In 21l
Parameters I 140 Data | EDS File I
General I Safety Safety Configuration | Salety 1/0
i Select the parameter that you want to configure and
] initiste an action uzsing the toolbar.
v Groups L@ @ = b aritor [ 5]
j(x] | ﬂ?l Paramster | Current Yalue o
_H Input Points 00f01
ST Input 0203 Operation T...  Single
45 @ Input 02/03 Operation ... 0x10ms
z0 Input 0Z Mode ot Used
21 Input 02 Test Source Mone
15 Input 02 OFf-=0n Delay... 0Oms
19 Input 0Z On-=COff Delay... 0ms
24 Input O3 Mode Mok Used
z25 Input O3 Test Source Mone
vl Input 03 OFf-»0n Delay... 0ms e
- 23 Input O3 On-=OFf Delay... Oms
_H Input Points D4/05
& Inout Points 06/07 hd
il | _'lJ
ak. I Cancel Apply | Help |
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Notez que la :

e barriere immatérielle est connectée aux entrées 02 et 03.
e GuardShield teste par impulsion OSSD1 et OSSD2, donc ces

entrées seront configurées en entrées de sécurité.

L5-A-B 1734-1B85 8 In 21x
Parameters | 1/0 Data | EDS File |
General | Safety Satety Configuration | Safety 140

i Select the parameter that you want to configure and
initiate an action using the toolbar.

v Groups 53 @ = ki onitor L =]
1D [ ] parameter [ current value -
_H Input Points 0001
& Input Points 02/03
[ Input 02/03 Operation T...  Single
45 & Input 02/03 Operation ... 0 x10ms
z0 Input 0Z Mode Safety
21 Input 02 Test Source Mone
18 Input 02 OFf->0n Delay... Oms
19 Input 02 On->0ff Delay... 0ms
24 Input 03 Mode Safeby
25 Input 03 Test Source More
22 Input 03 OFf-=0n Delay... Oms b
OEE Input 03 On- >0ff Delay.,. Oms
_H Input Points 0405
i Inout Points 06J07 hd
d | ;IJ

ok I Cancel | Apply | Help

7. Cliquez deux fois sur les points d’entrée 04/05 pour les

développer.
E¥.A-B 1734-TB85 8 In 21x
Parameters I 1/0 Data | EDS File
Gengral | Safety Safety Configuration | Safety 140

i Select the parameter that you want to configure and
Pl initiate an action using the toolbar.

¥ Groups 1] @ = b criitor L =]
jin] ‘@l Parameter | Current Value o
_H Input Points 0001
_H Input Points 02[03
46 Input 04/05 Operation T...  Single
47 & Input 04/05 Operation .., 0x10ms
28 Input 04 Mode Mok Used
29 Input 04 Test Source Mone
26 Input 04 Off-=0n Delay... 0ms
27 Input 04 On-=0FF Delay... 0ms
32 Input 05 Mode Mot Used
33 Input 05 Test Source MNone fon
30 Input 05 Off-=0n Delay... 0 ms
31 Input 05 On-=0ff Delay... 0 ms
= Inout Points 06/07 =
1 | _»I_I

akK I Cancel | Apply | Help

6. Cliquez deux fois sur les points d’entrée 02/03 pour les réduire.

8. Ajoutez le bouton de réinitialisation a 'entrée 04, en la déclarant
comme entrée standard car il n’est pas nécessaire que ce soit

une entrée de sécurité.
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9. Ajoutez le circuit de réaction AUX pour les contacteurs de
sécurité redondants a I'entrée 05, en la déclarant comme entrée
de sécurité car elle n’est pas testée par impulsion.

B 1734-188S & In x|
Parameters | 1/0 Data | EDS File |
General | Safety S afety Configuration | Safety 140
i Select the parameter that you want to configure and
] initiste an action using the toolbar,
¥ Groups B = Manior L 5]
‘@l Parameter | Current Yalue -
t| Input Points 00§01
t Input Points 02f03
8 Input Points 04f05
46 Input 04/05 Operation T...  Single =
47 & Input 04/05 Cperation ... 0 x10ms
Z6 Input 04 Mode Standard E
29 Input 04 Test Source None =
26 Input 04 OFF-=0n Delay... 0ms =
27 Input 04 On->0fF Delay,.. 0ms =
33 Input 05 Test Source None —
30 Input 05 OFf->0n Delay... 0 ms =
31 Input 05 On->0fF Delay...  0ms =
H Inout Points 06/07 ¥
[ i [
ok I Cancel | Apply | Help |

10. Cliquez deux fois sur les points d’entrée 04/05 pour les réduire.

Travailler avec des sorties

1. Cliquez deux fois sur les points de sortie 00/01 pour les
développer, en remarquant que les contacteurs de sécurité sont

connectés aux sorties 00 et 01.

-B 1734-0B85 & Source Dut

1¢0 Data |
S afety Configuration

Parameters I
General I Safety

=

Select the parameter that vou want to configure and
initiate an action using the toalbar.

EDS File |
| sateyiio

2=

@ @ = b oritor

¥ Groups

E

1D |d§| Parameter | Current Walue

9 Output 00f01 Operation. ..
1 Oukput 00 Mode
z Qutput 01 Mode

Output Points 02{03

Output Points 0405

Output Points 0607

Qutput Error Latch Time

Dual
Mok Used
Not Used

¥ Output Points 00J01

HEE]

o]

Cancel Apply

Help
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2. Configurez-les comme test par impulsion de sécurité.

.- A-B 1734-0B85 8 Source Out

2=

Parameters I 1/0 Data | EDS File I
General | Safety Safety Configuration | Salety 140

Select the parameter that you want to configure and
initiate an action wsing the taolbar.

v Groups & @ = I onitor L5

I jis} |li‘_“ Parameter | Current Value |
Output Points 00f01

Qukpuk 0001 .
i Output 00 Mode Safety Pulse Test
z Output 01 Mode Safety Pulse Test
Output Points 02/03
Output Points 04/05
Output Points 06/07
Qutput Error Latch Time

QK I Cancel | Lpply |

Help |

3. Cliquez sue « Apply » (appliquer) et OK pour retourner a boite

dialogue principale de RSNetWorx for DeviceNet.

MyPre RSNetWorx for DeviceNet

Ele Edt Wiew Network Devics Diagnostics Tools Help

oS -H|8)4 e e

&a [% - = @

Hardware ————————————————————— x| 1762194666 AGB 1734885 A

El Devicehet 81n 1734-0B85 8

Category Source Out

AC Drive
Barcods Scanner
Communication Adapter
DFI ko Devieshet ® o -
D51 to Devicehist
DeviceMet Safety Scanner ‘ l ‘
Devicehiet to SCANport

Dodge EZLINK
General Purpose Discrete [f0
Generic Device
Humnan Machine Intetface
Inductive Proximity Switch
Limit Switch
Mator Overload
Motor Starter
Photoslectric Sensor
PainkBus Mator Starter
Rockwel Automtion miscellancous
SCAport Adapter
Safety Controllrs
Safety Discrete 10 Device
Smart MCC
Spedialty [}0

endor

Rockwel Automation - Allen-Bradiey
Rockwel Automation - Dodge
Rockwel Automation - Electro-Craft Moti

Rockwel Automation - Reliance Electric
Rackeel Automation/Entsk Ird Intl.
Rockwel automation/Sprecher +5chuh

ol 5

W[ 4| » |}, Graph [“Spieadshest |, Master/Slave Configuiation | Disgnostics | |

Ready
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Rég'er les connexions Utilisez cette procédure pour régler les connexions d’entrée et de

d'entrée et de sortie de sortie avec I'automate SmartGuard.

I'automate SmartGuard 1. Dans le logiciel RSNetWorx for DeviceNet, cliquez avec le
bouton droit de la souris sur 'automate SmartGuard et choisissez
« Properties » (propriétés).

51175212488

Slave /0 ] Local Output 1 Local Input/Test Dutput
Made/Cycle Time I Maintenance 1 Logic: ] Errar Histary
General 1 Safety 1 Salely Connection ] S afety Slave /0

E 1752-L24BBE

Narme:

Drezcription:

Address 0 4:

Device Identity [ Primary ]

“endor: ‘ankwell Automation - Allen-Bradley [1]
Tupe, ‘Safely Controllers [138]

Devics:  |1752L24BBE [1]
Catalog:  |1752:L24BEE

Fevision.  [1.001 JJ
ok Cancel | | Help |

2. Cliquez sur I'onglet « Safety Connection » (connexion de
sécurité) pour voir la liste de tous les modules d’E/S de sécurité
actuellement dans votre projet.

L% 1752-L24BBB 21X
Slave 170 | Local Output I Local [nput/Test Output
Maode/Cycle Time | M aintenance | Logic | Errar History
General | Safety Safety Connection | Safety Slave [0

B 0l X e

Configured S afety Connections:
Name » [paa [RP [ cRTL [ config [ 1D
- (j 01, 4-B 17341885 8 In
] 02, 4B 17340885 8 .

4 | |
oK I Cancel | Apply | Help |
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3. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur le module POINT

Guard I/O et choisissez « Add Connection » (ajouter une

connexion).

E¥.1752-124BBB

SlvelD |
Mode/Cycle Time I
General I Safety

Configured 5 afety Connections: ==

21|
Local Output | Local Input/Test Output
tdaintenance | Logic | Error Histom
Safety Connection | Safety Slave 1/0
CH T e

Narne
=-

efault Conneckions

AUto-

Select All Devices Chrl+a

‘what's this?

1

I i

[0]:4 I Cancel | Lapply | Help |

La boite de dialogue « Add Safety Connection » (ajouter une
connexion de sécurité) apparait.

Add Safety Connection 2 x|

Target Device:
Connection Mame:
Connection Type:

Configuration:

Cormunication Parameter:

Requested Packet Interval (RPI):

Conrection Feaction Time Limit (CRTL):  |40.1 me

IU'I,.-’-\-B 1734-1B3S B1n

Details... |

[IM] Safety + Pt Status

I Fulbic ast - I

IConfiguration sighatura must match j

B220_Di3512/2/2003 12:45:02.270 PM

|1 0 _l:l ma
Advanced... |

&dd

Cancel | Help |

Vous pouvez ajouter des connexions de sécurité individuelles
pour les entrées et les sorties. L'automate SmartGuard 600 peut

avoir jusqu’a

32 connexions.
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4. Pour ajouter une connexion de sécurité, dans le menu déroulant
« Connection Name » (nom de la connexion), choisissez une de
ces options.

Combined Status? —
Muting ([IN] Sécurité +
Etat combiné —
Inhibition)

Choisissez Description
[IN] Safety Controle d’entrées de sécurité
[IN] Safety + e Controle des entrées de sécurité

o Etat de toutes les entrées sur un bit
e Etat d'inhibition disponible

[IN] Safety + Pt. Status
([IN] Sécurité + Etat

e Controle des entrées de sécurité

Etat individuel de chaque point d'entrée

§ point)

< |[IN] Safety +Pt. Status | e Controle des entrées de sécurité

= —’I\/Iut_m,g ([IN] ) o Etat individuel de chaque point d'entrée
Sécurité + Etat point — o )
Inhibition) o Etat d'inhibition disponible
[IN] Safety +Pt. Status | e Controle des entrées de sécurité
BJ\tApthlTﬁl\ﬁ gaéscturité Ll Etat irj.divi.d%u.el de .chaql.Je point d'entrée
Etat point — Inhibition | ® Etatd'inhibition disponible
— Sortie test o Ftat sortie test disponible
[OUT] Test Commande des sorties de test
[IN] Safety Monitor— | e Surveillance des sorties de sécurité
Combined Status — o Ftat de toutes les sorties sur un bit
Power ([IN] L . .
Surveillance sécurite | © Etat de I'alimentation disponible
— Etat combiné —
Alimentation)

wn

% [IN] Safety Output e Etat individuel de chaque point de sortie

< | Status ([IN] Etat sortie

=2 | de sécurité)

[IN] Safety Output
Status + Monitor ([IN]
Etat sortie de sécurité
+ Surveillance)

Etat individuel de chaque point de sortie
Surveillance des sorties de sécurité

[OUT] Safety

Commande des sorties de sécurité

a.

La plupart des connexions d'entrée utilisent I'état combing.

Plus il y a d’états lus, plus la taille de la trame est grande.
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10.

Pour cet exemple, choisissez « Multicast » (multidestinataire)
dans le menu déroulant « Connection Type » (type de
connexion).

Pour cet exemple, choisissez « Configuration signature must
match » (la signature de configuration doit correspondre) dans le
menu déroulant « Configuration ».

Dans le zone de texte « Requested Packet Interval (RPD) », entrez
10 ms.

Dans le zone de texte « Connection Reaction Time Limit
(CRTL) », entrez 40,1 ms.

Cliquez sur « Add » (ajouter).

Ceci limite la taille de la trame pour la communication normale.
Si un état détaillé est requis en cas de défaut, ces données
peuvent étre lues explicitement via des instructions MSG.

Répétez les étapes 3...9 pour chaque connexion, en étant
certain d’attribuer des connexions d’entrée et de sortie.

Remarquez que les connexions pour le module 1734-IB8S font
2 octets. Si vous aviez choisi des états individuels de point, la
connexion d’entrée ferait 5 octets.

Slave /0 I Local Dutput I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time I M aintenance | Logic I Error History
General I Safety Safety Connection I Safety Slave 110

Configured 5afety Connections: u !E x r’!
Name - | Data_[RPI_[ERTL | Config [ ID
E- L) 01, A 17341885 8 In

e A0 10ms 4071 1
i [IN] Safety 3 wtes 10ms 401 Signat... 2
L [OUT] <Unknown 1/0> 2 Bytes 10ms 401 Signat... 3

Q 02, 4-B17340B85 8 .

4| | i
Ok I Cancel | Apply | Help |

11. Cliquez sur Apply (appliquer).

Pour plus de détails, consultez la publication 1752-UM001,

« Automates SmartGuard 600 — Manuel utilisateur » et la
publication 1752-RM001, « Automates SmartGuard 600 — Manuel
de référence pour la sécurité ».

109


http://www.literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1752-um001_-en-p.pdf
http://www.literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/1752-rm001_-en-p.pdf
http://www.literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/1752-rm001_-en-p.pdf
http://www.literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/1752-rm001_-en-p.pdf

Chapitre 7

Configuration du module pour un automate SmartGuard

110

Terminer le réglage de I'automate SmartGuard

1. Dans la boite de dialogue « 1752-L24BBB », cliquez sur « Apply »
(appliquer), puis sur OK pour accepter al connexion.

2. Remettez le logiciel RSNetWorx for DeviceNet en ligne.

a. Si vous voyez cette boite de dialogue, cliquez sur « Yes » (oui)
pour enregistrer les modifications.

RSNetWorx

Save changes ko "SGE00_3_1791combo_4" File?

If wou do not save, all changes to the netvork wide configuration will be discarded,

Yes M | Zancel |

b. Cliquez sur OK pour transférer ou charger les informations du
dispositif.
RSNetWorx for DeviceMNet

before the software allows you to configure online dewces, you must upload or download device information. When
Ui uprlusad wr o ilosand oper abion s completed, youe of Tl oonfgaralion will Le syochronized sitlo e onfioe
rbwork.

Mote: You can upload or download device information on either & network-wide or individual device basis.

_18[x|
1752124BB8 A-B 17341885 A8 |
8 17340885 8
Seurce Out
B @ @
n‘n n‘w n‘z
l | 21 ||l 4] b | M) Graph (Srreathest | Wavarsave Canfouaion ) Diagrosies | <| ,"I
Ready OFine
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Enregistrer et chargerla  Apres oir configuré un module, nous vous conseillons denregistrer
i i tre travail.
cnnflguratmn dll mOdule votre travai

Si apres avoir chargé le programme les voyants d’état MS et NS sur le
module POINT Guard I/O ne sont pas allumés en vert fixe, ceci peut
étre d a une perte d’appropriation. L'appropriation est basée sur ce
qui suit :

e numéro du module POINT Guard I/O ;

e numéro du réseau de sécurité POINT Guard I/O ;
e numéro de logement du SmartGuard ;

e numéro du réseau de sécurité SmartGuard ;

e chemin entre automate SmartGuard et le module POINT
Guard I/O ;

e signature de configuration.

Si 'un d’entre eux change, la connexion entre I'automate SmartGuard
et le module POINT Guard I/O module est perdue, une icone jaune
d’avertissement apparait dans 'arborescence de RSNetWorx for
DeviceNet. Pour plus d'informations, voir le Chapitre 8.
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Considérations a prendre en compte lors du
remplacement des modules POINT Guard 1/0

Ce chapitre expose les points 2 prendre en considération lors du
remplacement de modules POINT Guard I/O connectés a des
automates GuardLogix ou SmartGuard. Pour de plus amples
informations, reportez-vous a la publication 1756-UM020, « Automates
GuardLogix — Manuel utilisateur » et a la publication 1752-UM001,

« Automates SmartGuard 600 — Manuel utilisateur ».

Rubrique Page

Considérations a prendre en compte lors du remplacement des | 113
modules POINT Guard 1/0

Remplacement d'un module d'E/S quand on utilise un 116
automate SmartGuard

Remplacement d'un module d'E/S quand on utilise un 120
automate GuardLogix

Quand des modules POINT Guard I/O sont connectés a un automate
GuardLogix ou SmartGuard, tenez compte des points suivants lors de
leur remplacement.

Le remplacement d’'un module d’E/S de sécurité relié¢ a un réseau de
sécurité CIP est plus compliqué que pour un dispositif standard a
cause du numéro de réseau de sécurité (SNN). Le numéro du module
et le SNN constituent l'identificateur du module de sécurité. Les
dispositifs de sécurité requierent cet identificateur plus complexe pour
garantir que des numéros de module dupliqués ne compromettent pas
la communication entre les dispositifs de sécurité corrects.
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L’exemple simplifié suivant concerne un CompactBlock Guard I/O sur
un réseau DeviceNet. Vos produits peuvent étre différents, mais la
fonction reste la méme.

Le réseau DeviceNet prend en charge 64 numéros de
station, donc si vous avez 100 dispositifs sur
plusieurs réseaux DeviceNet, il y a au moins

36 numéros de station dupliqués utilisés. Bien que
les stations dupliquées soient sur des réseaux
DeviceNet séparés, ceci doit encore étre pris en
compte dans un systeme de sécurité.

Dans cet exemple, le scrutateur n#1 est reli¢ a la
station 5. Le scrutateur n#2 est connecté a une autre
station 5. Si par inadvertance les cables sont croisés,
les scrutateurs peuvent communiquer avec la station
5 incorrecte.

Exemple de cables croisés

DNB n#1 DNB n#2 DNB n#1 DNB n#2

Ce scénario de cables croisés est inacceptable pour
un systeme de sécurité. Le SNN garantit une
identification unique de chaque dispositif de
sécurité. Dans I'exemple suivant, tous les dispositifs
connectés au scrutateur n#1 ont un SNN de 100.
Tous les dispositifs connectés au scrutateur n#2 ont
un SNN de 101. Si les cables sont croisés par
inadvertance, la station reliée au scrutateur DNB n#1
change de 100/5 a 101/5. La station connectée au
scrutateur DNB n#2 change de 101/5 a 100/5. Par
conséquent, les connexions de sécurité ne sont pas
réalisées si les cables sont croisés.

Exemple de connexions non réalisées

DNB n#1 DNB n#2 DNB n#1 DNB n#2
Connexions non
réalisées

5 5 5 5

SNN 100 SNN 101 SNN 100 SNN 101
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Pourquoi faut-il régler manuellement le SNN

Les exemples ci-dessus montrent comment le SNN est utilisé pour
garantir l'intégrité de la connexion de sécurité apres la mise en
fonctionnement du systéme. Mais le SNN est aussi utilisé pour garantir
l'intégrité au chargement initial dans le module POINT Guard I/O.

Si une signature de sécurité existe, alors le module POINT Guard I/O
module doit avoir une identification SNN/numéro de station correcte
qui correspond au module dans le projet RSLogix 5000, avant qu’il
puisse recevoir sa configuration. Et pour conserver l'intégrité, le
réglage de SNN du module doit étre obligatoirement une opération
manuelle. Cette action manuelle consiste a activer la fonction qui
réinitialise le module POINT Guard I/O en condition d’origine.

Réglage du SNN avec un automate GuardLogix

Safety Metwork Number x|
Format;
% Time-based
8/25/2004 3:13:02. 574 AM
" Manual
Dewvicellet: I [Decimal]
Murnber:
ZE95 0312 TaAZE [Hex] Copy |
Easte |
Set
0k Cancel | Help |

Réglage du SNN avec un automate SmartGuard

The network, statuz LED iz flaghing on the device [address 02)
ifn which the S afety Metwork Mumber will be zet,

Click OF. ta zet the Safety Metwark, Humber in the device.

(] | Cancel
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Remplacement d’'un module
d’E/S quand on utilise un
automate SmartGuard
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Automates GuardLogix versus automates SmartGuard

Il y a une différence de fonctionnalité majeure entre les automates de
sécurité GuardLogix et SmartGuard qui affecte le remplacement des
modules d’E/S de sécurité. Les automates GuardLogix stockent en
mémoire la configuration des modules d’E/S et sont capables de
charger la configuration dans le module de remplacement. Les
automates SmartGuard ne stockent pas en mémoire la configuration
des modules d’E/S, donc vous devez utiliser le logiciel RSNetWorx for
DeviceNet pour charger la configuration dans le module de
remplacement.

Suivez ces étapes pour remplacer un module d’E/S quand on utilise
un automate SmartGuard.

1. Remplacez le module et rétablissez le numéro de station du
module original.

2. Dans le logiciel RSNetWorx for DeviceNet, ouvrez votre projet.
Si le module de remplacement est neuf ou a un SNN qui ne

correspond pas au module original, le module apparait avec un
point d’exclamation.

File Edit Yiew MNetwork Device Diagnostics Tools Help E@
B -0 8 BB K
GQQlE |8 (& B &
EEE A5 =
1734-0B85 8
Source Out

-
W4 ¥ M\ Graph [ Spieadshest §,  Master/Slave Corfiguiation %, Diagrosti | 4 "rJ

ok

Message Code | [rate | Description

Messages

-

i

!anline - Mok Brotsing b

o
@
o
o

=
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3. Cliquez sur le module avec le bouton droit de la souris et
choisissez « Download to Device » (charger dans le dispositif).

Cette boite de dialogue apparait.

RSMetWorx for DeviceMet

T'j Dovwenloading configuration data from the network configuration into the device(s), .,

Do o wank ko conkinue?

Yes Mo

4. Cliquez sur « Yes » (oui).

Cette boite de dialogue apparait pour vous informer que le SNN
du module de remplacement ne correspond pas au SNN du
logiciel.

& difference exiztz between the Safety Metwork Mumber of the device in the
anling confiquration and the device in the offine configuration.

Device Safety Metwark, Mumber Software 5 afety Metwark, Mumber

FFFF _FFFF _FFFF 23340447 OFFS
rinitialized S afety Hebwark: 11/27/2007 2:56:06.3 P
Murnber.

Do wou want o upload the devices S afety Metwork, Mumber to update the
zoftware’z Safety Metwork, Humber or download the software's S afety Metwaark,
Mumber to update the device?

| ['awwnload | Canicel Help

5. Cliquez sur « Download » (chargement) pour régler le SNN sur le
module de remplacement.

Cette boite de dialogue apparait.

The network, statuz LED iz flaghing on the device [address 02)
in which the Safety Metwork, Hurber will be zet.

Click OF. to zet the Satety Metwork Humber in the device.

] | Cancel
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6. Cliquez sur OK

Cette boite de dialogue apparait, pour confirmer que le SNN a
été réglé.

R5MetWorx for DeviceMet

' E The Safety Mebwork Murmber has been set in the device,
"

Le chargement se produit maintenant. Une fois terminé avec
succes, vous voyez ce message sur la vue principale du projet :
« The device at address xx has been downloaded. Any device-
specific messages related to the download operation are
displayed separately » (Le dispositif a 'adresse xxa été chargé.
Tous les messages spécifiques au dispositif et relatifs a
l'opération de chargement sont affichés séparément).

L7 *DeviceNet - RSNetWors for DeviceNet

File Edit View MNetwork Device Diagnostics Tools Help

DS -5 5% bew

@alt e|8-lalA @&

1752-1 24666 il
el L
oo
Nl 4 | }l H’\Elaph { Spreadsheet ) Master/Slave Configuration ), Disgrostics f | 1
|
oj Message Code | Date | Description
oDNET:DIDS 12/9/2008 15:13:43 The device at address 01 has been downloaded, Any device-specific mess:

P ODNSF:UZUC 12/9/2008 15:18:38 The Safety Metwork Mumber has been set in the device at address 01,

L oDNSF:UZUA 12{9/2008 15:18:35 The safety device at address 01 has been reset, including the following ath
@

b

= |4 |

)
il
i
=%
=

En supposant qu’il s’agisse de la configuration correcte du
fichier DNT d’origine, le SNN et la signature de configuration
correspondent a l'original. Si vous étes déja connecté a
Pautomate SmartGuard, une connexion est réalisée. L’automate
SmartGuard n’a pas besoin de quitter le mode Exécution pour
faire le chargement dans le module de remplacement.

Si vous chargez cette configuration dans une installation

provisoire, reliez le module au réseau et il se connecte
automatiquement a 'automate SmartGuard.
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Si la configuration chargée dans le module n’était pas celle du
fichier DNT d’origine, la signature de la configuration ne
correspondra a l'original. Méme si vous recréez les mémes
parametres dans le nouveau fichier DNT, les portions de temps
et de date de la signature seront différentes donc la connexion
avec Pautomate SmartGuard ne se fera pas. Si cela se produit,
cliquez sur 'onglet « Safety Connection » (connexion de sécurité)
pour 'automate SmartGuard qui vous informe que la signature
est différente et vous offre 'option de faire la correspondance
avec la nouvelle signature. Toutefois, vous devriez d’abord
revalider le systeme de sécurité, car il n’utilise pas le fichier DNT
original.

Scanner Configuration Applet

One or more differences were detected between one or more safety connections and the configuration of a device
! on the netwark,

Do you want bo update the safety connections in the scanner configuration to resolve the differences?

‘fes Mo Help

7. Cliquez sur « Yes » (oui).
Ceci sort 'automate SmartGuard du mode Exécution.

Vous voyez cette boite de dialogue.

Scanner Configuration Applet

R_:.:/ Do wou wank ko download these changes to the dewvicer

Yes Mo Cancel |

8. Cliquez sur « Yes » (oui) pour charger la nouvelle configuration
de connexion dans I'automate SmartGuard.

Quand le chargement est terminé, remettez I'automate
SmartGuard en mode Exécution et la connexion avec le module
de remplacement s’établit.

9. Suivez les procédures prescrites par votre société pour faire le

test fonctionnel du module d’E/S remplacé et du systeme ; et
autoriser I'utilisation du systeme

Publication 1734-UM013B-FR-P — Juin 2009 19
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Remp|acement d'un module Suivez les étapes appropriées pour remplacer un module d’E/S quand

d’E/S quand on utilise un
automate GuardLogix

120

on utilise un automate GuardLogix.

Remplacement d'E/S avec « Configurer uniquement lorsqu’il n'y a
pas de signature de sécurité » validé

Dans la boite de dialogue « Controller Properties » (propriétés de
l'automate), choisissez « Configure Only When No Safety Signature
Exists » (configurer uniquement lorsqu’il n’y a pas de signature de

sécurité).
& Controller Properties - Project? _ 3 x|
General I Serial Port I Systern Protocol | User Protocal | Major Faults I Mincr Faults I
D atedTime | Advanced I 5FC Exection I File Safaty I Nonvolatile Memory I Memary
S afety Application: Unlocked Safety Lock/Unlack...
Safety Status:
S afety Signature: Generate €
10: SHonE>
B
Date: ;ﬂyl
Time: Delste &

“when replacing 5 afety | /0g
' Configure Only When No S afety Signature E xists
" Configure Aways

ak Cancel Apply Help

Ouand vptre automate GuardLogi.x .est utilis_é dans une
application SIL 3, vous devez choisir « Configure Only When No
Safety Signature Exists ». Parce que vous devez avoir une
signature de sécurité dans les applications SIL 3, cette option
vérifie que le SNN du module d'E/S de remplacement

correspond a celui de I'automate GuardLogix avant d'établir
une connexion.

Si une signature de sécurité existe, cliquer sur « Set » (régler) charge le
SNN correct depuis le projet GuardLogix correct dans le module d
remplacement. La seule exception serait quand le SNN est déja le
méme que celui du module de remplacement, dans ce cas aucune
action n’est requise.
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Une fois que le SNN correct a été chargé dans le module POINT
Guard I/O, 'automate GuardLogix configure automatiquement le

module.

Safety Network Number

Format;
* Time-based
/2072004 31902 574 A

I |x

Generate

= Manual
[evicetet: I [Decimal)
Mumber;
2E9R 0312 TAZE [Hex] Capy |
Eazte |
Set
ok | Cahcel | Help |

Si le projet est configuré avec le choix « Configure Only When No
Safety Signature ExXists », suivez les étapes appropriées pour remplacer
un module POINT Guard I/O en fonction de votre scénario.

SNN du module
de remplacement

La signature Deéfaut
de sécurité

GuardLogix/

Action Requise

RSLogix 5000
existe
QOui Valeur par défaut | SNN pas réglé, |Cliquez sur « Set » (régler).
dispositif neuf | Voir Scénario 1 —Le nouveau
module est neuf et |a signature
de sécurité existe, page 122.
Non Valeur par défaut | Aucune Aucune.
Oui ou Non Le méme que Aucune Aucune.
I'original
Oui Différent de Discordance 1. Cliquez sur « Reset
I'original SNN Ownership » (RAZ

dispositif neuf

SNN pas réglé,

appropriation).
2. Cliquez sur « Set » (régler).

Voir Scénario 2 — Le SNN du
nouveau module est différent de
['original et la signature de
sécurité existe, page 123.
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SNN du module
de remplacement

La signature Defaut

de sécurité

Action Requise

GuardLogix/

RSLogix 5000

existe

Non Différent de Discordance Cliquez sur « Reset Ownership »
I"original SNN (RAZ appropriation).

Voir Scénario 3 —Le SNN du
nouveau module est différent de

I'original et aucune signature de
sécurité n'existe, page 125.

Scénario 1 — Le nouveau module est neuf et

la signature de sécurité existe

1. Retirez 'ancien module d’E/S et installez le nouveau module.

2. Cliquez avec le bouton droit de la

souris sur votre module

POINT Guard I/O et choisissez « Properties » (propriétés).

3. Cliquez sur .. a la droite du numéro de réseau de sécurité
pour ouvrir la boite de dialogue « Safety Network Number ».

General | Eonnectionl Safetyl Modulelnfol Input Eonfigurationl TestDutputI

Type: 1734-IB8S |P-20 8 Paint 24% dc Sink [nput Module

Wendor: Allen-Bradley

Farent: Adapter

Mame: | Module Number: |3 'l |

Description: N Safety Metwork ‘/
=] =R [3485_044C 6585 .. |
LI 10/23/2008 4:01:51.525 PM

— Module Definition 1

4. Cliquez sur « Set » (régler).
Safety Network Number x|

Format:
¢ Time-bazed
8/25/2004 9:19:02.574 AM

I [Drecimal]

[Hex] Copy |
Paste |

Generate

" Manual

Devicetet:

Humber:

2E95 02 7A2E

QK | Cancel | Help |

La boite de dialogue de confirmation « Set Safety Network
Number in Module » (régler le SNN dans le module) apparait.
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5. Vérifiez que le voyant d’état « Network Status » (NS) clignote
alternativement rouge/vert sur le module correct avant de
cliquer sur « Yes » (oui) pour régler le SNN et accepter le module
de remplacement.

Set Safety Network Number in Module |

'E DANGER., Setting Safety Metwark Mumber in module,
.

Metwork status indicator on module's front panel is alternating red and green to help validate module addressing.

If two or more controllers are attempting ko configure module, setting Safety Metwork Mumber will result in
configuration ownership being granted to First controller that successfully configures module,

If two or more controllers are attempting to connect o outputs of module, setting Safety Network Number will result
in output ownership being granted to first controller that successfully connects o outputs,

Set Safety Metwork Number?

Mo | Help |

6. Suivez les procédures prescrites par votre société pour faire le
test fonctionnel du module d’E/S remplacé et du systeme ; et
autoriser l'utilisation du systéme

Scénario 2 — Le SNN du nouveau module est différent de I'original et la
signature de sécurité existe

1. Retirez 'ancien module d’E/S et installez le nouveau module.

2. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur votre module
POINT Guard I/O et choisissez « Properties » (propriétés).

3. Cliquez sur l'onglet « Safety » (sécurité).

Generall Connection  Safety |M0dule|nf0| Input Eonfigurationl TestDutputI Output Eonfigurationl

Connection | Reguested Packet | Connection Reaction Mz Cheerved
Type Interval (R (ms) Time Limit (ms) Metwark Delay (ms)
Safety Input 10 % 401 365 Reset Advanced... I
Safety Output 10 301 283 Reset

Configuration Ownership: Local

Fezet Ownership | +

Configuration Signature:

10 Sabb 9365 ) Copy |
[rate: I 12415/2004 i l
Time: |1086:894M = 1125 ms
Status:  Running 0K | Cancel | Lpply | Help

4. Cliquez sur « Reset Ownership » (RAZ appropriation).

5. Cliquez sur OK
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6. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur 'automate
GuardLogix et choisissez « Properties » (propriétés).

7. Cliquez sur . a la droite du numéro de réseau de sécurité
pour ouvrir la boite de dialogue « Safety Network Number ».

General | Eonnectionl Safetyl Modulelnfol Input Eonfigurationl TestDutputI

Type: 1734-IB8S |P-20 8 Paint 24% dc Sink [nput Module

Wendor: Allen-Bradley

Farent: Adapter

Mame: | Module Number: |3 'l |

Descriptior: =] ﬁiﬁzg‘eﬁawmk lm _I ‘/
LI 10/23/2008 4:01:51.525 PM

— Module Definition 1

8. Cliquez sur « Set » (régler).

Safety Network Number

Format:

& Time-based Generate

8/25/2004 3:19:02.574 &AM

I Ix

 Manual

Devicetet: I [Decimal]

HNumber:

|2E95_E|31 2_TAZE [Hexl Capy

Paste

il

oK | Cancel | Help

La boite de dialogue de confirmation « Set Safety Network
Number in Module » (régler le SNN dans le module) apparait.

9. Vérifiez que le voyant d’état « Network Status » (NS) clignote
alternativement rouge/vert sur le module correct avant de
cliquer sur « Yes » (oui) pour régler le SNN et accepter le module
de remplacement.

Set Safety Network Number in Module |

'E DANGER., Setting Safety Metwork Mumber in module,
L

Metwork status indicator on module's front panel is alternating red and green to help validate module addressing,

If bwo or more controllers are attempting to configure module, setting Safety Metwork Mumber will result in
configuration ownership being granted to first controller that successfully configures module,

I bwo or more controllers are attempting to connect to outputs of module, setting Safety Network Mumber will result
in output cwnership being granted to first contraller that successfully connects ko outputs.

Set Safety Metwork Number?

10. Suivez les procédures prescrites par votre société pour faire le
test fonctionnel du module d’E/S remplacé et du systeme ; et
autoriser l'utilisation du systéme
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Scénario 3—Le SNN du nouveau module est différent de I'original et aucune

signature de sécurité n’existe

1. Retirez 'ancien module d’E/S et installez le nouveau module.

2. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur votre module
POINT Guard I/0O et choisissez « Properties » (propriétés).

3. Cliquez sur l'onglet « Safety » (sécurité).

Connection | Reguested Packet | Connection Reaction

Max Observed

Generall Connection  Safety |M0dule|nf0| Input Eonfigurationl TestDutputI Output Eonfigurationl

Configuration Ownership: Local

Fezet Ownership | +

Configuration Signature:

Type Interval (RPI) (ms) Time Limit (m=) Metsweark Delay (ms) €
Safety Input 10 % 401 365 Reset Advanced... I
Satety Output 10 301 283| Reset

(o Hex) B |
[rate: I 12415/2004 i l
Time: |10:56:534M = 112_:I s
Status:  Running 0K Cancel Lpply Help

4. Cliquez sur « Reset Ownership » (RAZ appropriation).

5. Cliquez sur OK

6. Suivez les procédures prescrites par votre société pour faire le
test fonctionnel du module d’E/S remplacé et du systeme ; et

autoriser l'utilisation du systeme

125



Chapitre 8

Considérations a prendre en compte lors du remplacement des modules POINT Guard I/0

126

Remplacement avec « Configure Always » validé

A partir de la boite de dialogue « Controller Properties » (propriétés de
l'automate), choisissez « Configure Always » (toujours configurer).

& Controller Properties - Project2 P ] 23
General I Serial Port I Systern Protocal | User Protocel | I ajor Faults I Minor Faults I
Date/Time | Advanced | SFC Execution | File Satety” Nonvolatile Memary I Memary
Salely Application: Unlocked Safety Lack/Unlack |
Satety Status:

Salety Sighature; [Eenerate | €
10: R Lol
Ci
Dhate; #
Tiifnes Delete | €

‘wihen replacing Safety 1/0:
™ Canfigure Only YWhen Mo Safety Signature E sists
% Configure Always

QK I Cancel Apply Help

Activez la fonction Configure Always (toujours configurer)

uniquement si I'ensemble du systeme de commande CIP Safety
n'est pas en mesure de maintenir le niveau SIL 3 pendant le
remplacement et le test fonctionnel d'un module.

Quand la fonction « Configure Always » (toujours configurer) est
validée dans le logiciel RSLogix 5000, 'automate recherche et se
connecte automatiquement avec un module de remplacement qui
présente tous les criteres suivants :

¢ 'automate possede des données de configuration pour un
module compatible a cette adresse de station ;

¢ le module est neuf ou posseéde un SNN qui correspond a la
configuration.

Bien que les chances soient faibles, cela offre la possibilité a un
mauvais automate de s’approprier le module de remplacement. Par
conséquent, un test est nécessaire apres le chargement pour vérifier
que cela ne s’est pas produit.
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Pour les modules avec des SNN différents, cliquer sur « Reset

Ownership » (RAZ appropriation) réinitialise le module en condition
d’origine. Une fois que la condition d’origine est rétablie, aucune autre
action n’est requise pour que 'automate GuardLogix s’approprie le

module.

Generall Connection  Safety I Module Infol Input Configurationl Test Dutputl Output Eonfigurationl

Connection | Reguested Packet | Connection Reaction M Observed .
Type Interval (RP (ms) Tirme Lirmit (ms) Metwork Delay (ms)
Safety Input 10 % 401 65| Reset Advanced... I
Satety Output 10 301 283 Reset

Configuration Ownership: Local

Feset Dwnership | A2

Configuration Signature:

Time: |10:56:534M = ‘I‘IZ_:I ms

Status:  Running Ok Cancel Apply Help
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Si le projet est configuré avec le choix « Configure Always », suivez les
étapes appropriées pour remplacer un module POINT Guard I/O en
fonction de votre scénario.

La signature de | SNN du module Défaut Action Requise
sécuriteé de remplacement
GuardLogix/
RSLogix 5000
existe
Oui ou Non Valeur par défaut Aucune Aucune.
Oui ou Non Le méme que Aucune Aucune.
I"original
Oui ou Non Différent de Discordance SNN | Cliquez sur « Reset
I"original Ownership » (RAZ
appropriation).
Suivez les étapes
ci-dessous.

1. Retirez 'ancien module d’E/S et installez le nouveau module.

2. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur votre module
POINT Guard I/O et choisissez « Properties » (propriétés).

3. Cliquez sur l'onglet « Safety » (sécurité).

Generall Connection  Safety | Modulelnfol Input Eonfigurationl TestDutputl Output Eonfigurationl
Connection | Reguested Packet | Connection Reaction Mz Observed -
Type Irterwal (RPN (ms) Time Limit (ms) Metwark Delay (ms)
Safety Input 10 2 401 365 Reset Advanced... I
Safety Output 10 3011 283 Reset
Configuration Dwhership: Local
Fieset Ownership | -
Configuration Signature:
IC: Bafh_ 9365 Copy |
Date: |12£1 5/2004 'l
Time:  |10:5E594M = ‘I‘I2_:I s
Statuz:  Running 0K | Cancel | Apply | Help

4. Cliquez sur « Reset Ownership » (RAZ appropriation).
5. Cliquez sur OK
6. Suivez les procédures prescrites par votre société pour faire le

test fonctionnel du module d’E/S remplacé et du systeme ; et
autoriser 'utilisation du systéeme
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Voyant d'état du module

Voyant d'état du verrouillage de la

Voyant d'état de I'alimentation

Voyants d'état

Reportez-vous a ces voyants d’état lorsque c’est nécessaire.

Rubrique

Page

Etat du module

130

Etat du réseau

130

Verrouillage de la configuration

131

Alimentation

131

Etat des entrées de sécurité (module 1734-

IB8S)

131

Etat des sorties de sécurité (module 1734-
0B8S)

132

Emplacement des voyants d’état

( )

configuration

Entrée/Sortie 0

Entrée/Sortie 1

Entrée/Sortie 2

Entrée/Sortie 3

externe

Voyant d'état du réseau

Entrée/Sortie 4

Entrée/Sortie 5

Entrée/Sortie 6

Entrée/Sortie 7

——
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Voyants d'état

Etat du module

Voyant Etat Description Action conseillée
MS Eteint Le module est hors tension. Appliquer la tension sur ce connectedur.
Vert fixe Le module fonctionne normalement. Aucune.
Rouge fixe | Le module a détecté un défaut irrécupérable. Couper et rétablir la tension sur le module. Si le
probleme persiste, remplacer le module.
Vert Le dispositif est état de repos ou d'attente. Configurer le module et établir la connexion.
clignotant
Rouge Le module a détecté un défaut récupérable. Couper et rétablir la tension ou réinitialiser le
clignotant module.
Mise a jour du firmware en cours a l'initiative de Attendre que la mise a jour se termine.
I'utilisateur.
Clignotant | Le module n'est pas configuré. Reconfigurer le module. Pour de plus amples

rouge et vert

informations, inspecter le voyant d'état du réseau.

Le module exécute ses tests de diagnostic a la mise
sous tension.

Attendre que le module termine ses diagnostics a la
mise sous tension.

Etat du réseau

Voyant Etat Description Action conseillée
NS Eteint Le module n’est pas en ligne avec le réseau ou il Vérifiez que le réseau fonctionne correctement.
n'est pas alimenté.
Vert Module en ligne sans connexion en état établi. Vérifiez la configuration du réseau et du module.
clignotant TP —
g Le module a identifié la vitesse de transmission du
réseau mais aucune connexion n'est établie.
Vert fixe Module en ligne avec des connexions établies. Le Aucune.
module fonctionne normalement.
Rouge Une ou plusieurs connexions d'E/S sont en état de | Vérifiez la configuration du réseau et du module.
clignotant | timeout.
Une mise a jour du firmware est en cours a Attendre que la mise a jour se termine.
I'initiative de I'utilisateur.
Rouge fixe | Défaillance de liaison critique. Le module a détecté | Couper et rétablir la tension sur le module. Controlez
une erreur qui I'empéche de communiquer sur le I'adressage des stations.
réseau, par ex., une adresse de station dupliquée.
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Verrouillage de la

configuration
Voyant Etat Description Action conseillée
LK@ Eteint Pas de configuration ou configuré a partir d'un Valider la configuration a I'aide d'un utilitaire de
GuardLogix. configuration de réseau, tel que le logiciel
- - — RSNetWorx.

Données de configuration incorrectes.

Jaune fixe | Verrouillgé. Aucune.
Configuration valable, verrouillée par un utilitaire de
configuration de réseau, tel que le logiciel
RSNetWorx.

Jaune Déverrouillé. Aucune.

clignotant Configuration valable établie par un utilitaire de
configuration de réseau, tel que le logiciel
RSNetWorx.

a. Non applicable quand utilisé avec des automates GuardLogix.

Alimentation
Voyant Etat Description Action conseillée
PWR Eteint Pas d'alimentation externe appliquée. Appliquer I"alimentation externe.
Vert Condition normale, I'alimentation externe fournie est | Aucune.
dans les tolérances.
Jaune L'alimentation externe est hors tolérances. Controler les connecteurs, le cablage et les tensions.

Etat des entrées de securité

(module 1734-1B8S)

Voyant Etat Description Action conseillée
0...7 Eteint L'entrée de sécurité est désactivée ou le module est | Activer I'entrée de sécurité ou reconfigurer la voie, si
en cours de configuration. nécessaire.
Jaune L'entrée de sécurité est activée. Aucune.
Rouge Un défaut a été détecté dans le cablage externe ou | Contrdler la configuration, le cablage de terrain et
le circuit d'entrée. les dispositifs. Si aucun probléme n'est trouvé,
remplacer le module.
Rouge Un défaut a été détecté dans le circuit d'entrée du | Contrdler le cablage de terrain et vérifier la
clignotant | partenaire d'une configuration a double entrée. configuration du circuit du partenaire. Si aucun

probleme n'est trouvé, remplacer le module.
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Voyants d'état

Etat des sorties de securité
(module 1734-0B8S)

Voyant Etat Description Action conseillée
0...7 Eteint La sortie de sécurité est désactivée ou le module est | Activer la sortie de sécurité ou reconfigurer la voie,
en cours de configuration. si nécessaire.
Jaune La sortie de sécurité est activée. Aucune.
Rouge Un défaut a été détecté dans le circuit de sortie. Controler le cablage du circuit et le dispositif final.
Si-aucun probleme n’est trouvé, remplacer le
module.
Les valeurs de point dans une configuration a double | S'assurer que la logique commande les valeurs de
sortie n'ont pas la méme valeur. point pour obtenir le méme état (Off ou On).
Rouge Un défaut a été détecté dans le circuit de sortie du | Contréler le cablage du circuit et le dispositif final du
clignotant partenaire d'une configuration a double sortie. partenaire. Si aucun probléme n’est trouvé,
remplacer le module.
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Introduction

Instructions message
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Obtenir I'état des diagnostics d’'E/S des
modules dans les systemes Logix

Rubrique Page
Introduction 133
Instructions message 133

Vous pouvez utiliser des instructions de message pour déterminer la
cause des défauts de points d’entrée ou de sortie.

Quand l'automate détecte un défaut sur un point d’entrée ou de
sortie, vous pouvez utiliser une instruction de message pour récupérer
explicitement la cause du défaut.

Dans cet exemple, nous utilisons un module 1734-OB8S avec « Input
Status » (état de 'entrée) paramétré pour renvoyer « Point Status » (état
du point d’entrée). Ce tableau montre les points d’automate que vous
pouvez surveiller pour ce module.

Adapter 2. PIO00utputStatus i} Decirnal BOOL Salety
Adapter:2:1. P01 OutputStatus i} Decimal BOOL Salety
Adapter 2| PH020utputStatus i} Decimal BOOL Salety
Adapter 2| PHO30utputStatus i} Decimal BOOL Salety
Adapter: 21 PH040utputStatus i} Decimal BOOL Salety
Adapter 2. PIOS0utputStatus i} Decirnal BOOL Salety
Adapter2:| PHOE0utputStatus i} Decimal BOOL Salety
Adapter 2] PHO7 0 utoutS taty 0 Decimal BOOL Safety |

Utilisez les bits « Point Output Status » (état point de sortie) pour
détecter si un ou plusieurs points de sortie sont en défaut.

e Si un bit d’état quelconque tombe a 0 (0 = erreur, 1 = sans
erreur), utilisez-le pour conditionner votre instruction de
message ainsi.

e Programmez ces lignes dans tache standard.
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Cet exemple de logique 2 relais surveille I'état du point de sortie 3,
quand un défaut est détecté (0 = erreur) I'instruction de message est

exécutée.

e Adapter: 2. PHO30utputStatus OBBS_StetusMsG DN PS5

0 g | —— e — Message BN 3——
e Message Cortrol OBES_Status_Msg L. | (DN —
[ HER}—
=]
e

(End)

c°nﬁgurati0n de Suivez cette procédure pour modifier la boite de dialogue « Message

Configuration » (configuration du message).

I'instruction de message

1. Dans le programme en logique a relais, cliquez sur I'icbne |
de l'instruction Message.

2. Entrez les données appropriées a ce que vous voulez surveiller.

Message Configuration - IB85_StatusMSG ﬂ

Canfiguration I Communicationl Tag I

Meszage Type:

Source Length: m [Bytez]

Service .
I I E—
Instance: I Attlibute:l [Hex)

Mew Tag... |

Service
Type:

1 Emable ) Enable Waiting O Start 0 Done Done Length 0
2 Eror Code: Extended Eror Code: [~ Timed Out «
Emar Path:
Emar Text:

(] I Cancel | Aoply | Help |

3. Dans le menu déroulant « Service Type » (type de service),
choisissez « Get Attribute Single ».
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4. Reportez-vous au tableau approprié, en fonction de ce que vous
souhaitez surveiller.

Cette boite de dialogue illustre les valeurs que vous saisissez
pour connaitre la raison du défaut sur la sortie 3.

Message Configuration - DBBS_Status_Msg

Configuration"l Eommunicationl Tag I

Meszage Type:

Quand vous saisissez la valeur de I'instance, entrez la
valeur du point d’entrée/sortie plus 1. Dans notre exemple,

le point de sortie 3 est I'instance 4.

I CIF Generc

Service I Get Attribute Single
Type:

Source Length:

Service .
Code: Ie [Hex] Class: ISB [Hex] Destination

Instance; |D4

V\A@B:IBE [Hex)

Entrez les valeurs du tableau dans
la zone de texte appropriée.

[
j Source Element: :

|D 3: [Bytes]
Output_3_Faul_Stat, =
Mew Tag... |

2 Enable O Enable ‘Waiting O Start 2 Dane Dore Length: 0
) Error Code: Extended Error Code: [ Tirmed Out &
Errar Path:
Error Text:
ok I Cancel | Apply | Help
Surveillance de I'état d'une entrée de sécurité
Type de |Fonction Commande (hex) Réponse (hex)
Service Codede [ID |ID ID Taille
Service |Classe |Instance |Attribut |des
don-
nées
Get Lit la cause du défaut |OE 3D 01...08 |6E - 0: Sans erreur

Attribute
Single

de I'entrée de
sécurité spécifiée par
I'ID Instance (1...8).

01: Configuration incorrecte
02: erreur de signal de test
externe

03: Erreur d’entrée interne
04: Erreur de divergence
05: Erreur dans I'autre
entrée de la double voie
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Surveillance de I'état d’'une sortie de sécurité

Type de |Fonction Commande (hex) Réponse (hex)
Service Code de |ID ID ID Taille
Service |Classe |Instance |Attribut |des
don-
nées
Get Lit lacausedu |OE 3B 01...08 |6E - 0: Sans erreur
Attribute |défautdela 01: Configuration incorrecte
Single  |sortie de sécurité 02: Surintensité détectée
spécifiée par I'lD 03: Court-circuit détecté
Instance (1...8). 04: Erreur sortie ON
05: Erreur dans |'autre sortie
de la double voie
06: Non applicable
07: Non applicable
08: Violation de la double
voie
09: Court-circuit détecté a la
sortie de sécurité
Surveillance de I'état d’'une sortie de test
Type de |Fonction Commande (hex) Réponse (hex)
Service Codede [ID  [ID ID Taille
Service |Classe |Instance |Attribut |des
don-
nées
Get Lit lacausedu |OE 09 01...04 |76 - 0 = Sans erreur
Attribute |défautdela 01: Configuration incorrecte
Single  |sortie de test 02: Surcharge détectée

spécifiée par I'lD
Instance (1...4).

03: Croisement de circuit
détecté

05: Erreur sortie ON

06: Sous-intensité détectée

du voyant d'inhibition

Configuration des sorties de test pour les erreurs de communication

Type de |Fonction Commande (hex) Réponse (hex)
Service Codede [ID  |ID ID Taille
Service |Classe |Instance |Attribut |des
don-
nees
Set Configure la sor- {10 09 01...04 |05 1 octet |—
Attribute |tie de test pour 00:
Single  |qu’elle se désac- Remise
tive ou garde son a zéro
dernier état 01:
apres une erreur Main-
de communica- tien

tion pour une
sortie spécifiée
par I'ID Instance.
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Contenu de cette annexe

Valeur calculées
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Données de probabilité de défaillance sur
sollicitation (PFD), probabilité de défaillance
par heure (PFH) et de temps moyen entre
defaillances (MTBF)

Cette annexe liste les valeurs calculées de probabilité de défaillance
sur sollicitation, de probabilité de défaillance par heure de temps
moyen entre défaillance.

Voir le tableau qui montre les valeurs. Pour les informations de
référence voir la publication 1756-RM093, « Systemes automates
GuardLogix — Manuel de référence sur la sécurité ».

Les valeurs calculées de probabilité de défaillance sur sollicitation et
de probabilité de défaillance par heure apparaissent dans le tableau et
doivent étre calculées pour les dispositifs au sein du systeme pour étre
conforme avec le niveau SIL requis pour I'application.

Il est de la responsabilité des utilisateurs de se conformer aux
exigences de la norme ISO 13849-1:2008, pour évaluer les
performances de leur systeme de sécurité.

Au cours de vérification fonctionnelle périodique, chaque module
d’E/S doit étre fonctionnellement testé en basculant chaque point
d’entrée et en vérifiant que l'automate le détecte.

En outre, chaque point de sortie doit étre commuté individuellement

par Pautomate et l'utilisateur doit constater que le point de sortie
change d’état.

137


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/1756-rm093_-en-p.pdf

Annexe B Données de probabilité de déf. sur sollicitation (PFD), probabilité de déf. par heure (PFH) et de temps moyen entre défaillances (MTBF)
Valeurs calculées de probabilité de défaillance sur sollicitation (PFD), probabilité
de défaillance par heure(PFH) et de temps moyen entre défaillances (MTBF)

PFD versus intervalle de test de vérification
_ 1.00E-07
—
\i\ 1.00E-06
—
——m
1% of SIL 3 Limit 1.00E-05
10% of SIL 3 Limit 1.00E-04
PFD
1.00E-03
' 1.00E-02
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M1 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
Intervalle de test de vérification (années)
Modeéle Intervalle de test de |PFD (1/heure) |PFH (1/heure) MTBF (heure)
vérification
(périodicité)
Année |Heure
1734-1B8S 1 8760 5,85E-07
2 17520 1,17E-06
5 43800 2,93E-06 1,34E-10 5,76E+06
10 87600 5,86E-06
20 175200 1,17E-05
1734-0B8S 1 8760 6,05E-07
2 17520 1,21E-06
43800 3,03E-06 1,38E-10 4 57E+06
10 87600 6,06E-06
20 175200 1,21E-05
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Annexe C

Contenu de cette annexe

Compréhension des

groupes de parametres

Informations de référence pour la
configuration

Cette annexe fournit des informations a propos des paramétrages de

configuration.

Les modules ont ces groupes de parametres : entrée de sécurité, sortie

de test, sortie de sécurité. Consultez les tableaux pour connaitre les
paramétrages dans chaque groupe de parametres. Tous les parametres

sont réglés en utilisant le logiciel RSLogix 5000.

Parameétres d’entrée de sécurité®

Nom du paramétre Valeur Description

x | Temps de retard d’entrée | 0...126 ms (par Le temps de filtrage pour la transition OFF a ON.
Off ->0On incréments de 6 ms)

x | Temps de retard d'entrée | 0...126 ms (par Le temps de filtrage pour la transition ON a OFF.
On -> Off incréments de 6 ms)

x | Mode point d’entrée

Inutilisé

Le dispositif d'entrée externe n'est pas connecté.

Test par impulsion de
la sécurité

Utilisé avec un dispositif de sortie a contact en association avec une sortie
de test. En utilisant cet arrangement, il est possible de détecter des
courts-circuits entre lignes de signal d’entrée et alimentation (coté positif)
et des courts-circuits entre lignes de signal d'entrée.

Sécurité Un capteur statique de sortie de sécurité est connecté.
Standard Un dispositif standard, tel qu’un bouton de réarmement, est connecté.
x| Source de test d'entrée de | Inutilisé La sortie de test qui est utilisé avec I'entrée.

sécurité

Sortie de test 0

Sortie de test 1

Sortie de test 2

Sortie de test 3

x | Type de fonctionnement
du point d'entrée

Monovoie

Utilise une seule voie.

Equivalent double voie

Utilisé comme double voie. Normal quand les deux voies sont ON ou OFF.

Double voie
complémentaire

Utilisé comme une double voie. Normal quand une voie est ON et |'autre
voie est OFF.

x | Temps de verrouillage de
I'erreur d’entrée de
sécurité

0...65530 ms (par
incréments de 10 ms)

Les erreurs d'entrée de sécurité ou de sortie de test sont | 1000 ms

verrouillées pendant ce temps.

a. Les parametres directement associés a la sécurité sont repérés par un X dans la colonne de gauche.

Publication 1734-UMO013B-FR-P — Juin 2009

139



Annexe C  Informations de référence pour la configuration

Parameétres de test de sortie®

Nom du parametre Valeur Description Valeur par
défaut
X | Mode sortie de test Inutilisé Pas de dispositif externe connecté. Inutilisé
Standard La sortie est connectée a un dispositif standard.
Test par impulsion Un dispositif de sortie a contact est connecté. Utilisé en
association avec une entrée de sécurité.
Alimentation L'alimentation d'un capteur de sécurité est connectée. La
tension fournie a I'alimentation d'E/S (V, G) provient de la
borne de sortie de test.
Sortie de voyant Un voyant est connecté et s'active pour détecter les fils
d'inhibition (bornes T1 et | coupés d'un voyant externe.
T3 seulement)
Action sur défaut de la Effacer OFF Action a exécuter quand une erreur de communication Effacer OFF
sortie de test — . —| est détectée.
Maintien derniére donnée
a. Les parametres directement associés a la sécurité sont repérés par un X dans la colonne de gauche.
Paramétres de sortie de sécurité?
Nom du parameétre Valeur Description Valeur par
defaut
X | Mode point de sortie | Inutilisé Pas de dispositifs externes de sortie connectés. Inutilisé
Sécurité Quand la sortie est ON, I'impulsion de test n'est pas émise
(reste ON).
Test par impulsion de la En utilisant cette fonction, il est possible de détecter des
sécurité courts-circuits entre lignes de signal de sortie et alimentation
(coté positif) et des courts-circuits entre lignes de signal de
sortie.
x | Type de Monovoie Utilise une seule voie. double voie
fonctionnement du . P . ,
- - double voie Utilisé comme double voie. Quand les deux voies sont
point de sortie X -
normales, les sorties peuvent activées ON.
x | Temps de verrouillage | 0...65530 ms (par Les erreurs de sortie de sécurité sont verrouillées pendant ce | 1000 ms
de I'erreur de sortie incréments de 10 ms) temps.
de sécurité
a. Les parametres directement associés a la sécurité sont repérés par un X dans la colonne de gauche.
Autres parametres
Nom du parametre Valeur Description Valeur par
defaut
Etat de repos de la sortie de Effacer OFF ou La définition de la donnée de sortie est dans |'état de Effacer OFF
test? conserver la donnée de | repos.
sortie

a. Réglé seulement par messagerie explicite. Reportez-vous a I’AnnexeA pour de plus amples informations.
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Annexe D

Caracteéristiques
Introduction Reportez-vous a ces caractéristiques de module lorsque c’est

nécessaire.

Rubrique Page

1734-0B8S — Caractéristiques techniques 143

1734-1B8S et 1734-0B8S — Caractéristiques physiques 144

1734-1B8S et 1734-0B8S — Caractéristiques 145
environnementales

1734-1B8S et 1734-0B8S — Certifications 146

1734-1B8S — Caractéristiques techniques

Attribut Valeur
Entrée de sécuriteé

Entrées par module 8

Type d'entrée NPN

Tension, entrée état passant 11...30Vec.c.
Tension, entrée état bloqué, max. 5Ve.c.
Courant, entrée état passant, min. 3,3mA
Courant, entrée état bloqué, max 1,3 mA
CEI61131-2 (type d'entrée) Type 3

Temps de réaction <16,2 ms
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1734-1B8S - Caractéristiques techniques

Attribut Valeur
Sortie de test par impulsion
Type de sortie PNP
Nombre de sources (T0, T1M, T2, T3M) 4
Courant sortie de test (chaque point de 0,7 A max
sortie)
Courant total des sorties de test par module | 2,8 A a 40 °C
Température 1734-I1B8S versus

28A

déclassement de courant pour les
installations horizontales et verticales

20A SN

-20°C 40°C 55°C
Tension résiduelle, max. 12V
Courant de fuite en sortie, max. 0,1 mA

Protection contre les courts-circuits

Oui

Courant, max
(en cas d'utilisation pour commander un
voyant d'inhibition)

Courant, 25 mA max.
(pour éviter un défaut en cas d'utilisation
comme sortie de voyant d'inhibition)

Courant, min
(en cas d'utilisation pour commander un
voyant d'inhibition)

Courant, 5 mA min.

(pour lequel une indication de défaut est
générée en cas d'utilisation comme sortie
de voyant d'inhibition)
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1734-0B8S — Caractéristiques techniques

Attribut Valeur
Sortie de sécurité

Sorties par module 8

Type de sortie PNP
Courant de sortie (chaque point de sortie) | 1 A max
Tension résiduelle (chute) <06V
Courant de fuite, max. 0.1 mA

Détection de court-circuit

Oui (court-circuit a 1 et a 0, détection de
couplage de circuits)

Protection contre les courts-circuits

Electronique

Courant total des sorties par module

8 A (4 A par embase de raccordement)
a40°C

Température 1734-01B8S versus

déclassement de courant pour les 8A
installations horizontales et verticales
6A
4 A
—20°C 40 °C 55°C
Temps de réaction <6,2ms
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1734-1B8S et 1734-0B8S — Caractéristiques techniques

Attribut 1734-1B8S 1734-0B8S
POINTBus

Courant POINTBus, max 175 mA 190 mA
Consommation électrique 1,4 W 1,9W
Dissipation thermique 48 W 6.5W

Tension d'isolement

50 V (permanent), type d'isolement de base
entre le c6té terrain et le systeme

Pas d'isolement entres voies individuelles
Type testé a 707 V c.c. pendant 60 s

Bus d'alimentation, tension d'alimentation | 24 V c.c. nom.
en fonctionnement
Bus d‘alimentation, plage de tension en 19,2...28,8Vec.c.

fonctionnement

Temps de filtrage en entrée, OFF & ON?

Temps de filtrage en entrée, ON a OFf@)

0...126 ms (par incréments de 6 ms)

Couple de serrage embase de raccordement

Voir les caractéristiques de |'embase de
raccordement

Voyants

1 voyant jaune d'état de verrouillage
1 voyant vert/jaune d'état de |'alimentation
8 voyants d'état des voies d'E/S

a. Letemps de filtrage OFF a ON en entrée correspond au délai de reconnaissance d'un signal d'entrée valable
par le module. Le temps de filtrage ON a OFF en entrée correspond au délai de reconnaissance d'un signal

d'entrée valable par le module.

1734-1B8S et 1734-0B8S — Caractéristiques physiques

Attribut

Valeur

Positions des détrompeurs (gauche et
droite)

1734-1B8S : détrompeur 1 =8 (gauche) ;
détrompeur 2 = 1 (droite)

1734-0B8S : détrompeur 1 = 8 (gauche) ;
détrompeur 2 = 2 (droite) :

Service de commande nominal

Non évalué (1734-0B8S seulement)

Code de température Nord Américain

T4

Code de température CEl

T4

Indice de protection du boitier

Aucun (type ouvert)

Catégorie de cablage®

2 — sur les ports de signal

Section des fils

Déterminée par le bornier installé

Poids, approx.

624 g

Dimensions (HxLxP), approx. (sans bornier)

77 x 25 x 55 mm

a. Utilisez ces informations de catégorie de conducteur pour planifier le routage des cables. Reportez-vous a la
publication 1770-4.1, « Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines ».
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1734-1B8S et 1734-0B8S — Caractéristiques environnementales

Attribut

Valeur

Température, en fonctionnement

CEI 60068-2-1 (Test Ad, en fonctionnement froid),
CEI 60068-2-2 (Test Bd, en fonctionnement chaleur
séche),

CEl 60068-2-14 (Test Nb, en fonctionnement choc
thermique) :

-20...55°C

Température, hors
fonctionnement

IEC 60068-2-1 (Test Ab, déballé hors fonctionnement
froid),

CEI 60068-2-2 (Test Bb, déballé hors fonctionnement
chaleur séche),

CEI 60068-2-14 (Test Na, déballe hors fonctionnement
choc thermique)

-40...85°C

Humidité relative

CEI 60068-2-30 (Test Db, déballé chaleur humide) :
5...95 % sans condensation

Résistance aux vibrations

CEI 60068-2-8, (Test Fc, en fonctionnement) :

5Ga10...500 Hz

Tenue aux chocs, en

CEI 60068-2-27 (Test Ea, déballé choc) :

fonctionnement 306G
Tenue aux chocs, hors CEI 60068-2-27 (Test Ea, déballé choc) :
fonctionnement 50G
Rayonnement CISPR 11 :
Groupe 1, Classe A
Immunité aux décharges CEl 61000-4-2

électrostatiques (ESD)

6 kV décharges de contact
8 kV décharges dans I'air

Immunité aux radiofréquences
rayonnées

CEI'61000-4-3 :

10 V/m avec onde sinusoidale 1kHz 80 % de
80...2000 MHz

10 V/m avec impulsion 50 % a 200 Hz modulation
d’amplitude 100 % a 900 MHz

10 V/m avec impulsion 50 % a 200 Hz modulation
d’amplitude 100 % a 1890 MHz

3V/m avec onde sinusoidale 1 kHz modulation
d’amplitude 80 % a 2000...2700 MHz

Immunité EFT/B

CEI'61000-4-4 :
+3 kV a b kHz sur les ports de signal

Immunité aux transitoires en
salves

CEI61000-4-5 :
+1 kV entre phases (mode différentiel) et +2 kV entre
phase et terre (mode commun) sur les ports de signal

Immunité aux perturbations
conduites

CElI'61000-4-6 :
10 V eff. avec onde sinusoidale 1 kHz modulation
d'amplitude 80 % a 150 kHz...80 MHz
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1734-1B8S et 1734-0B8S — Certifications

Certification Valeur

Certifications : (quand le produit est c-UL-us Equipement de commande
marqué)? industriel listé UL, certifié pour
les Etats-Unis et le Canada.
Voir fiche UL E65584.

Listé UL pour les
environnements dangereux
Classe I, Division 2, Groupes
A,B,C,D certifié pour les
Etats-Unis et le Canada.

Voir fiche UL E194810.

CE Directive CEM 2004/108/EC
de I'Union européenne, en
conformité avec :

EN 61326-1 ; Mesure/
Commande/Lab., Exigences
industrielles

EN 61000-6-2 ; Immunité pour
les environnements industriels
ENG100-6-4 ; Emission pour
les environnements industriels
EN 61131-2 ; Automates
programmables (Clause 8,
Zone A & B)

Ex Directive 94/9/EC ATEX
de I'Union européenne en
conformité avec :
EN 60079-15 ; Atmospheres
explosives gazeuses,
Protection « n »
EN 60079-0 ; Regles
générales
113G ExnAIlIC T4X

C-Tick  Australian
Radiocommunications Act
conforme avec AS/NZS CISPR
11, Emissions industrielles

TOV Certifié TUV pour le sécurité
fonctionnelle” jusqu'a SIL 3 (CEl
61508, CEI 62061) et PL &/
Catégorie 4 (IS013849-1)

ODVA  Conformance ODVA testée pour
CIP Safety selon les
spécifications DeviceNet

a. Consultez le lien Product Certification sur le site : http://www.ab.com pour obtenir les déclarations de
conformité, les certificats et autres données de certification.

b. Lorsqu'utilisé avec les révisions de firmware spécifiées.
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Annexe E

Ensembles d'E/S

Introduction Reportez-vous aux tableaux pour les informations sur les ensembles
d’entrée, de sortie et la configuration.

Rubrique Page
Ensembles d'entrée 147
Ensembles de sortie 149
Ensembles de configuration 149

Ensembles d'entrée

Instance Module |Type de Octet (Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit0
Hex (décimal) connexion
204 1734-1B8S |Sécurité et |0 Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de
Standard sécurité 7 [sécurité 6 |sécurité b [sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 [sécurité 1 [sécurité 0
224 1734-1B8S |Sécurité et |0 Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de
Standard sécurité 7 [sécurité 6 |sécurité b [sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 |sécurité 1 [sécurité 0
1 Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde
I'entrée |I'entrée |l'entrée |lI'entrée |l'entrée |l'entrée |l'entrée |l'entrée
de de de de de de de de
sécurité 7 [sécurité 6 |sécurité 5 [sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 [sécurité 1 [sécurité 0
300 1734-1B8S |Standard |0 Réservé Erreur
seulement d'alimen-
tation
d’entrée
314 1734-1B8S |Sécurité et |0 Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de
Standard sécurité 7 [sécurité 6 |sécurité b [sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 |sécurité 1 [sécurité 0
1 Etat Réservé |Erreur Réservé |Réservé |Réservé |Etatdu |Etatdu
combinéd’ d'alimen- voyant  |voyant
entrée de tation d'inhibi- |d'inhibi-
sécurité d'entrée? tion 3 tion 1
334 1734-1B8S |Sécurité et |0 Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de
Standard sécurité 7 [sécurité 6 |sécurité b [sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 |sécurité 1 [sécurité 0
1 Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde
I'entrée |I'entrée |l'entrée |lI'entrée |l'entrée |l'entrée |l'entrée |l'entrée
de de de de de de de de
sécurité 7 |sécurité 6 |sécurité 5 [sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 [sécurité 1 [sécurité 0
2 Réservé Erreur Réservé Etatdu |Etatdu
d'alimen- voyant  |voyant
tation d'inhibi-  [d'inhibi-
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Instance Module |[Typede |Octet Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
Hex (décimal) connexion
364 1734-1B8S |Sécurité et |0 Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de |Entrée de [Entrée de |Entrée de |Entrée de
Standard sécurité 7 |sécurité 6 |sécurité b |sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 |sécurité 1 [sécurité 0
1 Etat de Etat de Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde |Etatde
I'entrée |l'entrée |l'entrée |l'entrée |l'entrée |[l'entrée |l'entrée |l'entrée
de de de de de de de de
sécurité 7 |sécurité 6 |sécurité b [sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 |sécurité 1 [sécurité 0
2 Réservé état de la |état de la |état de la |état de la
sortie de |sortie de |sortie de |sortie de
test 3 test 2 test 1 test 0
3 Réservé Erreur Réservé Etatdu |Etatdu
d'alimen- voyant  |voyant
tation d'inhibi- |d'inhibi-
383 1734-1B8S |Standard |0 Réservé Erreur
d‘alimen-
tation
d'entrée
1 Réservé état de la |état de la |état de la |état de la
sortie de |sortie de |sortie de |sortie de
test 3 test 2 test 1 test0
244 1734- Sécurité et |0 Etat de la |Etat de la |Etat de |la |Etat de la |Etat de la |Etat de la |Etatde la |Etatdela
0B8S Standard sortie de [sortie de |sortie de |sortie de [sortie de |[sortie de |sortie de |sortie de
sécurité 7 |sécurité 6 |sécurité 5 |sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 |sécurité 1 [sécurité 0
404 1734- Sécurité et |0 Etat de la |Etat de la |Etat de la |Etat de la |Etat de la |Etat de |a [Etat de la [Etatde la
0B8S Standard sortie de [sortie de |[sortie de |sortie de |sortie de |[sortie de [sortie de |sortie de
sécurité 7 |sécurité 6 |sécurité 5 |sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 |sécurité 1 [sécurité 0
1 Sur-  |Sur- Sur- Sur- Sur- Sur- Sur- Sur-
veillance |veillance |veillance |veillance |veillance |veillance |veillance |veillance
de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor-
tiede |tiede tie de tie de tie de tie de tie de tie de
sécurité 7 | sécurité 6 |sécurité 5 |sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 |sécurité 1 [sécurité 0
414 1734- Sécurité et |0 Sur-  |Sur- Sur- Sur- Sur- Sur- Sur- Sur-
0B8S Standard veillance |veillance |veillance |veillance |veillance |veillance |veillance |veillance
de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor- |de la sor-
tiede [tiede tie de tie de tie de tie de tie de tie de
sécurité 7 |sécurité 6 |sécurité 5 |sécurité 4 |sécurité 3 |sécurité 2 |sécurité 1 [sécurité 0
1 Réservé |état Réservé |Erreur de Réservé
combiné ["alimen-
de sortie tation de
sortie

a. Données de diagnostic seulement et ne possédant pas d'intégrité de sécurité.
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Ensembles de sortie
Instance Module |Typede |Octet |Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit0
Hex (décimal) connexion
21 1734-1B8S |sgcuritgd |0 Réservé Sortie  |Sortie  |Sortie  |Sortie
standard |standard |standard |standard
3 2 1 0
234 1734-0B8S | Sécurité 0 Sortie de |Sortie de |Sortie de |Sortie de |Sortie de |Sortie de |Sortie de |Sortie de
seulement sécurité 7 | sécurité 6 | sécurité 5| sécurité 4 | sécurité 3| sécurité 2| sécurité 1|sécurité 0

a. Seules les sorties 1 et 3 sont configurables en sorties d'inhibition ou de test. Cet ensemble est seulement accessible sur une connexion de sécurité.

Ensembles de conﬁguration Reportez-vous au tableau approprié pour les données d’ensemble de
configuration pour 1734-IB8S ou 1734-OBSS.

Ensemble de configuration 1734-0B8S

Instance
Hex (décimal)

Module

Octet

Champ

Classe
(Hex)

Instance
(décimal)

Attribut
(décimal)

360

1734-0B8S

Temps de verrouillage d'erreur de sortie de
sécurité (octet de poids faible)

3B

Temps de verrouillage d'erreur de sortie de
sécurité (octet de poids fort)

0

8

Mode voie sortie de sécurité 0

3B

Mode voie sortie de sécurité 1

Mode voie sortie de sécurité 2

Mode voie sortie de sécurité 3

Mode voie sortie de sécurité 4

Mode voie sortie de sécurité b

Mode voie sortie de sécurité 6

O 0| N | O | W N

Mode voie sortie de sécurité 7

0| N oo O B W N

—_
o

Mode double voie sortie de sécurité 0

3F

—_
—

Mode double voie sortie de sécurité 1

—_
N

Mode double voie sortie de sécurité 2

—_
w

Mode double voie sortie de sécurité 3

Bl Wl N
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Ensemble de configuration 1734-1B8S

Instance Module Octet | Champ Class |Instance | Attribut
Hex (décimal) (Hex) |(décimal) | (décimal)
360 1734-1B8S 0 Mode sortie de test 0 9 1 13
1 Mode sortie de test 1 2
2 Mode sortie de test 2 3
3 Mode sortie de test 3 4
4 Temps de verrouillage d’erreur d'entrée de sécurité 3D 0 8
(octet de poids faible)
5 Temps de verrouillage d’erreur d'entrée de sécurité
(octet de poids fort)
6 Delai_Off_On entrée de sécurité 0 (octet de poids 1 5
faible)
7 Delai_Off_On entrée de sécurité 1 (octet de poids fort)
8 Delai_On_0Off entrée de sécurité 0 (octet de poids 6
faible)
9 Delai_0On_0ff entrée de sécurité 0 (octet de poids fort)
10 Mode voie entrée de sécurité 0 8
1 Source test entrée de sécurité 0 9

Données de configuration entrées de sécurité 1...6

48 Delai_Off_On entrée de sécurité 7 (octet de poids 8 5
faible)

49 Delai_Off_On entrée de sécurité 7 (octet de poids fort)

50 Delai_On_0Off entrée de sécurité 7 (octet de poids 6
faible)

51 Delai_On_0Off entrée de sécurité (octet de poids fort)

52 Mode voie entrée de sécurité 7 8

53 Source test entrée de sécurité 7 9

54 Mode double voie entrée de sécurité 0 348 1 3

b5 Pad Byte (0x00)

b6 Temps de divergence double voie entrée de sécurité 0 | 348 1 5

(octet de poids faible)

57 Temps de divergence double voie entrée de sécurité 0
(octet de poids fort)

Configuration double voie entrées de sécurité 1...2

66 Mode double voie entrée de sécurité 3 348 4 3
67 Pad Byte (0x00)
68 Temps de divergence double voie entrée de sécurité 3 | 348 4 5

(octet de poids faible)

69 Temps de divergence double voie entrée de sécurité 3
(octet de poids fort)
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Ressources complémentaires

Documentation connexe

Reportez-vous aux publications suivantes pour obtenir un aide

supplémentaire quand vous réglez et utilisez vos modules. Pour les
caractéristiques référez-vous aux notices d’installation pertinentes.
Vous pouvez consulter ou télécharger les publications sur le site :
http://literature.rockwellautomation.com. Pour commander des
exemplaires imprimés de documentation technique, contactez le
distributeur ou 'agence commerciale Rockwell Automation.

Ressource

Description

POINT 1/0 Selection Guide, publication 1734-SG001

Fournit des informations de sélection pour les modules POINT 1/0,
ainsi que les références de publications connexes.

Systemes automates GuardLogix — Manuel de référence sur la
sécurité, publication 1756-RM093

Fournit des informations de référence sur la sécurité et décrit le
systéme automate GuardLogix.

Automates GuardLogix — Manuel utilisateur,
publication 1756-UM020

Fournit des informations générales sur |'utilisation des automates
GuardLogix.

GuardLogix Safety Application Instructions Safety Reference
Manual, publication 1756-RM095

Fournit des informations de référence décrivant le jeu d'instructions
pour les applications de sécurité GuardLogix.

ODVA Media Planning and Installation Guide,
http://www.odva.org

Décrit les composants de support requis et comment planifier et
installer ces composants requis.

DeviceNet Modules in Logix5000 Control Systems User Manual,

publication DNET-UM0O04

Fournit des informations sur la fagon de connecter 'automate au
réseau.

GuardPLC Controller Systems User Manual,
publication 1753-UMQ01

Décrit en résumé le concept de sécurité de la famille des automates
GuardPLC.

GuardPLC Safety Reference Manual, publication 1753-RM002

Explique comment le systéme de commande GuardPLC peut &tre
utilisé dans des applications de sécurité.

Automate SmartGuard 600 — Notice d'installation,
publication 1752-IN0O1

Fournit les informations relatives a |'installation des automates
SmartGuard 600.

Automates SmartGuard 600 — Manuel de référence sur la
sécurité, publication 1752-BM001

Décrit les exigences de sécurité et les fonctionnalités spécifiques a
I"automate SmartGuard 600.

Automate SmartGuard 600 — Manuel utilisateur,
publication 1752-UM001

Décrit comment configurer, exploiter et dépanner |'automate.
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www.rockwellautomation.com

Rockwell Automation fournit des informations techniques sur Internet
pour vous aider a utiliser ses produits. Sur le site
http://support.rockwellautomation.com, vous trouverez des manuels
techniques, une foire aux questions, des notes techniques et des profils
d’application, des exemples de code et des liens vers des mises a jour de
logiciels (service packs). Vous y trouverez également la rubrique

« MySupport », que vous pouvez personnaliser pour utiliser au mieux ces
outils.

Si vous souhaitez une assistance technique supplémentaire par téléphone
pour l'installation, la configuration et le dépannage de vos produits, nous
proposons les programmes d’assistance TechConnect. Pour de plus amples
informations, contactez votre distributeur ou votre représentant Rockwell

Automation, ou allez sur le site http://support.rockwellautomation.com.

Aide a l'installation

En cas de probleme sur un module matériel dans les 24 heures suivant son
installation, consultez les informations données dans le perésent manuel.
Vous pouvez également appeler I'’Assistance Rockwell Automation a un
numéro spécial, afin d’obtenir de I'aide pour la mise en service de votre
produit :

Pour les +1.440.646.3434
Etats-Unis du lundi au vendredi de 8h00 a 17h00, (heure de la cote est).

Pour les autres Contactez votre représentant Rockwell Automation pour tout probleme
pays technique.

Procédure de retour d'un nouveau produit

Rockwell Automation teste tous ses produits pour en garantir le parfait
fonctionnement a leur sortie d’'usine. Cependant, si votre produit ne
fonctionne pas et doit faire 'objet d’un retour :

Pour les Contactez votre distributeur. Vous devez fournir un numéro de dossier
Etats-Unis que le Centre d'Assistance vous aura communiqué (appeler le numéro
de téléphone ci-dessus), afin de procéder au retour.

Pour les autres Contactez votre représentant Rockwell Automation pour savoir
pays comment procéder.

Siége des activités « Power, Control and Information Solutions »
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