FMV 2306/FMV 2306 AS

Modulateur de fréquence numérique

pour moteur asynchrone
Installation et maintenance






LEROY-SOMER se réserve le droit de modifier les caractéristiques de ses produits a tout moment pour y apporter les der-
niers développements technologigues. Les informations contenues dans ce document sont donc susceptibles de changer sans

avis préalable.

LEROY-SOMER ne donne aucune garantie contractuelle quelle qu'elle soit en ce qui conceme les informations publiées dans
ce document et ne sera tenu pour responsable des erreurs qu'il peut contenir, ni des dommages occasionnés par son utilisation.

ATTENTION

Pour la sécurité de l'utilisateur, ce modulateur de fréquence doit étre relié 4 une mise a la terre réglementaire (borne =).

Les actionneurs électroniques de puissance (variateurs de vitesse, modulateurs de fréquence, démarreurs, convertisseurs) ne
peuvent pas étre utilisés comme des dispositifs de coupure (encore moins de sectionnement) au sens de la norme

EN 60204 - 1 de 1992, chapitre 5.

Si un démarrage intempestif de linstallation présente un risque pour les personnes ou les machines entrainées, il est indispen-
sable d'alimenter l'appareil & travers un dispositif de sectionnement et un dispositif de coupure (contacteur de puissance) com-
mandable par une chaine de sécurité extérieure (arrét d'urgence, détection d'anomalies sur l'installation).

Le modulateur de fréquence comporte des dispositifs de sécurité qui peuvent en cas de défauts commander l'arrét du modula-
teur de fréquence et par la méme I'arrét du moteur. Ce moteur peut lui méme subir un arrét par blocage mécanique. Enfin, des
variations de tension, des coupures d'alimentation en particulier, peuvent également atre a l'origine d'arréts.

La disparition des causes darrét risque de provoguer un redémarrage entrainant un danger pour certaines machines ou instal-
lations, en particulier pour celles qui doivent étre conformes aux décrets du 15 juillet 1980 relatifs a la sécurité.

Il importe donc que, dans ces cas-la, l'utilisateur se prémunisse contre ses possibilités de redémarrage en cas d'arrét non pro-
grammé du moteur.

Bien que ce matériel réponde aux normes de construction en vigueur, il est susceptible de créer des interférences. L'utilisateur
devra alors prendre a sa charge les moyens nécessaires pour les supprimer.

Le modulateur de fréguence est congu pour pouvoir alimenter un moteur au-dela de sa vitesse nominale (jusqu'a 19 fois pour
certaines programmations).

Si le moteur n'est pas prévu mécaniguement pour supporter de telles vitesses, I'utilisateur peut étre exposé a de graves dom-
mages consécutifs a la détérioration mécanique du moteur.

Il est important que l'utilisateur s'assure avant de programmer une vitesse élevée que le moteur puisse la supporter.

En cas de non respect de ces dispositions, LEROY-SOMER décline toute responsabilité de quelque nature que ce soit.

DANGER
IMPORTANT

Avant toute intervention, aussi bien sur la partie électrique que sur la partie mécanique de Vinstallation ou de la machine :
- vérifier que l'alimentation du modulateur a bien été coupée (sectionneur 3 fusibles ou disjoncteur) et verrouiliée manuellement.
- attendre 7 minutes avant d'intervenir sur le modulateur.
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AVANT PROPOS

La présente notice décrit la mise en service des modulateurs de fréquence FMV 2306 et FMV 2306 AS de technolo-
gie numérique. Elle détaille I'ensemble des procédures a exécuter lors d'une intervention sur le modulateur et pré-
sente les possibilités d'extensions.

FMV 2306 désigne le modulateur de fréquence a usage général & surcouple renforcé.
FMV 2306 AS désigne le modulateur de fréquence a usage général et pour machines centrifuges.
La principale différence entre ces deux gammes est la capacité de surcharge : - 150 % de In pour FMV 2306
- 120 % de In pour FMV 2306 AS
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1 - INFORMATIONS GENERALES 1.1.2 - Schémas fonctionnels
-FMV2306:15Ta11T

1.1 - Principe général de fonctionnement -FMV 2306 AS:1.5Ta11T

La vitesse de synchronisme (min”) d'un moteur asyn-

chrone a cage est fonction de son nombre de péles (P)

et de la fréquence (F) de son alimentation. Ces gran-

deurs sont liées par l'expression :

120 x F

ALIMENTAT. MESURE
CONTROLE

Ainsi, changer la fréquence (F) revient & changer la vi- e [T%%J

tesse (N) de synchronisme d'un moteur donné. I \_i

Cependant, changer la fréquence sans changer la ten-
sion d'alimentation fait varier la densité du flux magnétique e Hmwvgﬂmswﬂw [— I
Yy
-T

Transistor de freinage T-FMV
Résistance de freinage R-FMV

MESURE
COURANT

COMMANDE l
PWN,

dans le moteur. Aussi les modulateurs FMV 2306 /
FMV 2306 AS font varier simultanément TENSION et

FREQUENCE de sortie. Ceci permet d'optimiser la cour-

be de couple du moteur et d'éviter son échauffement. 8—___——

Les modulateurs FMV 2306 / FMV 2306 AS alimentent o—

le moteur par une tension générée a partir d'une tension e en—
interne continue et fixe. La modulation de la tension est  C—

faite par le principe de modulation de largeur d'impul- 8:3

sions (M.L.1.). ; ®

Il délivre au moteur un courant proche d'une sinusoide 66—

avec peu d'harmoniques. g:‘

Les moteurs LS FMV sont congus de maniére a se com- g !
porter de fagon optimale lorsqu'ils sont alimentés par un
modulateur de fréquence. Leurs circuits magnétiques et
leurs bobinages ont été adapteés a l'utilisation avec les
modulateurs FMV 2306 / FMV 2306 AS. Ainsi, 'ensem-
ble moto-modulateur délivre des performances de cou-
ple garanties dans toutes les conditions de fonctionne-
ment (consulter LEROY-SOMER). o

L2 PE

-FMV 2306 16 Ta100T
-FMV 2306 AS:16 T a120T

A

1.1.1 - Description fonctionnelle du modulateur ‘
Le modulateur se compose de : T :
* UN REDRESSEUR de la tension du réseau, suivi d'un ‘ IKi i J

CONDENSATEUR DE FILTRAGE donnant une tension . Q;“ w @
continue fixe qui dépend de la tension du réseau. Wy | LT 1T AR

* UN ONDULEUR : cette tension continue alimente 7777 o7 77T 3 """""""
l'onduleur & 6 transistors (IGBT). L'onduleur convertit la | L_J

tension continue en une tension alternative modulée en
| [ y

tension et en fréquence. :
AODULE |__>|cuwvan’n~sswn|_’| MICROPROCESSFUR | E

ALIMENTAT. MESURE MESURE
CONTROLE TENSION COURANT

P

* UNE CARTE ELECTRONIQUE DE CONTROLE
comportant : le microprocesseur, le circuit ASIC généra-
teur du MLI (PWM) et les circuits d'amplification des
signaux de commande de puissance.

* UNE MICRO-CONSOLE permettant le paramétrage, la E

* UNE MESURE INTERNE DE COURANT.
ju

MICRO-CONSOLE

lecture d'informations et la commande du modulateur. S N

R Yo —




1.2 - Désignation du produit
Exemples : FMV 2306 - 1.5 T et FMV 2306 AS - 120T

FMV 2306 : modulateur de fréquence a usage général et & surcouple renforcé.

FMV 2306 AS : modulateur de fréquence a usage général et pour machines centrifuges.

1.5 = Calibre en kVA sous 380 V.

T = Alimentation triphasée.

Cette appellation est reproduite sur la plague signalétique.

VOLTS
FREQ
PHASE

DATE

830k

l

FMV 2306 -1.5T

ENTREE / INPUT SORTIE/ OUTPUT
380 - 440V 380 - 480V Volts Max 380 - 480V
50 Hz 60 Hz Capacity Max 0,75 kW
3 3 Amps 21A
02/02/94 MFG NO

7
MOTEURS LEROY-SOMER / FRANCE 539788

IND.

ATTENTION

Aprés mise hors tension, attendre 5 minutes

A

CAUTION
After switching off the inverter, wait for 5 minutes

A

CONT.
EQ.

MOTEURS LEROY-SOMER / FRANCE

539790

LI

ATTENTION

Aprés mise hors tansion, attendre 5 minutes
pour toute intervention dans le variateur

A

CAUTION
After switching off the inverter, wait for 5 minutes
before performing maintenance or inspection

A

pour toute intervention dans le variateur before perorming maintenance or inspection TYPE 1
S0 [ FMV 2306 AS-120T |
ENTREE / INPUT SORTIE/ OUTPUT
VOLTS 380 - 440V 380 - 460V Volts Max 380 - 460V
FREQ 50 Hz 60 Hz Capacity Max 90 kW
PHASE 3 3 Amps 180 A
DATE 02/02/94 MFG NO IND.

CONT.
EQ.

TYPE 1

1.3 - Caractéristiques principales

Pour les 2 gammes de modulateur FMV 2306 et FMV 2306 AS, les fonctions réalisées et les caractéristiques sont

les mémes en particulier pour les calibres :
-FMV23061.5Ta11TetFMV2306 AS15Ta 11T,
-FMV 230616 Ta40 Tet FMV 2306 AS16 Ta50T,
-FMV 2306 50 Ta 100 T et FMV 2306 AS60T a 120 T.

FMV 2306 1.5 T a 11 T désigne les calibres : 0.75-1.1-1.5-2.2-4-5.5-7.5 kW sous 380 V,
FMV 2306 AS 1.5 T a 11 T désigne les calibres : 0.75-1.1-1.5-2.2-4-5.5-7.5 KW sous 380 V,
FMV 2306 16 T 2 40 T désigne les calibres : 11 - 15-18.5 - 22 - 30 kW sous 380 V,

FMV 2306 AS 16T a 50 T désigne les calibres : 11 - 15 - 18.5 - 22 - 30 - 37 kW sous 380 V,
FMV 2306 50 T a 100 T désigne les calibres : 37 - 45 - 55 - 75 kW sous 380 V,

FMV 2306 AS 60 T 2 120 T désigne les calibres : 45 - 55 - 75 - 90 kW sous 380 V.

ELHQOY"‘”




1.3.1 - Caracteéristiques électriques de sortie des modulateurs

- FMV 2306
Capacité de sortie * Puissance maximum Intensité nominale
du modulateur utile moteur (4 pdles) permanente
FMV 2306 (kVA) (kW) modulateur (sortie)
380V 460 V 380V 460 V (A)
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
15T 1,4 1,7 0,75 0,9 2.1
2T 1,8 2,2 1.1 1,3 2.8
25T 2,5 3,0 1,5 1,8 3.8
35T 3,7 4,5 2,2 2,7 5.6
55T 6,2 7,6 4 4,8 9.5
8T 7.9 9,6 5,5 6,7 12.0
11T 10,5 12,7 7,5 9,1 16.0
16T 16,5 19,9 11 13,3 25
22T 20,4 24,7 15 18,2 31
27T 25,0 30,3 18,5 22,4 38
33T 30,2 36,6 22 26,6 46
40T 38,8 47,0 30 36,3 59
50T 50,0 60,5 37 44,8 76
60T 59,9 72,5 45 54,5 91
75T 72,4 87,6 55 66,6 110
100T 98,7 119,5 75 90,8 150
- FMV 2306 AS
Capacité de sortie * Puissance maximum Intensité nominale
du modulateur utile moteur (4 poles) permanente
FMV 2306 AS (kVA) (kW) modulateur (sortie)
380V 460 V 380V 460 V (A)
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
15T 1,4 1,7 0,75 0,9 241
2T 1,8 2,2 1,1 1,3 2.8
25T 2,5 3,0 1,5 1,8 3.8
35T 3,7 4.5 2,2 2,7 5.6
55T 6,2 7,6 4 4,8 9.5
8T 7,9 9,6 5,5 6,7 12.0
1T 10,5 12,7 75 9,1 16.0
16T 16,5 19,9 11 13,3 25
2T 21,0 25,5 15 18,2 32
27T 25,0 30,3 18,5 22,4 38
33T 30,2 36,6 22 26,6 46
40T 40,8 49,4 30 36,3 62
5T 46,0 55,8 37 44,8 70
60T 59,9 72,5 45 54,5 9N
75T 72,4 87,6 55 66,6 110
100 T 94,8 114,7 75 90,8 144
120 T 118,5 143,4 90 108,9 180

* Vérifier toujours que l'intensité nominale du moteur est inférieure a l'intensité nominale permanente du modulateur.
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1.3.2 - Caractéristiques et fonctions

FMV 2306 1.5Ta11T

FMV 2306 16 Ta40T

FMV 2306 50Ta100T

Calibre FMV 2306 AS1.5Ta11T FMV 2306 AS16 Ta50 T | FMV 2306 AS60T2a120T
CARACTERISTIQUESJ
TENSION RESEAU 380 24440V +10% -50Hz £ 2 Hz 380 4 460V +10 % - 50/60 Hz +2 H
(Triphasé) 380 2 480V +10 % - 60 Hz +2 Hz a 0%~ ztehz
MODE DE REGULATION Lois Tension/Fréquence
Référence Fréquence.
REGULATION Référence " Couple " : régulation du courant dans le moteur.
Régulation de la vitesse si utilisation d'un retour codeur sur le moteur
LOIS Rapport U/f réglable par la fréquence de base.
Tension (U) / Fréquence (f) |Courbe U/f fixe : couple constant, ou U/f dynamique : couple variable.
FREQUENCE Réglage / Plage maximum Réglage / Plage maximum Réglage / Plage maximum
DE DECOUPAGE (Réglage)/ |29kHz / 04240 Hz 29kHz / 0a240Hz 29kHz / 04240Hz
FREQUENCE 59kHz / 0a480Hz 59kHz / 0a480Hz
DE SORTIE (Plage maximum){8.8kHz / 0&480Hz
11.7kHz / 04960 Hz

La plage de fréquence, indiquée ci-dessus, peut étre réduite pour une fréquence de découpage
donnée : Ex.: 0 a 120 Hz pour f découpage = 11.7 kHz.

PRECISION
DE FREQUENCE

+ 0.01 % de la plage maximum réglée pour une référence numérique.

PRECISION DE
VITESSE (AVEC CODEUR)

+ 0,01 % de la plage maximum réglée pour une référence numérique.

RESOLUTION
DE LA FREQUENCE

0.1 Hz, Fsortie =0 a 120 Hz
0.2 Hz, Fsorie = 0 2 240 Hz
0.4 Hz, Fsortie = 0 & 480 Hz
0.8 Hz, Fsortie = 0 4 960 Hz

Réglage par référence numérique * : 0,1 Hz.
Sauf : - référence par micro-console > 100 Hz : 1 Hz,
- Pro, Pr1, Pr7, Pr10 & Pr15, Pr20 a Pr27 comme suit.

0.1 Hz, Fsortie = 0 a 120 Hz
0.2 Hz, Fsortie = 0 2 240 Hz
0.4 Hz, Fsortie = 0 2 480 Hz

0.1 Hz, Fsortie = 0 & 120 Hz
0.2 Hz, Fsortie = 0 & 240 Hz

RESOLUTION DE

(Boucle ouverte)

0 a 10 Hz, Fsortie < 240 Hz
0 a 20 Hz, Fsortie < 480 Hz
0 & 25 Hz, Fsortie < 960 Hz

0 a 10 Hz, Fsortie < 240 Hz
0 & 20 Hz, Fsortie < 480 Hz

L'AFFICHAGE 0.1 Hz.
COMPENSATION Réglage : Réglage : Réglage :
DE GLISSEMENT 0 & 5 Hz, Fsortie < 120 Hz 0 a 5 Hz, Fsortie < 120 Hz 0 & 5 Hz, Fsortie < 120 Hz

0 a 10 Hz, Fsortie < 240 Hz

FREQUENCE (Boost)

Réglage manuel ou automatique de la tension de sortie.

CAPACITE FMV 2306 : 150% IN pendant 60 s.

DE SURCHARGE FMV 2306 AS: 120% IN pendant 180s.| FMV 2306 AS : 120% in pendant 60 s.
Freinage hypersynchrone : - modulateur seul,

FREINAGE - avec options R - FMV et T - FMV.
Freinage par injection de courant continu.

COUPLE A BASSE

* Référence numérique : par liaison série ou micro-console CDn - FMV.
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Calibre

FMV 2306 1.5Tat1T
FMV 2306 AS1.5Ta11T

FMV 2306 16 Ta40T
FMV 2306 AS16 Ta50T

FMV 2306 50Ta100T
FMV 2306 AS60Ta120T

PILOTAGE

PILOTAGE MODULATEUR

Par la micro-console CDn-FMV (débrochable).
Par le bornier.
Par la liaison série.

REFERENCE FREQUENCE
(REFERENCE VITESSE Sl
RETOUR CODEUR)

Consigne analogique : — 0 a +10 Vce (impédance d'entrée 110 kQ) : source de tension ou potentiométre de

2,2 kQ,
—-10 2 +10 Vcc (impédance d'entrée 110 kQ) : source de tension extérieure,
-4a20mA
—-20a4mA } Impédance d'entrée 100 Q.
-0a20mA

Consigne numérique : — programmable par la micro-console CDn-FMV,
— programmable par la liaison série.

REFERENCE COUPLE

Consigne analogique :

0 & +10 Vce (impédance d'entrée
27 kQ) : source de tension ou
potentiométre 10 kQ.

Consigne analogique :
0 a + 10 Vcc (impédance d'entrée 110 kQ) : source de tension ou
potentiométre 10 kQ.

Consigne numérique :

Consigne numérique : - .
programmable par la liaison série.

programmable par la liaison série.

COMMUTATION DE
REFERENCE FREQUENCE
LOCALE / DISTANCE

Par borne 16 :
- Locale : en tension borne 5,
- Distance : en courant borne 8 ou en tension borne A7 suivant b11.

Par borne 16 :

- Locale : en tension borne 5,

- Distance : en courant borne 8
suivant b11.

RETOUR CODEUR

Régulation de la vitesse réelle en boucle fermée par codeur : 15 impulsions par pdle moteur par tour.

Impédance maximum du codeur 20Q.

MARCHE AVANT / ARRIERE

Par le bornier borne 15 Marche Avant, borne 17 Marche Arriere.
Par la liaison série.

FONCTIONNEMENT W

RAMPES ACCELERATION/
DECELERATION

Réglages séparés de 0.2 a 600 s : courbe linéaire.

VITESSES PREREGLEES

Soit : 3 vitesses programmables (plus la consigne) + fonction marche par impulsions.

Soit : 7 vitesses programmables (plus la consigne).

RAMPES ACCELERATION/
DECELERATION AVEC LES
VITESSES PREREGLEES

Chaque vitesse préréglée a ses propres rampes d'accélération et de décélération, ou utilise les rampes de la
référence.

LIMITATION DE LA
FREQUENCE
Minimum / Maximum

0 Hz < F min < F max < F plage maximum.

SAUT DE FREQUENCE

3 sauts de frequence avec largeur de saut réglable, pour éviter les phénoménes de résonance mécanique.

FONCTIONNEMENT
MARCHE PAR IMPULSIONS

Vitesse réglable : 0 2 15 Hz.
Rampes d'accélération et de décélération séparées : 0.2 4 600 s.

MODE D'ARRET

Arrét roue libre : arrét instantané de I'alimentation moteur.
Freinage sur rampe (suivant 2 modes).
Freinage par injection de courant continu.

10
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Calibre

FMV 2306 50 Ta100T
FMV 2306 AS60Ta120T

FMV 2306 16Ta40T
FMV 2306 AS16 Ta50T

FMv 2306 1.5Ta11T
FMV 2306 AS15Ta11T

E)NCTlONNEMENﬂ

FREINAGE PAR INJECTION
DE COURANT CONTINU

Couple de freinage : - FMV 2306 404150 % In,
-FMV 2306 AS : 40 2 120 % In.

Freinage jusqu'a 'arrét du moteur et couple de maintien pendant 1 seconde.

REDEMARRAGE
AUTOMATIQUE

Mise sous tension : démarrage apres 120 ms.

Coupure d'alimentation : redémarrage aprés 120 ms.

Aprés un défaut : - attendre 1 seconde pour l'acquittement (RESET),
- redémarrage immédiat apres le RESET.

Aprés un ordre " STOP " : redémarrage dés l'ordre de marche.

REPRISE A LA VOLEE

Possibilité de démarrer le modulateur lorsque le moteur tourne,

DEFAUTS

PERTE DE REFERENCE
COURANT (4-20/ 20-4 mA)

Valeur de la consigne < 3,5 mA.

DEFAUT UNITE CENTRALE

Défaut interne modulateur dés la mise sous tension.

DEFAUT EXTERNE

Défaut forcé via le bornier ou via la liaison série.

SURCHARGE (I x t)

Relais thermique électronigue.

TEMPERATURE
AMBIANTE HORS PLAGE

-10 °C > Tambiante
+50°C < Tambiante

SURCHAUFFE
MODULATEUR

Protection du modulateur par sondes thermiques sur le refroidisseur.

SURCHAUFFE MOTEUR

» Sonde CTP
Déclenchement pour résistance CTP > 3 kQ (moteur trop chaud).
Remise & zéro pour résistance CTP = 1,8 kQ.

» Sonde PTO

SURINTENSITE

185 % du courant nominal.

COURT-CIRCUIT
PHASE - PHASE
PHASE - TERRE

Protections contre les courts-circuits entre phases et les mises a la terre.

DEFAUT MANQUE PHASE /
DESEQUILIBRE DE PHASE

Tension sur une phase au moins inférieure a 380V - 15 % ou déséquilibre de phase.

AVERTISSEMENT BAISSE
RESEAU

Alimentation < 380V -15 % : freinage sur la rampe.
Mise en défaut (manque phase) si la tension n'est pas revenue supérieure a 380V -15 % avant que le
moto-modulateur n'atteigne la vitesse nulle.

DEFAUT SOUS TENSION Tension bus continu en dessous de sa plage de fonctionnement.
DEFAUT SURTENSION Pour un temps de décélération inadapté ou pour un réseau d'alimentation trop élevé.
DEFAUT ALIMENTATION S " d ) . )
INTERNE urveillance des alimentations internes du modulateur.
EFFACEMENT DES Acquittement des défauts : touche " STOP / RESET " de la micro-console ou borne 13 du bornier,
DEFAUTS suivant le mode de commande.

rSIGNALISATIONﬂ .

Sur la microconsole CDn-FMV :

AFFICHAGE - fréquence de sortie en Hz,

ou

- courant de sortie en % du courant nominal In.

ELEROY“‘
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Calibre

FMV 2306 1.5Tat11T
FMV 2306 AS1.5Ta11T

FMV 2306 16 Ta40T
FMV 2306 AS16Tas50T

FMV 2306 50Ta100T
FMV 2306 AS60Ta120T

LSIGNALISATIONS
RELAIS AFFECTABLE

Relais 240 VAC - 7A (charge résistive).

Activé lorsque :

—le modulateur n'est pas en défaut,

ou

—la fréquence est supérieure a la
fréquence minimum (Pr0).

Activé lorsque :

— le modulateur est en marche,
ou

— la fréquence est atteinte.

RELAIS FREQUENCE Voir RELAIS AFFECTABLE 240 VAC - 7A (charge résistive).

MINIMUM Activé lorsque la fréquence est supérieure a la fréquence minimum.
RELAIS D'ETAT Voir RELAIS AFFECTABLE 240 VAC - 7A (charge résistive).

MODULATEUR Activé lorsqu'il n'y a pas de défaut.

SORTIE LOGIQUE
AFFECTABLE

Collecteur ouvert : —50 mA, source interne 24V,
—250 mA, source externe a partir du OV.

Activé lorsque :

- le modulateur est en marche,
ou

- la fréquence est supérieure a la
fréquence minimum.

Activé lorsque :

- il y a alarme surcharge,

ou

- le modulateur n'est pas en défaut.

IMAGE DE LA FREQUENCE :
SIGNAL NUMERIQUE

Collecteur ouvert + 24 /0V £10 mA
Signal carré de fréquence égale a la fréquence de sortie.

IMAGE DE LA FREQUENCE
SIGNAL ANALOGIQUE

02a+10V, 5 mA, précision + 2 %,
0V = la fréquence nulle,

10V = la fréquence maximum réglée.

IMAGE DU COURANT
MOTEUR : SIGNAL
ANALOGIQUE

0a=x10V,5mA, précision + 10 % pour des vitesses supérieures a 15 Hz.
0V : courant nul.
+10V: FMV 2306 150 % IN (charge entrainée),
FMV 2306 AS 120 % IN (charge entrainée).
-10V: FMV 2306 150 % IN (moteur entrainé),
FMV 2306 AS 120 % IN (moteur entraing).

DIAGNOSTIC

Les 10 derniers défauts sont mémorisés.

’J_IAISON SERIE l

Communication : automate, PC, etc...
RS 485 et RS 422. Protocole ANSI x 3.28 - 2.5 - A4,

FLT_- FM\( 1j o FLT_- FMV 22, 33 et 40 FLT_- FMV 75 e’t jOO
Ce filtre s'integre a l'intérieur du Ce filtre est extérieur au Ce filtre est extérieur au

FILTRES ATTENUATEURS | modulateur. modulateur. moduiateur.

DE RADIO-PERTURBATIONS FMV FMV FMV FMV

FLT - FMV FLT-FMV] 2306 | 2306 A5 |FLT-FMV] 5306 | 2306 AS
22 16T et 22T | 16T et 22T 75 50T a 75T | 60T et 75T
33 27T et 33T | 27T a 40T 100 100T [100T et 120T
40 40T 50T

SELFS MOTEURS POUR SELF MC 3.5T SELF MC 27T SELF MC 50T

ATTENUATION DES SELF MC 11T SELF MC 50T SELF MC 75T

COURANTS DE FUITE

SELF MC 120T

FREINAGE SUR

Transistor a I'extérieur du Transistor a l'intérieur du Transistor a l'intérieur du

RESISTANCES modulateur : modulateur : modulateur :

(4 QUADRANTS) T-FMV 30, T-FMV 32 T-FMV 25 T-FMV 50, T-FMV 75] T -FMV 150.

T-FMV Boitier de résistances a Boitier de résistances a Boitier de résistances a

R - FMV I'extérieur du modulateur : I'extérieur du modulateur : I'extérieur du modulateur :
R-FMV 3204 R - FMV 2000. R -FMV 320 a R - FMV 4000. R - FMV 1000 a R - FMV 4000.

MODULES DE Boitier extérieur LT - FMV Boitier extérieur L - FMV + transistor T - FMV interne au FMV

LEVAGE + résistance R - FMV + résistance R - FMV.

DEPORT DE LA
MICRO-CONSOLE

CD - CORD 1.5, CD - CORD 3, CD - CORD 5 permettent de connecter a distance la micro-console du
modulateur a respectivement 1,5m, 3m et 5m (sur demande jusqu'a 100m).

12
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1.4 - Caractéristiques d'environnement

1.4.1 - Généralités

Calibre

FMV 23061.5Ta11T
FMV2306 AS1.5Tai1T

FMV 230616 Ta100T
FMV2306 AS16 Ta120T

Protection coffret

IP 10

IP 00

Température de stockage

- 40°C a + 50°C.

Température de fonctionnement

- 10°C a + 50°C.

Altitude

» < 1000 m sans déclassement.

« Déclassement : 1 % de In par 100 m au dessus de 1000m jusqu'a 4000 maximum.

Humidité

Sans condensation.

95 % d'humidité relative a 40°C sans
condensation.

Vibration

1g (5 a 150 Hz)

0,59 (54150 Hz)

1.4.2 - Installation en armoire

L'installation du modulateur en armoire demande des précautions particuliéres au niveau de la grandeur d'enceinte. Il faut vérifier
que la dissipation de chaleur est suffisante.

a - Tableaux des pertes en Watts (W)
- FMV 2306 pertes globales

Fréquence Calibre
de découpage 15T | 2T |25T|35T|55T| 8T | 11T [ 16T | 22T | 27T | 33T | 40T 50T | 60T | 75T {100 T
2.9 kHz 72 72 117 117 170 | 286 | 286 | 358 | 404 | 490 | 572 698 | 934 | 1106 | 1322 | 1897
5.9 kHz 82 82 132 132 195 | 346 | 346 | 440 | 498 | 615 | 724 | 886 - - - -
8.8 kHz 92 92 147 147 220 401 401 — - - - - — - -
11.7 kHz 102 102 162 162 | 250 | 456 | 456 - - - = - - - -
- FMV 2306 AS pertes globales
Fréquence Calibre I
de découpage 15T | 2T |25T|35T|55T| 8T |11 T |16 T [22T | 27T [33T 40T |50T 60T | 75T {100 T 1201"
2.9 kHz 72 72 117 | 117 | 170 | 286 | 286 | 368 | 442 | 491 503 | 761 | 834 | 1124 | 1357 | 1774 | 2323
5.9 kHz 82 82 132 | 132 | 195 | 346 | 346 | 455 | 544 | 606 | 742 | 961 | 1068 - — - -
8.8 kHz 92 92 147 | 147 | 220 | 401 | 401 - - - - - - = - - -
11.7 kHz 102 | 102 | 162 | 162 | 250 | 456 | 456 - = - - - - = = = =
- Filtres optionnels FLT - FMV
Pertes Calibre
(W) 15T | 2T |265T!35T|55T| 8T | 11T | 16T | 22T | 27T [ 33T | 40T | 50T 60T | 75T [100 T|120 T|
FMV 2306 1,6 1,9 1,6 2,8 5 10,5 | 14,8 | 10 10 10 10 13 42 42 42 30 -
FMV 2306 AS 1,6 19 | 1,6 2,8 5 10,5 | 148 | 10 10 10 10 10 13 42 42 30 30

- Inductances de lissage

Les pertes des inductances de lissage des FMV 2306 16T a 100T et des FMV 2306 AS 16T & 120T sont déja incluses dans les

tableaux des pertes globales.

Pertes Calibre
(W) 16T 22T 27T 33T 40T 50T 60T 75T 100 T 120 T
FMV 2306 37,5 45,5 63,8 48,4 53,9 60,9 52 78,8 99,5 -
FMV 2306 AS 37,5 45,5 63,8 48,4 53,9 60,9 52 78,8 99,5 96,3
b - Mise en armoire non ventilée )
La superficie mini d’échange de chaleur requise se calcule suivant la formule : S = P
k (Tj - Tamb)
ou: Pi = perte de tous les éléments qui produisent de la chaleur (W).
Tj = température ambiante maxi de fonctionnement (°C).
Tamb = température ambiante externe maximum (°C).
k = ceefficient de transmission thermique.
S = surface d'échange (m?).
k = 5,5 pour une tole d'acier d'épaisseur 2mm.
EI.EROY@
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Exemple : mise en armoire, non ventiiée, IP 54 d'un FMV 2306 16T ('armoire étant adossée au mur).
Pi = 440W.

Tj = 50°C (FMV 2306 et FMV 2306 AS).

Tamb = 25 °C par exemple.

k=5,5.

La surface d'échange calculée est S =32 m’ et S =2 (AB) + AC + BC.
En prenant les valeurs suivantes pour A et B :

A =1,8 m (hauteur) - B = 0,5 m (profondeur),

on calcule C = 0,61 m au minimum.

¢ - Mise en armoire ventilée

Si une ventilation forcée (VF) peut étre utilisée, la taille de I'armoire pourra étre réduite. On laissera un espace libre de 100 mm
minimum autour du modulateur.

Le débit de la VF en m%h se calcule suivant la formule V =—3-1 Pi_ _ 5531 pour I'exemple précédent.

Tj-Tamb
1.5 - Masses et encombrements FMV 2306 16T a 40T
1.5.1 - Masses FMV 2306 AS 16T a 50T
FMV 2306 |Masse (kq)| [FMV 2306 AS|Masse (kg)| 138.4

15T 4.4 15T 4.4

27 4.4 2T 4.4 ]
25T 5.65 25T 5.65 hv4
35T 5.65 35T 5.65
55T 5.65 55T 5.65

8T 6.4 8T 6.4

1T 6.4 117 6.4 522
16T 22.3 16T 22.3

22T 22.3 22T 22.3

27T 22.3 27T 22.3

337 24.0 33T 24.0

40T 24.0 40T 24.0
50T 54.0 50T 24.0 yr
60T 56.0 60T 56.0

75T 56.0 75T 56.0
100 T 56.0 100T 56.0 .

120T 58.0 FMV 2306 50T a 100T

Nota : Pour les calibres > 11T, la masse de I'inductance FMV 2306 AS 60T a 120T

de lissage n'est pas comprise (voir § 2.5).

1.5.2 - Encombrements

Ceux-ci sont identiques pour les modulateurs :

- FMV 2306 1.5T a 11T et FMV 2306 AS 1.5T a 11T
- FMV 2306 16T a 40T et FMV 2306 AS 16T a 50T

- FMV 2306 50T a 100T et FMV 2306 AS 60T a 120T

FMV 2306 1.5T a 11T
FMV 2306 AS 1.5T a 11T

350
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2 - INSTALLATION MECANIQUE

2.1 - Vérifications a la réception

Avant de procéder & l'installation du moduiateur, assurez-
vOus que :

- le modulateur n'a pas été endommagé durant le transport,
- la plaque signalétique correspond avec le réseau d'ali-
mentation et le moteur,

- que, pour les calibres > 16T, l'inductance de lissage
accompagne le modulateur.

2.2 - Précautions d'installation

Les modulateurs FMV 2306 et FMV 2306 AS doivent
&tre installés dans une atmosphére saine, a l'abri
des poussiéres conductrices, des gaz corrosifs et des
chutes d'eau.

Si ceci n'était pas le cas, il convient de prévoir leur instal-
jation dans un coffret ou une armoire. (Se référer au §
1.4.2 pour le dimensionnement des armoires).

Implanter le modulateur verticalement en prévoyant un
espace libre de 100 mm tout autour.

Pour des problémes thermiques, fixer les modulateurs
cote a cbte et non I'un au dessus de 'autre.

Ne jamais obstruer les cuies de ventilation du modula-
teur.

2.3 - Plans de montage par rapport a l'arriere du
modulateur

Ceux-ci sont identiques pour les modulateurs :

- FMV 2306 1.5T a 11T et FMV 2306 AS 1.5T a 11T
-FMV 2306 16T a 40T et FMV 2306 AS 16T a 50T

- FMV 2306 50T a 100T et FMV 2306 AS 60T a 120T

FMV 2306 1.5T a 11T
FMV 2306 AS 1.5T a 11T
Fixation par 4 vis M6 sur la face arriére.

5?$%‘ . féaf::f—i ;

S 4828
© Face

: o montage
arriere 350

‘ 170 !
FMV 2306 16T a 40T

FMV 2306 AS 16T 4 50T
Fixation par 4 vis M6 sur la face arriére.

7
G
N
\
wal |0 Face
Face de
arriére |l ls22 montage
;
L‘\
SR ERE B
i b T
3952 2834
330 |

FMV 2306 50T a 100T

FMV 2306 AS 60T & 120T

Fixation par 6 vis M8 sur la face arriére.
180 180

Face
de
montage

Face
arriére il | 798

T
|
i
|
1

R R ey,

a
o
>
w

@

S

o

—
!
|
§
A

2.4 - Plans de montage refroidisseur sorti pour
installation en armoire

Ceux-ci sont identiques pour les modulateurs :

-FMV 2306 1.5T a 11T et FMV 2306 AS 1.5T 2 11T
-FMV 2306 16T a 40T et FMV 2306 AS 16T a4 50T

- FMV 2306 50T a 100T et FMV 2306 AS 60T a 1207

FMV 2306 1.5T a 11T

FMV 2306 AS 1.5T a 11T

La partie plastique moulé arriére doit étre enlevée :

1 - débrocher la micro-console,

2 - enlever le cache bornier,

3 - enlever les 2 vis M4 x 10 de chaque c6té du bornier
de puissance,

4 - relever la face avant de 30 ° par le c6té bornier du
modulateur,

5 . décrocher la face avant du cOté opposé au bornier
(coté haut),

6 - la face avant est maintenant libérée ainsi que la carte
de controle IN50 que I'on peut enlever,

7 - enlever les 4 vis M4 x 10 & chaque coin qui fixent la
partie puissance & la partie moulée arriere,

8 - la partie moulée arriére est libérée, elle n'a plus d'utili-
té maintenant,

9 - reprendre les opérations 6 a 1 en sens inverse afin
de remonter la carte de contrdle IN 50 dans la face
avant, puis la face avant sur la partie puissance.

Fixation par 4 vis M4 x 16

Face de

/ montage

Quverture
enfond ...-
d'armoire
.

.
'
.
N

Extérieur
de I'armoire

de I‘armoire/

Intérieur
Paose d'un joint
pour P'étanchéité

LEROY®
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FMV 230616 Ta40T
FMV 2306 AS16 Tas50T
Fixation par 4 vis M6 sur la face de montage du radia-

teur au bloc face avant.
Face de

/ montage

i<— 248 ——=]

] o
[ 3
502
490 ; Ouverture
522 | 466 en fond
d'armoire
Lo 18 |
; +—Q [+]
1384 e 296 ————o |
1384

Extérieur
de l'armoire

inténeur
de I'armoire

Pose d'un joint
pour I'étanchéité

FMV 230650 Ta100T

FMV 2306 AS60Ta120T

Fixation par 6 vis M8 sur la face de montage du radia-
teur au bloc face avant.

Face de

/ montage

i«mo»ﬁmo#
i !

i v i

T o o o

830
765
: . 8435 | 780 en fond
d‘armoire

i
[
I
!
iz : R . >
o : 0 -] [

135 | 467
135 )

Ouverture

Extérieur
de l'armoire

Intérieur
de 'armoire

Pose d'un joint
pour |'étanchéité

2.5 - Installation de l'inductance de lissage

FMV 2306 16T a 100T - FMV 2306 AS 16T a 120T
Cet inductance de lissage se monte a I'extérieur du mo-
dulateur (voir § 3.1.2 pour son cablage).

Elle est indispensable au fonctionnement.

2.5.1 - Encombrements et fixation

FMV 2306 2 Vis |Masse
A|lB|C|D|E| F | de
FMV 2306 AS fixation| (k@)

16T 118| 70 1155/27 | 7 | 95| M8 3,5

22T 118] 82 [155|27| 7 |105] M8 4,5

277 137184 (175|124 |10}115; M8 6.4

33T 118| 95 j155(27| 7 {120| M8 54

40T 1371116(175{24 110,140, M8 8.4

50T 167|132|200({39| 8 |165]| M8 | 16,5
60T 167(119|197(39| 8 |170{ M8 | 14,5
75T 195)138(230|46 |11 175| M10 | 22,5
100T 215[166|254|51 13195 M10 | 32
120T 215/177]254151[13/200) M10 | 35

Nota :
Les dimensions sont exprimées en mm.

2.5.2 - Caractéristique électrique

FMV 2306 Self Courant
FMV 2306 AS {mH) moyen (A) | Créte (A)
16T 1,25 32,5 65
22T 1,35 39 72
27T 1,5 45 85
33T 0,65 60 128
40T 0,7 75 143
50T 0,8 89 167
60T 0,45 111 224
75T 0,5 130 251
100 T 0,4 176 352
120 T 0,3 212 350

2.6 - Installation de la micro-console CDn - FMV
a distance

Celle-ci se monte :

- soit directement en face avant du modulateur,

- soit a distance en face avant d'armoire. La distance se-
ra alors inférieure a 100 métres.

La connexion se fait par une prise SUB-D 9 broches si-
tuée a l'arriére de la microconsole.

Montage en face avant d'armoire
Fixation par 4 vis @ 4.0 mm.
Plan de la découpe et du percage :

40 25
. b e i
26 |Découpe 20 ’
. = |

16
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3 - RACCORDEMENTS

Le raccordement est identique pour les modulateurs :
- FMV 2306 1.5T a2 11T et FMV 2306 AS 1.5T a 11T.

- EMV 2306 16T a 100T et FMV 2306 AS 16T a 120T.

« FMV 2306 1.5T a 11T et FMV 2306 AS 1.5Ta11T.
Pour accéder aux borniers de controle et de puissance,
enlever le capot inférieur en le faisant coulisser vers le
bas, voir figure ci-dessous :

Face avant modulateur

Microconsole
CDn-FMV

Capot
inférieur

« FMV 2306 16T a 100T et FMV 2306 AS 16T a 120T.
Pour accéder aux borniers de controle et de puissance,
enlever la face avant maintenue par 4 vis imperdables a
téte cruciforme, situés aux guatre coins, voir figure ci-
dessous :

Face avant modulateur

. e Vis

cruciforme

Microconsole
CDn-FMV

3.1 - Bornier de puissance

3.1.1 - FMV 2306 1.5T a 11T et FMV 2306 AS 1.5T a
11T

Situé en bas du modulateur, le bornier est composé de
10 bornes a vis cruciforme.

EEEREREREEEE

L
L1 12 LBEeT U V W + -

Repére Fonction
11-1L2-L3| Alimentation triphasée du modulateur.
U-V-W |Alimentation moteur.
+, - Raccordement de ['unité de freinage.
1 Raccordements de la terre vers le réseau
= et le moteur.
Eemc Utilisation avec l'option FLT - FMV 11.

Attention :

- ne jamais raccorder un circuit tel qu'une batterie de
condensateurs entre la sortie du modulateur et le
moteur,

- ne jamais raccorder le réseau alternatif sur les bor-
nes U.V.W. du modulateur,

- lorsque le modulateur est équipé d'un filtre option-
nel FLT - FMV 11, l'alimentation s'effectue par le des-
sus du boitier sur les bornes L1, L2, L3 et <.

3.1.2 - FMV 2306 16T a 100T et FMV 2306 AS 16T a
120T

Situé en bas et en haut du modulateur, le bornier est
composé de 12 bornes & vis-écrou (couple de serrage =
8,5 Nm).

FMV 2306 16T a 40T et FMV 2306 AS 16T a 50T : M8.
FMV 2306 50T & 100T et FMV 2306 AS 60T a 120T
M10.

] T-FMV (otpion) 5
ornes

L de
puissance

it

_K
=

o Lol ol Lol Lo
L1 L12PE U V w
=+
Repére Fonction
L{-L2-L3 |Alimentation triphasée du modulateur.
U-V-W [Alimentation moteur.
Raccordement de l'inductance de lissage
L11-L12 .
(fournie avec le modulateur).
Raccordement des résistances de freinage
DB1-DB2 g Fmv.
PE & Raccordement de la terre (réseau et
=  imoteur).

Nota : Le bus continu du modulateur est accessible
entre les bornes L12 (-) et DB2 (+).

Attention :

- ne jamais raccorder un circuit tel qu'une batterie de
condensateurs entre la sortie du modulateur et le
moteur,

- ne jamais raccorder le réseau alternatif sur les bor-
nes U.V.W. du modulateur,

- le modulateur ne peut pas fonctionner sans induc-
tance de lissage.

ELEROY °
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3.2 - Bornier de contrdle

3.2.1 - FMV 2306 1.5T 4 11T et FMV 2306 AS 1.5T a2 11T

Situé au dessus du bornier puissance, sur la carte de contrdle (IN 50), il est composé de 30 bornes a vis.
Réception  Transmission

Relais
programmable

(=]

V +10V ov oV +24V

1 Al al &] a 17

117 7
2 4 6
SRR EREERE

1 3 5 71819 1111213 |14 |15 ]16[17 202122 | 23| C1|Ac[A1]A2|A10]A11|A12

VIV |QIRVIRR VRVVX R VRV XX

S—— JREY RN O [N GRUNRN RPN NNV NNV R MUY R - / PP [ N o
Signalisation ‘.. 1. ... ... b ool USRS (NP N [P [N R RN I EY N N ‘

externe Liaison série

Potentiométre
référence
fréquence

)

M
A
Effacement défaut
Marche Avant
Locale/Distance
Marche Arrigre

Maintien de rampe

Vitesses préréglées
Marche par impulsions

ome 4/20 mA
P‘;‘i’;‘;"u’;@"e > 20/4 mA 3 G’7 :
0/20 mA B Sortie
Référence © logique
[distance \ \ \ \ programmable \ \
Borne Fonction Type Caractéristique électrique
1 |Relais programmable : état modulateur / 240VAC, 7A, charge résistive.
fréguence minimum. Contact 1 - 2 fermé lorsque :
2 |1 - point commun, - le modulateur est sous tension et n'est pas en défaut
2 - contact normalement ouvert, Sortie logique | (b50 = 0),
3 3 - contact normalement fermé. ou
- le modulateur est sous tension, n'est pas en défaut et
la fréquence est supérieure a Pr0 (b50 = 1).
4 |0V commun aux bornes 11 et A1. - 0V flottant.
Entrée Impédance d'entrée = 110 kQ :
5 |Référence fréquence en tension. -0 4 10VDC : source de tension ou potentiometre 2,2 kQ *,
analogique |- +10VDC : source de tension externe.
Alimentation des potentiométres Sortie )
6 |référence fréquence et couple. analogique |+ 10VDC, £2 %, 5mA maximum.
7 Réference couple ou limitation de couple Entrée Impédance d'entrée = 27 kQ :
(suivant b0). analogique |0 a 10VDC : source de tension ou potentiométre 10 kS.
Impédance d'entrée = 100 Q.
8 [Référence fréquence en courant. Entrée Signal courant : 4 2 20 mA, 20 4 4 mA, 0 & 20 mA.
analogique |Validation par la borne 16.
Sélection par b11.
Retour sonde moteur (type CTP ou U sortie < 2,5V (possibilité de 1 a 6 CTP, 250 Q en série).
9 |PTO). (1) Entrée Niveau de déclenchement : 3 kQ, + 15 %.
analogique |Niveau de disparition du défaut : 1,8 kQ, + 15 %.
Signal codeur :
Entrée - 0/+ 5V, 16 mA, collecteur ouvert (tension maximum = 24V),
. - temps de montée / descente < 50 ps,
10 |Retour codeur. logique |15 impulsions par psle moteur par tour.
Impédance maximum du codeur 20 Q.
11 |0V commun aux bornes 4 et A1. - 0V flottant.
12 |Défaut exterieur (sonde PTO...). Entrée logique | Rupture de OV = défaut externe. (2) (5)
13 |Effacement défaut. Entrée logique | Impulsion de OV = effacement défaut . (2) (5)
14 [Maintien de rampe. Entrée logique |Liaison au 0V = rampe figée. (2) (5)
Liaison au OV = marche avant. (2)
16 |Marche Avant/Arrét. Entrée logique |Non connecté = arrét.
Bornes 15 et 17 au OV = arrét.
Sélection de référence fréquence i . Liaison au 0V = référence fréquence Distance. (2) (3)
16 | ocale/Distance. Entrée logique | non connecté = référence fréquence Locale.

* Hl faut utifiser un potentiométre 10 ke, si le potentiométre référence couple est raccordé.
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Borne Fonction Type Caractéristique électrique
Liaison au OV = marche arriére. (2)
17 |Marche Arriére/Arrét Entrée logique | Non connecte = arret. R
Bornes 15 et 17 au OV = arrét.
Sortie 0 a+ 10VDC, 5 mA, précision * 2 %,
18 |Ilmage de la fréquence de sortie. analogique oV = fréque’nce nulie, ‘
10VDC = fréquence maximum (Pr1).
0 a4 £10VDC, 5 mA, précision + 10 % (fréquence > 15 Hz),
Sortie 0V = courant nul,
19 |Ilmage du courant de sortie. analogique |+10V =150 % In (fonctionnement en moteur),
-10V = 150 % In (fonctionnement en génératrice).
71 Deux cables pour une réception différentielle. (4)
20 |Liaison série, réception A ou B Entrée logique | | ENtrée différentielie -

- impédance d'entrée = 3,5 k€,
-0a5VvDC,
-U (A - A) >+ 0,2V = niveau logique haut,

vitesses préreglées.

21 |Liaison série, réception A Entrée logique = X )
4 -U(A-A)<-0,2V = niveau logique bas.
Deux cables pour une émission différentielle. (4)
22 |Liaison série, émission A ou B Sortie logique Sortie différentielle :
| -0a5VDC,
- débit £ 60 mA, -
23 |Liaison série, émission A Sortie logique - niveau logique haut A = 5V A =0V,
J - niveau logique bas A = 0V, A=5V.
C1 |Liaison série, OV. - 0V isolé des bornes 4, 11 et Al.
Sortie a 0V (2) lorsque :
- le modulateur est en marche (b53 = 0),
Sortie programmabile : ou
AO  |modulateur en marche / vitesse nulle. ** | Sortie logique |- la vitesse est au minimum (b53 = 1).
Collecteur ouvert : 0/ + 24VDC.
** inférieure a la fréquence minimum Pr0. 50 mA, source interne.
250 mA, source externe.
A1 |0V commun aux bornes 4 et 11. - OV flottant.
Alimentation générale (codeur, relais Sortie
A2 externe.‘.). analogique + 24 VDC, + 10 %, 100 mA.
A10 | ) L ) . Sélection par combinaison binaire de 3 vitesses préreglées
A11 | Sélection de vitesses préréglées. Entrée logique plus la consigne. Impédance 10 kQ. (2)
Entrée utilisée pour :
- la commande de marche par impulsions, (b20 =.0).
A12 Marche par impulsions ou extension Entrée logique ou

- la sélection par combinaison binaire avec A10 et A11 de 7
vitesses préréglées plus la consigne, (b20 = 1).
Impédance 10 kQ. (2)

(1) Si une sonde thermique moteur est utilisée, positionner le cavalier PL6 sur la carte IN50, entre 2 et 3.

Attention : en réglage usine la sonde thermique moteur est dévalidée.

(2) I est possible d'avoir une logique de commande positive des bornes 12, 13, 14, 15, 16, 17, A10, A11 et A12 en positionnant
le cavalier PL5 entre 2 et 3. Ces bornes sont alors validées par le 24V (borne A2 ou automate L)

(3) Locale : la référence fréguence en tension est I'entrée borne 5.

Distance : la référence fréquence en courant est I'entrée borne 8 (sélection par b11) et les paramétres peuvent étre modifiés
par la liaison série.
(4) Voir § 3.7 pour le raccordement spécifique de la liaison série.
(5) Action prise en compte si la durée est supérieure ou égale a 16 ms.

Voir § 4.2 'emplacement des cavaliers PL5 et PL6.

KLHQOY®
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3.2.2- FMV 2306 16T a 100T - FMV 2306 AS 16T a 120T
Situé en bas de la carte contréle (IN 40), il est composé de 42 bornes a vis disposées en 4 connecteurs débrochables.

rd——— Connecteur | ————pp¢———————— Connecteur2 —— i Connecteur 3>‘<—*— Connecteur 4
1 (C2) (c3) (C4)
Relais
Relais marche / Transmission
fréquence fréquence Relais Réception
minimum  atteinte  état mod.
oV oV +24V ov +10V
1010 Ll 1Y 1y
,8 RilRalR3l 11213 718 T oliolt1[1alial1alisieli7118] % allaoTAslaglas] asl A7l AS 1 %
RIR[RIRICIR 1R[] ] el QX R[RIRINRNSIR]S (6]
R SRS R A N N N U O O A o [ ——— 13 T3 (5 R S oo
Signalisation externe o ‘,_~ JT1TT .':,:.hé“-- ;- ;- T bewensere om 3 _é
Potentiométre référence — % 3 2 ElE)2 |t Hz Py 3 E 2
fréquence 5 5 g o 1z ..’E s § qé :% E
Potentiométre de couple —Jp» ﬁm @s g % é % % é ClD N%:m %é g ?:-’.
=l Bl EIEFER o \é\ g
[ cistance 3 1 1 mod > s
Borne Fonction Type Caractéristique électrique
71 Relais : fréquence minimum. ¢ 240VAC, 7A, charge résistive.
72 Z1 : point commun, . . Contact 1 - 2 fermé lorsque : la fréquence est supérieure
Z2 : contact normalement ouve!'t, Sortie logique |3 |5 fréquence minimum (Pr0).
Z3 173 : contact normalement fermé.
R1 Relais programmable : modulateur * 240VAC, 7A, charge résistive.
R2 en marche / fréquence atteinte. Contact 1 - 2 fermé lorsque :
C14 R1 : point commun, ) , - le modulateur est en marche (050 = 0),
R3 |R2: contact normalement ouvert, Sortie logique |,
R3 : contact normalement fermé. - la fréquence est atteinte (b50 = 1).
1 Relais_ : état modulateur. * 240VAC, 7A, charge résistive.
5 1 point commun, . Contact 1 - 2 fermé lorsque : le modulateur est sous
2 : contact normalement ouvert, Sortie logique |tension et n'est pas en défaut.
_ 3 3 : contact normalement fermé.
4 0V commun aux bornes 11, A1 et A6. - 0V flottant.
Entrée Impédance d'entrée = 110 kQ :
5 Référence fréquence locale. ) - 0 24 10VDC : source de tension ou potentiométre 2,2 kQ*
analogique |. +10VDC : source de tension externe.
Alimentation des potentiometres de Sortie +10VDC, + 2 %, 10 mA maximum.
6 référence fréquence et couple. analogique |(Borne 6 reliée a la borne A8).
7 Référence couple ou limitation de Entrée Impédance d'entrée = 110 kQ :
couple. Suivant bO0. analogique |0 & 10VDC : source de tension ou potentiométre 10 kQ.
Entrée Impédance d'entrée = 100 Q.
8 Référence fréquence a distance. Slgnal courant: 4 a 20 mA, 20a4 mA, 0a20 mA.
analogique |Validation par la borne 16. Sélection par b11.
9 Retour sonde moteur (type CTP ou Entrée U sortie < 2,5V (pOSSIbIlIte de 1 a6 CTP, 250Q en série).
PTO). (1) analogique | N!veau de d.eclen.ghement’: 3kQ, +15 %.
- Niveau de disparition du défaut : 1,8 k€2, = 15 %.
C2+ Signal codeur :
- 0/+5V, 16mA collecteur ouvert (tension maximum = 24V),
10  |Retour codeur. Entrée logique |- temps de montée/descente < 50 us,
- 15 impulsions par p6le moteur par tour.
Impédance maximum du codeur 20 Q.
11 0V commun aux bornes 4, Al et A6. - 0V flottant.
12 Défaut exterieur (sonde PTO...) Entrée logique | Rupture de 0V = défaut externe. (2) (5)
13 Effacement défaut. Entrée logique |impulsion de 0V = effacement défaut. (2) (5)
14 Maintien de rampe. Entrée logique Liaison au OV = rampe figée. (2) (5)
15 Marche Avant/Arrét. Entrée logique |Liaison au OV = marche avant. (2)
16 Sélection de référence fréquence Entrée logique Liaison au OV, = reffarfance frequence Distance. (2) (3)
Non connectée = référence fréquence Locale.
17 Marche Arriere/Arrét. Entrée logique |Liaison au OV = marche arriére. (2)
Sortie 0 a +10VDC, 5 mA, précision + 2 %,
18 |Image de la frequence de sortie. ) 0V = fréquence nulle,
analogique |10vDC = fréquence maximum (Pr 1).

* |l faut utiliser potentiomeétre 10 kQ si les potentiomeétres référence couple ou référence distance sont raccordés.
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Borne Fonction Type Caractéristique électrique
0 a + 10VDC, 5mA, précision + 10 % (fréquence >15Hz).
. Sortie 0V = courant nul,
c27 19 JImage du courant de sortie. analogique |+ 10V = 150 % In (fonctionnement en moteur),
- 10V = 150 % In (fonctionnement en génératrice).
[~ - 7  Deux cébles pour une réception différentielle.
20 |Liaison série, réception A ou B Entrée différentielle :
Entrée | -0a5VDC,
logique - impédance d'entrée = 3,5 kQ,
21 Liaison série, réception A -U(A-A) >+ 0,2V = niveau logique haut,
4 -U(A-A) <-0,2V = niveau logique bas. (4)
C34 - 7 Deux cables pour une émission différentielle.
22 |Liaison série, émission A ou B Sortie différentielle :
Sortie | -0a5vDC,
logique - débit £ 60 mA, _
23 Liaison série, émission A - niveau logique haut A =5V, A = 0V,
4 - niveau logique bas A= 0V, A=5V. (4)
| C1 Liaison série, OV. - 0V isolé des bornes 4, 11, A1 et A6.
[ A1 0V commun aux bornes 4, 11 et A86. - 0V flottant.
Alimentation générale (codeur, Sortie
A2 relais externe...). analogique |* 24VDC, £10 %, 100 mA.
Sortie programmable : alarme Sortie a 0V (2) lorsque :
surcharge ou état modulateur. - modulateur en surcharge (b53 = 0),
ou
- le modulateur n'est pas en défaut (b53 = 1).
A3 Sortie logique | Collecteur ouvert : 0/ + 24VDC.
50 mA : source interne.
250 mA : source externe.
Collecteur ouvert + 24/0V £ 10 mA.
A4 |Sortie fréquence. Sortie logique Signal carré de fréquence égale a la fréquence de sortie
modulateur.
A5 |Borne inactive. - Ne rien connecter.
C41[ A6 |0V commun aux bornes 4, 11 et A. - 0V flottant,
Impédance d'entrée : 110 kQ :
Entrée - 0 24 10VDC : source de tension ou potentiométre 10 kQ.
A7  |Seconde reference fréquence analogique |Validation par la borne 16.
Sélection par b11 = Ur.
Alimentation de potentiométre Sortie + 10VDC, £ 2 %, 10 mA maximum.
A8 référence. analogique |(Borne A8 reliée a la borne 6).
A9 |Borne inactive. - Ne rien connecter.
L ) L i . Sélection par combinaison binaire de 3 vitesses préréglées
A10-A11|Sélection de vitesses préréglées. |Entrée logique plus la référence. Impédance 10 kQ. (2)
Marche par impulsions ou Entrée utilisée pour :
extension vitesses préréglées. - la commande de marche par impulsions (b20 = 0),
] . ou
At2 Entrée logique, _ la sélection par combinaison binaire (de A10, A11 et A12)
de 7 vitesses préréglées plus la référence (b20 = 1).
| Impédance 10 kQ.(2)

(1) Si on utilise une sonde thermique moteur, déplacer le cavalier LK11 en position 1 (a gauche).

Si le moteur n'est pas équipé de sonde C.T.P. ne rien cabler borne 9 et laisser le cavalier LK11 en position 2 (a droite).
Attention : en réglage usine la sonde thermique est dévalidée.

(2) Il est possible d'avoir une logique de commande positive des bornes 12, 13, 14, 15, 16, 17, A10, A11 et A12 en déplagant le
cavalier de LK1 en LK2. Ces bornes sont alors validées par le + 24V (borne A2 ou automate ...).

(3) Locale : la référence fréquence en tension est I'entrée borne 5.
Distance : la référence fréquence en courant (borne 8) ou en tension (borne A9) suivant b11 est sélectionnée et les
paramétres peuvent étre modifiés par la liaison série.

(4) Voir § 3.7 pour raccordements spécifiques de la liaison série.

(5) Action prise en compte si la durée est supérieure ou égale & 16 ms.

Voir § 4.2 I'emplacement des cavaliers LK1, LK2 et LK11.
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3.3 - Phénomenes électriques et électromagné-
tiques associés aux modulateurs de fréquence
3.3.1 - Généralites

La structure de puissance des modulateurs de fréquence
conduit a l'apparition de phénoménes de 2 ordres :

- réinjection sur le réseau d'alimentation d'harmoniques
basse-fréquence,

- émission de signaux radio-fréquence (R.F.) qui peuvent
perturber le fonctionnement d'autres appareils.

Ces phénomeénes sont indépendants. Les consé-
quences sur l'environnement électrique sont diffé-
rentes.

3.3.2 - Harmoniques basse - fréquence

Le pont de diodes en téte du modulateur de fréguence,
en redressant la tension réseau, génére un courant de li-
gne alternatif mais non sinusoidal.

| ligne réseau consommeé par un pont de diode.

Ce courant est chargé d'harmoniques de rang 6n + 1.
Ces harmoniques sont d'autant plus importantes que
leur rang est faible.

Les harmoniques 5, 7, 11, 13 respectivement 250 Hz,
350 Hz, 550 Hz, 650 Hz pour une fréquence réseau

50 Hz, sont les plus significatives.

Leurs amplitudes sont liées a l'impédance du réseau en
amont du pont redresseur, et a la structure du bus conti-
nu en aval du pont redresseur.

Plus le réseau et le bus continu sont selfiques, plus ces
harmoniques sont réduites.

Elles sont pratiquement sans conséquence au niveau du
consommateur d'énergie électrique. Les échauffements
associés a ces harmoniques dans les transformateurs et
les moteurs connectés en direct sur le réseau sont négli-
geables.

En aucun cas, ces harmoniques basse-fréquence ne
peuvent perturber des équipements sensibles.

Elles peuvent géner le distributeur d'énergie a cause des
résonances fluctuantes pouvant étre présentes dans son
réseau maillé, et des pertes supplémentaires dans les
cables d'alimentation. Toutefois il faut minimiser ces
conséquences. Elles ne sont significatives que pour des
puissances installées en modulateurs de fréquence de
quelques centaines de kVA et dans le cas ou ces mé-
mes puissances sont supérieures au quart de la puis-
sance totale installée sur un site.

3.3.3 - Perturbations radio-fréquence (R.F.)

Les modulateurs de fréquence utilisent des interrupteurs
(transistors, semi-conducteurs) rapides qui commutent
des tensions (550V environ) et des courants importants
a des fréquences élevées (plusieurs kHz). Ceci permet
d'obtenir un bon rendement et un faible niveau de bruit
moteur.

De ce fait ils générent des signaux radio-fréequence qui
peuvent perturber le fonctionnement d'autres appareils
ou les mesures effectuées par capteurs :

Chemins des émissions de parasites

ler + len

- a cause des courants de fuite haute-fréquence qui
s'échappent vers la terre par la capacité de fuite du ca-
ble modulateur/moteur et celle du moteur a travers les
structures métalliques supportant le moteur.

- par conduction ou réinjection des signaux R.F. sur le
cable d'alimentation,

- par rayonnement direct a proximité du cable de puis-
sance d'alimentation ou du cdble modulateur/moteur.
Ces phénomenes intéressent directement ['utilisateur.

La gamme de fréquence concernée (radio-fréquence) ne
perturbe pas le distributeur d'eénergie.

Perturbations rayonnées
par le cable moteur
d'influence limitée a

50 c¢cm autour du cabl Moteur

t e

e
C( leq

Transformateur ¢
d'alimentation 1

lgs Ziiv\i H
— P

Capacité de fuite -
du cable Capacité de fuite

> du bobinage

lg; = courant de fuite ramené au modulateur par les capacités de fuite du cable et du moteur.

lg, = courant de fuite s'échappant par les structures métalliques.
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3.3.4 - Normes

a) Harmoniques basse-fréquence

Il n'y a pas d'imposition sur les harmoniques de cou-
rant.

Ces harmoniques de courant introduisent des harmoni-
ques de tension sur le réseau, dont I'amplitude dépend
de l'impédance du réseau.

Le distributeur d'énergie (EDF en France), qui est
concernée par ces phénomenes dans le cas d'installa-
tions de puissance importante (voir 3.3.2), a ses pro-
pres recommandations sur le niveau de chaque harmo-
nique de tension :

- 0,6 % sur les rangs pairs,

- 1 % sur les rangs impairs,

- 1,6 % sur le taux global.

Ceci s'applique au point de raccordement du distributeur
d'énergie, non pour chaque générateur d'harmoniques.

Réduction des harmoniques réinjectées sur le ré-
seau.

Il faut augmenter les impédances en amont ou en aval
du redresseur :

- adjonction de selfs triphasées réseau,

- installation de self de lissage dans le bus continu.

La premiére solution introduit une faible chute de tension
mais permanente.

La deuxiéme solution est plus efficace et diminue I'ondu-
lation aux bornes du condensateur du bus continu
(moins de contraintes sur ce composant).

Les FMV 2306 et FMV 2306 AS, de calibres 2.5T &
120T ont de série cette self de lissage.

b) Perturbations radio-fréquence

Dans le but d'éviter que des appareils sensibles soient
perturbés, les normes européennes EN 50081 et EN
50082 fixent :

- les niveaux de perturbations en dessous desquels un
appareil sensible ne doit pas étre perturbé : immunité
aux parasites suivant :

EN 50082.1 pour les équipements domestiques,

EN 50082.2 pour les équipements industriels.

- les niveaux maximums de perturbations réinjectés sur
l'alimentation, ou rayonnés par les cables de puissance :
EN 50081.1 pour les équipements domestiques,

EN 50081.2 pour les équipements industriels.

Immunité aux parasites

Les FMV 2306 et FMV 2306 AS sont conformes aux
normes EN 50082.1 et 2, ces normes reprennent la
CEIl 801.

Emission de radio-fréquence

Les FMV 2306 et FMV 2306 AS équipés de filtre RFI
(Radio-Fréquence Interférence) : option FLT - FMV,
sont conformes a la norme EN 50081 basée essen-
tiellement sur la norme VDE 875.

Milieu industriel

Milieu domestique

EN 50081.1
VDE 875 N

EN 50081.2
VDE 875 G

FMV 2306 1.5T a 11T

Conforme avec filtre FLT - FMV 11 interne

Conforme avec filtre FLT - FMV 11 interne

FMV 2306 AS 1.5T & 11T f découpage = 2,9 kHz

f découpage = 2,93 11,7 kHz

FMV 2306 16T a 40T
FMV 2306 AS 16T & 50T

Consulter LEROY-SOMER

Conforme avec filtre FLT - FMV * externe
f découpage = 2,9 a 5,9 kHz

FMV 2306 50T & 100T
FMV 2306 AS 60T a 120T

Consulter LEROY-SOMER

Conforme avec filtre FLT - FMV * externe
f découpage = 2,9 kHz

* Calibres différents suivant les calibres du modulateur de fréquence, voir § 7.

Remarque concernant les courants de fuite

Les courants de fuite haute-fréquence se retrouvent en
courant parasite sur l'alimentation du modulateur de fré-
quence.

lls peuvent atteindre des valeurs supérieures au seuil de
déclenchement des contrbleurs d'isolement.

Les normes anciennes fixant les niveaux maximums des

courants de fuite pour I'alimentation des moteurs directe-
ment sur le réseau 50 Hz, ne peuvent plus étre respec-
tés quand on utilise un modulateur de fréquence.

En l'absence de normes adaptées a ce probléme, les
constructeurs Européens se référent a la norme

EN 60950 qui autorise un courant de fuite pouvant aller
jusqu'a 5 % du courant de charge par phase.

3.4 - Précautions de cablage

3.4.1 - Mise a la terre (=)

Le conducteur de terre doit avoir une surface la plus
grande possible. |l est préférable de placer le ou les mo-
dulateurs dans une armoire métallique, fixés sur un
chassis ou une grille métalligue conductrice (non peinte).
On utilisera des tresses plates pour relier les différents
appareils au chassis.

On raccordera directement la carcasse du moteur a la
borne de terre du modulateur par un céble de terre de
section normalisée.

Dans le cas out on utilise un cable blindé de liaison entre
le modulateur et le moteur pour éviter le rayonnement,
on raccordera le blindage aux deux extrémités (carcasse
du moteur et borne de terre du modulateur).

Si la section du blindage n'est pas suffisante, on peut le
doubler par un cable circulant le long du cable blindé a
l'extérieur du blindage. Il sera aussi raccordé aux 2 meé-
mes extrémités que le blindage. Ce céble évitera la cir-
culation de courants intenses dans le blindage.

La qualité des connexions de terre doit étre controlée
périodiquement comme pour les autres connexions de
puissance.

ELEROY*
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3.4.2 - Cablage dans les armoires

Ne pas faire cotoyer dans les mémes goulottes, les ca-
bles transportant la puissance et les cables de signaux,
méme si ces derniers sont blindés (distance > 0,5m).

Ne pas faire cotoyer les cébles de puissance d'alimenta-
tion du modulateur, avec les cables moteur, surtout si le
modulateur est équipé d'un filtre RFl, ceci diminuerait
considérablement l'efficacité du filtre.

Séparer les borniers de puissance d'alimentation des
borniers de puissance moteur, des borniers signaux.
Blinder les circuits sensibies. Le cable blindé doit étre de
bonne qualité, la tresse du blindage en fil de cuivre sou-
ple, & maillage trés serré. Raccorder le blindage aux
deux extrémités.

Relier, directement a la terre générale de l'armoire, en
étoile, les différents appareils, comme le veulent les nor-
mes de sécurité.

Télécommande : les relais et contacteurs de télécom-
mande seront équipés de RC.

Cables de contrdle

lis seront en cuivre et devront étre du type blindé, leur
section minimale sera de 0,5 mm?,

3.4.3 - Cablage externe aux armoires

Les cables de puissance doivent étre mis de préférence
dans des chemins de céables en tble pour réduire le
rayonnement.

Si la longueur du cable modulateur/moteur est importan-
te (> 20m), il est recommandé de monter une self adap-
tée en sortie du modulateur (SELF - MC) pour diminuer
les courants de fuites haute-fréquence, dus a la capacité
de fuite du cable dépendant de sa longueur. La self sera
montée le plus prés possible du modulateur (voir 7.5).
Cables de puissance

lls seront en cuivre du type multibrins et leur isolement
sera de 600V pour les tensions alternatives et de 1000V
pour les tensions continues.

3.4.4 - Installation en milieu domestique

Les puissances installées sont en général assez faibles.
Le réseau d'alimentation est partagé par plusieurs utili-
sateurs.

Les autres utilisateurs du réseau peuvent étre perturbés
par les parasites radio-fréquence réinjectés par le modu-
lateur sur le réseau d'alimentation.

Les appareils les plus susceptibles d'étre perturbés

sont : des récepteurs radio, ordinateurs...

Opérations successives pour résoudre un probleme
de parasitage sur un site : I'ensemble de ces actions
n'est pas a exécuter systématiquement, on s'arrétera
des la disparition des phénomeénes.

1 - Respecter les précautions de cablage.

2 - Raccorder le modulateur a la terre générale du
batiment avec une connexion de qualité : cable plat de
longueur la plus courte possible.

3 - Privilégier chaque fois que c'est possible une installa-
tion du modulateur de fréquence prés du moteur.

4 - Equiper le modulateur de filtre FLT - FMV qui permet
d'atténuer les réinjections radio-fréquence sur le réseau
d'alimentation pour les rendre conforme aux normes.

5 - Raccorder le moteur au modulateur de fréquence
avec du cable blindé dont la tresse de blindage sera

raccordée aux 2 extrémités : carcasse moteur et terre du
modulateur.

3.4.5 - Installation en milieu industriel

En milieu industriel, il est peu probable qu'un utilisateur
en perturbe un autre.

La mise en ceuvre de filtres RFI sur I'entrée des modula-
teurs, souvent onéreuse en particulier pour les grosses
puissances, n'est pas toujours la solution.

Une self triphasée adaptée montée en sortie du modula-
teur sera la solution la plus efficace pour réduire les cou-
rants de fuite haute-fréquence liés aux cables moteur.
Une analyse poussée des problemes rencontrés sur une
installation en service (ou une évaluation des risques
pour une installation future) est indispensable pour met-
tre en ceuvre la meilleure solution tant technique qu'éco-
nomigue.

Opérations successives pour résoudre un probleme
de parasitage sur une installation : I'ensemble de
ces actions n'est pas a exécuter systématiquement,
on s'arrétera dés la disparition des phénoménes.

1 - Respecter les précautions de cablage.

2 - Anti-parasitage des sondes.

Des sondes de mesure sont des éléments sensibles qui
peuvent étre perturbés.

La plupart des probléemes peut étre résolue en mettant
des petits condensateurs de découplage (0,1 a 0,5 uF)
sur les signaux de retour des sondes. Cette solution
n'est possible que pour les signaux de tension continue
(12, 24 ou 48V) ou de tension alternative 50 Hz jusqu'a
220V.

3 - Protections des appareils sensibles.

Si le modulateur a une puissance trés supérieure a celle
d'appareils sensibles connectés sur le méme réseau, il
est plus économique de mettre un filtre RF| sur l'alimen-
tation des appareils de faible puissance que d'installer
un filtre RFI sur I'entrée du modulateur. Les précautions
d'installation sont les mémes : filtre prés de l'appareil,
mise a la terre de l'appareil par liaison courte, séparer
les fils d'entrée et de sortie du filtre.

4 - Selfs triphasées en sortie du modulateur.

Les perturbations aval, courants de fuite haute-fréquen-
ce sont atténuées efficacement en installant au plus prés
de la sortie du modulateur une self triphasée adaptée.

5 - Filtres FLT - FMV

Si les points 2 et 3 ne permettent pas de solutionner les
problémes associés aux parasites réinjectés sur le ré-
seau, on installera un filtre RFI sur I'entrée du modula-
teur de fréquence.

6 - Cable blindé moteur

L'efficacité de cables normaux passant dans des che-
mins de céable métalliques est comparable.

Ceci limitera fortement les perturbations rayonnées par
les cables moteur.

7 - Céble d'accompagnement des blindages de I'électro-
nique de controle.

Dans le cas de passage de ces liaisons dans des zones
fortement perturbées, on pourra étre amener a doubler
leur blindage par un cabie d'accompagnement raccordé
aux 2 extrémités comme le blindage. Les courants de
circulation sont ainsi concentrés dans ce cable et non
dans le blindage des liaisons bas niveau.
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3.5 - Définition des cébles et des protections

Protection des modulateurs FMV 2306 1.5T a 100T

Calibre | Puissance Intensité Fusibles gl Section des cables de puissance ***
FMV 2306 moteur moteur | réseau |bus C.C.| réseau |bus C.C. (mm?)
(kW) (A) (A) (A) (A) ** (A) moteur | réseau | bus C.C. |PE ou=
1.5T 0,75 2,1 54* 1,7 8,0 4 1,5 1,5 2,5 1,5
2T 1,1 2,8 59" 2,4 8,0 4 1,5 1,5 2,5 1,5
2.5T 1,5 3,8 5,3 3,3 8,0 6 1,5 1,5 2,5 1,5
3.5T 2,2 5,6 7.1 4,9 10 8 1,5 1,5 2,5 1,5
55T 4 9,5 9,5 8,7 12 12 1,5 1,5 2,5 1,5
8T 55 12 13,7 11,9 16 16 1,5 2,5 2,5 2,5
1T 7,5 16 16,3 15,7 20 25 2,5 2,5 2,5 2,5
16T 11 25 26,5 22 32 32 6 6 4 6
22T 15 31 29,5 30 40 40 6 10 6 6
27T 18,5 38 36,4 37 40 50 10 10 10 10
33T 22 46 49,1 44 63 63 10 16 10 16
40T 30 59 57,9 60 63 80 16 16 16 16
50T 37 76 72,7 74 80 100 25 25 25 16
60T 45 91 90 90 100 125 35 35 35 25
75T 55 110 106 110 125 160 50 50 50 25
100T 75 150 144 150 160 200 70 70 70 35

Protection des modulateurs FMV 2306 AS 1,5T a 120T

Calibre Puissance Intensité Fusibles g! Section des cables de puissance ***
FMV 2306 AS | moteur | moteur | réseau |bus C.C.| réseau |bus C.C. (mm?)
(kW) (A) (A) (A) (A) ** (A) | moteur | réseau | bus C.C.|PE ou =

1.5T 0,75 2,1 54* 1,2 8,0 4 1,5 1,5 2,5 1,5
2T 1,1 2,8 59" 2,4 8,0 4 1,5 1,5 2,5 1,5
2,5T 1,5 3,8 5,3 3,3 8,0 6 1,5 1,5 2,5 1,5
3.5T 2,2 5,6 7,1 4,9 10 8 1,5 1,5 2,5 1,5
5.5T 4 9,5 9,5 8,7 12 12 1,5 1,5 2,5 1,5
8T 5,5 12 13,7 11,9 16 16 1,5 2,5 2,5 2,5
11T 7,5 16 16,3 15,7 20 25 2,5 2,5 2,5 2,5
16T 11 25 25,6 22 32 32 6 6 4 6

22T 15 32 31,8 30 40 40 6 10 6 10
277 18,5 38 35 37 40 50 10 10 10 10
33T 22 46 491 44 63 63 10 16 10 16
40T 30 62 61 60 80 80 16 16 16 16
50T 37 70 67 74 80 100 25 25 25 16
60T 45 91 90 90 100 125 35 35 35 25
757 55 110 106 110 125 160 50 50 50 25
100T 75 144 139 150 160 200 70 70 70 35
120T 90 180 173 180 200 250 95 95 95 50

* Le bus continu ne comporte pas d'inductance de lissage pour les calibres 1,5T et 2T.

“* Voir § 3.6.5 : mise en paralléle de modulateurs par le bus continu.

=+ | ag gections préconisées sont celles des armoires électriques et ne prennent pas en compte les chutes en ligne dues a la
longueur des cébles.

EN AUCUN CAS CES TABLEAUX NE SE SUBSTITUENT AUX NORMES EN VIGUEUR.
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3.6 - Raccordements particuliers
3.6.1 - Association de moteurs en paralléle

QS KM It L
o

Réseau

Il est possible d'alimenter plusieurs moteurs de puissan-
ces différentes a partir d'un seul modulateur de fré-
quence. Chague moteur doit étre protégé par un relais
thermique.

Détermination du calibre du modulateur :

IN Modulateur > 1 + 12 + ... + |

3.6.2 - Couplage du moteur en direct sur le réseau
(by-pass)
Qs KM KM1

Réseau

Qs2 iKM2
Réseau o '

Séquence a respecter :

- KM1 doit étre actionné avant KM,

- verrouillage mécanique entre KM1 et KM2.

Le temps T2 = 1,5s doit étre impérativement respecté. |l
correspond a la démagnétisation du moteur.

A
;
KM
0 . . >t
1 ; ;
KM1 ; 5
0 — — Pt
1 P P
KM2. P P >t
PoT2
e

3.6.3 - Ouverture du contacteur moteur a l'arrét

Qs KM KMH1

e —— {7 s ——(0)
Réseau

Séquence a respecter :

- KM1 ne doit s'ouvrir qu'une fois le moteur a l'arrét (de-

tecté par le modulateur),

- l'ordre de marche ne doit étre donné qu'une fois KM1

monté.

Maxi
Fréquence
0

Marche
Commande
Arrét

1
KM1 | | |
0 -t

1
KM

0 -t

2.6.4 - Raccordement des bornes de terre de piu-
sieurs modulateurs

FMV FMV
M FMV
/ \
/ FMW FMV
Mauvais Branchemer;}
branchement = correct v

3.6.5 - Mise en paralléle de modulateurs par le bus
continu

a) Généralités

Les modulateurs en paralléle devront étre de méme ca-
libre et leur mise sous tension se fera simultanément.

Le bus continu de chaque moduiateur sera équipé de fu-
sibles. (Voir § 3.5).

Il permet de ne pas utiliser ou de limiter le nombre d'uni-
tés de freinage optionnelles dans le cas ol les énergies
motrices sont supérieures aux énergies restituées.

b) Schéma de raccordement des calibres 1,5T 2 11T

L1 L2 13 + L1 L2 t3 =+
FMV 2306 FMV 2306
FMV 2306 AS FMV 2306 AS

u 9]

v \

w W
+ +

Bus continu
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¢) Schéma de raccordement des calibres 16T a 120T

il

O
Lt L2 L3 PE

FMV 2306
FMV 2306 AS

O
L1 12 L3 PE

FMV 2306
FMV 2306 AS

Bus continu

3.7 - Raccordement de la liaison série

3.7.1 - Généralités

Le protocole utilisé est ANSI x 3.28.2.5 A4.

Cette liaison série peut étre réalisée suivant les stan-
dards RS 485 et RS 422 qui permet la transmission et la
réception différentielles des données a travers 5 fils.

La sortie de la majorité des P.C. étant en standard RS
232, il est nécessaire de rajouter une interface RS
232/RS 422 ou RS 232/RS 485 au plus prés du P.C.

3.7.2 - Raccordement standard RS 485/RS 422

Réception Transmission
A A A A oV
20 21 22 23 | C1

Fils torsadés Fils torsadés
différentiels  différentiels

de I'émetteur du récepteur

* RS 485 : 2 paires de fils blindés torsadés + fil OV,
- impédance caractéristique = 120 Q,

- résistance d'adaptation d'impédance = 120 Q,

- longueur maximum de cable = 1200 m.

* RS 422 : 2 paires de fils blindés torsadés + fil OV,
- impédance caractéristique = 100 Q,

- résistance d'adaptation d'impedance = 100 £,

- longueur maximum de cable = 1200 m.

Nota : Avec le standard RS 485, il est possible de com-
muniquer avec 32 modulateurs maximum raccordés sur
la méme ligne a partir d'un seul PC (ou automate). Cha-
gue modulateur a une adresse série unique.

Liaison série RS 485 avec 32 modulateurs par port

Adresse
FMV FMV FMV série FMV FMV
30 31 32 unique au 33 34
modulateur
(Pro)
* 30 31 32 33 34 *
RT IR T [R TR Rl TR |TR
1R T| ﬁ RI
PortAl Port B
PC

R : entrée récepteur
T : sortie émetteur

* Les résistances d'adaptation d'impédance se montent
sur le modulateur le plus éloigné. Ce sont R 125 pour les
calibres < 11T et R 281 pour les calibres > 16T (voir §
4.2 pour leur implantation).

3.7.3 - Configuration du FMV 2306

* Programmer :

- Pr09 : adresse du modulateur,

- b12 ; vitesse d'échange,

- b10 : sélection de la parité.

» Cébler :

- la borne 12, défaut extérieur (au 0V),

a partir de ce moment les paramétres du modulateur
sont accessibles en lecture,

- la borne 16, commande a distance (au OV).

* Niveau d'acces :

- 8i b6 = 0 : lecture des parametres seulement,
- si b6 = 1 : lecture et écriture des paramétres,
- b9 =1 : commande par le bornier.

EI.EROY :
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3.8 - Schématheque
3.8.1 - FMV 2306 1,5T 4 11T et FMV 2306 AS 1,5Ta 11T
Commande a partir de la micro-console CDn-FMV.

Raccordement de 'unité de

freinage T-FMV (option)
S St
A ' Eemc + -
1— — L 10 Q Entrée codeur
' QS KM1 : .
3 1 ' N
g 12 -~ L1 9 Sonde CTP
2 ’// ol 5 FMV 2306 ' (ouPTO ¥)
P v L2 | EMy 2306 AS
1 o i
 Fusf]  [[JFue
I P ov
Tc
ov
Fu7 aﬁ;(:g; Défaut extérieur
SBIE
: PL6 entre 2.3 * ;
SB2 Y\ KM1
KM1 Sortie Q A0
logique § ! :
T affectable { ¢~ A1 ;
) 18<:D Image fréquence
19 o Image courant
+24V O A2

QS : Sectionneur a fusibles.

SB1 : Bouton mise hors tension.

SB2 : Bouton mise sous tension.

KM1: Contacteur de ligne.

Tc : Transformateur de télécommande.

* Sans sonde CTP ou PTO : PL6 entre 1 et 2.

Nota : - La bobine du contacteur sera équipée d'un RC.
- Le modulateur ne comporte qu'une borne ==.
- Blinder les raccordements de I'électronique de contréle.
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3.8.2 - FMV 2306 16T a 100Tet FMV 2306 AS 16T a 120T
Commande a partir de la micro-console CDn-FMV.

Inductance
de lissage Raccordement des résistances
(W\q de freinage R-FMV (option)
romeeo- 0---- ----- 0----- 3----
A : L11 Li2 DB1 DB2 :
= {1 PE 10 O Entrée codeur
1 Qs KM ' :
oo ) . : 1
g 122 o L 9 Sonde CTP *
@ e ; :
3 % : : FMV 2306 : (ou PTO ?)
P v _——HL2 | Fmv 2306 AS ; }’J
ez © - L3
i Fusl]  [lIFue 5 ;
[: S HO——|
. ov
Te
; ov
Fu7 . Défaut extérieur
PTO
; b9 =0 :
o Relais de :
SBIE sortie LK11 position 1 * :
SB2 E\ KM1§
KM1 :
3 5
T (" & Al ;
= Sorties : i .
logiques § © A3 18 O Image fréquence
\6 A4
+24V O A2

QS : Sectionneur 3 fusibles.

SB1 : Bouton mise hors tension.

SB2 : Bouton mise sous tension.

KM?1 : Contacteur de ligne.

Tc : Transformateur de télécommande.

* Sans sonde CTP ou PTO : LK11 position 2.

Nota : - La bobine du contacteur sera équipée d'un RC.
- Blinder les raccordements de I'électronique de contréle.
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3.8.3 - FMV 2306 1,5T a 11T et FMV 2306 AS 1,5T 4 11T
Commande a partir du bornier :

- marche avec arrét contrélé,

- marche par impulsions.

freinage T-FMV (option)
SIRERNY SR OO
' : Eemc + -
= L 10 @ Entrée codeur
' QS KM1 : :
5 : ' : !
3 . & ~ A7 L 90 Sonde CTP *
8 1 : ., |FMV 2306 8 & Reférence (cuPTO )
- Z Y ﬁ'j FMV 2306 AS T adistance
- @ ' . 7 O Référence couple
Fus]  []Fue 6¢ 1oV
5 : Référence
: Y fréquence
i RP a
l - Micro-consoleyi 4 O s ov

1
1
.
- A M
v
'
1
1

Tc ——
{W‘q Fu7 ) :
o R o S——,\V
12 6—4\—0 Défaut extérieur
Normal | SB3 '
Impulsions 7 13 O-—/—o Effacement défaut
[ ! (A7)
Fréquence 14 ¢
SB4 - ini v
E\ minimam 15 O—— Marche Avant
SB1 [ : -
EZ E b9 = 1 160
: b20=0 : .
"_—l KA1 \ﬁ b50 = 1 17 ¢—— b Marche Arriére
KA1 PL6 entre 2.3 A10 & »
A Sortie [0 A° AT16 L
SB2 logique< A12 :'
* affectable | O A1 : 9
18 O Image fréquence
[ | o :
19 O Image courant
L +24V ©Q A2

QS : Sectionneur & fusibles.

AU : Bouton d'arrét d'urgence.

SB1 : Bouton mise hors tension.

SB2 : Bouton mise sous tension.

SB3 : Commutateur : normal/impuilsions.
SB4 : Bouton marche impulsions double.
KA1 : Relais auxiliaire.

KM1 : Contacteur de ligne.

RP : Potentiométre 2,2kQ.

Tc : Transformateur de télécommande.

* Sans sonde CTP ou PTO : PL6 entre 1 et 2.

Nota : - La bobine du contacteur et celle des relais et contacteurs seront équipées d'un RC.
- Le modulateur ne comporte qu'une borne ==.
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3.8.4 - FMV 2306 16T 4 100T et FMV 2306 AS 16T a 120T
Commande a partir du bornier :

- marche avec arrét contrdlé,

- marche par impulsions.

Inductance

delissage  Raccordement des résistances

de freinage R-FMV (option)
"

QS : Sectionneur a fusibles.

AU : Bouton arrét d'urgence.
SB1 : Bouton mise hors tension.
SB2 : Bouton mise sous tension.
SB3 : Commutateur normal/impulsions.
8B4 : Bouton marche impulsions double.
KA1 : Relais auxiliaire.

KM1 : Contacteur de ligne.

RP : Potentiomeétre 2,2kQ.

Tc : Transformateur de télécommande.

* 8ans sonde CTP ou PTO : LK11 position 2.

: L11 L12 DB1 DB2 !
= 11 PE 10 O Entrée codeur
. QS KM1 : :
=} : . : :
g 4 o i L1 90 Sonde CTP *
2 : FMV 2306 ! Reférence (uPTO )
c - . v L2 FMV 2306 AS 80 distance
4 _a v/i, 7 & Référence couple
:F F :
: usf]  [JFus +10V
; Référence
; fréquence
[\i/m_ )
e —— AU
r VY ] Fu7 1\
= ¢ ov
Défaut 12 (:3——1\—4; Défaut extérieur
Normal | 583 13C:>—- —— Eff t défaut
Impulsions L\ : p Effacement défau
P ~ b9 =0 : t
b20=0 140
SB4 II-\ LK11 position 1 * H
15 O—m Marche Avant
SB1 [ : r
/ 66
o——l KA1 \é 17 O—— Marche Arriére
Fréquence ' ~!
KA1 minimum A10Q
: KA1
[\ A1 6 s
sSB2 :
A12 o—n
. . . : 434—_
Sorties é)AS 18 : | fre
: © Image fréquence
I_K_A1 IKNEI logiques :
0 A4 19 O Image courant
- +24V O A2

: - La bobine du contacteur et celle des
relais et contacteurs seront équipées
de RC.

- Blinder les raccordements de
I'électronique de contréle.

IS$E0k
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3.8.5 - FMV 2306 1,5T a 11T et FMV 2306 AS 1,5T a 11T
Commande a partir du bornier :

- marche : 7 vitesses préréglées + référence,

- commande de frein.

Raccordement de l'unité de

freinage T-FMV (option)
LRLEEE éD """""" ----- a------ '
e ; EMC + - :
= - PR 10 O Entrée codeur
+ QS KM1 . H
§ _|¢ W/ L 9% Sonde CTP *
3 : : : FMV 2306 \ Référence (ou PTO ? )
- < —]L2 8o Def
& e 7 FMV 2306 AS ¢ adistance
—I % v/:/ {:] L3 7 (;) Référence couple
L\ 6¢ +10V
Fus[]] Fus] ; 5 Référence
, fréquence
; Micro-console 4+© ¢ ov
Te \AAA/ -
H O e —, V)
Fuz " v
AUGQ- 12 (l)—h—o Défaut extérieur
: 1 13 o— p Effacement défaut
—o R
. F A 1
;% réquence 146
© minimum :
SB1 L-.Z" ; 15 O—— 1 Marche Avant
KM1 : bg = 1 160
4—-'KM1 ggg : } 17 ¢— 1 Marche Arriére
PL6 entre 2.3 * A10 O ¢
SBZE Sortie o Ao A11 ~ ! 7 vitesses
logique{ ! c: = préréglées
) .
affectable ¢—| Al A126
[KM1 [kF] : E -
. 18 Q Image fréquence
19 O Image courant
+24V O A2 :
u v w <+
L _ ) KF SRRl ™ bt Sy W ELEl m EEEELEED '
= Alimentation —
du frein _
L
QS : Sectionneur a fusibles. * Sans sonde CTP ou PTO : PL6 entre 1 et 2.
AU : Bouton d'arrét d'urgence. . . .
SB1 : Bouton mise hors tension. Nota: - Les bot?lnefs f:!es contacteurs et relais
SB2 : Bouton mise sous tension. seront équipees de RC. .
RP1 : Potentiométre 2,2kQ. - Le modulateur ne comporte qu'une

borne <.
- Blinder les raccordements de
I'électronique de contrdle.

Tc : Transformateur de télécommande.
KM1 : Contacteur de ligne.

KF : Contacteur de freinage.

F : Bobine du frein.
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3.8.6 - FMV 2306 16T a 100T et FMV 2306 AS 16T a 120T

Commande a partir du bornier :
- marche : 7 vitesses préréglées + référence,
- commande de frein.

Inductance
delissage  Raccordement des résistances
{M de freinage R-FMV (option)
HREREEEE F----- a-----0----- 3----
A : L11 12 DB1 DB2
= 1 PE 10 ¢ Entrée codeur
1 QS KM1 : v
§ B & © L 9 ¢ Sonde CTP *
2 ; : ; L Rt (ouPTO})
o 2 < n ) g & Réference
Z = : FMV 2306 ? & distance o
; * : FMV 2306 AS 7 O Référence couple
R 6 +10V
FU5[] Fué 5 Référence
fréquence
Tc
iero- 4 +Q ov
[‘rw—\q Fu7 Micro-console
Aud-
1MHO— 0V
Défaut :
12 ¢—1\—<| Défaut extérieur
130—— /—0 Effacement défaut
b9 =1 : L
7 b20 = 1 140
SB1 [ LK11 position 1 * :
15 —— _——¢ Marche Avant
: (i
160
— : .
17 0——— g Marche Arriere
KM1 Fréquence A10 E !
E\ minimum o: /"'_.J ' - it
a : vitesses
SB2 Al O: ~ ? ( prérégiées
A12 o—/—
: et
|02?qu|:§ 18 ¢ Image fréquence
19 ¢ Image courant
+24V ¢ :
PE

du frein :

"= Alimentation I:——/

QS : Sectionneur fusible.

AU : Bouton d'arrét d'urgence.

SB1 : Bouton mise hors tension.

SB2 : Bouton mise sous tension.

RP : Potentiométre 2,2kQ2.

Tc : Transformateur de télécommande.
KM1 : Contacteur de ligne.

KF : Contacteur de freinage.

F : Bobine du frein.

* Sans sonde CTP ou PTO : LK11 position 2.

Nota : - Les bobines des contacteurs et
relais seront équipées de RC.
- Blinder les raccordements de
I'électronique de contréle.

ISEk
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3.8.7 - FMV 2306 1,5T a 11T et FMV 2306 AS 1,5T & 11T
Commande a partir du bornier :
- référence par bouton poussoir + vite/- vite (voir § 4.4).

Raccordement de l'unité de

freinage T-FMV (option)
posnee- F---------- ----- a------ :
£ b, B v b
= L 10 & Entrée codeur
i QS KM1 : :
§ _|¢ V/ ;;1|_1 9(? Sonde CTP *
o : : FMV 2306 b s (ouPTO ¥)
T -2 : g o Référence
& A FMV 2306 AS ¢ adistance
; o 7 o Référence couple
Z -~ :
- \ 6 O——— +10V '[,F‘
1 KA2
FU5[] Fué [] 56 ) Référence
. fréquence
ov
\AAA/
Tc
HO———— 0V
Fu7 B :
AU G- 12 6——1\——0 Défaut extérieur
13 o— — Effacement défaut
: [i1]
Relais 14 O—I~—~4 Maintien de rampe
affectable + KA2 KA3
- 15 0—— _—¢ Marche Avant
: b9 = 1 160
1 Pléentre 23" ¢—— _—— Marche Arriere
o A10 O i
E ) A0 :
SBZ\ Sortie [ O A110
logiquey '
¢ I affectable { o~ A1 Al2 ¢
+ vite E\ -vite E : 18 O Image fréquence
19 O Image courant
[xmi] Kaz] KAS 124V & A2 5
: u v w =+
QS : Sectionneur a fusibies. * 8ans sonde CTP ou PTO : PL6 entre 1 et 2.
AU : Bouton d'arrét d'urgence. . .
SB1 : Bouton mise hors tension. Nota : - Les bobines des contacteurs et relais
SB2 : Bouton mise sous tension. seront equipees de RC. .
Tc : Transformateur de télécommande. -Le mod_uLIateur ne comporte qu'une
KM1 : Contacteur de ligne. borne =
KA2 - Relais + vite. - Blinder les raccordements de
KA3 : Relais - vite. I'électronique de contréle.
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3.8.8 - FMV 2306 16T a 100T et FMV 2306 AS 16T a 120T

Commande a partir du bornier :

- référence par bouton poussoir + vite/- vite (voir § 4.4),

- marche par impulsions.

£ i
== —1{1PE
S . QS KM1 '
§ lo 1 ——u
? : :
T & > i L2
4 i ,“[;] L3
Fu5 Fué
Te
+ vite - vite AU G-
Impulsions r :
[ dos
SB1 [ £\
SB4

1s

KA1 \P

LT

vite vite

Sorties :

logiques
EAe' giq :
E‘ Q A4

QS : Sectionneur fusible.

AU : Bouton d'arrét d'urgence.

SB1 : Bouton mise hors tension.

SB2 : Bouton mise sous tension.

SB4 : Bouton poussoir impulsions.
8BS : Commutateur impulsions / + vite - vite.
Tc : Transformateur de télécommande.
KA1 : Relais auxiliaire.

KA2 : Relais + vite.

KA3 : Relais - vite.

KM1 : Contacteur de ligne.

Inductance

de lissage  Raccordement des résistances

de freinage R-FMV (option)
"

L11 L12 DBt DB2
10 @ Entrée codeur
90— Sonde CTP *
8C:> Référence (uPTO )
FMV 2306 . adistance
FMV 2306 AS 7 O Référence couple
6 O——— +10v
5 . Ka2 Rétérence
. fréquence
Micro-console 4 HO— ' oV

cn: JR——

Mo—— ov

Défaut ,
12 ¢—1¥o Défaut extérieur
AV
P | Effacement défaut
b9 =1
b20=0

LK11 position 1 *

p Marche Arriére

Fréquence
minimum

limpuisions SB5
o—

+V-V
18 ¢ Image fréquence

19 ¢ Image courant

* 8ans sonde CTP ou PTO : LK11 position 2.

Nota : - Les bobines des contacteurs et
relais seront équipées de RC.
- Blinder les raccordements de
I'électronique de contréle.

E[EROY .
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4 - MISE EN SERVICE

4.1 - Procédure d'utilisation de la micro-console
CDn - FMV

4.1.1 - Présentation de la micro-console

Elle est identique pour tous les modulateurs et permet
l'accés aux parametres de réglages et le pilotage du mo-
dulateur.

* Raccordement

Elle est débrochable et peut étre reportée a distance.

Le raccordement a distance se fait par un cable blindé
avec connecteurs type Sub-D (9 broches femelles coté
micro-console, 9 broches males cété modulateur).
Longueur maximale du céable = 100 m.

La micro-console peut étre retirée pendant le fonctionne-
ment (le modulateur s'arrétera si celui-ci était commandé
par la micro-console).

¢ Description

CDn - FMV

LEROY
SOMER

IHSTRUE 1IN
i

@ 5 LED's rouges de signalisation d'état modulateur.
@ 1 LED rouge pour indiquer les valeurs négatives.

@ 4 afficheurs 7 segments pour visualiser : les parameétres,
I'état du modulateur ou la mesure fréquence/courant de
sortie.

@ 1 LED verte " PAR " indique que la touche " MODE " a
été pressée et que l'afficheur indique le numéro d'un
paramétre (" Pr--"ou"b - - ") en alternance avec
son contenu.

@ 2 touches permettant le défilement des paramétres
et modification de leur valeur.

@ 1 LED rouge " FWD " indique que le modulateur
fonctionne en sens avant.

@ 3 touches permettant les commandes de :
Marche, Arrét (" RESET " effacement défaut) et sens de
rotation, lors d'une commande par micro-console.

* Affichage initial
Dés la mise sous tension, les 4 afficheurs 7 segments in-
diguent I' “Affichage initial” suivant |'état du modulateur.

Etat modulateur Affichage initial
En commande En commande;
CDn-FMV BORNIER
rdY "<->"0": |"rdY":
signal modulateur |modulateur
o prét " rdY " affiché |prét.
Alarrét en alternance avec
la consigne de fré-
quence "0 ".
En fonctionnement |- soit la fréquence |Consigne de
de sortie (H2), fréquence
- soit le courant de
sortie (% IN).
"Code défaut” Code défaut
clignotant en clignotant.
En défaut alterpance avec la
consigne de
fréquence.

* Quelle que soit la valeur affichée, l'autre peut étre lue
en appuyant sur les deux touches | A | | v | simultané-

ment en commande par le bornier.

« 5 voyants (LED) de signalisation
Les informations relatives a I'état et au pilotage du mo-
dulateur sont fournies par 5 LEDs.

Repére LED | Etat Information transmise
Le modulateur est en marche
Sortie variateur ] (peut étre a fréquence nullle).
) Allumée|La LED " FWD " est aussi
active allumeée si une commande de
marche avant a été donnée.
Liaison série Allumé Le modulateur recoit ou envoie
. umée X . . .
active les données via la liaison série.
Freinage Indique que le seduil de tension
. Allumée|maximum du bus continu est
dynamique dépassé (charge entrainante).
Le modulateur est en limitation
de courant, la charge dépasse :
L - la valeur du courant de
Limitation de Allumée| surcharge (Pr4),
courant ou
- la limitation de couple réglée
alaborne 7.
Indique que le modulateur est
Contrdle a pilote par :
) Allumée|- une référence en courant,”
distance ou
- la liaison série.

* ou la référence distance en tension pour les calibres >
16T.
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4.1.2 - Les parametres de réglage

La configuration du modulateur pour une application
donnée se fait par la programmation des paramétres.
Ceci peut étre fait par la micro-console ou par la liaison
série.

Il y a deux types de paraméetres :

- les paramétres numeériques ("Pr X X") qui permettent le
réglage du courant, de la fréquence... lls sont accessi-
bles pendant le fonctionnement du modulateur sauf le
Prc.

- les parametres logiques ou bit (" b Y Y ") qui permettent
la sélection ou la validation de fonctions. La sortie du
modulateur doit étre inactive pour les modifier (pas d'or-
dre de marche et la LED " sortie variateur active "
s'éteint).

a) Manipulation des parameétres par la micro-console CDn-FMV

*» Sélection des paramétres

Etape Action sur la micro-console Affichage Commentaire

MISE

SOuUs .nn Le modulateur démarrera si la
TENSION fonction démarrage automatique

SELECTION \|Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |-
D'UN

PARAMETRE

8 secondes | sans action.

ﬂn-ﬂ N° du paramétre
---ﬂ paramétre

est validée.

La LED "PAR" s'allume.
Valeur du Le numéro du paramétre s'affiche
en alternance avec sa valeur.

Pr 0 = fréquence minimum de
sortie.

Si aucune touche n'est pressée
apres 8 secondes, retour a

I' "affichage initial".

La LED "PAR" s'éteint.

DEFILEMENT
DES Appuyer 1 fois sur la touche | MODE |.
PARAMETRES,

Appuyer 1 fois sur la touche | A .

8 secondes | sans action.

| [rid]v]

La LED "PAR" s'allume.
Le numéro du parameétre s'affiche
en alternance avec sa valeur.

Le numéro du paramétre suivant
s'affiche en alternance avec sa
valeur.

Pr 1 = fréquence maximum de
sortie.

Tous les parameétres principaux
peuvent étre sélectionnés suivant
cette procédure.

Si aucune touche n'est pressée
apres 8 secondes, retour a

I' "Affichage initial".

La LED "PAR" s'éteint.

SELECTION
D'UN

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

PARAMETRE

E.

La LED "PAR" s'allume.

Le numéro du dernier parameétre
sélectionné s'affiche en alternance
avec sa valeur.

ELEROY :
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* Modification des paramétres (exemple : programmation de la commande par micro-console).

SELECTION
DU
PARAMETRE
b9

Appuyer 1 fois sur la touche | MODE |.

Aﬂuyer plusieurs fois sur la touche
[A | ou ¥ | pour sélectionner le
paramétre b9.

ODIFICATIO
DU

Appuyer 1 fois sur la touche | MODE |.

REGLAGE

Appuyer sur latouche A ] ou; v |.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

8 secondes | sans action.

Etape Action sur la micro-console Affichage Commentaire
MISE
SOUS | {rld]Y]

TENSION

La LED "PAR" s'allume.

b9 = sélection du type de
commande.

b9 =1 : commande par bornier,
b9 = 0 : commande par micro-
console.

La LED "PAR" s'éteint.
La valeur du parameétre b9 est
figée. Si la valeur clignote voir (+).

La valeur du paramétre b9 est
modifiée a 0. La commande du
modulateur se fait par la micro-con-
sole.

La LED "PAR" s'allume.
La nouvelle valeur du paramétre b9
est mémorisée.

Nota :
Les 3 touches du bas du clavier
STOP FWD
RUN | |ReseT| | REV

sont donc validées et permettent
les commandes de : Marche,
Arrét/Effacement défaut,
Avant/Arriere.

Si aucune touche n'est pressée
apres 8 secondes, retour a

I' "affichage initial".

La LED "PAR" s'éteint.

Nota :

» Si pendant toutes les opérations décrites ci-dessus, au-
cune touche n'est pressée pendant 8 secondes, l'affi-
cheur reprend I' "Affichage initial". En appuyant sur

le numéro du dernier parameétre sélectionné
s'affiche en alternance avec sa valeur.

¢ Avant de modifier les parameétres de réglage, vérifier
I'état du modulateur avec l'afficheur et les 5 voyants de
signalisation.

Les parametres type numérique Pr peuvent étre modi-

fiés pendant ie fonctionnement sauf le paramétre Pre qui
est le réglage de la fréquence de base (point nominal).

@Les parametres logiques b et Prc peuvent étre modi-
fiés uniquement si la sortie du modulateur n'est pas acti-
ve (voir LED de signalisation).

* Dés qu'un parameétre est modifié, sa nouvelle valeur est
automatiquement mémorisée (méme aprés une coupure
de l'alimentation).

» L'affichage peut clignoter dans les cas suivants :

- le modulateur est en défaut et le code de défaut cli-
gnote,

- un parametre a été réglé jusqu'a la limite de sa plage,

- les points décimaux (non-utilisés) clignotent pour signa-
ler que le modulateur est en surcharge (I x t).

» La touche [FWD] est validée si b51 = 1.
REV
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b) Organisation

L'accés aux paramétres principaux se fait simplement a I'aide des touches | N

des parameétres

et| v | avecla LED " PAR " allumée.

Les paramétres spécifiques aux fonctions : sauts de fréquence, vitesses préréglées et leurs rampes d'accélération/décelération
associées, marche par impulsions et affectation des sorties logiques, sont organisés en 5 groupes accessibles en programmant
les valeurs 10, 20, 30, 40 et 50 dans le parameétre Prd.

Para

b1

*

principaux

Pr2
Pri
PO |MODE] *

meétres

+ +Lv

. +7
P A Prc

+l v

+7a +7a + A +ia”
i’m_’| 20 |:_’| 50 | [0 ]

b14

{MODE] [MODE]

b13

0 b1

Parametres
specifiques

Sauts de
fréquence

Vitesses préréglées
(marche par
impulsions)

A", : Appuyer sur la touche & lorsque la LED " PAR " est allumée.

+ [ A& ¢: Appuyer sur la touche | A lorsque la LED “ PAR " est éteinte.
*

[moDE] [MODE]
+ *

Rampes
d'accélération

Rampes
de décélération

+[A
5

+[v_

0

+[(v

+ *

Affectation des
sorties logiques
relais / divers

MODE] * : Appuyer sur la touche [MODE]lorsque la LED"PAR"

est allumée.

+ : Appuyer sur la touche lorsque la LED " PAR "

[V__ : Appuyer sur la touche ["V " lorsque la LED " PAR " est allumée.
+ [V_ : Appuyer sur la touche _¥__lorsque la LED “ PAR " est éteinte. est éteinte.
¢) Retour aux réglages usine
Etape Action sur la micro-console Affichage Commentaire
. Y
SELECTION Y |Appuyer 1 fois sur la touche | MODE -nu- La LED " PAR " s'allume.

PARAMETRE

et appuyer plusieurs fois sur la touche
_ A ou[ vV | pour sélectionner le
parameétre b13.

Appuyer 1 fois sur la touche | MODE |.

Appuyer sur la touche [ & ' ou[ V_|.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |-

b13 = 0 : inactif,
b13 =1 : retour aux réglages
usine.

La LED " PAR " s'éteint.

La valeur du parameétre b13 est
figée. Si la valeur clignote,
s'assurer que la sortie du
modulateur n'est pas active ou voir
le § Code de sécurité.

Le parametre b13 est
automatiquement remis a zéro.
Tous les paramétres reprennent
leur valeur d'origine.
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d) Code de sécurité

L'accés au modulateur peut &tre limité par la programmation d'un code personnaliseé.

* Programmation du code

L CONSOLE

MISE
HORS
TENSION

MISE
SOUS
TENSION

"A ] ou| v poursélectionner le
parameétre Prb.

Appuyer 1 fois sur la touche.

Appuyer (pression maintenue) sur la

touche | A ' ou[ v ] pour choisir le
code.

Appuyer 1 fois sur la touche] MODE |.

Etape Action sur la micro-console Affichage Commentaire
(INSTALLATIO
DU CODE ||Appuyer 1 fois sur la touche La LED "PAR" s'allume.
PAR LA MICRO- e{appuyer plusieurs fois sur la touche

Prb = 0 : accés libre a tous les
parametres,

Prb = 100 & 255 : aucun paramétre
ne peut étre modifié sans
programmer le bon code. (¥)

La LED "PAR" s'éteint.

La LED "PAR" s'allume.

Il n'y a plus de possibilité de
modifier les parameétres sans
programmer le bon code.

@ Le code de sécurité peut étre programmé par la liaison série a une valeur comprise entre 0 et 255 inclus.

¢ Programmation des parametres protégés par un code

Appuyer 1 fois sur la touchel MODE |

Appuyer plusieurs fois sur la touche
A ] ou’” v | pour sélectionner le
paramétre Prb.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

Appuyer (pression maintenue) sur la
touche | A ' ou[ v | pour afficher le
code.

Appuyer 1 fois sur la touche{ MODE |.

La LED "PAR" s'aliume.

Le code de sécurité n'est plus
lisible.

La LED "PAR" s'éteint.

Tous les paramétres peuvent étre
modifiés.
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4.2 - Accés aux résistances et cavaliers

4.2.1 - FMV 2306 1,5T a 11T et FMV 2306 AS 1,5T a 11T
Débrocher la micro-console pour avoir accés a la trappe.
Enlever la trappe pour avoir accés a la carte IN 50.

de commande

Sélection de la logique

‘0o0o:

Raccordement de

la micro-console IN 50

@® R125 @

LKS

3
pLs ©olo  s[000s
1 2 3
EPROM [co]o P

4— Sélection de

sonde CTP ou
PTO (validation
position 2 - 3)

4.2.2 - FMV 2306 16T a 100T et FMV 2306 AS 16T a 120T
Débrocher la micro-console.

Retirer le capot (maintenu par 4 vis cruciformes) pour avoir acces a la carte de régulation IN 40.

D1
O

'uDv
[l -
~ o]

Option
T-FMV

Ozds ez (]

Dv
=
(4]

IN 40
O +VEDC
PL6

PL9

— [

Sélection de
sonde CTP ou PTO

validation position 1)
PL10 (

EPROM

!

®

LK1 R 281
10[0 Q] 2 [
Borniers de commande

1

0000000000
0000000000

LK10 & LK1

L Raccordement de

la micro-console

SE0k



4.3 - Mise en service du motovariateur

4.3.1 - Commande a partir de la micro-console

» Cablage du moto-variateur

Se référer aux schémas § 3.8.1 ou 3.8.2.

* Raccordement d'une sonde CTP ou PTO

Positionner le cavalier PL6 (de la carte IN 50) entre 2 et
3 pour les FMV 2306 1,5T & 11T et les FMV 2306 AS
1,5T a 11T ou placer le cavalier LK11 en position 1 (a
gauche) sur la carte IN 40 pour les FMV 2306 et FMV
2306 AS >16T.

* Défaut extérieur

Ne pas oublier la liaison entre les bornes 11 et 12 sinon
le modulateur indiquera " Et " & la mise sous tension.

* Mise sous tension du modulateur

Fermer le sectionneur et faire marche par SB2. L'affi-
cheur indique " rdY " et la LED " FWD " s'allume.

* Programmation

Sans ordre de marche, programmer successivement les
paramétres.

Parametre Commentaire

b9=0 |Commande a partir de la micro-console.
Choix de la fréquence de découpage et de
b14 la limite de fréquence maximum (LFm) en
fonction de la fréquence moteur désirée.
Choix de la fréquence de base en fonction

Prc  |deb14.

Pr1 Choix de la fréquence maximum du moteur.
Réglage de l'intensité maximum

Pr5 | permanente du moteur (en % de In).
Réglage de l'intensité maximum de

Pr4 | surcharge du moteur (en % de In).

PG Réglage du couple nécessaire au

démarrage.
Pr2 Réglage de la rampe d'accélération.
Pr3 Réglage de la rampe de décélération.
b2 et b7 |Choix du mode d'arrét.
b1 =1 |Démarrage commandé.

4.3.2 - Commande a partir du bornier

* Cablage du motovariateur

Se reférer aux schémas § 3.8.3 ou 3.8.4.

* Raccordement d'une sonde CTP ou PTO

Positionner le cavalier PL6 (de la carte IN 50) entre 2 et
3 pour les FMV 2306 1,5T & 11T et les FMV 2306 AS
1,5T a 11T ou placer le cavalier LK11 en position 1 (a
gauche) sur la carte IN 40.

* Défaut extérieur

Ne pas oublier la liaison entre les bornes 11 et 12 sinon
le modulateur indiquera " Et " & la mise sous tension.

* Mise sous tension du modulateur

Fermer le sectionneur et faire marche par SB2. L'affi-
cheur indique " rdY ".

* Programmation

Sans ordre de marche, programmer successivement les
parameétres.

Paramétre Commentaire

b9 =1 [Commande a partir du bornier.
Choix de la fréquence de découpage et de
b14 la limite de fréquence maximum (LFm) en
fonction de la fréquence moteur désirée.
Choix de la fréquence de base en fonction
Prc  ldeb14.
Pr1 Choix de la fréquence maximum du moteur.
Réglage de l'intensité maximum

Pr5 permanente du moteur (en % de In).
Réglage de l'intensité maximum de

Pr4 surcharge du moteur (en % de In).

PG Réglage du couple nécessaire au

démarrage.
Pr2 Réglage de la rampe d'accélération.
Pr3 Réglage de la rampe de décélération.

b2 et b7 |Choix du mode d'arrét.
bt =1 |Démarrage commandé.

b51 =1 |Validation de la touche FWD/REV.

* Ordre de marche

Appuyer sur la touche| RUN |, la LED " sortie variateur ac-
tive " s'allume.

* Réglage de la fréquence de sortie

Appuyer sur la touche | &}, I'afficheur indique la fré-
quence de sortie du modulateur.

Relacher la touche | 2 |, lorsque la fréquence désirée
est atteinte.

» Compensation du glissement

Charger le moteur et programmer Pr7 pour qu'il tourne a
la méme vitesse a vide et en charge.

* Arrét du moteur 5TOP |

Appuyer sur la touche| RESET |.

La valeur indiquée par I'afficheur diminue jusqu'a 0, puis
il indique " rdY " en alternance avec la fréquence deman-
dée précédemment et la LED " sortie variateur active "
s'éteint.

* Mise hors tension du modulateur

Faire arrét par SB1.

¢ Ordre de marche

Valider I'ordre de marche (borne 15 ou 17), la LED " sor-
tie variateur active " s'allume.

* Réglage de la fréquence de sortie

Donner une consigne de fréquence sur la borne 5, I'affi-
cheur indique la fréquence de sortie du modulateur.

* Compensation du glissement

Charger le moteur et programmer Pr7 pour qu'il tourne a
la méme vitesse & vide et en charge.

* Arrét du moteur

Dévalider I'ordre de marche (borne 15 ou 17).

La valeur indiquée par l'afficheur diminue jusqu'a 0, puis
il indique " rdY " et la LED " sortie variateur active "
s'éteint.

* Mise hors tension du modulateur

Faire arrét par SB1.

Dans tous les modes de commande (bornier, micro-
console), lorsque le modulateur est utilisé en boost
manuel (b3 = 1), si I'ordre de MARCHE est conservé
(sortie modulateur active) avec une référence fré-
quence nulle, il y a injection de courant continu a
l'arrét.

Ces conditions ne doivent pas étre maintenues plus
de 60 secondes afin d'éviter un échauffement anor-
mal du moteur.
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4.3.3 - Utilisation de la borne 7 : limitation ou com-
mande en couple

oV
Référence
fréquence
+10V
Référence
couple

~Nfotoal b~
|
[ ]

§ RP1 = RP2 = 10kQ

« b0 = 1 : Limitation de couple (courant moteur).

Le modulateur est piloté en fréquence (borne 5) et le
couple est dépendant de la référence borne 7 10V :
couple limité a Pr4, OV couple nul.

« b0 = 0 : Commande en couple (courant moteur).

Le modulateur est piloté en couple suivant la référence
borne 7 (10V : couple égal a Pr4, OV : couple nul).

Le potentiométre référence fréquence n'est alors plus
utilisé et la fréquence de sortie est limitée a Pr1, moteur
a vide.

4.4 - Utilisation de la borne 14 : maintien de
rampe

4.4.1 - Description de la fonction

Lorsque la borne 14 est validée, |a vitesse du moteur est
figée. Les modifications de référence fréquence ne sont
pas prises en compte. Des la dévalidation de la borne
14, le moteur suit la nouvelle référence fréquence.

4.4.2 - Application : réalisation d'un + vite/- vite
Schémas de raccordement § 3.8.7 et § 3.8.8. (Indépen-
dants de calibres). Fonctionnement en + vite/- vite en uti-
lisant KA2, KA3, le sens de rotation du moteur ne s'in-
versera qu'aprés passage par la fréquence de sortie nul-
le.

4.5 - Utilisation d'un retour codeur

4.5.1 - Précautions

« Spécifications du codeur

- 1 voie non complémentée,

- 15 impulsions par pole et par tour moteur (60 impul-
sions pour un moteur 1500 min™),

- alimentation 24 VDC consommation 100 mA maxi,

- résistance interne < 20 Q.

» Cablage :

Utiliser des cables blindés.

4.5.2 - Raccordement

FMV 2306 Codeur
Borne A1 - Alim (0V)
Borne A2 + Alim (24V)
Borne 10 Voie A

4.5.3 - Mise en service

» Cablage du moto-variateur

Se reférer aux schémas § 3.8.3 ou 3.8.4 et cabler le co-
deur comme suit :

« Raccordement d'une sonde CTP ou PTO

Positionner le cavalier PL6 (de la carte IN 50) entre 2 et
3 pour les FMV 2306 1,5T & 11T et les FMV 2306 AS
1,5T & 11T ou placer le cavalier LK11 en position 1 (&
gauche) sur la carte IN 40.

» Défaut extérieur

Ne pas oublier la liaison entre les bornes 11 et 12 sinon
le modulateur indiquera * Et " & la mise sous tension.

« Mise sous tension du modulateur

Fermer le sectionneur et faire marche par SB2. L'affi-
cheur indique * rdY " et la LED " FWD " s'allume.

« Programmation

Sans ordre de marche, programmer successivement les
parametres.

Paramétre Commentaire
b9 =1 Commande a partir du bornier.
b5 =0 |Validation du retour codeur.
Choix de la fréquence de découpage et de
b14 la limite de fréquence maximum (LFm) en
fonction de la fréquence moteur désirée.
Choix de la fréquence de base en fonction
Prc  ldeb14.
Choix de la fréquence maximum du
Pri moteur.
Réglage de lintensité maximum
Pr5 permanente du moteur (en % de In).
Réglage de l'intensité maximum de
Prd surcharge du moteur (en % de In).
Réglage du couple nécessaire au
Pré démarrage.
Pr2 Réglage de la rampe d'accéleration.
Pr3 Réglage de la rampe de décélération.
b2 et b7 |Choix du mode d'arrét.
b1=1 |Démarrage commandé.

* Ordre de marche

Valider l'ordre de marche (borne 15 ou 17), la LED " sor-
tie variateur active " s'allume.

« Réglage de la vitesse du moteur

Donner une consigne de vitesse sur la borme 5, I'affi-
cheur indique la fréquence de sortie du modulateur.
Charger le moteur et vérifier que la vitesse reste la mé-
me qu'a vide, la compensation de glissement n‘est pas a
régler.

* Arrét du moteur

Dévalider l'ordre de marche (borne 15 ou 17).

La valeur indiquée par l'afficheur diminue jusqu'a 0, puis
il indique " rdY " et la LED " sortie variateur active "
s'éteint.

» Mise hors tension du modulateur

Faire arrét par SB1.

ELEROY“
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4.6 - Régulation avec la boucle Pl intégrée

4.6.1 - Utilisation

Cette boucle est utilisée pour régler des pressions, tem-
pératures, vitesses ... a partir d'un capteur effectuant le
retour d'information.

4.6.2 - Précautions

* Spécifications du capteur de retour

- sortie 4 - 20 mA, 20 - 4 mA ou 0 4 20 mA,

- alimentation (si fournie par le FMV 2306) : 24 VDC, 100
mA maxi.

» Cablage :

Utiliser des cébles blindés.

4.6.3 - Raccordement

FMV 2306 / FMV 2306 AS Capteur
Borne A1 - Alim (0V)
Borne A2 + Alim (24V)
Borne 8 Retour d'information

Si le capteur est alimenté par une alimentation extérieu-
re ou s'il posséde sa propre alimentation, raccorder uni-
quement les bornes A1 et 8.

4.6.4 - Mise en service

» Cablage du motovariateur

A partir des schémas § 3.8.3 ou 3.8.4.
- 1 seul sens de marche.

- Capteur P.l. comme suit :

* Effectuer la mise en service du moto-variateur
standard d'aprés la procédure du § 4.3.2.

* Vérifier que le sens de rotation du moteur est cor-
rect.

*» Dévalider I'ordre de marche (borne 15 ou 17).

* Programmer successivement

¢ Valider I'ordre de marche (borne 15 ou 17).

* Procédure de réglage de Pr20 et Pr21

- Régler la référence de la caractéristique a réguler (dé-
bit, pression, température ...) a2 10 % (en borne 5).

- Augmenter lentement la valeur de Pr20 pour que le
moteur commence a tourner, sa vitesse doit se stabiliser
entre 5 et 20 % de sa valeur maximum.

- Augmenter encore la valeur de Pr20 jusqu'a ce que le
moteur soit instable puis la diminuer de 20 %.

- Augmenter la valeur de Pr21 jusqu'a ce que le moteur
soit instable puis la diminuer de 20 %.

- Augmenter la référence et vérifier que le signal de re-
tour du capteur évolue linéairement (utiliser un milliam-
péremétre en série avec la borne 8).

- Si le systéme est instable, diminuer le gain proportion-
nel Pr20.

* Arrét du moteur

Dévalider I'ordre de marche.

La valeur indiquée par l'afficheur diminue jusqu'a 0, puis
il indique " rdY " et la LED " sortie variateur active "
s'éteint.

* Mise hors tension du modulateur

Faire arrét par SB1.

Nota : Si elles sont validées, les vitesses préréglées
sont prioritaires sur les autres références et Pr20 et
Pr21 deviennent les références des vitesses préré-
glées 1 et 2.

Paramétre Commentaire
b28 =1 [Validation de la fonction P.I.
Pr20 =0 |Réglage du gain proportionnel.
Pr21 =0 |Réglage du gain intégral.
b11 Sélection du type de retour suivant le cap-
teur (en mA) --> 4 - 20, 20 - 4 ou 0 - 20.
Pr2 =1,5 |Réglage de la rampe d'accélération.
Pr3 = 1,5 |Réglage de la rampe de décélération.
44 ESLHQO'OMERW



4.7 - Liste des parametres
La liste des paramétres des modulateurs FMV 2306 et FMV 2306 AS est donnée ci-dessous.
Les tableaux sont suivis par une explication de la fonction de chaque parameétre.

Les paramétres numériques sont précédés de "Pr".
Les paramétres logiques sont précédés de "b".

Les parameétres suivis de (
Les paramétres suivis de (= 16T)

4.7.1 - Tableau des parameétres
Parametres principaux (Prd = 0)

1.5T & 117T) sont spécifiques aux

FMV 2306 et FMV 2306 AS de calibres 1.5T 2 11T.
sont spécifiques aux FMV 2306 16T a 100T et FMV 2306 AS 16T a 120T.

1 1 Arrét sur rampe

Parameétre Description Plage de réglage Unité Réglage usine
Pro Fréguence minimum de sortie 0aPr Hz 0
ProaLFm
Pri Fréquence maximum de sortie (LFm = limite de la Hz 50
fréquence maximum).
- FMV 2306 1.5T 4 100T : 5.0
Pr2  |Rampe d'accélération 0.2 2600 s - FMV 2306 AS 1.5T a 117 : 5.0
- FMV 2306 AS 16T a 120T : 10d
- FMV 2306 1.5T 2 100T : 10.0
Pr3  |Rampe de décélération 0.2 4 600 s - FMV 2306 AS 1.5T 2 11T : 10.
- FMV 2306 AS 16T a 120T : 104
Intensité maximum de surcharge :
- FMV 2306 Pr5 a 150 % IN 150
Pr4 (calibre modulateur)
- FMV 2306 AS Pr5a 120 120
Pr5 Intensité maximum permanente 104105 (< Pr4) % IN 100
Q,
Pr6  |Couple & basse vitesse (BOOST) |02 25.5 (tensiéﬁgseau) 2.0
Compensation de glissement : 045 (LFm=120)
- FMV 2306 1.5T a 11T 0 a 10 (LFm = 240)
FMV 2306 AS 1.5T a 11T 0 420 (LFm = 480)
0 a 25 (LFm = 960)
- FMV 2306 16T a 40T 0a5(LFm=120)
FMV 2306 AS 16T a 50T 0 a 10 (LFm = 240)
Pr7 0 & 20 (LFm = 480) Hz 0
- FMV 2306 50T a 100T 0a5 (LFm =120)
FMV 2306 AS 60T a 120T 0 & 10 (LFm = 240)
Niveau de freinage par injection de
courant continu :
Pr8 - FMV 23086 402150 % IN 150
- FMV 2306 AS 40a 120 % In 120
Pro Adresse modulateur - liaison série 0a99 - 11
PrA Historique des 10 derniers défauts  10a 9 - -
Code de sécurité
Prb - par la micro-console 100 a 255 - 0
- par la liaison série 0 a255 - 0
Sélection : référence " couple " ou b0 = 0 : couple
b0 fréquence b0 = 1 : fréquence . 1
Sélection : démarrage automatique  |b1 =0 : automatique -
b1 ou commandé b1 =1 : commandé 1
Sélection : mode d'arrét b2=00u1 - 0
b2 b7 b7=0o0u1l - 0
0 O Arrétsur rampe ou
allongement de la rampe
b2 - b7 0 1 Arréten roue libre
1 0 Injection de courant continu

@ LFm = limite de la fréquence maximum. C'est la fréquence la plus élevée que le modulateur est capable de fournir.
Sa valeur est réglable, mais est limitée par la fréquence de découpage sélectionnée (voir b14).

Sk
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4.7.1 - Suite

Parametre Description Plage de réglage Unité Réglage usine
L ) b3 = 0 : automatique
b3 Sélection : BOOST automatique ou manuel. b3 = 1 : manuel - 1
R . o L., bd=0:x10V
b4 Sélection : polarité de référence borne 5. bd=1:0a+10V - 1
L . b5 =0 : avec codeur
b5 Sélection : retour vitesse. b5 = 1 : sans retour - 1
Sélection : mode maitre ou esclave. b6 = 0 : maitre
commandé par le bornier
b6 =1 : esclave
b6 commande par la liaison - 0
série (avec borne 16 au
ov)
b7 Voir parametre b2. b7=00u1 - 0
Sélection : affichage - fréquence de sortie ou |b8 =0 : fréquence (Hz)
bs courant, b8 =1 : courant (% In) * ) 0
Sélection : commande par la micro-console b9 = 0 : micro-console
b9 ou bornier. b9 = 1 : bornier ) 1
Sélection : parité (liaison série). b10 = 0 : paire
b10 b10 =1 : impaire ) 0
Sélection : référence fréquence a distance.
-FMV 2306 1,5T a4 11T b11=420:4a20 mA 4.20
FMV 2306 AS 1,5T a 11T b11=204:2044 mA
b11** b11=0.20: 0420 mA
- FMV 2306 16T a 100T b11=4.20:4420 mA 4.20
FMV 2306 AS 16T & 120T b11=204:20a4 mA
b11=0.20: 0420 mA
b11=Ur:0a10 \Y
Sélection : vitesse d'échange de données par |b12 = 4.8 : 4800 baud 4.8
b12 la liaison série. b12 = 9.6 : 9600 baud
Sélection des paramétres d'origine (réglages |b13 = 0 : inactif
b13 usine). b13 = 1 : réglage usine ) 0
Sélection : Fréquence de découpage et LFm
(limite de la fréquence maximum Fdécoupage/LFm
de sortie).
- FMV 2306 1,5T a 11T b14 = 2.9/120 ou 240 kHz/Hz 2.9/120
FMV 2306 AS 1,5T a 11T b14 = 5.9/120 ou 240 ou kHz/Hz
480
b14 =8.8/120 ou 240 ou kHz/Hz
b14 480
b14 = 11.7/120 ou 240 kHz/Hz
ou 480 ou 960
- FMV 2306 16T a 40T b14 = 2.9/120 ou 240 kHz/Hz 2.9/120
FMV 2306 AS 16T a 50T b14 = 5.9/120 ou 240 ou kHz/Hz
480
- FMV 2306 50T a 100T b14 = 2.9/120 ou 240 kHz/Hz 2.9/120
FMV 2306 AS 60T a 120T
Prc Fréquence de base, point nominal : FB LFm/16 a LFm Hz 50
Prd Accés aux paramétres spécifiques 0a50 - 0

* Seulement si b9 = 1 (commande par le bornier).
** Les références fréquence a distance sont validées par la borne 16.

Nota : Dans tous les modes de commande (bornier, micro-console), lorsque le modulateur est utilisé en boost manuel (b3 = 1),
si l'ordre de MARCHE est conservé (sortie modulateur active) avec une référence fréquence nulle, il y a injection de courant
continu & l'arrét.

Ces conditions ne doivent pas étre maintenues plus de 60 secondes afin d'éviter un échauffement anormal du moteur.
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* Paramétres spécifiques
Prd = 10 : sauts de fréquence.

tion P.1.

b28 = 1 : validé.

Paramétre Description Plage de réglage Unité Réglage usine

Pr10 Saut de fréquence seuil 1

Pr11 Saut de fréquence seuil 2 Pro a Pr1 Hz 0

Pri2 Saut de fréquence seuil 3

Pr13 Largeur de saut autour du seuil 1

Pri4 Largeur de saut autour du seuil 2 +0,5a+5,0 Hz +0,5

Pr15 Largeur de saut autour du seuil 3

Prd = 20 : vitesses préréglées/marche par impulsions.
Paramétre Description Plage de réglage Unité Réglage usine

Pr20 Vitesse préréglée - 1 *

Pr21 Vitesse préréglée - 2 *

Pr22 Vitesse préréglée - 3

Pr23 Vitesse préréglée - 4 Pro a £ Pri Hz 0

Pr24 Vitesse préréglée - 5

Pr25 Vitesse préréglée - 6

Pr26 Vitesse préréglée - 7

pro7 | Fréquence - marche par 0215 Hz 15
impulsions
Sélection : Marche par impulsions |b20 =0 : 3 vitesses +

b20 + 3vitesses préréglées impulsions, - 0
ou 7 vitesses préréglées. b20 =1 : 7 vitesses.

b21 Sélection : Rampes d'accélération | b21 | b23 | Rampes 0
et de décélération standards ou 0 0 |standard

b23 spécifiques. 1 0 - 0

1 1 |spécifiques
0 1
b22 Inutilisé. Ooul - 0
. b24 = 0 : image courant,

b24 Fonction de la borne 19. b24 = 1 : sortie logique. - 0
Dévalidation de la détection b26 = 0 : validée,

b26 |+ ACuu". b26 = 1 : dévalidée. - 0

. . 0 ou 1 en combinaison
b27 Freinages spécifiques. avec b2 et b7. - 0
b8 Validation de la boucle de régula- |b28 = 0 : dévalidé, ) 0

* Lorsque la régulation Pl est validée (b28 = 1), Pr20 devient le gain proportionnel et Pr21 le gain intégral.

Prd = 30 : rampes d'accélération (vitesses préréglées).

Paramétre Description Plage de réglage Unité Réglage usine
Pr30 Accélération vitesse préréglée - 1
Pr31 Accélération vitesse prérégiée - 2
Pr32 Accélération vitesse préréglée - 3 FMV 2306 : 5,0
Pr33 Accélération vitesse préréglée - 4 0,2 2 600 s FMV 2306 AS 1,5Ta 11T :5,0
Pr34 Accélération vitesse préréglée - 5 FMV 2306 AS 16T a 120T : 100
Pr35 Accélération vitesse préréglée - 6
Pr36 Accélération vitesse préréglée - 7
Pra7 .Accélé'ration - marche par 0.2 4 600 s 02
impulsions

B35k
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Prd = 40 : rampes de décélération (vitesses préréglées).

Paramétre Description Plage de réglage Unité Réglage usine
Pr40 Décélération vitesse préréglée - 1
Pr41 Décélération vitesse préréglée - 2

Pra2 Décélération vitesse préréglée - 3 FMV 2306 : 10,0
Pr43 Décelération vitesse préréglée - 4 0.2 4 600 S FMV 2306 AS 1,5T 4 11T : 10
Pr44 Décélération vitesse préréglée - 5 FMV 2306 AS 16T a 120T : 100

Pra5 Décélération vitesse préréglée - 6
Pr46 Décélération vitesse préréglée - 7
Pra7 pecelgratlon - marche par
impulsions

0,2 4600 s 0,2

Prd = 50 : affectation des sorties logiques / fonctions diverses.

Paramétre Description Plage de réglage Unité Réglage usine
Nombre d'effacements défaut .
Pr50 automatiques. 0as ) 0
Temporisation des effacements .
P51 | gétaut automatiques. 1as s !
b50 Sélection de la fonction du relais, |b50 =0 : état modulateur, - FMV 2306 et FMV 2306 AS
(1,5Ta |bornest1-2-3: b50 =1 : fréquence 1,5Ta11T: 0
11T) état modulateur ou fréquence minimum.
minimum.
b50 Sélection de la fonction du relais, |b50=0: en marche, - FMV 2306 16T & 100T et
(z16T) |bornes R1-R2-R3: b50 = 1 : fréquence atteinte. FMV 2306 AS 16T 4 120T : 0
modulateur en marche ou
fréquence atteinte.
Validation de la touche b51 = 0 : dévalidée,
b51  |*FWD/REV". b51 = 1 : validée. - 0
Validation de la reprise & la volée. [b52 = 0 : dévalidée,
b52 b52 = 1 : validée. - 0
Sélection de la sortie logique AO: |b53 = 0 : en marche, - FMV 2306 et FMV 2306 AS
modulateur en marche ou b53 =1 : fréquence 1.5Ta11T: 0
fréquence minimum. minimum.
b53 Sélection de la sortie logique A3: |b53 =0 : Alarme, - FMV 2306 16T a 100T et
alarme surcharge ou état b53 =1 : pas de défaut. FMV 2306 AS 16T & 120T : 0
modulateur.
Sélection : courbe U/f fixe ou b54 =0 : fixe,
b54 dynamique. b54 = 1 : dynamique. } 0
Rampes a la disparition du b55 =0 : Pr3, Pr2,
bS5 réseau. b55 =1 : Pr46, Pr36. ) 0
Traitement des défauts mineurs. |b56 = 0 : arrét en roue libre,
b56 b56 = 1 : arrét sur rampe. ) 0
4.7.2 - Explication des paramétres Nota : La référence de fréquence peut étre réglée

- par la micro-console placée sur le modulateur ou repor-
tée a distance (100m maxi),
- par le bornier de commande (signal analogique, ten-

Pr0 : Fréquence minimum de sortie.
Plage de réglage : 0 & (Pr1) Hz.

Re’g!age’usine -0 Hz. R ) sion 0 & 10V ou courant 4 & 20 mA, 20 a 4mA, 0 a 20
Par incrément de 0,1 Hz &4 0,8 Hz suivant b14. mA)

Par incrément de 1 Hz pour PrO > 100 Hz. - par la liaison série RS 422 ou RS 485.

C'est la fréquence la plus basse de fonctionnement.

Avec la consigne au minimum, la fréquence de sortie est Important :

Pro. La fréquence maximum (Pr1) peut étre réglée jusqu'a

960 Hz (pour certains modulateurs) correspondant a
plus de 19 fois la vitesse d'un moteur standard.
S'assurer que le moteur utilisé supportera mécanique-
ment cette valeur, sinon prévoir un moteur aux carac-
téristiques particuliéres (consulter LERQY-SOMER).

Pr1 : Fréquence maximum de sortie.

Plage de réglage : (Pr0) a (LFm) Hz.

Réglage usine : 50 Hz.

Par incrément de 0,1 Hz & 0,8 Hz suivant b14.

Par incrément de 1 Hz pour Pr1 > 100 Hz.

C'est la fréquence la plus élevée de fonctionnement.
Avec la consigne au maximum, la fréquence de sortie
est Pr1.
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Pr2 : Rampe d'accélération
Plage de réglage : 0,2 & 600s.
Réglage usine : 5,0 s- FMV 2306 1,5T a 100T,
5,0s - FMV 2306 AS 1,5T a 11T,
100s - FMV 2306 AS 16T a 120T.
Par incrément de 0,1s.
Réglage du temps pour accélérer de 0 Hz a la limite de
la fréquence maximum (LFm) définie par b14.
Calcul du temps pour accélérer de la fréquence f1 & 12 :

t = (f2 - f1) 212
LFm

f (Hz)*
LFm 7 A
f2 el
. :
f I
H H >
I |
0 0,2 Valeur 600 t(s)

de Pr2
L7 Plage de Pr2

Nota : Le temps de rampe est respecté a la condition
que le modulateur ne soit pas en limitation de cou-
rant.

Pr3 : Rampe de décélération
Plage de réglage : 0,2 & 600s.
Réglage usine  : 10s -FMV 2306 1,5T a 100T,

10s - FMV 2306 AS 1,5T &4 11T,

100s - FMV 2306 AS 16T a 120T.
Par incrément de 0,1s.
Réglage du temps pour décélérer de la limite de la fré-
quence maximum (LFm) définie par b14 & 0 Hz.
Calcu! du temps pour décélérer de la fréquence f1 a la
fréquence f2 :

t=(f1-1f2)£r3

LFm
f (Hz)
LFm

f1

f2

0,2 Valeur 600

de Pr3
l‘— Plage de Pr3

Nota : Le temps de rampe est respecté & condition que
{'énergie renvoyée par le moteur puisse étre absorbée
par le bus continu, sinon il faudra cabler les options T -
FMV et R - FMV.

Pr4 : Intensité maximum de surcharge
Plage de réglage : Pr5 & 150 % In - FMV 2306

Pr5 & 120 % In - FMV 2306 AS.
Réglage usine  : 150 % In - FMV 2306.

120 % In - FMV 2306 AS.
Par incrément de 0,1 % pour Pr4 < 100 et de 1 % pour
Pr4 > 100.
C'est le courant de sortie maximum admissible pendant
un temps défini par Pr4 et Pr5 (surcharge | x t).

Nota : La limitation interne de courant est proportion-
neile a la tension entrée borne 7 :

- 10V : limitation a la valeur de Pr4,

- 0V : valeur nulle.

Pr5 : Intensité maximum permanente
Plage de réglage : 10 & 105 % In (<Pr4).
Réglage usine  : 100 % In.
Par incrément de 0,1 % pour Pr5 < 100 et de 1 % pour
Pr5>100.
C'est le courant permanent autorisé pour adapter le mo-
dulateur au moteur :
pr5 = courant nominal moteur , 1gg
courant nominal modulateur

Pr5 regle le seuil a partir duquel la protection surcharge
| x t commence a intégrer I'excés de courant. Les points
décimaux de l'afficheur clignotent lorsque cette protec-
tion est active. Si cette condition est maintenue, le mo-
dulateur passera en défaut aprés un temps (t) défini
comme suit :
t= k x Pr5 o

(courant de sortie % - Pr5

k = 25,7 - FMV 2306 1,5T a 100T,
FMV 2306 AS 1,5T 4 11T.
k = 8,57 - FMV 2306 AS 16T a 120T.

Voir les deux figures ci-aprés pour les différents niveaux
de protection et la limitation de courant.

Niveaux de surintensité

% in A Limite IGBT
modutateur
Auto-extinction IGBT
216 % Déclenchement instantané
Limite sur a-coup de charge sans

185 % déclenchement

FMV 2306 Limite intensité
150 % maximum Pr4

(mise a Péchelle
MV 2306 AS| P2 entrée couple).

120 %
105 %

Pr5
Intensité permanente

3x1073 10 60 180 (s)

3x106
30 x 106
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Caractéristiques | x t selon la valeur de Pr5

% IN
modulateur

Pr5 (% In)
150 % ;

120 %
100 %

180 : FMV 2306 AS < 11T (s)
60 : FMV 2306 AS > 16T

1 FMV 2306 : 60

Pr6é : Couple a basse vitesse (BOOST)

Plage de réglage : 0 & 25,5 % Un (tension réseau).
Réglage usine  : 2.0 % Un.

Par incrément de 0,4 %.

Pré augmente le rapport U/f entre 0 Hz et PrC/2 (fré-
quence de base/2), donnant plus de tension et donc de
couple dans les basses vitesses.

Un " BOOST automatique " pour les charges variables
peut étre sélectionné (voir b3) tel que :

BOOST appliqué = Pré x‘m%eé%'ﬁl
r

Nota : Il est important d'augmenter la valeur du BOOST
petit & petit pour démarrer le moteur sans a-coup et sans
temps mort. Une valeur trop élevée peut caler le moteur.
Voir figures ci-dessous pour la répartition de la tension
additive.

Ce paramétre est inactif si b3 = 0 (BOOST automatique).

% UN A

50 Yo |-mmmmummme e
Tension .
augmentée

P Loiun
Réglage 51 9% - standard :
de BOOST [>17 ;

supérieur Pré
a51% y RO L i
Prc Prc
16 2
% UN ﬁ
50 Yofrmemmmeme e /
Tension
augmentée :

Loi U/f

519 standard

Réglage x— 1 .~
de BOOST Pré .~

inferieur ¥ < —Pp-f

as51% Prc

Pr7 : Compensation de glissement
Plage deréglage : 0 a5 Hz (LFm=120Hz) A
0&410Hz (LFm=240Hz) B
0420 Hz (LFm=480Hz)* C
0a25Hz (LFm=960Hz)* D
* LFm = 480 ou 960 Hz n'est pas disponible sur tous les
modulateurs (voir b 14).
Réglage usine : O Hz.
Par incrément de 0,1 Hz a 0,8 Hz suivant b14.
Pr7 augmente la fréquence de sortie du modulateur au
dela de la référence, en fonction de la charge. Pr7 per-
met de rattraper I'écart de vitesse moteur entre moteur a
vide et moteur en charge.
Compensation (Hz) = Pr7 QQQf—a”;dse sortie o,
r
A pleine charge, la fréquence ajoutée est la valeur ré-
glée dans Pr7.

Nota : Pr7 n'est pas actif si le modulateur est en mode
retour codeur (b5 = 0).

Fréquence (Hz)
additive A

S el d

fc[o] ST . ;

L] LLLLCLE LR PIRIID) .
20 nnmmnnmnenana Ay ’
Plages de 15 :
réglage & x—10f-- ;
(selon LFm) ﬁss Al : % Pry
N : appliqué
0 100 % 150 %

(chargex 100)
Prs

Pr8 : Niveau de freinage par injection de courant
continu
Plage de réglage : 40 a 150 % In - FMV 2306.

404120 % In - FMV 2306 AS.
Réglage usine  : 150 % In - FMV 2306.

120 % IN - FMV 2306 AS.
C'est le réglage du niveau maximum de courant de frei-
nage par injection de courant continu.
Le couple de freinage est proportionnel a la valeur de
Pr8. Le temps d'injection est calculé automatiquement
par le modulateur et un couple de maintien est appliqué
au moteur pendant une seconde lorsque le moteur at-
teint une vitesse proche de zéro. Le niveau du couple de
maintien est proportionnel a Pr8.

Nota :

- Ce freinage n'est activé qu'aprés une commande d'ar-
rétet si: b2 =1 etb7 = 0. (Voir b2, b7).

- S'il est utilisé pour des applications a couple constant,
s'assurer que Pr8 > 1,15 Pr5.

Pr9 : Adresse modulateur - liaison série

Plage de réglage : 0 a 99.

Réglage usine  : 11.

Par incrément de 1.

C'est l'adresse unique du modulateur utilisée lors des
communications entre plusieurs modulateurs et un P.C.
(ou automate) raccordés sur la méme ligne.
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PrA : Historique des défauts

Les 10 derniers défauts sont enregistrés dans I'ordre ou ils sont apparus. L'accés se fait comme suit :

SELECTION
buU
PrA

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

et appuyer piusieurs fois sur la touche
| & Jou! Vv ] pour sélectionner PrA.

Etape Action sur la micro-console Affichage Commentaire
MISE
Y
S0us | [rlafY]
TENSION

La LED " PAR " s'allume.

SELECTION Appuyer 1 fois sur la touchel MODE |

DU DERNIER
DEFAUT

La LED " PAR " s'éteint.

"0 " est le repére du dernier défaut.
"x x x " est le code du défaut
associé.

(Voir § 5.2 pour l'explication des
codes).

Appuyer 1 fois sur la touche ' v |.

SELECTION

DE L'AVANT-
DERNIER

\ DEFAUT )

" - /" est le repére de l'avant-
dernier défaut.

"Y Y Y" est le code du défaut
associe.

Appuyer sur la touche © v | .

DEFILEMENT

DES DEFAUTS
EN ORDRE
CHRONOLO-

\__ GIQUE )

" .9 "estle 10&éme et plus ancien
défaut mémorisé.

Notas :

- Les 10 derniers défauts sont gardés en mémoire méme si le modulateur est mis hors tension.
- Le défaut " UU " ou " Ph " lors d'une mise hors tension (tension bus continu hors plage) n'est pas enregistré car cette mise en

défaut intervient aprés une mise hors tension.

Prb : Code de sécurité

Plage de réglage : 0, 100 & 255 (en commande par la
micro-console),
0 a 255 (en commande par la liaison
série).

Réglage usine : 0.

Par incrément de 1.

La modification de tous les paramétres peut étre interdite

en programmant une valeur différente de 0.

L'accés aux parametres est donc possible uniquement si

le code personnalisé est entré dans Prb. Voir § 4.1.2.

b0 : Sélection - référence "couple"” ou fréquence
Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 1.

b0 = 0 : le moteur est piloté en "couple” (la référence vi-
tesse n'est pas active). La référence couple est donnée
par la borne 7 (ou par la liaison série si la borne 16 est
reliée au OV et b6 = 1).

0V = couple nul.

+ 10V = couple égal a Pr4.

La fréquence de sortie est limitée a la valeur de Pri.

b0 = 1 : le moteur est piloté en fréquence. La référence
fréquence est réglée par soit :

- le bornier si b9 =1,

- la liaison série (si la borne 16 est reliée au OV et b6 =
1).

Le couple est limité par sa référence borne 7.

Nota : Si la borne 7 n'est pas connectée, la référence
" couple " (b0 = 0), ou la limitation de couple (b0 = 1) &
pour valeur : Pr4.

b1 : Sélection - démarrage automatique ou com-
mandé

Plage de réglage : Oou 1.

Réglage usine  : 1.

Voir aussi Pr50 et Pr51 pour l'effacement automatique
des défauts.

b1 =0 : démarrage automatique.

120 ms apres la mise sous tension, le moteur démarre,
si un sens de marche est sélectionné et si aucun défaut
n'est pris en compte. Aprés une coupure réseau le mo-
teur repart quel que soit son état 120 ms apreés le retour
réseau.

b1 =1 : démarrage commandé.

Il faut une commande de marche dans tous les cas. Si le
modulateur est en défaut, il faut effectuer un effacement
défaut puis une commande de marche.
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b2 - b7 : Sélection - mode d'arrét

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 0.

Quatre modes d'arrét peuvent étre sélectionnés par
combinaison binaire de b2 et b7 comme ci-dessous :

Affichage (pendant Ia

b2 | b7 Mode phase d'arrét)

Arrét sur rampe ou {Fréquence ou courant
o | o |allongementdela (selon b8).

rampe.
0 | 1 [Arrétroue libre. "Inh "

Injection de o
11 9 |courant continu. dec”.

. Frégquence ou courant
1 1 |Arrét sur rampe. (selon b8).
Nota :

- Selon le mode d'arrét sélectionné, les modes " Arrét
roue libre " et " Injection de courant continu " ne sont ac-
tifs qu'aprés une commande d'arrét. Les deux modes de
" Arrét sur rampe " sont actifs aussi sur un changement
de référence.

- Lorsqu'on utilise les options de freinage (R - FMV
et T - FMV), le modulateur peut étre programmé indif-
féremment avec b2=b7=0ou b2 =b7 =1.

Arrét sur rampe ou allongement de la rampe : décélé-
ration suivant la rampe (linéaire) réglée par Pr3 (ou Pr30
a 36 si les rampes spécifiques sont utilisées).

Si la charge a une inertie importante telle que I'énergie
renvoyée par le moteur vers le modulateur fasse croitre
la tension du bus continu jusqu'a la limite maximum, le
temps de rampe s'allonge afin que le modulateur ne pas-
se pas en défaut surtension (" OU ").

Arrét roue libre : la sortie modulateur est désactivée
aprés une commande d'arrét. Le moteur s'arréte en roue
libre. 1 seconde aprés la commande d'arrét, " rdY " ap-
parait sur I'afficheur et il est possible de redémarrer.

Injection de courant continu : le moteur est arrété rapi-
dement par injection de courant continu jusqu'a une vi-
tesse basse puis pendant une seconde un courant de
maintien est appliqué (le redémarrage n'est possible
qu'apres ce temps). Voir aussi Pr8.

Arrét sur rampe

Décélération linéaire avec respect de la rampe. Si l'iner-
tie du moteur et de sa charge est trop importante, le mo-
dulateur passe en défaut et indique " OU " car la tension
du bus continu a atteint la limite maximum.

Pour éviter le défaut " OU ", utiliser les options T - FMV
et R - FMV qui écrétent la tension du bus continu.

b3 : sélection - BOOST automatique ou manuel

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 1.

b3 = 0 : BOOST automatique, pour des charges varia-
bles a faible couple de démarrage, le moduiateur appli-
que automatiquement une fraction de Pré suivant ia de-
mande de courant du moteur.

b3 = 1 : BOOST manuel, (réglage par Pr6) pour des
charges fixes a couple de démarrage plus important.

b4 : Sélection - polarité de la référence borne 5
Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 1.

b4 = 0 : référence bidirectionnelle -10Va +10V.

* Avec la borne 15 (Marche avant) reliée au 0V.

-10V = référence maximum dans le sens arriére,
+10V = référence maximum dans le sens avant.

* Avec la borne 17 reliée au OV (Marche arriere).
-10V = référence maximum dans le sens avant,

+10V = référence maximum dans le sens arriére.

b4 = 1 : référence unidirectionnelle 0 a +10V.

Le sens de rotation est commandé par les bornes 15
(Marche avant) et 17 (Marche arriére).

Nota : Une consigne < OV est considérée comme 0QV.

b5 : Sélection - retour vitesse

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine  : 1.

b5 = 0 : fonctionnement en boucle fermée avec retour
codeur.

La compensation de glissement (Pr7) n'est plus active.
Si le retour codeur est en défaut (rupture de liaison ...),
alors le modulateur fonctionne en boucle ouverte avec
une compensation de glissement fixe définie comme
suit :

LFm (H2) 120 | 240 {480 960*

Fréquence additive (Hz) | 76 | 152 | 33 | 60,6

* Non disponible sur tous les modulateurs (Voir b14).
b5 = 1 : fonctionnement en boucle ouverte. La compen-
sation de glissement Pr7 est active.

b6 : Sélection - mode maitre ou esclave (avec la bor-
ne 16 reliée au 0V)

Plage de réglage : Oou 1.

Réglage usine : 0.

b6 = 0 : mode maitre, la vitesse et le couple sont com-
mandés par le bornier.

b6 = 1 et borne 16 reliée au OV : mode esclave, la vites-
se ou le couple sont commandés par la liaison série.

Nota : La modification des parametres via la liaison série
n'est possible que si b9 = 1.

b7 : voir b2

b8 : Sélection - affichage fréquence de sortie ou cou-
rant

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 0.

En commande par le bornier (b9 = 1) uniquement.

b8 = 0 : affichage de la fréquence fournie au moteur en
commande par le bornier (b9 = 1).

b8 = 1 : affichage du courant fourni au moteur en com-
mande par le bornier (b9 = 1). Précision + 10 % au des-
sus de 15 Hz.

Nota :

- Quelle que soit la programmation de b8, l'autre infor-
mation peut étre affichée en appuyant a la fois sur les
deux touches| A T et/ v I

- En commande par la micro-console seule la référence
de fréquence peut étre affichée.
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b9 : Sélection - commande par la micro-console ou
bornier

Plage de réglage : Oou 1.

Réglage usine  : 1.

b9 = 0 : le modulateur est commandé par la micro-con-
sole :

- A ]et| v pourla référence fréquence,

- réglage de Pr4 pour le couple,

- pour l'ordre de marche,

- F%ETSEPT pour l'ordre d'arrét et I'effacement défaut,

- l;vg\? pour l'ordre avant/arriére, si b51 = 1.

b9 = 1 : le modulateur est commandé par le bornier ou
par la liaison série (voir b6).

b10 : Sélection - controle de parité de la liaison série
Plage de réglage : Oou 1.

Réglage usine : 0.

b10 = 0 : parité paire.

b10 = 1 : parité impaire.

b10 doit étre correctement ajusté selon la liaison série
du dispositif de commande (PC, automate, etc...).

b11 : Sélection - référence fréquence 3 distance
Plage de réglage : - FMV 2306 1,5T & 11T,

FMV 2306 AS 1,5T a 11T,

4,20 ou 20.4 ou 0.20.

- FMV 2306 16T a 100T,

FMV 2306 AS 16T a 120T,

4.20 ou 20.4 ou Ur ou 0.20.
Réglage usine  : 4.20.
En controle a distance la référence fréquence en courant
est appliquée borne 8, pour les FMV 2303 16T & 100T et
FMV 2306 AS 16T a 120T, la référence fréquence en
tension (si Ur est sélectionné) est appliquée borne A7.

b13 : Sélection - paramétres d'origine (réglages
usine)

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine  : 0.

b13 = 0 : paramétrage client.

b13 = 1 : tous les parameétres sont remis a leur valeur
d'origine (réglage usine). Voir § 4.1.2 pour procedure.

b14 : Sélection - fréquence de découpage et limite de
fréquence maximum LFm
1. Fréquence de découpage en kHz.
2. Limite de la fréquence maximum de sortie (LFm) en
Hz.
- FMV 2306 - 1,5T a 11T,

FMV 2306 AS- 1,5T a 11T.

Fdécoupage LFm
Plage de réglage 29 120 - 240
5.9 120 - 240 - 480
8.8 120 - 240 - 480
11.7 120 - 240 - 480 - 960
Réglage usine 29 120

- FMV 2306 - 16T a 40T,
FMV 2306 AS - 16T & 50T.

Fdécoupage LFm
Plage de réglage 2.9 120 - 240
59 120 - 240 - 480
Réglage usine 2.9 120

- FMV 2306 - 50T a 100T,
FMV 2306 AS - 60T a 120T.

Fdécoupage LFm
Plage de réglage 2.9 120 - 240
Réglage usine 2.9 120

b11 Plage de référence | Plage de fréquence
4.20 43220mA Pro a Pr1
20.4 2024 mA PrO a Pr1
Ur” Oa+10Vavecbd =1 Proa Pr
0.20 0a20 mA Pr0 a Pr1

* Uniquement pour FMV 2306 16T a 100T et FMV 2306
AS 16T a 120T.

Nota : Les références a distance ne sont actives que si
b6 = 0 et b9 = 1 et elles sont validées par la borne 16.

b12 : Sélection - vitesse d'échange de données de la
liaison série

Plage de réglage : 4.8 ou 9.6.

Réglage usine : 4.8.

b12 = 4.8 : 4800 bauds.

b12 = 9.6 : 9600 bauds.

b12 doit étre correctement ajusté a la vitesse d'échange
de données via la liaison série du dispositif de comman-
de (PC, automate, etc ...).

Fréquence de découpage.

Pour des applications nécéssitant un couple élevé a bas-
se vitesse (inertie importante, fonctionnement cyclique),
il est préférable de choisir une fréquence de découpage
basse.

Si un fonctionnement a faible bruit acoustique est désiré,
une fréguence élevée doit étre choisie.

La fréquence de découpage sélectionnée limite aussi le
choix de la fréquence maximum possible {LFm) et donc
éventuellement la plage de fonctionnement.

Limite de la fréquence maximum : LFm.

C'est la fréquence la plus élevée possible en sortie mo-
dulateur. Le réglage de LFm doit prendre en compte la
fréquence maximum de fonctionnement désirée (Pr1).
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Nota :

- Un changement de la valeur de LFm peut changer automatiquement d'autres paramétres (Pr0, Pr1, Pr7, Prc, Pr 10 4 12, Pr20

- La résolution de fréquence dépend de la valeur de LFm sélectionnée :

a 26).

-LFm =120 Hz -
-LFm =240 Hz -
-LFm =480 Hz -
-LFm =960 Hz -

0,1 Hz,
0,2 Hz,
0,4 Hz,
0,8Hz.

Procédure de réglage de b14 :

SELECTION
DE
b14

*

ODIFICATIO
DE
PARTIE 1

ODIFICATIO
DE

PARTIE 2

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

et appuyer plusieurs fois sur la touche
_4 Jou ! v | pour sélectionner bt4.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |

Appuyer sur latouche | A | et| v
pour changer sa valeur.

Appuyer 2 fois sur la touche | MODE |.

Appuyer 2 fois sur la touche| MODE |.

Appuyer sur la touche | A " et’ v |
pour changer sa valeur.

Appuyer 1 fois sur la touche[ MODE |-

Etape Action sur la micro-console Affichage Commentaire
MISE
Y
MISE [T [a]V]
TENSION

La LED " PAR " s'allume.

b14 s'affiche en alternance avec la
valeur de :

- la fréquence de découpage :
partie 1,

et

- LFm : partie 2.

La LED " PAR " s'éteint.

La fréquence de découpage est
modifiée de 2,9 kHz a 8,8 kHz.

La LED " PAR " s'allume.

La LED " PAR " s'éteint.

LFm est modifiée de 120 Hz a
240 Hz.

La LED " PAR " s'allume.

* La modification de b14 n'est que possible si la sortie du modulateur est inactive.
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Prc : Fréquence de base, point nominal (FB)
Plage de réglage :'—'1:4;“ aLFm (Hz,

Réglage usine  : 50 Hz.

Par incrément de 0,1 & 0,8 Hz suivant b14 et 1 Hz pour
Prc > 100 Hz.

C'est la fréquence pour laguelle la tension de sortie du
modulateur atteint sa valeur maximale (Un). Voir figure
ci-apres.

I Plage de Prc
. S

Nv

LFm Fréquence de base
16 (FB)

De 0 a Prc, c'est |a tension de sortie qui augmente (fonc-
tionnement & couple constant) puis de Prc & LFm, c'est
la fréquence de sortie qui augmente (fonctionnement a
puissance constante).

Nota : Prc peut étre modifié automatiquement pendant
le fonctionnement si la fonction U/f dynamique est sélec-
tionnée (voir b54).

Important :

La modification de la fréquence de base (Prc) en-
traine une variation importante du flux dans le moteur
qui peut étre sur-saturé (valeur de Prc trop petite) ou
sous-saturé (valeur de Prc trop grande). Ceci peut
imposer |'utilisation d'un moteur aux caractéristiques
particulieres (consulter LEROY-SOMER).

Prd : Accés aux paramétres spécifiques

Plage de réglage : 0 4 50.

Réglage usine  : 0.

Par incrément de 10.

Permet I'accés aux groupes de parametres spécifiques
{voir § 4.1.2 - Organisation des parametres).

Prd = 0 : paramétres principaux.

Prd = 10 : sauts de fréquence.

Prd = 20 : vitesses prérégiées et marche par impulsions.
Prd = 30 : rampes d'accélération (vitesses préréglées et
jogging).

Prd = 40 : rampes de décélération (vitesses préréglées
et marche par impulsions).

Prd = 50 : affectation des sorties logiques / fonctions di-
verses.

Pr10 a Pr12 : Sauts de fréquence seuils 1 2 3

Plage de réglage : Pr0 a Pr1 (Hz).

Réglage usine  : O Hz.

Par incrément de : voir Pr0 et Pr1.

Permet de sauter 3 fréquences nuisibles au fonctionne-
ment (bruit, vibrations, résonance). Les points de saut (1
a 3) sont réglés par Pr10 a Pr12 respectivement. lis
agissent & la montée ou a la descente en fréquence.

Notas :

- Si un des sauts réglé correspond a Pr0 ou Pr1, il n'est
pas pris en compte.

- Les sauts de fréquence sont modifiés, si PrO et Pri
sont modifiés.

- Les sauts de fréquence ne sont pas pris en compte
pendant la marche par impulsions.

Pr13 a Pri5 : Largeur de saut autour des seuils 143

Plage de réglage : +0,5 45,0 Hz.

Réglage usine : £ 0,5 Hz.

Incrémentation dépendant de Pr0 et Pr1.

Chaque point de saut, Pri0 & Pr 12, a une largeur de
saut associé, réglée par Pri3 a Pr15 respectivement.
Trois zones de fréquence réglables peuvent étre évitées
en fonctionnement. (Voir figure ci-dessous).

Fréquence
»
------ oo
3

de sortie
modulateur

Pr12 + Pr15
r12

Pri2 - Pri5

Pri1 + Prid4

Pri1

Prit1-Prid4

Pri0 + Pri3
Prig

Pr10- Pri3
Référence
»>

>
fréquence

Prio
Pri0 + Pri3
Pr11-Pr14

Prit
Pri1 + Pr14
Pri2 - Pris

Pri2
Pr12 + Pr15

Pri0 - Pr13

Nota :

- Ces zones de fréquence peuvent se chevaucher, don-
nant une largeur de saut plus importante.

- La fréquence de sortie sera toujours comprise entre les
limites définies par Pr0 et Pr1 quelque soit la zone de
saut de fréguence.

Pr20 a Pr26 : Vitesses préréglées

Plage de réglage : Pr0 a Pr1 (Hz).

Réglage usine : 0 Hz.

Incrémentation dépendant de PrO et Pr1.

Permet de sélectionner des vitesses d'utilisation qui se-
ront validées par les bornes A10, A11 et A12 pendant le
fonctionnement.

Les références des vitesses préréglées 1 a 7 sont re-
glées par Pr20 a Pr26 et peuvent étre positives ou néga-
tives (page suivante : programmation d'une vitesse pré-
réglée négative). La borne 15 donne V'ordre de marche et
multiplie la référence par +1. La borne 17 donne {'ordre
de marche et multiplie la référence par -1.

Nota :

- si b20 = 0 : 3 vitesses préréglées sont disponibles,

- si b20 = 1 : 7 vitesses préréglées sont disponibles,

- si b28 = 1, Pr20 = gain proportionnel de la boucle P.I.
et Pr21 = gain intégral de la boucle P.l. (réglage de Pr20
et Pr21 en § 4.6).

Pr27 : Fréquence de marche par impulsions

Plage de réglage : 0 a 15 Hz.

Réglage usine : 1,5 Hz.

Incrémentation dépendant de Pr0 et Pr1.

La référence en marche par impulsions est réglée par
Pr27 (toujours positive). La borne 15 donne l'ordre de
marche et multiplie la référence par +1. La borne 17 don-
ne l'ordre de marche et multiplie la référence par -1. La
validation est effectuée par la borne A12 lorsque

b20 = 0.

'35k
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Programmation d'une vitesse préréglée négative.
* Exemple : réglage de Pr22 = - 40.0 Hz.

Etape Action sur la micro-console

Affichage Commentaire

MISE SOUS
TENSION
SELECTION

DE
Prd

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

et appuyer plusieurs fois sur la touche

A Jou VvV |pour sélectionner Prd.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

ACCES AUX )|Appuyer 2 fois sur la touche _ A |.
PARAMETRES

SPECIFIQUES || Appuyer 1 fois sur la touche | MODE |.
Prd = 20

SELECTION \|ApPpuyer plusieurs fois sur la touche
DU Pr 22 [ A oul vV !pour sélectionner Pr22.

ODIFICATION\|Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.
DU Pr22 Appuyer (pression maintenue) sur la
touche | A | pour régler la valeur de
Pr22. . WD
CHANGEMENT)| Appuyer 1 fois sur la touche REV |-
DE POLARITE
DE LA VALEURY||Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.
DE Pr 22

_[ [ Je]
HERN
| | [e]a]

|| [=]
= Ll
o] ]
| [=] [

Eil

La LED " PAR " s'allume.

La LED " PAR " s'éteint.

La LED " PAR " s'allume.
Accés aux parameétres spécifiques
vitesses préréglées (Prd = 20).

La LED " PAR " s'éteint.

Pr22 = 40 Hz.

[4]0.]

Pr22 = -40 Hz, la valeur négative
est indiquée par la LED & gauche
de l'afficheur.

b20 : Sélection - marche par impulsions plus 3 vites-
ses préréglées ou 7 vitesses prérégiées

Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine : 0.

b20 = 0 : les vitesses préréglées 1 & 3 peuvent étre sé-
lectionnées par combinaison des bornes A10, A11, ainsi
que la fonction marche par impulsions par la borne A12.

b20 = 1 : les vitesses préréglées 1 a 7 peuvent étre sé-
lectionnées par combinaison des bornes A10, A11, A12.

Nota : La fonction marche par impulsions est validée
lorsque b20 = 0 et que la borne A12 est reliée 4 0V, avec
un sens de rotation sélectionné par les bornes 15 ou 17.
Le moteur tourne & la vitesse réglée par Pr27 jusqu'a
l'ouverture de la liaison au OV de l'une des bornes A12,
15 0u 17.

Bornes Parameétre
b20/A12 | A11[A10 Fonction disponible associé

0 0 0 0 |Référence de fréquence -

0] 0 0 1 _|Vitesse préréglée 1 Pr20
0] 0 1 0 |Vitesse préréglée 2 Pra21
0 0 1 1_[Vitesse préréglée 3 Pr22
0 1 0 0 {Marche par impulsions Pr27
1 1 0 0 | Vitesse préréglée 4 Pr23
1 1 0 1 |Vitesse préréglée 5 Pr24
1 1 1 0_|Vitesse préréglée 6 Pr25
1 1 1 1 |Vitesse préréglée 7 Pr26
1 0 0 0_|Référence de fréquence -

Nota :
- 0 = borne non connectée a A1 (0V),

1 = borne connectée a A1 (0V).
- Les bornes A12, A11 et A10 ne sont pas actives si le
modulateur est en mode " esclave " (borne 16 au OV et
b6 = 1, voir b6).

b22 : Non utilisé

[3)]
[+]
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b21 - b23 : Sélection - rampes d'accélération et de
décélération standards ou spécifiques

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine  : 0.

La combinaison de b21 et b23 permet de sélectionner
des rampes particuliéres pour les vitesses préréglées ou
de programmer des rampes particuliéres pour la consi-
gne de fréquence (par les bornes A10, A11 et A12).

b21 | b23
0 0 |Les vitesses préréglées utilisent Pr02 et

Pro3.

1 0 |Les vitesses préréglées utilisent Pr30 a

Pr36 et Pr40 a Pr46.

1 1 |Les vitesses préréglées utilisent Pr30 a

Pr36 et Pr40 a Pr46.

0 1 |La référence de fréquence analogique utilise

des rampes spécifiques comme suit

A12 | A11 ] A10 Rampes utilisées
0 0 0 Pr02 et PrO3
0 0 1 Pr30 et Pr40
0 1 0 Pr31 et Pr41
0 1 1 Pr32 et Pr42
1 0 0 Pr33 et Pr43
1 0 1 Pr34 et Prd44
1 1 0 Pr35 et Pr45
1 1 1 Pr36 et Pr46

b27 : Freinages spécifiques

Plage de réglage : Oou 1.

Réglage usine  : 0.

Lors d'un changement de référence d'un arrét ou d'une
détection Ac UU, le moteur freine suivant le tableau ci-
dessous.

b27 | b2 | b7 Type de freinage
0 0 0 Arrét sur rampe ou
0 0 1 allongement de la rampe
0 1 0 (identique a b2 = b7 = 0).
0 1 1
1 0 0 Arrét sur rampe
1 0 1
1 1 0 (identique a b2 = b7 =1).
1 1 1

Sib20 = 1 toutes les rampes du tableau
sont disponibles.

Si b20 = 0 seules les 4 premiéres lignes
sont disponibles et la borne A12
est libérée permettant I'utilisation

de la marche par impulsions.

b24 : Fonction de la borne 19

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine  : 0.

b24 = 0 : image du courant de sortie modulateur (de 0 &
+ 10 VDC).

b24 = 1 : sortie logique délivrant OV lorsque la charge est
inférieure a Pro5, + 10V lorsque la charge est supérieure
ou égale a Pr5.

b26 : Dévalidation de la détection " Ac UU et Ph "
Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine  : 0.

b26 = 0 : la détection " Ac UU " fonctionne normaiement.
b26 = 1 : la détection " Ac UU " n'est plus prise en comp-
te.

b28 : Validation de la boucle de régulation P.l.

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine  : 0.

b28 = 0 : la boucle P.l. est dévalidée, le modulateur de
fréquence est piloté en référence fréquence (ou

" couple ") de facon habituelle.

b28 = 1 : la boucle P.l. est validée, le modulateur de fré-
quence peut réguler une grandeur extérieure (débit,
pression, température, ...).

Le gain proportionnel Pr20 varie de 0 & 15, un gain de 1
est obtenu en réglant Pr20 = 0,6.

La constante du gain intégral Pr21 varie de 1 (Pr21 =
25,5) a240s (Pr21 =0,1).

La référence de la caractéristique a réguler est entrée
borne 5. Le retour capteur est un signal courant en bor-
ne 8 (voir mise en service § 4.6).

Pr30 a Pr36 : Rampes d'accélération des vitesses
préréglées 1 a7
Plage de réglage : 0,2 & 600s.
Réglage usine  : 5,0s - FMV 2306 1,5T a 100T,
5,0s - FMV 2306 AS 1,5T a4 11T,
100s - FMV 2306 AS 16T a 120T.
Par incrément de 0,1s.
Avec b21 = 1, chaque vitesse préréglée, Pr20 a Pr26, a
une rampe d'accélération associée, réglée par Pr30 a
Pr36 respectivement.
Ex. : la rampe d'accélération pour atteindre la vitesse
préréglée Pr22 est régiée par Pr32.
Voir figure du paramétre Pr47.

Pr37 : Rampe d'accélération de la marche par impul-
sions

Plage de réglage : 0,2s a 600s.

Réglage usine  : 0,2s.

Par incrément de 0,1s.

La fonction marche par impulsions a toujours une rampe
d'accélération associée, réglée par Pr37.
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Pr40 a Pr46 : Rampes de décélérations des vitesses
préréglées 1a7
Plage de réglage : 0.2s & 600s.
Réglage usine  : 10s - FMV 2306 1.5T & 100T,

10s - FMV 2306 AS 1.5T a 11T,

100s - FMV 2306 AS 16T a 120T.
Par incrément de 0.1s.
Avec b21 = 1, chaque vitesse préréglée, Pr20 a Pr26, a
une rampe de décélération associée, réglée par Pr40 a
Pr46 respectivement.
Ex. : la rampe de décélération pour atteindre la vitesse
préréglée Pr26 est réglée par Pr46.
Voir figure du paramétre Pr47.

Pr47 : Rampe de décélération de la marche par im-
pulsions

Plage de réglage : 0.2s & 600s.

Réglage usine  : 0.2s.

Par incrément de 0.1s.

La fonction marche par impulsions a toujours une rampe
de décélération associée, réglée par Pr47.

1 \
Pr22

Pr43 ?
(Pr3)

Décélération
Avant

Accélération
Avant

Décélération
sib21 =0 Arrigre
les paramétres
entre parenthéses
sont actifs.

Accélération
Arriére

Ex. : Calcul de Pr43 pour obtenir un temps t entre Pr22
et Pr23.
Pra3 =tx__LFm
Pr22 - Pr23
Avectenset LFm, Pr22, Pr23, Pr43 en Hz.

Pr50 : Nombre d'effacements défaut automatiques
Plage de réglage : 0 a 5.

Réglage usine : 0.

Par incrément de 1.

Le modulateur effectue automatiquement un effacement
défaut aprés un défaut. Si la fonction démarrage auto-
matique est validée (b1 = 0), le modulateur peut donc pi-
loter le moteur sans intervention extérieure.

Si b1 =1 : le modulateur reste dans I'état " prét " (RdY)
en attendant un ordre de marche.

Pr50 régle le nombre d'effacements qu'effectuera le mo-
dulateur avant de se verrouiller sur un défaut persistant.
Si Pr50 = 0, la fonction est dévalidée.

Chaque fois qu'un effacement automatique est effectué
(Pr50 = 0), le nombre d'éffacement de défauts encore
autorisés, est affiché avec le code de défaut.

Nota :

* Le compteur du nombre d'effacements qui reste est re-
mis & zéro lorsque :

- la cause du défaut disparait avant que tous les essais
d'effacements aient lieu,

- une mise sous tension est effectuée,

- la valeur de Pr50 est modifiée.

 Le défaut n'est enregistré dans I'historique des défauts
gue lorsque tous les essais d'effacement ont été effec-
tués sans succes.

* Le défaut extérieur " Et " (borne 12) ne peut pas étre
annulé par cette fonction.

Pr51 : Temporisation des effacements défaut auto-
matiques

Plage de réglage : 1 a 5s.

Réglage usine : 1s.

Par incrément de 0.1s.

Permet de régler le temps entre le déclenchement défaut
et son effacement automatique.

b50 : Sélection - fonction du relais programmable

Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine : 0.

- FMV 2306 1.5T a 11T
FMV 2306 AS 1.5T a 11T

b50 = 0 : le relais est actif lorsque le modulateur est sous

tension et n'est pas en défaut.

b50 = 1 : le relais est actif quand la fréquence de sortie

du modulateur atteint la référence fréquence.

Voir aussi § 3.2.1 - bornes 1 -2 - 3.

} relais 1,2, 3

- FMV 2306 16T a 100T, .

FMV 2306 AS 16T & 120T‘} relais R1, R2, R3
b50 = 0 : le relais est actif lorsque la sortie du modula-
teur est active (LED " sortie variateur active " allumée), le
moteur peut étre a vitesse nulle.
b50 =1 : le relais est actif quand la fréquence du modu-
lateur est supérieure a la fréquence minimum Pr0.
Voir aussi § 3.2.2 - bornes R1 - R2 - R3.

p—
FWD

b51 : Validation de la touche REV

Plage de réglage : O ou 1.
Réglage usine  : 0.

b51 = 0 : le sens de rotation Avant/Arriere ne peut pas
& : he [FWD .

étre commandé par la touche

b51 = 1 : le sens de rotation Avant/Arriere peut étre com-

mandé par Ia touche ,8i b9 =0.
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b52 : Validation de la reprise a la volée

Plage de réglage : Oou 1.

Réglage usine : 0.

b52 = 0 : la fonction de la reprise & la volée est dévali-
dée.

b52 = 1 : permet une commande de marche du modula-
teur lorsque I'arbre du moteur tourne.

Le modulateur recherche la fréquence du moteur de Pr1
4 0 Hz dans les 2 sens de rotation (" SCAN " apparait
sur l'afficheur pendant cette opération). Aprés synchro-
nisation, le moteur accélére jusqu'a atteindre la consi-
gne. Selon les conditions dynamiques du systeme, cette
opération peut prendre jusqu'a 5 secondes.

ATTENTION

- Ne pas ouvrir le contacteur de ligne pendant
cette opération.

- Les systémes sans charge mécanique dans ces
conditions peuvent changer de vitesse ou peuvent
tourner lentement dans les deux sens de rotation
avant de démarrer pendant cette opération.

La recherche est plus rapide lorsque la marche avant est
sélectionnée. Lorsqu'on utilise un seul sens de rotation,
utiliser la marche avant et croiser 2 phases cdté moteur
pour avoir le sens désiré coté moteur.

b53 : Sélection - sorties logiques (A0) ou (A3)
Plage de réglage : Oou1.
Réglage usine : 0.
- FMV 2306 1,5T 2 11T } A0
FMV 2306 AS 1,5T a 11T
b53 = 0 : la sortie logique est active lorsque la sortie du
modulateur est active (LED " sortie variateur active " allu-
mée), le moteur peut étre a l'arrét.
b53 = 1 : la sortie logique est active lorsque la fréquence
de sortie du modulateur est au minimum (Pr0).
Voir aussi § 3.2.1 - borne AQ.

- FMV 2306 16T a 100T } 3

FMV 2306 AS 16T a 120T
p53 = 0 : la sortie est active lorsque la protection sur-
charge | x t est active (les points décimaux de l'afficheur
clignotent). La sortie reste active si le modulateur passe
endéfaut Ixt("1t").
b53 = 1 : la sortie logique est active lorsque le modula-
teur n'est pas en défaut.
Voir aussi § 3.2.2 - borne A3.

b54 : Sélection - courbe U/f fixe ou dynamique

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine  : 0.

b54 = 0 : le rapport U/f est fixe et réglé par Prc.

b54 = 1 : la tension appliquée au moteur est automati-
quement réduite selon la charge du moteur. Cela permet
d'économiser de I'énergie et de réduire le bruit pour des
charges faibles et variables (ex. : pompe centrifuge).
Cette modification automatique de la courbe U/f modifie-
ra également la fréquence & laquelle la fréquence de ba-
se (FB) est atteinte et 'action du BOOST (Pré).

Voir figure ci-aprés.

Uk Tixe, b54 = 0] [Uf dynamique, b54 = 1]

100 % .
Un ﬁl Prc | 2xPrc !
Pre
pc B8 2 Le rapport U/f
6 8 ; i augmente si
: { la charge augmente :
ézfs’t Less AT 50 % charge
f .." p ¢ 25 % charge
s1%p” i PN Avide
0.. :
H »
f
Calibre FMV Valeur de Prc appliquée avec b54 = 1

2306 1,5T a 11T
2306 AS1,5Ta 11T

2 % charge

x Prc réglé
0,7 x Pr5

2306 16T a 100T 5 % charge | pc réglé

2306 AS 16T a 120T| Pr5

Nota : Si le moteur est a vide, la fréquence de base (FB)
régiée par Prc sera atteinte pour une fréquence 2 fois
plus élevée.

Si la charge augmente, la tension augmente jusqu'au
rapport U/i fixe, FB = Prc (réglé).

b55 : Rampes a la disparition réseau

Plage de réglage : Oou 1.

Réglage usine  : 0.

b55 = 0 : le freinage est effectué suivant la rampe Pr3, le
redémarrage suivant Pr2.

b55 = 1 : le freinage est effectué suivant la rampe Pr46,
le redémarrage suivant Pr36.

b56 : Traitement des défauts mineurs

Plage de réglage : Oou 1.

Réglage usine  : 0.

b56 = 0 : tous les défauts provoquent 'arrét en roue libre
du modulateur.

b56 = 1 : les défauts mineurs (" Et", " cL ", " Oh" et

" th ") provogquent l'arrét du modulateur suivant la rampe
de la référence. Si b50 = 0, le relais changera d'état dés
la détection du défaut.

EROY®
OMER
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4.8 - Guide de réglages

Ce guide de réglages a pour but de vous permettre d'effectuer simplement les réglages de votre modulateur et d'indi-

quer les fonctions décrites en détail dans le § 4.7.2.

PRINCIPAUX REGLAGES

Sélectionner les commandes du modulateur

Marche, inversion, arrét du moteur.

Réglage de la fréquence.

Réglage du couple.

Arrét moteur sur défaut.

*Par le bornier si b9 = 1.
*Par la micro-console si b9 = 0.

* Par le borniersib9 =1 :
- locale : borne 16 non connectée au 0V,
- a distance : borne 16 reliée au 0V.
*Par la micro-console si b9 = 0.
*Par le bornier si b9 = 1.
* Redémarrages automatiques : nombre suivant Pr50,

temporisation suivant Pr51.
* Redémarrage aprés effacement défaut si Pr50 = 0.

Démarrer

Réglage du temps d'accélération.

Régler le couple d'accélération.

*Rampe d'accélération : par Pr2.

*BOOST manuel (optimisation du couple & basse vitesse) par
Pré.
- valeur fixe si b3 =1,

- ajustage automatigue si b3 = 0.

Travailler : choisir des fréquences d'utilisation

Choisir la plage de fréquence du modulateur.

Choisir les vitesses minimum et maximum d'utilisation.

Maintenir la fréquence en charge.

* Sélection de la plage de fréquence maximum : b14.

» Sélection de la fréquence moteur maximum : Pr1.
* Sélection de la fréquence moteur minimum : Pr0.

» Compensation de glissement : par Pr7.

Travailler : visualiser le fonctionnement du modulateur

Affichage de la fréquence ou de la charge modulateur.

Visualisation du sens de rotation.

Visualiser |'état du modulateur.

Affichage des défauts.

*Fréquence de sortie si b8 = 0.
*Charge du modulateur (en % de |) si b8 = 1.

*LED rouge FWD allumée en marche avant.
*LED rouge FWD éteinte a l'arrét ou en marche arriére.

*Par les LEDs de la partie gauche de la micro-console.

* Mémorisation des 10 derniers défauts en PrA.

Travailler : optimiser la qualité du systéme d'entrainement

Protection du moteur.

*Intensité maximum de surcharge : Pr4.
eIntensité maximum permanente : Pr5,
*CTP ou PTO moteur connectée borne 9.

Arréter le moteur

Sélection du mode d'arrét.
Arrét controlé.

Arrét en roue libre.

*4 modes disponibles suivant b2 et b7.
*Réglage de la rampe de décélération : Pr3.

*Sur défaut extérieur " Et "

*Sur coupure du réseau.
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REGLAGES PARTICULIERS

Sélectionner les commandes du modulateur

Marche, inversion, arrét du moteur.

Réglage de la fréquence.

Sélection du mode de régulation.

Arrét du moteur sur défaut.

Verrouillage de la programmation.

« Par liaison série RS 485, RS 422 ou RS 232 : b6 = 1.
e Par le bornier : b6 = 0. FWD
« Possibilité d'interdire l'inversion de sens par la touche REV

de la micro-console par b51.

« Par liaison série RS 482 ou RS 422 : b6 = 1.
« Par la micro-console si b9 = 0.
¢ Par e bornier si b9 = 1.
« Sélection locale ou distance par borne 16 :
- locale si la borne 16 non connectée au 0OV, choix de la
polarité par b4,
- distance si la borne 16 est réliée au OV.

» Régulation en couple ou en fréquence par b0.
« Fonctionnement en maitre ou esclave par bé.

« Redémarrage automatique par Pr50 et b1.
« Temporisation avant redémarrage par Pr51.
*» Reprise & la volée si b52 = 1.

« Par code de sécurité en Prb.
« Par débrochage de la micro-console.

Démarrer

Donner des ordres.

Régler le couple d'accélération.

oPar la liaison série RS 485 ou RS 422.
ePar le bornier : marche, arrét, inversion.
« Par la micro-console ; marche, arrét, inversion.

eManuellement par Pr6, si b3 = 1.
« Automatiquement si b3 = 0.

Travailler : choisir des fréquences d'utilisation

Choisir la plage de fréquence d'utilisation.

Utiliser les vitesses préréglées.

Utiliser la marche par impulsions.

« Détermination de la fréquence maximum par b14.

« Commande par le bornier :
- de 3 vitesses plus la référence si b20 =0,
- de 7 vitesses plus la référence si b20 = 1.

« Réglage du niveau par Pr20 a Pr26.

« Salection des rampes d'accélération et de décélération :
- standard et commune a toutes les vitesses si b21 = 0,
- spécifique & chaque vitesse si b21 =1.

* Validation par b20 = 0.

*» Réglage du niveau par Pr27.

« Réglage des rampes d'accélération et de décélération par
Pr37 et Pr47.

Travailler : mesurer les paramétres de fonctionnement

Choix de l'indication de I'afficheur.

Indications analogiques.

Signalisation de fréquence atteinte.

» La fréquence de sortie (en Hz) sib8 = 0.
o Le courant de sortie en % In si b8 = 1.

« De la fréquence de sortie (en Hz) borne 18.
« Du courant de sortie {en % IN) borne 19.

« Disponible au bornier :
- bornes R1, R2, R3 pour les FMV 2306 16T a 100T et
FMV 2306 AS 16T 8 120T si b50 = 1.
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Travailler : optimiser le systéme d'entrainement modulateur - moteur

Ajuster la fréquence de découpage.
Vibrations : interdire les fréquences critiques.

Précision de la vitesse en charge.

Protection du moteur et limitation de couple.

Compensation de glissement.

* Réglage de b14.

* 3 sauts de fréquence programmés en Pr10 a Pr12.
* Largeur du saut réglable par Pr13 a Pr15.

* En boucle ouverte lorsque b5 = 1,
Compensation manuelle par Pr7.

* En boucle fermée (retour codeur) lorsque b5 = 0,
pas de compensation nécessaire.

* Réglage de l'intensité maximum de surcharge par Pr4.
* Réglage de l'intensité maximum permanente par Pr5.
¢ L'intégration de surcharge | x t dépend de Pr4 et Pr5.
* Limitation extérieure du couple par la borne 7.

¢ Variable en fonction de la charge par Pr7.

Arréter le moteur

Choix du mode d'arrét.

Réglage de la rampe.

Commande d'un frein électro-mécanique.

* Sur rampe (avec allongement suivant l'inertie) : b2 = 0, b7 = 0.
*En roue libre : b2 =0, b7 = 1.
* Avec injection de courant continu: b2 =1,b7 =0
- niveau réglable par Pr8.
*Surrampe b2 =1,0b7=1.

* Temps ajusté par Pr3.

* Pour les FMV 2306 1,5T a 11T et FMV 2306 AS 1,5T a 11T
par la sortie logique A0 avec b53 = 1 ou par le relais
affectable avec b50 = 1.

* Pour les FMV 2306 16T a 100T et FMV 2306 AS 16T a 120T
par le relais vitesse minimum (bornes Z1, Z2, Z3).
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5 - DEFAUTS - DIAGNOSTIC

* Les informations relatives a I'état du modulateur sont
fournies par 5 LEDs, et par I'afficheur (voir ci-aprés).

* Les défauts sont indiqués sous forme mnémonique
clignotant sur l'afficheur.

5.1 - Signalisation par LEDs

Les dix derniers défauts sont gardés en mémoire (méme
aprés une coupure du réseau) dans le paramétre PrA.

* Les indications de I'état du modulateur sont aussi four-
nies par I'afficheur.

* Certains états du modulateur sont communiqués par
les sorties logiques (relais et transistors a coliecteur
ouvert).

Repére LED Etat Information transmise
Sortie variateur active Allumée Le m'odulatt?ur gst en marche (peut étre a zéro vitesse). La LED FWD " est
aussi allumée si une commande de marche en Avant a été donnée.
Liaison série active Allumée Le modulateur regoit ou envoie les données via ia liaison série.
Freinage dynamique Allumée Indique que le Sel:|i| de tepsion maximum du bus continu est dépassé lors
d'une phase de décélération du moteur.
Le modulateur est en limitation de courant car la charge dépasse :
Limitation de courant Allumée - soit la surcharge maximale du moteur (paramétre - Pr4),
- soit la limitation de couple réglée a la borne 7.
Indique que le modulateur est piloté par : - une référence a distance,
Contréle a distance Allumée ou
- la liaison série.

Nota : Le modulateur passera en défaut si la LED " Limitation de courant "

glages de Pr4 et Pr5.

5.2 - Signalisation par afficheur

- messages d'erreur

reste allumée pendant un temps qui dépend des ré-

Mr:fafri'r;zr;frue Raison du défaut Points de contréle Solution
Perte de la référence |Niveau de consigne en courant Veérifier que le niveau de la référence d'entrée
ol vitesse lors d'un 4-20 mA ou 20 - 4 mA. (1) > 3.5 mA.
pilotage en courant.
Défaut de " HARD " & |Carte de controle : L'effacement défaut n'est pas actif.
la mise sous tension. s IN 50 (FMV 2306 1.5T a4 11T Mettre le modulateur hors tension et puis
. FMV 2306 AS 1.5T 4 11T), remettre sous tension. Si le défaut persiste,
Err *IN 40 (FMV 2306 16T & 100T consulter votre fournisseur.
FMV 2306 AS 16T a 120T7).
i . , |*Borne 12. * Vérifier que la borne 12 est reliée au 0V.
Et Defaut exterieur forcé. |, Commande par la liaison série. * Veérifier la commande par la liaison série.
¢ Charge du moteur. * Vérifier que le moteur n'est pas en surcharge.
It Défaut surcharge | x t. |* Réglage du seuil | x t (paramétres |« Vérifier que la protection I x t est correctement
Pr4, Pr5). réglée.
Température sTempérature ambiante. * Contréler que la température ambiante est
ambiante hors plage. comprise entre -10 et +50°C.
*Orifices de ventilation. » Vérifier qu'il y a un espace suffisant autour du
modulateur.
0OA (2) *Ventilateur de refroidissement. (3) * Vérifier que les orifices de refroidissement ne
sont pas bouchés ou que les ventilateurs
fonctionnent.
Surchauffe * Ventilateurs de refroidissement (3). [ Vérifier que :
refroidisseur - les ventilateurs tournent,
Le contacteur de - les orifices de refroidissement ne sont pas
précharge ne s'est obstrués,
pas fermé lors de la  |* Température ambiante. - la température ambiante est inférieure a 50°C,
Oh mise sous tension. (4) -il y a un espace suffisant autour du modulateur.
*» Contacteur de précharge (interne).  |» Mettre le modulateur hors tension et puis
remettre sous tension.
: erreur ASIC, 6 : défaut d'initialisation de 'EEPROM,
:'EEPROM ne répond pas, 7 : déséquilibre d'alimentation +15V,
: défaut EEPROM, 8 : déséquilibre d'alimentation -15V,

: erreur processeur,
: défaut CDn-FMV,

abhwh =

9 : défaut d'initialisation du circuit PWM,
10 : erreur de pile mémoire.
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5.2 - Suite

Mnémonique . B . . .
afficheur Raison du défaut Points de contréle Solution
Surintensité Bornes : U, V, W, PE.
instantanée. * Court-circuit entre les phases ou terre [ Vérifier le cablage de sortie.
défectueuse. * Supprimer le court-circuit.
* Variation importante de la charge. * Supprimer la variation.
* Rapidité de ia décélération. * Programmer un temps supérieur en Pr3.
* Vérifier le réglage de b2 et b7.
* Puissance moteur supérieure a celle | Vérifier les plaques du moteur et du
ot du modulateur. modulateur.
* Longueur de cable trop importante * Utiliser des selfs moteur.
entre le moteur et le modulateur.
* Module de puissance en court-circuit. | Retourner le modulateur pour réparation.
Surtension bus * Déceleération rapide (charge inertielle): |* Programmer un temps de décélération
continu. fonctionnement en dessus de Prc. supérieur en Pr3.
* Vérifier le mode d'arrét par b2 et b7.
ouU * Prévoir une unité de freinage (option).
*Bornes L1, L2, L3 : * Vérifier le réseau d'alimentation.
Surtension du réseau d'alimentation.
Disparition d'une ou [Bornes : L1; L2, L3: Vérifier les trois phases du réseau d'alimentation.
Ph (5) deux phases. Tension d'une ou deux phases d'entrée
< 380V - 10 %.
Défaut alimentation |Bornes internes d'alimentation. Mettre le modulateur hors tension puis remettre
PS interne. sous tension, si le défaut persiste, consulter
votre fournisseur.
Déclenchement * Température du moteur trop élevée : e Vérifier la charge du moteur.
sonde moteur résistance CTP > 3 kQ ou PTO * Diminuer le niveau de surcharge autorisé.
ouverte. * Vérifier la ventilation du moteur et la
th température ambiante.
* Vérifier le cablage de la sonde.
Sous-tension bus *Bornes: L1, L2, L3: * Veérifier le réseau d'alimentation.
uu (5) continu. sous-tension prolongée du réseau
d'alimentation. (6)
Avertissement baisse |* Bornes : L1, L2, L3 : * Vérifier le réseau d'alimentation.
AcUU réseau. (7) sous tension du réseau d'alimenation
< 380V - 10 %.

Nota : Tous les défauts peuvent étre annulés par un ef-
facement défaut, sauf " PS " et " Err " qui nécessitent
une mise hors tension puis une mise sous tension. Les
dispositifs thermiques ne doivent pas étre déclenchés et
remis & zero plusieurs fois de suite.

(1) La protection " cL " n'est pas active si b11 =0.20 (0 &
20 mA).

(2) La protection " OA " n'est disponible que sur les mo-
dulateurs : FMV 2306 16T a 100T et FMV 2306 AS 16T
a 120T.

(3) Les modulateurs qui disposent d’un ventilateur de re-
froidissement sont : les FMV 2306 3,5T a 100T et les
FMV 2306 AS 3,5T a 120T.

(4) Seulement pour les modulateurs FMV 2306 16T a
100T et FMV 2306 AS 16T a 120T.

(5) A la mise hors tension, les défauts " Ph " ou " UU "
qui apparaissent ne sont pas mémorisés dans I'histori-
que des defauts (PrA), si le modulateur est déja en deé-
faut.

(6) Le defaut " UU " peut étre provoqué par une défaillan-
ce des composants internes. Consulter votre fournis-
seur.

(7) L'affichage de " AcUU " n'indique pas un défaut, il
signale qu'il y a une baisse de tension d'entrée.

Si le réseau se rétablit avant l'arrét du moteur, le modu-
lateur cherche a rattraper le niveau de consigne.

Si le moteur atteint la vitesse nulle, le modulateur passe-
ra en défaut " UU " ou " Ph " aprés quelques secondes.
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5.3 - Signalisation par afficheur de I'état modu-
lateur

Affichage Description

"rdY " |Moteur a l'arrét, sortie modulateur inactive.

Valeur |Moteur en fonctionnement (voir § 4.1.1)
numérique |" l'affichage initial ".
La valeur numeérique est :
- la fréquence de sortie (Hz),
ou
- le courant de sortie (% In),
ou
- la consigne de fréquence (Hz) suivant la
programmation de b8 et b9.
Le freinage par injection de courant est

de” | actit. (Voir b2, b7).
Le moteur s'arrétera en roue libre, la sortie
"Inh " |du modulateur n'est pas active. (Voir b2,

b7).

Le modulateur cherche la fréquence du
" gCAN " |moteur pour effectuer une reprise a la
volée. (Voir b52).

Les points |Le modulateur est en surcharge | x t.
décimaux |(Voir Prd, Pr5).

clignotants

Nota : Les signalisations ci-dessus n'indiquent pas un
état de défaut, mais les états de fonctionnement du mo-
dulateur. Cependant, le clignotement des points déci-
maux est une alarme. Si le modulateur reste dans ['état
de surcharge | x t au dela d'un temps défini par Pr4 et
Pr5, il se mettra en défaut.

5.4 - Signalisation par sorties logiques
5.4.1 - FMV 2306 1,5T a 11T
FMV 2306 AS 1,5T a 11T

Borne Type-de Information fournie Parame.t’r e
sortie associé
1 Le modulateur n‘est pas b50
2 Relais en défaut
(affectable) . ou
3 fréquence > Pr0. Pr0
[Transistor 8 Modulateur en marche b53
collecteur ou
A0 ouvert fréquence > Pr0. Pro
(affectable)
5.4.2 - FMV 2306 16T a 100T
FMV 2306 AS 16T a 120T
Type de | Information fournie |Paramétre
Borne sortie associé
Z1
Z2 Relais Fréquence > Pr0. PrO
Z3
R1 Relais | Modulateur en marche

R2 ou b50
ra [(affectable)l 0 ance atteinte.
1

Le modulateur n'est

2 Relais . -

3 pas en défaut.
Transistor Surcharge | x t Pr4, Pr5
a collecteur ou

A3 ouvert modulateur en défaut. b53

(affectable)

5.5 - Diagrammes de localisation de non fonc-

tionnement

« L'affichage du modulateur ne s'allume pas

Tension d'alimentation

aux bornes L1 - L2 - L3 7]

NON
— >

Vérifier : réseau,
fusibles ou disjoncteur.

y OUI

Micro-console bien
raccordée ?

NON

y OU!

Consulter le fournisseur

* Repositionner la micro-
console sur le
modulateur.

« Vérifier les connexions
si report a distance.

* Le moteur ne démarre p

Le modu"Iatet"Jr affiche OUII Donner une cor'nmande
rdY de marche par :
- la touche en
mode clavier (b9 = 0),
- laborne 15 ou 17 en
mode bornier (b9 = 1).
NON v OUI
Regler Pr1 a une valeur|
différente de 0.
Oul
\ 4
Le modulateur affiche [OUl IMODE BORNIER
tg - La référence vitesse

arrive au bornier ?

- Référence en tension
ou en courant ?

- La valeur des vitesses
est-elle différente de 0.

#_

%

MODE CLAVIER
Augmenter la consigne
de fréquence a l'aide de|
la touche | A

* Affichage d'un code de défaut

Voir § 5.2.

* Le moteur n'accélére pas et est bruyant

BOOST trop élevé ?

Ooul

—— p|* Réduire la valeur de

Pré6.
* Essayer auto-BOOST
NON (b3 =0).
% Qul -
Charge importante ? [~y Réduire la charge ou
augmenter le réglage
NON de surcharge Pr4, Pr5.
A 4
Il mangque une phase sur OUI; Recabler le moteur
le moteur ? correctement.
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* Le modulateur ne réagit pas aux programmations par

liaison série
Le modulateur est NONI * Relier la borne 16 au
configuré pour étre piloté oVv.
par sa liaison série ? * Programmer
correctement :

b6, b10, b12, Pro.
» Utiliser un protocole
OuI compatible avec
dispositif de

communication.
La liaison série est NONI * Vérifier les connexions
correctement cablée ? (suivant protocole).
* Vérifier les résistances
d'adaptation
d'impédance.

* Parametres du modulateur mal réglés

Revenir aux réglages
usines. Voir § 4.1.2

low

Reprogrammer le
modulateur suivant le
§ 4.3 (mise en service).

Nota :

- Le dysfonctionnement du modulateur est souvent di a
de mauvais réglages. Un guide des réglages est donné
au §4.8.

- Si aprés avoir effectué toutes les vérifications ci-des-
sus, le systéme ne fonctionne pas, contacter votre four-
nisseur.
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6 - MAINTENANCE

6.1 - Introduction et avertissement

Attention

Le circuit imprimé de puissance (circuit inférieur) est
directement raccordé au réseau.

Ne procéder a aucune intervention sur le modulateur
sans avoir ouvert manuellement le circuit d'alimenta-
tion des étages de puissance (sectionneur a fusibles
ou disjoncteur) ou avoir ouvert le contacteur d'entrée
KM et verrouillé manuellement (clé) la télécommande
de KM.

Par ailleurs, le condensateur de filtrage peut étre soumis
a des tensions tres élevées. Ne pas toucher les bornes
du modulateur sans avoir effectué ou vérifié 'une des
trcis opérations a, b ou ¢ suivantes.

a ) - Aprés avoir coupé l'alimentation du modulateur, at-
tendre 5 minutes pour la décharge des condensateurs.

b ) - Vérifier avec un contrdleur, que la tension aux bor-
nes du bus continu est inférieure & 15 volts.

¢ ) - Au cas ou il ne serait pas possible de procéder a
l'une des opérations précédentes en raison du temps
disponible, placer avec precautions (Tension élevée )
pendant au moins 15 secondes, une résistance de dé-
charge (30 W-500Q) aux bornes du bus continu.

Les opérations de maintenance et de dépannage des
modulateurs FMV 2306 - FMV 2306 AS a effectuer par
I'utilisateur sont extremement réduites. On trouvera ci-
dessous, les opérations d'entretien courant ainsi que des
méthodes simples destinées a vérifier le bon fonction-
nement du modulateur et a porter un premier diagnostic
sur le bon fonctionnement des étages de puissance.

6.2 - Entretien

Pour le modulateur, bien garder a I'esprit que tout appa-
reil électronique peut connaitre des problémes a la suite
d'une exposition a une température trop élevée, a I'hnumi-
dité, I'huile, la poussiére, ou aprés toute intrusion de ma-
tériaux d'origine externe.

Nettoyer périodiquement les orifices de ventilation du
moteur et suivre les éventuelles instructions de graissa-
ge des roulements indiqués sur sa plaque signalétique.
Les circuits imprimés et leurs composants ne demandent
normalement aucune maintenance. Contacter votre ven-
deur ou la station service agréée la plus proche en cas
de probléme.

NE PAS DEMONTER LES CIRCUITS IMPRIMES
PENDANT LA PERIODE DE GARANTIE. CELLE-CI
DEVIENDRAIT IMMEDIATEMENT CADUQUE.

Ne pas toucher les circuits intégres ou le microproces-
seur avec les doigts ou avec des matériels chargés ou
sous tension. Reliez-vous a la terre, ainsi que le banc ou
le fer & souder pour toute intervention sur les circuits.

Ne pas manipuler les circuits intégrés sur socle qui se
trouvent sur le circuit imprimé de contréle (risque de dé-
térioration).

6.3 - Mesures de tension, courant et puissance
6.3.1 - Mesure de la tension a la sortie du modulateur
Les harmoniques dis au modulateur font qu'il n'est pas
possible de faire une mesure correcte de la tension a
I'entrée du moteur avec un voltmetre de type classique.
Cependant on peut obtenir une valeur approchée de la
valeur de la tension efficace de I'onde fondamentale (cel-
le qui influe sur le couple) en utilisant un voltmétre clas-
sigue et le montage décrit sur la figure ci-dessous.

MOTEUR
37y
FMV

C : condensateur 0,1uF
400 VAC (1000V créte).

R : résistance 1 kQ2 , 5W.

V : voltmétre alternatif
impédance 2 1000 Q/V.

6.3.2 - Mesure du courant moteur

Le courant consommé par le moteur et le courant d'en-
trée du modulateur peuvent étre mesurés de fagon ap-
prochée grace a un ampéremetre a cadre mobile classi-
que.

6.3.3 - Mesure de la puissance d'entrée et de sortie
du modulateur

Les puissances d'entrée et de sortie du modulateur peu-
vent étre mesurées en utilisant un appareil éléctro-
dynamique.

6.4 - Tests des étages de puissance du modula-
teur

Remarques préliminaires :

Les tests exposés ci-dessous sont destinés a faire un
test qualitatif de I'état des étages de puissance. Utiliser
un ohmmeétre analogique (a cadre mobile) placé sur
I'échelle 1 Q et faire les mesures aprés avoir mis le mo-
dulateur hors tension et aprés avoir attendu la décharge
compléte du condensateur de filtrage. Chaque mesure
doit durer au moins 10 secondes afin d'éviter les fausses
lectures dues aux charges pou-vant étre encore présen-
tes dans les circuits du modula-teur. En cas de doute sur
les étages de puissance, vérifier visuellement I'état des
modules de commandes de base qui peuvent avoir été
endommagés a la suite de ceux-ci.

ELEROY“
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Les figure ci-aprés montrent Je schéma de

néral de fonduleur 3 transistors dy modulate
- FMV 2306 1,5T 31 1T

FMV 2306 AS 1,6Ta 117

- FMV 2306 16T a 100T
FMV 2306 AS 16T a 1207

J dKT2 JKT3

Yv
—"w

_j_jTS JKTs

il est possible de pratiquer deux niveaux de tests :

6.4.1 - Test par I'intermédiaire du bornier
Ce test est assez sommaire. Une réponse positive ne sj-
gnifie pas nécessairement que les étages de puissance
sont corrects. Cependant une réponse négative signifie
généralement que ceux-ci sont endommagés.
-FMV 2306 1,5T 4 11T

FMV 2306 AS 1,5T a 11T
Utiliser les bornes L1, L2,L3, U, V, W, +, - du bornier du
circuit de puissance.

Test du pont redresseur
(Tester sur L1, L2, L3)

Test du pont redresseur
(Tester sur L1, L2, L3)

Testde T1, T2, T3
(Tester sur U, V, W)

~ 1024 20Q

ﬁnnmn-

Testde T4, T5, T
(Tester sur U, V, W)

> 50 kQ

~104a20Q

principe gé-
ur.

- FMV 2306 16T a 100T
FMV 2306 AS 16T a 120T

Utiliser les bornes

bornier du circuit de

L1, L2, L3, U, v

11

» W, DB2, L12 qu

DB1DB2PE L1 12 L3

FMV

LITLI2PEU v w

RRNRN|E]

est du pont de dioded
(Testersur L1, L2, L3)

> 50 kQ

annn

DB1DB2PE L1 L2 L3

(ann

DB1DB2PE L1 L2 L3

FMV

LITLI2PEU Vv W

U

Testde T1, T2, T3
(Tester sur U, V, W)

> 50 kQ

10a0nn

DB1DB2PE L1 L2 L3

FMV

LINTLI2PE U V W

UL

~10 a4 20Q

O0nnn

DB1DB2PE L1 L2 L3

FMV

LITLI2PEU V W

U LTI

Testde 74,75, 76 | (=
(Tester sur U, v, W) +

> 50 kQ

Nota : Les mesures de ce chapitre sont effectuées
avec un ohmeétre analogique.

~10 4 20Q
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6.4.2 - Test individuel des modules de puissance

Ce test est beaucoup plus complet. Comme le précé-
dent, il s'agit d'un test permettant de détecter un deéfaut,
mais ne pouvant donner I'assurance que le matériel est
correct.

ATTENTION :

Ce test impose de démonter les circuits imprimés
du modulateur. Ne pas procéder a ce démontage
pendant la période de garantie. Celle-ci deviendrait
caduque de ce simple fait.

Pour procéder au test, vérifier chacun des six modules
de puissance en suivant les instructions de la figure ci-
apres.

Lors du remplacement d'un module de puissance, appli-
quer de la graisse siliconée pour la conduction thermi-
que sur la surface de refroidissement du module.

)
'

Nota : Les mesures de ce chapitre sont effectuées
avec un ohmetre analogique.

6.5 - Tests d'isolement et de tenue en tension
du modulateur
6.5.1 - Introduction

ATTENTION :

Les tests décrits ci-dessous sont a conduire avec
précautions. Une destruction des étages de puis-
sance provenant d'une erreur de manipulation ou
d'un mauvais respect des instructions entrainerait
I'exclusion de la garantie.

6.5.2 - Test d'isolement du modulateur

Court-circuiter toutes les bornes du bornier de puissan-
ce, excepté la borne PE (terre), comme indiqué sur les
figures ci-aprés. Utiliser un mégohmétre pour mesurer la
résistance entre ces bornes et la terre. Cette résistance
doit étre au moins de 5 MQ.

- FMV 2306 1,5T a 11T
FMV 2306 AS 1,5T a 11T

Lt L2 L3 U VvV W + -

Mégohmétre

NE PAS FAIRE DE TEST D'ISOLEMENT OU DE TE-
NUE EN TENSION AVEC D'AUTRES BORNES QUE
CELLES QUI SONT INDIQUEES CI-DESSUS.

- FMV 2306 16T a 100T
FMV 2306 AS 16T a 120T

DB1 DB2 PE L1 L2 L3

L11

NE PAS FAIRE DE TEST D'ISOLEMENT OU DE TE-
NUE EN TENSION AVEC D'AUTRES BORNES QUE
CELLES QUI SONT INDIQUEES CI-DESSUS.

6.5.3 - Test de tenue en tension du modulateur
Appliquer pendant une minute une tension alternative de
2000V (aprés l'avoir augmentée progressivement) entre
la terre et le bornier de puissance court-circuité tel que
décrit dans les figures ci-dessus.

Vérifier que rien d'anormal ne se produit durant le
test.

ATTENTION :

Ne jamais effectuer de test de tenue en tension sur
d'autres bornes que celle qui sont indiquées ci-
dessus. Une telle manceuvre endommagerait le
modulateur et suspendrait I'application de la ga-

rantie.
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6.6 -Liste des piéces de
6.6.1 - FMV 2306 1,5T a 11
Consulte LEROY-SOMER.

6.6.2 - FMV 2306 16T 4 40T et F

rechange
T et FMV 2306 AS 1,5Ta 1T

MV 2306 AS 16T a 50T

FMV 2306 16T 4 40T * FMV 2306 AS 16T a 50T *
Type Désignation Calibre Type Désignation Calibre
16T | 22T | 27T | 33T | 40T 16T|22T|27T (33T [40T (50T
I(’:\lirée/cljgscgntrole 9300 - 4004 | 1 1 1 1 1 '(,J\ar(t)e/(ljgscg nirole LQSOO - 4004 ’ 1 1 I 1 171171
Carte de 9300-4102 | 1 1 1 Carte de 9300-4102( 1 | 1 1 ] ]
puissance IN 41 | 9300 - 4103 1 1 puissance IN 41 | 9300 - 4103 | 1 ]71 1
Micro-console 9202 - 0000 | 1 1 1 1 1 Micro-console | 9202 - 0000 | 1 11111 ]11]1
Transistor 9203-0030| 3 Transistor 9203-0030| 3 | 3
puissance ** 92083 - 0031 3 3 puissance ** 9203 - 0031 3|3
9203 - 0032 3 3 9203 - 0032 313
Module 2423-0090 | 1 1 Module 2423 - 0090 | 1 1 1
redresseur 2423 - 0110 1 redresseur 2423 -0110 1
2423 - 0130 1 2423 - 0130 1
2423 - 0160 1 2423 - 0160 1
Fusible du 4300 - 0040 | 1 Fusible du 4300 - 0040 | 1
Bus continu 4300 - 0050 1 Bus continu 4300 - 0050 1 ]
4300 - 0060 1 4300 - 0060 1
4300 - 0070 1 4300 - 0070 1
4300 - 0090 1 4300 - 0090 1
Ventilation forcée| 3257 - 0113 | 1 1 1 2 2 4300 - 0125 1
Capot avant 3581-0034 | 1 1 1 1 1 Ventilation forcée| 3251 - 01 13 1 1 1 2 12| 2
Capotavant _ [3581-0034] 1 | 1 | 1 [ 71 11 [
6.6.3 - FMV 2306 50T a 100T et FMV 2306 AS 60T a 120T
FMV 2306 50T & 100T * FMV 2306 AS 60T a 120T *
Type Désignation Calibre Type Désignation Calibre
50T | 60T | 75T [ 100T 60T | 75T | 100T | 120T
,C,:\,irée/?segg Mo 9300-4004| 1 | 1 1] 1 mrée/?gscg "0 93004004 | 1 | 1| 1
Carte de 9300 - 4611 1 Carte de 9300 - 4612 1 1
puissance IN 46 | 9300 - 4612 1 1 puissance IN 46 | 9300 - 461 3 1
9300 - 4613 1 9300 - 4614 1
Micro-console 9202 - 0000 1 1 1 1 Micro-console 9202 - 0000 1 1 1 1
Transistor 9203 - 0033 6 Transistor 9203 - 0033 6
puissance ** 9203 - 0034 6 6 puissance ** 9203 - 0034 6 6
9203 - 0035 6 9203 - 0035 6
Module 2423-3114| 3 Module 2423-3114| 3
redresseur 2423 - 8114 3 redresseur 2423 - 8114 3
2423 - 8614 3 2423 - 8614 3
2423 - 1614 3 2423 - 1614 3
Fusible du 4300 - 0125 1 Fusible du 4300 - 0150 1
Bus continu 4300 - 0150 1 Bus continu 4300 - 0175 1
4300 - 0175 1 4300 - 0250 1
4300 - 0250 1 4300 - 0300 1
Ventilation forcée | 32571 - 0113 | 2 2 3 Ventilation forcée| 3257 - 0113 2 3 3
3251 - 0110 3 3581 - 0110 3
Capot avant 3581 - 0064 1 1 1 1 Capot avant 3581 - 0064 1 1 1 1

" Les tableaux contiennent les quantités nécessaires pour un modulateur.
** Le transistor de freinage optionne! T - FMV n'est pas comptabilisé.
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7 - EXTENSIONS DE FONCTIONNEMENT

7.1 - Transistors de freinage T - FMV

7.1.1 - FMV 2306 1,5T a 11T et FMV 2306 AS 1,5T a
11T: T-FMV30ouT-FMV 32

Le T - FMV 30 se présente sous la forme d'un circuit im-
primé fixé sur une équerre en aluminium servant de re-
froidisseur.

Le T - FMV 32 se présente sous la forme d'un parallélé-
pipéde rectangle métallique contenant un circuit imprimeé
a borniers débrochables.

2 fonctions sont associées au T - FMV 30 et T - FMV 32:
- commuter I'énergie renvoyée par le moteur, lors d'opé-
rations de freinage, vers des résistances pour dissipa-
tion,

- relayer une information logique provenant du modula-
teur FMV. Ce relais pourra par exemple piloter un frein
électromécanique a partir d'une information " fréquence
minimum ",

Caractéristiques T- FMV 30 et T - FMV 32

Fonction |Tension * 38024415V 10 %
freinage |d'alimentation 50 Hz monophasé.
* 400 a 460V £10 %

60 Hz monophasé.

Courant créte

admissible 30A
Courant moyen
admissible 75 A

Valeur ohmique

minimum associée 28Q

Fusible bus continu
(non fourni) gl 12A

Fonction |Pouvoir de coupure |6 A sous 250 VAC,
relais |du relais charge résistive

Alimentation du relais |24 VDC - 8,3 mA

Encombrement et montage
T-FMV 30

IT
L]

>—j410

an—»

x
6]
X

T-FMV 32

o :
(e}
<o

2] EE I
T-FMV 32 : <?'
|
|
]
]

143 143 120
160 s
N Ng% o |
v [ 1
— 77—

Raccordementdes T- FMV 30 et T - FMV 32

T-FMV FMV Autres
30 32 2306
L1 L1 Réseau
L2 L2 FMV 2306
+ + +*
R1 | DB1 Résistance
R2 | DB2 R - FMV **
+24V| A2 A2 (24V)
CDE | CDE A0
NC*** ><
- R1 Séquence
A R2 a relais

* A travers un fusible gl 12A.
** A travers un relais thermique.
*** Borne libre : ne rien connecter.

7.1.2 - FMV 2306 16T a4 40T et FMV 2306 AS 16T a

50T : T - FMV 25, 50 ou 75

Leur fonction est de commuter I'énergie renvoyée par le
moteur vers les résistances lors des opérations de décé-
Iération ou de freinage.

Ce sont des options montées en usine a lintérieur du
modulateur.

T-FMV 25 | 50 | 75
Courant créte 25A | 50A | 75A
Courant permanent admissible 18A | 36A | 55A
Valeur chmigue minimum associée | 33Q | 17Q | 11Q

7.1.3 - FMV 2306 50T a 100T et FMV 2306 AS 60T a
120T : T- FMV 150

Sa fonction est de commuter I'énergie renvoyée par le
moteur vers les résistances lors des opérations de déce-
|ération ou de freinage.

C'est une option montée en usine & l'intérieur du modula-
teur.

Courant | Courant permanent | Valeur chmique
créte admissible minimum associée
150A 115A 6Q
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7.2 - Résistances de freinage R - FMV
- R - FMV 320T & 2000T pour FMV 2306 1,5T & 11T et FMV 2306 AS 1,5T 4 11T.
- R - FMV 320T a 4000T pour FMV 2306 16T & 100T et FMV 2306 AS 16T a 120T.

Caractéristiques
R - FMV 3207 640T 1000T 2000T 3000T 4000T
Valeur ohmigue (Q) 180 90 68 34 22,6 17
Puissance thermique (W) 320 640 1000 2000 3000 4000
Puissance créte (W) 2700 5400 7200 14400 21600 28800
I efficace (A) * 1,33 2,66 3,8 7,7 11,5 15,3
Indice de protection IP20 sur 5 faces, 6éme face = face de montage
* Valeur du réglage du relais thermique de protection en série avec la résistance R - FMV.
Masses et encombrements
TR R - FMV 320T | 640T | 1000T | 2000T | 3000T | 4000T
A TR IS Masse (kg) 1,5 2,1 3,6 5,1 7.5 75
TR S S Encombrement (mm) L x1x h 425 x 134 x 114 | 565 x 224 x 180 | 565 x 404 x 180
WSS — oo Entraxe de fixation (mm) F 395 535 535

Nota : Les résistances R - FMV peuvent étre associées en paralléle sous réserve que leur valeur équivalente ne soit pas infé-
rieure au minimum supporté par le transistor T - FMV.

7.3 - Interfaces de levage L - FMV et LT - FMV
7.3.1 - Principe de fonctionnement
Les interfaces L - FMV et LT - FMV ont pour fonction de
piloter un modulateur de fréquence FMV 2306 et d'assu-
rer la gestion du frein mécanique dans les applications
de levage (grues, monte-charges, ponts roulants ...).

Elles prennent totalement en charge le pilotage du mo-
dulateur FMV 2306 & partir des commandes de 'opéra-

teur.

Elles autorisent plusieurs modes de commandes : réfé-
rence de vitesse analogique par potentiométre, com-
mande logique par boutons poussoirs + vite/- vite ou vi-
tesses préréglées.

Association avec modulateurs FMV 2306

LT - FMV

FMV 2306 1,5T a 11T

L-FMV

FMV 2306 16T a 100T

7.3.2 - Encombrement
LT - FMV

350

—77 —

241

-
—77 —

7.3.3 - Implantation

LT - FMV
_7#_' """ '
oo
350 3255
J JL?.;:??::....
26
77

L - FMV
I T S
Fioo
241 210 |
IR S e i
26
77
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7.4 - Filtres réseau FLT - FMV

Ils sont utilisés pour réduire les émissions électro-
magnétiques des modulateurs et répondre ainsi aux
normes européennes EN-50081.2 sur toute la gamme
de fréquence de découpage disponible. (Voir § 3.3).

7.4.2 - FMV 2306 16T & 100T et FMV 2306 AS 16T a
100T

Le filtre se présente sous la forme d'un paraliélépipéde
qui doit étre implanté directement au dessus du modula-
teur. La longueur des cébles de connections au modula-
teur ne devra pas excéder 300mm.

7.4.1 - FMV 2306 1.5T a 11T et FMV 2306 AS 1.5T a Réseau
1"T —
Le filtre est livré, monté a l'intérieur du modulateur et au- Fﬂ:ﬂ:ﬂi, otu X Jl
cun espace n'est a prévoir pour son implantation. L'ali-
mentation du modulateur est alors réalisée par le dessus L LﬁheéE
du boitier. E B
. Référence ||y filtre \Courant de L1LL02ALI?3 E
Callbre FMV filtre (A) |fuite (mA)* T
2306 1.5T a 11T Q H:][:]HI'_._G :
2306 AS 1.5T 3 11T|FLT -FMV 1T 20 12 H ——— P
L b Modulateur '
* 4 [ Ve o ' '
Pour un réseau 415V, 50 Hz. A A ) «CH
Calibre Référence Iy filtre | Courant de fuite A B C D E
FMV filtre (A) fuite (mA) * {mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
2306 16T et 22T 0 )
2306 AS 16T et 22T FLT - FMV 22 30 25 330 190 102 29 65
2306 27T et 33T 1
2306 AS 27T & 40T FLT - FMV 33 50 25 330 190 102 292 65
2306 40T
2306 AS 50T FLT - FMV 40 70 25 330 229 140 292 203
2306 50T a 75T
2306 AS 60T et 75T FLT - FMV 75 110 25 432 253 127 394 228
2306 100T 5 1 29
2306 AS 100T et 120T FLT - FMV 100 170 25 490 253 15 45 8
* Pour un réseau 415V, 50 Hz.
7.5 - Selfs triphasées moteur pour atténuation » Cablage

des courants de fuites : SELF - MC

Elles se cablent directement en sortie du modulateur
(bornes U, V, W) et permettent de diminuer les courants
de fuites ainsi que les perturbations émises.

Leur forme est cylindrique et elles sont fixées par un trou
lisse central.

Calibre Calibre Dimensions
SELF - MC FMV 2306 Diamétre| Hauteur| @ trou
FMV 2306 AS
3.5T 1.5T a3.5T 80 50 5,1
1T 55Ta11T 80 50 5,1
27T 16T a 27T 125 55 6,2
50T 33T a 50T 125 65 6,2
75T 60T a 757 145 90 8,3
120T 100T et 120T 145 200 8,3

Les dimensions sont exprimées en mm.

Les SELF - MC doivent étre cablées au plus prés du mo-
dulateur en respectant le schéma ci-dessous.

noir

rouge

FMV w
2306 |y —
2306 AS
vers le
rouge V' | moteur
bleu

7.6 - Cables de déport de la micro-console
CD-CORD

Ils permettent d'éloigner la micro-console du modulateur
pour la fixer en fagade de coffret ou sur un pupitre grace
aux connecteurs SUB - D 9 broches.

Les longueurs standard sont :

Longueur Référence
1.5m CD-CORD 1,5
3m CD - CORD 3
5m CD-CORD 5

Pour des longueurs supérieures (jusgqu'a 100m maxi-
mum) consulter LEROY-SOMER.
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8 - RECAPITULATIF DES REGLAGES

N . . Réglage Réglage
Parameétre Réglage usine le: le :
Pro Fréquence minimum de sortie 0
Pr1 Frégquence maximum de sortie 50
- FMV 2306 1.5T 4 100T : 5.0
Pr2 Rampe d'accélération - FMV 2306 AS1.5Ta11T: 5.0
- FMV 2306 AS 16T & 120T: 100
- FMV 2306 1.5T 4 100T : 10.0
Pr3 Rampe de décélération - FMV 2306 AS 1.5T 4 11T : 10.0
- FMV 2306 AS 16T & 120T: 100
Intensité maximum de surcharge :
Pr4 - FMV 2306 150
- FMV 2306 AS 120
Pr5 Intensité maximum permanente 100
Pré Couple a basse vitesse (BOOST) 2.0
Pr7 Compensation de glissement 0
Niveau de freinage par injection
de courant continu :
Pr8 - FMV 2306 150
- FMV 2306 AS 120
Pro Adresse modulateur - liaison série 11
PrA Historique des 10 derniers défauts
Prb Code de sécurité 0
Sélection : référence " couple " ou ,
b0 fréquence 1 (fréquence)
Sélection : démarrage automatique
ou commandé
b1 - FMV 2306 1 (commande)
- FMV 2306 AS
Sélection : mode d'arrét
b2-p7 |b2 0 (Arrét sur rampe ou
b7 0 allongement de la rampe)
Sélection : BOOST automatique
b3 ou manuel. 1 (manuel)
élection : polarité de référence
ba forﬁg o - polarité de refére 1(0/10V)
b5 Sélection : retour vitesse. 1 {sans retour)
Sélection : mode maitre ou N
b6 esclave. 0 (maftre)
b7 Voir paramétre b2. 0
Sélection : affichage - fréquence ,
b8 de sortie ou courant. 0 (fréquence)
Sélection : commande par la .
b9 micro-console ou bornier, 1 (bornier)
b10 Sélection : parité (liaison série). 0 (pair)
Sélection : référence fréquence a
b11 distance. 4.20 (4/20 mA)
Sélection : vitesse d'échange de
b12 données par la liaison série. 4.8
Sélection des paramétres d'origi- ) )
b13 ne. 0 (inactif)
Sélection : Fréquence de
b14 découpage et LFm (limite de la 2.9/120
fréquence maximumde sortie).
Fréquence de base, point nominal
Prc - FB 50
Prd Accés aux paramétres spécifiques 0
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Réglage Réglage

Parametre Réglage usine le : le:

Pr10 Saut de fréquence seuil 1

Pri1 Saut de fréquence seuil 2 0

Pri2 Saut de fréquence seuil 3

Pr13 Largeur de saut autour du seuil 1

Pri4 Largeur de saut autour du seuil 2 +0,5

Pr15 Largeur de saut autour du seuil 3

Pr20 Vitesse prérégiée - 1

Pr21 Vitesse préréglée - 2

Pr22 Vitesse préréglée - 3

Pr23 Vitesse préréglée - 4 0

Pr24 Vitesse préréglée - 5

Pr25 Vitesse préréglée - 6

Pr26 Vitesse préréglée - 7

Fréquence - marche par

Pr27 X . 1,5
impulsions
Sélection : Marche par impulsions

b20 + 3 vitesses préréglées ou 0 (3 vitesses + JOG)
7 vitesses préréglées.
Sélection : Rampes d'accélération

b21-b23 |et de décélération standard ou 0-0

spécifiques

b24 Fonction de la borne 19. 0

b26 Illi)evalld?tlon de la détection 0

Acuu "

bh27 Freinages spécifiques 0

b8 \{alldat!on de la boucle de 0 (dévalidé)
régulation P.I.

Pr30 Accélération vitesse prérégiée - 1

Pr31 Accélération vitesse préréglée - 2

Pr32 Accélération vitesse préréglée - 3 FMV 2306 : 5,0

Pr33 Accélération vitesse préréglée - 4 | FMV 2306 AS 1,5T a 11T : 5,0

Pr34 Accélération vitesse préréglée - 5 | FMV 2306 AS 16T a 120T : 100

Pr35 Accélération vitesse préréglée - 6

Pr36 Accélération vitesse préréglée - 7

Accélération - marche par

Pr37 : ; 0,2
impulsions

Pr40Q Décélération vitesse préréglée - 1

Pr41 Décélération vitesse préréglée - 2

Pr42 Décélération vitesse préréglée - 3 FMV 2306 : 10,0

Pr43 Décélération vitesse préréglée - 4 | FMV 2306 AS 1,5T 4 11T : 10,0

Pr44 Décélération vitesse préréglée - 5 | FMV 2306 AS 16T a 120T : 100

Pr45 Décélération vitesse préréglée - 6

Pr4é Décélération vitesse préréglée - 7

Décélération - marche par

Pra7 . . 0,2
impulsions
Nombre des effacements défaut

Pr50 automatiques. 0
Temporisation des effacements

Pr51 1

défaut automatiques.
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Paramétre

Réglage usine

Réglage
particulier

Réglage
particulier

b50

Sélection de la fonction du relais,
bommes1-2-3:
état modulateur ou fréquence
minimum.
- FMV 2306 1,5T a 11T

FMV 2306 AS 1,5T a 11T

Sélection de la fonction du relais,
bornes R1-R2-R3:
modulateur en marche ou
fréquence atteinte.
- FMV 2306 16T a 100T

FMV 2306 AS 16T a 120T

0 (état modulateur)

0 (en marche)

b51

Validation de la touche
"FWD/REV".

0 (dévalidé)

b52

Validation de la reprise a la volée.

0 (dévalidé)

b53

Sélection de la sortie logique AC :
modulateur en marche ou
fréquence minimum.
- FMV 2306 1,5T a 11T

FMV 2306 AS 1,5T a 11T

Sélection de la sortie logique A3
alarme surcharge ou état
modulateur.
- FMV 2306 16T a 100T

FMV 2306 AS 16T a 120T

0 (en marche)

0 (surcharge)

b54

Sélection : courbe U/f fixe ou
dynamique.

0 (U/f fixe)

b55

Rampes a la disparition du réseau.

0 (Pr3 et Pr2)

b56

Traitement des défauts mineurs.

0 (arrét en roue libre)
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